
ED Lēmuma 2016/008/R II pielikums
Pieņemami atbilstības nodrošināšanas līdzekļi un vadlīniju dokumenti FCL daļai (mācību mērķi (LO)) – 2. grozījums
AMC1 FCL.310. punkts, FCL.515. punkta b) apakšpunkts un FCL.615. punkta b) apakšpunkts ir grozīts šādi:
AMC1 FCL.310. punkts; FCL.515. punkta b) apakšpunkts; FCL.615. punkta b) apakšpunkts
Ievadteksts un visas tabulas a) apakšpunktā ir dzēstas un aizstātas ar a) apakšpunktu “Lidmašīnas un helikopteri”
Mācību mērķi (LO)
Satura rādītājs
A. PRIEKŠMETS 010 – AVIĀCIJU REGULĒJOŠIE NORMATĪVIE AKTI
B. PRIEKŠMETS 021 – GAISA KUĢA KORPUSS UN SISTĒMAS, ELEKTROIEKĀRTAS, SPĒKA IEKĀRTA UN AVĀRIJAS APRĪKOJUMS
C. PRIEKŠMETS 022 – INSTRUMENTU PANELIS
D. PRIEKŠMETS 031 – MASA UN LĪDZSVARS
E. PRIEKŠMETS 032 – TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS (LIDMAŠĪNA)
F. PRIEKŠMETS 033 – LIDOJUMA PLĀNOŠANA UN UZRAUDZĪBA
G. PRIEKŠMETS 034 – TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS (HELIKOPTERS)
H. PRIEKŠMETS 040 – CILVĒKA VEIKTSPĒJA UN IEROBEŽOJUMI
I. PRIEKŠMETS 050 – METEOROLOĢIJA
J. PRIEKŠMETS 061 – VISPĀRĒJĀ NAVIGĀCIJA
K. PRIEKŠMETS 062 – RADIONAVIGĀCIJA
L. PRIEKŠMETS 070 – EKSPLUATĀCIJAS PROCEDŪRAS
M. Priekšmets 081 – LIDOJUMA PRINCIPI (LIDMAŠĪNAS)
N. Priekšmets 082 – LIDOJUMA PRINCIPI (HELIKOPTERI)
O. PRIEKŠMETS 091 – VFR SAKARI
P. PRIEKŠMETS 092 – IFR SAKARI
DETALIZĒTA TEORĒTISKO ZINĀŠANU MĀCĪBU PROGRAMMA UN MĀCĪBU MĒRĶI ATPL, CPL UN IR IEGŪŠANAI. VISPĀRĪGA INFORMĀCIJA
Detalizētā teorētisko zināšanu mācību programmā ir norādīti temati, kas ir jāmāca un jāpārbauda eksāmenos, lai nodrošinātu atbilstību teorētisko zināšanu prasībām, kuras ir jāizpilda saistībā ar ATPL, MPL, CPL un IR.
Attiecībā uz katru detalizētajā teorētisko zināšanu mācību programmā minēto tematu nodaļās ir izklāstīts viens vai vairāki mācību mērķi atbilstīgi turpmāk noteiktajam.
	Uzziņu informācija
	Nosaukums
	Nodaļa

	010
	Aviāciju regulējošie normatīvie akti un ATC procedūras
	A

	020
	Vispārīgas zināšanas par gaisa kuģi
	

	021
	Gaisa kuģa korpuss un sistēmas, elektroiekārtas, spēka iekārta un avārijas aprīkojums
	B

	022
	Instrumentu panelis
	C

	030
	Lidojuma tehniskie raksturojumi un plānošana
	

	031
	Masa un līdzsvars
	D

	032
	Tehniskais raksturojums (lidmašīna)
	E

	033
	Lidojuma plānošana un uzraudzība
	F

	034
	Tehniskais raksturojums (helikopters)
	G

	040
	Cilvēka veiktspēja un ierobežojumi
	H

	050
	Meteoroloģija
	I

	060
	Navigācija
	

	061
	Vispārējā navigācija
	J

	062
	Radionavigācija
	K

	070
	Ekspluatācijas procedūras
	L

	080
	Lidojuma principi
	

	081
	Lidojuma principi (lidmašīna)
	M

	082
	Lidojuma principi (helikopters)
	N

	090
	Saziņa
	

	091
	VFR sakari
	O

	092
	IFR sakari
	P


LO, kas attiecas uz konkrēto apliecības veidu vai instrumentālo lidojumu kvalifikāciju, ir atzīmēti ar simbolu “x”.
LO nosaka teorētiskās zināšanas, kas kursantam ir jāiegūst, sekmīgi pabeidzot apstiprinātu teorētisko zināšanu kursu pirms teorētisko zināšanu eksāmenu kārtošanas. Tie attiecas uz novērtējamiem prasmju un zināšanu apliecinājumiem, kas kursantam jāspēj parādīt pēc noteikta mācību elementa.
Paredzēts, ka apstiprināta mācību organizācija (ATO) izmantos mācību mērķus attiecīgā mācību kursa FCL daļas teorētisko zināšanu elementu izstrādē. Tomēr jāņem vērā, ka LO nenodrošina gatavu apmācības uz zemes programmu atsevišķām ATO, un organizācijas nedrīkst ar tiem aizstāt rūpīgu kursa izstrādi. LO ievērošanai ir jākļūst par daļu no ATO atbilstības uzraudzības sistēmas, kas ir noteikta ORA.GEN 200. punkta a) apakšpunkta 6. daļā. Izrietošās izmaiņas organizācijas dokumentācijā nedrīkst radīt apstiprināšanas procesu atbilstoši ORA.GEN 130. punkta a) apakšpunktam. Tā vai citādi ATO joprojām ir atbildīga par to, lai attiecīgie teorētisko zināšanu mācību kursi tiktu īstenoti, ievērojot šajā AMC norādītos LO.
MĀCĪBU MĒRĶI
Pēc mācību pabeigšanas kursantam jāspēj izmantot apgūtās zināšanas un prasmes, lai:
· saprastu izmantotā aprīkojuma iespējas un ierobežojumus;
· noteiktu informācijas avotus un analizētu ar operāciju saistīto informāciju;
· noteiktu apdraudējumus, novērtētu riskus un pārvaldītu draudus;
· izmantotu risinājumus kopējām problēmām, tostarp kļūdām.
Nepieciešamības gadījumā priekšmeta attiecīgajā pielikumā būs sniegti konkrēti piemēri, kā izmantot zināšanas un prasmes.
INTERPRETĀCIJA
Izmantotie saīsinājumi ir ICAO saīsinājumi, kas ir norādīti ICAO dok. Nr. 8400 “ICAO saīsinājumi un kodi” vai GM1 FCL.010. punktā.
Ja mācību mērķi ir saistīti ar definīcijām, piemēram, “Sniegt šādu terminu definīcijas” vai “Sniegt definīcijas un saprast” vai “Paskaidrot definīcijas, kas ir noteiktas (..)”, pretendentiem ir jāspēj arī atpazīt sniegtā definīcija.
Turpmākajā tabulā ir sniegtas īsas atsauces uz tiesību aktiem un standartiem.
	Uzziņu informācija
	Tiesību akts/standarts

	Pamatregula
	Eiropas Parlamenta un Padomes Regula (EK) Nr. 216/2008 (2008. gada 20. februāris) (ar grozījumiem)

	Gaisa kuģa apkalpes regula
	Komisijas regula (ES) Nr. 1178/2011 (2011. gada 3. novembris) (ar grozījumiem)

	FCL daļa
	Komisijas regulas (ES) Nr. 1178/2011 (2011. gada 3. novembris) (ar grozījumiem) I pielikums

	MED daļa
	Komisijas regulas (ES) Nr. 1178/2011 (2011. gada 3. novembris) (ar grozījumiem) IV pielikums

	CS-23, CS-25, CS-27, CS-29,
CS-E un CS-definīcijas
	Sk. CS daļas atbilstoši numurētu EASA sertifikācijas specifikāciju 1. sējumā.

	AMC-23, AMC-25 u. c.
	Sk. AMC daļas atbilstoši numurētu EASA sertifikācijas specifikāciju 2. sējumā.

	Vienotas Eiropas gaisa telpas regulas
	Eiropas Parlamenta un Padomes 2004. gada 10. marta Regula (EK) Nr. 549/2004, ar ko nosaka pamatu Eiropas vienotās gaisa telpas izveidošanai (pamatregula)
Eiropas Parlamenta un Padomes 2004. gada 10. marta Regula (EK) Nr. 550/2004 par aeronavigācijas pakalpojumu sniegšanu Eiropas vienotajā gaisa telpā (Pakalpojumu sniegšanas regula)
Eiropas Parlamenta un Padomes 2004. gada 10. marta Regula (EK) Nr. 551/2004 par gaisa telpas organizāciju un izmantošanu vienotajā Eiropas gaisa telpā (Gaisa telpas regula)
Eiropas Parlamenta un Padomes 2004. gada 10. marta Regula (EK) Nr. 552/2004 par Eiropas Gaisa satiksmes pārvaldības tīkla savietojamību (Savietojamības regula)

	Pasažieru tiesību regula
	Eiropas Parlamenta un Padomes 2004. gada 11. februāra Regula (EK) Nr. 261/2004, ar ko paredz kopīgus noteikumus par kompensāciju un atbalstu pasažieriem sakarā ar iekāpšanas atteikumu un lidojumu atcelšanu vai ilgu kavēšanos un ar ko atceļ Regulu (EEK) Nr. 295/91

	RTCA/EUROCAE
	Norāda uz atbilstoši numurētiem dokumentiem
Radio Aeronavigācijas radiotehniskā komiteja/Eiropas Civilās aviācijas aprīkojuma organizācija

	ITU Radionoteikumi
	Starptautiskās Elektrosakaru savienības Radionoteikumi

	NASA TM-85652
	Nacionālā aeronautikas un kosmosa izpētes pārvalde – Tehniskais memorands Nr. 85652


“Piemērojamās ekspluatācijas prasības” ir Komisijas regulas (ES) Nr. 965/2012 (2012. gada 5. oktobris) (ar grozījumiem) I, II, III, IV un V pielikums.
Džepsena [Jeppesen] studentpilotu maršruta rokasgrāmatā (SPTRM), kas zināma arī kā mācību maršruta rokasgrāmata (TRM), ir iekļauti plānošanas dati, kā arī lidlauka un pieejas kartes, ko var izmantot teorētisko zināšanu mācību kursos.
Paraugdatu rokasgrāmatas – CAP 697 lidmašīnām un CAP 758 helikopteriem – var izmantot mācību kursos un uzziņai teorētisko zināšanu eksāmenos. Ja kompetentā iestāde neļauj šīs rokasgrāmatas izmantot eksāmenos, jānodrošina alternatīvas datu rokasgrāmatas, lai sniegtu palīdzību attiecīgajos jautājumos. Definīcijas, kas minētas šajās datu rokasgrāmatās, ir izskaidrotas attiecīgajā rokasgrāmatā.
Atsevišķi skaitliski dati (piemēram, ātrums, absolūtais augstums/līmeņi un masas), kas ir izmantoti teorētisko eksāmenu jautājumos, var nebūt attiecināmi uz helikopteru operācijām, taču dati var būt pietiekami nepieciešamajiem aprēķiniem.
A. PRIEKŠMETS 010 – AVIĀCIJU REGULĒJOŠIE NORMATĪVIE AKTI
1) Priekšmeti “Aviāciju regulējošie normatīvie akti” un “ATC procedūras” galvenokārt pamatojas uz ICAO dokumentāciju un Eiropas Savienības tiesību aktiem.
2) Valsts tiesību akti nav jāņem vērā teorētiskajos eksāmenos, tomēr tie ir būtiski praktiskajā apmācībā un ekspluatācijas lidojumos.
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	010 00 00 00
	GAISA TIESĪBAS
	
	
	
	
	
	

	010 01 00 00
	STARPTAUTISKIE TIESĪBU AKTI: KONVENCIJAS, NOLĪGUMI UN ORGANIZĀCIJAS
	
	
	
	
	
	

	010 01 01 00
	Konvencija par starptautisko civilo aviāciju (Čikāga) – ICAO DOK. NR. 7300
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot vēsturisko fonu, kas veicināja Konvencijas par starptautisko civilo aviāciju pieņemšanu Čikāgā 1944. gada 7. decembrī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 01 01
	I daļa. Aeronavigācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Iepazīties ar vispārējo saturu šādu turpmāko nodaļu attiecīgajās daļās:
· vispārīgie principi un Konvencijas piemērošana;
· lidojumi virs līgumslēdzēju valstu teritorijas;
· gaisa kuģu valstspiederība;
· pasākumi aeronavigācijas atvieglošanai;
· nosacījumi, kas jāizpilda attiecībā uz gaisa kuģiem;
· starptautiskie standarti un ieteicamā prakse (SARP), jo īpaši paziņošana par apstiprināto sertifikātu un licenču atšķirībām un spēkā esamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Vispārīgi principi
Aprakstīt turpmāk minēto terminu lietojumu civilajā aviācijā:
· suverenitāte;
· teritorija, atklātā jūra atbilstoši ANO Konvencijai par atklāto jūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt turpmāk minētos terminus un paskaidrot, kā tos lieto starptautiskajā gaisa satiksmē:
· tiesības uz neregulāriem reisiem (tostarp divas gaisa satiksmes tehniskās brīvības);
· regulāri gaisa pārvadājumi;
· kabotāža;
· nosēšanās muitas lidostā;
· aviācijas noteikumu piemērojamība;
· lidojumu noteikumi,
· gaisa kuģa meklēšana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot līgumslēdzēju valstu pienākumus attiecībā uz:
· dokumentiem, kam jāatrodas uz gaisa kuģa klāja:
· reģistrācijas apliecību;
· lidotspējas sertifikātiem;
· personāla licencēm;
· sertifikātu un licenču atzīšanu;
· kravu ierobežojumiem;
· fotoaparātiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 01 02
	II daļa. Starptautiskā Civilās aviācijas organizācija (ICAO)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt ICAO mērķus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot ICAO asamblejas, padomes un Aeronavigācijas komisijas (ANC) struktūru un pienākumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot ICAO galvenās mītnes un reģionālo biroju struktūru un pienākumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt ICAO reģionus visā pasaulē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Iepazīties ar ICAO publikāciju (SARP, dokumentu) hierarhiju:
· Konvencijas pielikumiem;
· dokumentiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 02 00
	Citas konvencijas un nolīgumi
	
	
	
	
	
	

	010 01 02 01
	Starptautiskais nolīgums par gaisa satiksmes tranzīta pakalpojumiem (ICAO dok. Nr. 7500)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot divas gaisa satiksmes tehniskās brīvības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 02 02
	Starptautiskais gaisa transporta nolīgums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot trīs gaisa satiksmes komerciālās brīvības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot tiesisko situāciju ES attiecībā uz gaisa satiksmes brīvībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 02 03
	Cīņa pret nelikumīgām darbībām, kas apdraud civilās aviācijas drošību; Tokijas, Hāgas un Monreālas konvencija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot apstākļus, kuri izraisīja konvenciju un pielikumu pieņemšanu saistībā ar nelikumīgām darbībām, kas apdraud civilās aviācijas drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot Konvencijas par nelikumīgām darbībām, kas izdarītas gaisa kuģos, saturu.
(Dok. Nr. 8364 – 1963. gada 14. septembrī pieņemtā Tokijas Konvencija par noziegumiem un dažām citām nelegālām darbībām, kas izdarītas gaisa kuģos)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot Konvencijas par cīņu pret nelikumīgu gaisakuģu sagrābšanu, saturu.
(Dok. Nr. 8920 – 1970. gada 16. decembrī pieņemtā Hāgas Konvencija par cīņu pret nelikumīgu gaisa kuģu sagrābšanu un 1971. gada 23. septembrī pieņemtais Monreālas Protokols par cīņu pret nelikumīgām darbībām, kas apdraud civilās aviācijas drošību)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot Konvenciju par cīņu pret nelegālu vardarbību lidostās, kas apkalpo starptautisko civilo aviāciju, saskaņā ar dok. Nr. 8966 – 1971. gada 23. septembrī pieņemto un 1988. gada 24. februārī parakstīto Monreālas Konvenciju par cīņu pret nelikumīgām darbībām, kas apdraud civilās aviācijas drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pasākumus un darbības, kas jāveic PIC, lai izbeigtu nelikumīgas darbības, kas apdraud gaisa kuģa drošību.
(Dok. Nr. 9518 – Protokols, kas papildina 1971. gada 23. septembrī pieņemto un 1988. gada 24. februārī parakstīto Monreālas Konvenciju par cīņu pret nelikumīgām darbībām, kas apdraud civilās aviācijas drošību)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 02 04
	Divpusēji nolīgumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc nepieciešami divpusēji nolīgumi par regulāro gaisa satiksmi.
(Materiālu krājums par divpusējiem gaisa transporta nolīgumiem, ICAO dok. Nr. 9511)
	x
	
	x
	x
	
	

	010 01 02 05
	Starptautisko privāttiesību normas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot konvencijas un protokolus, kas izstrādāti, lai aptvertu atbildību pret personām un precēm atbilstoši Varšavas sistēmai, pamatojoties uz 1929. gada 2. oktobrī pieņemto Varšavas Konvenciju par dažu starptautiskā gaisa transporta noteikumu unifikāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot pasažiera biļetes un/vai bagāžas/kravas dokumentu izsniegšanas juridisko nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt sekas, kādas iestājas lidsabiedrībai un/vai PIC, ja nav izsniegta pasažiera biļete.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka atbildība pret personām un precēm var būt neierobežota saskaņā ar 1999. gada 28. maija Monreālas konvenciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kādas sekas ir ES Regulai par pasažieru tiesībām sakarā ar kavēšanos, atcelšanu vai iekāpšanas atteikumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot to, kāda ir atbildības robeža attiecībā uz bagāžas iznīcināšanu, nozaudēšanu, sabojāšanu vai aizkavēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 02 06
	Ekspluatantu un pilotu saistības pret personām un precēm uz sauszemes gaisa kuģa ekspluatācijas izraisīta kaitējuma un ievainojumu gadījumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot konvencijas un protokolus, kas izstrādāti, lai aptvertu atbildību pret personām un precēm uz sauszemes saskaņā ar Starptautisko konvenciju par noteikumiem, kas saistīti ar gaisa kuģa izraisītu kaitējumu, kas parakstīta 1933. gada 29. maijā un 1952. gada 7. oktobrī Romā un 1978. gada 23. septembrī Monreālā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 02 07
	Romas konvencija (1933. g.) un citi dokumenti saistībā ar tiesībām gaisa kuģī.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast noteikumus par to, kā starptautiski tiek atzītas tiesības gaisa kuģī, un noteikumus par gaisa kuģa aizturēšanu piesardzības nolūkā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 03 00
	Pasaules organizācijas
	
	
	
	
	
	

	010 01 03 01
	Starptautiskā Gaisa transporta asociācija (IATA)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot IATA vispārējo struktūru un mērķus.
	x
	
	x
	x
	
	

	010 01 04 00
	Eiropas organizācijas
	
	
	
	
	
	

	010 01 04 01
	Eiropas Aviācijas drošības aģentūra (EASA)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot EASA vispārējo struktūru un mērķus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot EASA nozīmi Eiropas civilajā aviācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot valsts aviācijas iestāžu (NAA) nozīmi saistībā ar EASA.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Sniegt pārskatu par EASA noteikumu struktūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot EASA, ICAO un citu organizāciju attiecības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 04 02
	EIROKONTROLE
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādi mērķi ir Konvencijai par sadarbību aeronavigācijas drošības jomā (EUROCONTROL) un Eiropas vienotās gaisa telpas (SES) noteikumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 01 04 03
	Eiropas Civilās aviācijas konference (ECAC)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Īsi aprakstīt Eiropas Civilās aviācijas konferenci (ECAC).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 02 00 00
	GAISA KUĢA LIDOTSPĒJA
	
	
	
	
	
	

	010 02 01 00
	ICAO 8. pielikums un saistītās sertifikācijas specifikācijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ICAO 8. pielikumā sniegtās definīcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā ICAO 8. pielikuma lidotspējas standarti un sertifikācijas specifikācijas (CS) ir savstarpēji saistīti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, uz kādu gaisa kuģi attiecas ICAO 8. pielikuma standarti un CS.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 02 02 00
	Lidotspējas sertifikāts (CofA)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt lidotspējas sertifikāta izdevējiestādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt nepieciešamību pēc lidotspējas sertifikāta.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot dažādus elementus, kas nepieciešami lidotspējas sertifikātam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kurš nosaka gaisa kuģa lidotspējas uzturēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt, kā lidotspējas sertifikātu var atjaunot vai kā tas paliek spēkā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 03 00 00
	GAISA KUĢA VALSTSPIEDERĪBAS UN REĢISTRĀCIJAS ZĪMES
	
	
	
	
	
	

	010 03 01 00
	ICAO 7. pielikuma definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atsaukt atmiņā šādu terminu definīcijas:
· lidaparāts;
· gaisa kuģis, kas smagāks par gaisu;
· reģistrētājvalsts.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 03 02 00
	Izmantojamās gaisa kuģa valstspiederības, kopējās un reģistrācijas numura zīmes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt valstspiederības, kopējo un reģistrācijas numura zīmju novietojumu.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Paskaidrot valstspiederības un reģistrācijas numura zīmju kombināciju (secību, defises lietojumu).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kurš ir atbildīgs par reģistrācijas numura zīmju piešķiršanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 04 00 00
	PERSONĀLA LICENCĒŠANA
	
	
	
	
	
	

	010 04 01 00
	ICAO 1. pielikums
	
	
	
	
	
	

	010 04 01 01
	Atšķirības starp ICAO 1. pielikumu un Regulu par gaisa kuģu apkalpi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot attiecības un atšķirības starp ICAO 1. pielikumu un Regulu par gaisa kuģu apkalpi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 04 02 00
	FCL daļa
	
	
	
	
	
	

	010 04 02 01
	Definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
gaisa kuģa kategorija, maršruta lidojums, lidojuma laiks ar apstiprinātu lidinstruktoru, lidojuma laiks, SPIC, instrumentālais laiks, instrumentālā lidojuma laiks, zemes instrumentālā treniņa laiks, MCC, daudzpilotu lidmašīna, nakts, privātpilots, kvalifikācijas pārbaude, atjaunošana, atkārtota apstiprināšana, prasmju pārbaude, patstāvīgais nolidojums, gaisa kuģa tips.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 04 02 02
	Saturs un struktūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot FCL daļas struktūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast atšķirību starp FCL daļu un AMC/GM par FCL daļu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot prasības rīcībai kā dalībvalstī reģistrēta civilās aviācijas gaisa kuģa lidojumu apkalpes loceklim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādā mērā dalībvalstis pieņems citu dalībvalstu izdotus sertifikātus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt divus faktorus, kas ir būtiski apliecības tiesību īstenošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt apstākļus, kādos ir nepieciešama atzīme par valodu prasmēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt ierobežojumus, kādi ir apliecību turētājiem, sasniedzot 60 gadu vecumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot terminu “kompetentā iestāde”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot pienākumu glabāt un uzrādīt dokumentus (piemēram, gaisa kuģa apkalpes locekļa apliecību) atbilstoši FCL daļai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 04 02 03
	Komercpilota apliecība (CPL)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt CPL izsniegšanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt CPL tiesības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 04 02 04
	Aviolīniju transporta pilota apliecība (ATPL) un daudzpilotu apkalpes pilota apliecība (MPL)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt ATPL un MPL izsniegšanas prasības.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt ATPL un MPL tiesības.
	x
	
	x
	x
	
	

	010 04 02 05
	Kvalifikācijas atzīmes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot klases kvalifikācijas atzīmju, to derīguma un tiesību prasības.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot tipa kvalifikācijas atzīmju, to derīguma un tiesību prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot instrumentālo lidojumu kvalifikācijas atzīmju, to derīguma un tiesību prasības.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 04 03 00
	MED daļa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot MED daļas – Medicīniskās prasības – attiecīgo saturu (tikai administratīvās daļas un ar licencēšanu saistītās prasības).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt medicīniskā sertifikāta prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kāda veida medicīniskais sertifikāts nepieciešams, izmantojot CPL vai ATPL tiesības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kā jārīkojas veselības stāvokļa pasliktināšanās gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 05 00 00
	LIDOJUMU NOTEIKUMI
	
	
	
	
	
	

	010 05 01 00
	ICAO 2. pielikuma definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ICAO 2. pielikumā sniegtās definīcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 05 02 00
	Lidojumu noteikumu piemērojamība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ICAO Lidojumu noteikumu teritoriālo piemērošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot Lidojumu noteikumu ievērošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kurš gaisa kuģī ir galvenais atbildīgais par gaisa kuģa ekspluatāciju atbilstoši Lidojumu noteikumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos ir pieļaujama atkāpšanās no Lidojumu noteikumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot gaisa kuģa kapteiņa pienākumus (PIC) attiecībā uz gatavošanos lidojumam, ja veic IFR lidojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, kas pieņem galīgo lēmumu par rīkošanos ar gaisa kuģi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot problemātiku, ja lidojumu apkalpes locekļi lieto psihoaktīvas vielas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 05 03 00
	Vispārīgi noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot noteikumus par izvairīšanos no sadursmēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot aeronavigācijas ugunis, kas jāizmanto gaisa kuģim.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izprast manevrēšanas signālus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt minimālā augstuma pamatprasības lidojumam virs pārapdzīvotiem pilsētu rajoniem, mazpilsētām vai ciemiem, vai cilvēku pulcēšanās vietām brīvā dabā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kad kreisēšanas līmeņi izsakāmi lidojuma līmeņa (FL) izteiksmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kādos apstākļos kreisēšanas līmeņi izsakāmi absolūtā augstuma izteiksmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot ierobežojumus, kas attiecas uz tuvināšanos citiem gaisa kuģiem, un priekšrocības tiesību noteikumus, tostarp gaidīšanu skrejceļa gaidīšanas vietās un iedegtas stopugunis.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, ko nozīmē signāli, kurus parāda gaisa kuģim un kurus gaisa kuģis parāda citiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt prasības, ja veic modelētus instrumentālos lidojumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt pamanoteikumus, kuri attiecas uz gaisa kuģa ekspluatāciju lidlaukā (AD) un tā tuvumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot prasības ATS lidojuma plāna iesniegšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc pirms lidojuma ir jāveic laika pārbaude.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā jārīkojas lidojuma plāna izmaiņu vai kavēšanās gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt pasākumus, kas veicami, konstatējot nejaušas izmaiņas trajektorijā, patiesajā gaisa ātrumā (TAS) un laika aprēķinā, kas ietekmē pašreizējo lidojuma plānu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot procedūras lidojuma plāna slēgšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kādiem lidojumiem jāsaņem gaisa satiksmes vadības atļauja.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kā pilots var pieprasīt gaisa satiksmes vadības atļauju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kā jārīkojas, ja gaisa satiksmes vadības atļauja nav apmierinoša gaisa kuģa kapteinim.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt veicamās darbības, ja vizuālajos meteoroloģiskajos apstākļos (VMC) praktiski nav iespējams turpināt kontrolētu VFR lidojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt nosacījumus atrašanās vietas ziņojuma nosūtīšanai atbilstīgajai ATS struktūrvienībai, tostarp norādīt nosūtīšanas laiku un ziņojuma standarta saturu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt nepieciešamo rīcību, ja gaisa kuģis piedzīvo COM kļūmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādu informāciju attiecīgajai ATS struktūrvienībai sniedz gaisa kuģis, kas saskāries ar nelikumīgu iejaukšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 05 04 00
	Vizuālo lidojumu noteikumi (VFR)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vizuālo lidojumu noteikumus, kas minēti ICAO 2. pielikuma 4. nodaļā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 05 05 00
	Instrumentālo lidojumu noteikumi (IFR)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot instrumentālo lidojumu noteikumus, kas minēti ICAO 2. pielikuma 5. nodaļā.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 05 06 00
	Civilās aviācijas gaisa kuģa pārtveršana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt iespējamos civilās aviācijas gaisa kuģa pārtveršanas iemeslus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kāda ir pārtvertā gaisa kuģa primārā rīcība.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kāda frekvence jāizmēģina vispirms, lai sazinātos ar pārtverošo gaisa kuģi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ar kādu darba režīmu un kodu jāizmanto pārtvertā gaisa kuģa uztvērējraidītājs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atgādināt pārtveršanas signālus un frāzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 06 00 00
	AERONAVIGĀCIJAS PAKALPOJUMU PROCEDŪRAS. GAISA KUĢU EKSPLUATĀCIJA (PANS OPS)
	
	
	
	
	
	

	010 06 01 00
	Priekšvārds un ievads
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot termina “PANS OPS” nozīmi skaidri saprotamā valodā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt PANS OPS lidojumu procedūru vispārējo mērķi (ICAO dok. Nr. 8168, I sējums).
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 02 00
	Definīcijas un saīsinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atgādināt visas definīcijas, kas minētas ICAO dok. Nr. 8168 I sējuma I daļas 1. nodaļā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izskaidrot visus saīsinājumus, kas norādīti ICAO dok. Nr. 8168 I sējuma I daļas 2. nodaļā.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 03 00
	Izlidošanas procedūras
	
	
	
	
	
	

	010 06 03 01
	Vispārīgie kritēriji (pieņemot, ka visi dzinēji darbojas)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt faktorus, kas nosaka instrumentālās izlidošanas procedūru struktūru.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kādos gadījumos tiek piemēroti visvirzienu izlidošanas kritēriji.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 03 02
	Standarta instrumentālā izlidošana (SID)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “taisnais izlidojums” un “pagrieztais izlidojums”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt ekspluatanta atbildību, ja nav iespējams izmantot publicētās izlidošanas procedūras.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 03 03
	Visvirzienu izlidošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādos gadījumos izlidošanai izmanto visvirzienu metodi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot risinājumus situācijās, kad nav iespējams īstenot visvirzienu procedūru.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 03 04
	Publicētā informācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt apstākļus SID un/vai RNAV maršruta publicēšanai.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot, kā visvirzienu izlidošana ir izteikta attiecīgajā publikācijā.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 03 05
	Zonālās navigācijas (RNAV) izlidošanas procedūras un uz nepieciešamo navigācijas precizitāti (RNP) balstīta izlidošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot saikni starp RNAV/RNP balstītas izlidošanas procedūrām un RNAV/RNP pieejas procedūrām.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 04 00
	Pieejas procedūras
	
	
	
	
	
	

	010 06 04 01
	Vispārējie kritēriji
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pieejas procedūru izstrādes vispārējie kritēriji (izņemot tabulu “Ātrumi procedūru aprēķiniem”):
· instrumentālās pieejas zonas;
· kontrolpunktu precizitāte;
· krustojumu veidoti kontrolpunkti;
· krustojumu kontrolpunktu pielaides faktori;
· citi kontrolpunktu pielaides faktori;
· pieejas zonas slīpumi;
· nosēšanās gradients.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt visus piecus instrumentālas pieejas procedūras iespējamos segmentus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kāpēc pieejas mērķiem ir jānosaka gaisa kuģa kategorija.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt maksimālo leņķi starp pieejas beigu posma ceļa līniju un skrejceļa (RWY) ass līnijas pagarinājumu, lai joprojām apsvērtu iespēju veikt neprecīzu pieeju kā pieeju pa taisni.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt minimālo šķēršļu pārlidošanas augstumu, ko nodrošina lidlaukā noteiktais sektora minimālais absolūtais augstums (MSA).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot MSA vajadzībām izmantotās teritorijas izcelsmi, formu, izmēru un apakšiedalījumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, ka, veicot instrumentālās pieejas procedūru, pilotam ir jāizmanto vēja korekcijas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt būtiskāko veiktspējas faktoru, kas ietekmē rīcību instrumentālās pieejas procedūru gadījumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc pilotam nevajadzētu samazināt augstumu, kas ir zemāks par OCA/Hs, kuru nosaka:
· precīzas pieejas procedūrām;
· neprecīzas pieejas procedūrām;
· vizuālām (riņķošanas) procedūrām.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Vispārīgi aprakstīt attiecīgos faktorus darbības minimuma aprēķināšanai.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izskaidrot šādu akronīmu nozīmi skaidri saprotamā valodā:
DA, DH, OCA, OCH, MDA, MDH, MOC, DA/H, OCA/H un MDA/H.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot saistību starp šādiem terminiem:
DA, DH, OCA, OCH, MDA, MDH, MOC, DA/H, OCA/H un MDA/H.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 04 02
	Pieejas procedūru izstrāde
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt, kā katram no pieciem pieejas segmentiem vertikālo šķērsgriezumu iedala dažādos laukumos.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, kurā šķērsgriezuma laukumā minimālais šķēršļu pārlidošanas augstums (MOC) ir norādīts visam laukuma platumam.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Definēt, kas ir IAF, IF, FAF, MAPt un TP.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt zonu, kurā var atrasties krustojuma kontrolpunkta atzīmētais punkts.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, pēc kādiem faktoriem nosaka krustojuma kontrolpunkta izmērus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt to iekārtu precizitāti, kuras norāda trajektoriju (VOR, ILS, NDB).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot “citus kontrolpunktu pielaides faktorus”:
novērošanas radiolokatoru (lidlauka gaisa satiksmes vadības rajona radiolokatoru (TAR)), maršruta novērošanas radiolokatoru (RSR), DME, 75 MHz marķiera radiobāku, kontrolpunktus virs stacijas (VOR, NDB).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt pamatinformāciju, kas ir saistīta ar pieejas zonas slīpumiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt optimālo nosēšanās gradientu (ieteicams attiecībā uz precīzu pieeju), izsakot to grādos un procentos.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 04 03
	Ielidošanas un pieejas segmenti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt instrumentālās APP procedūras piecus standarta segmentus, kā arī noteikt katra minētā segmenta sākumu un beigas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kur parasti beidzas atlidošanas maršruts (ARR).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, vai ir iespējams nodrošināt visvirzienu vai sektoru ielidošanu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot APP sākumposma segmenta galveno funkciju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt maksimālo pārtveršanas leņķi starp APP sākumposma segmentu un APP starpposma segmentu (ko norāda starpposma kontrolpunktā), lai veiktu gan precīzu, gan neprecīzu pieeju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt APP starpposma segmenta galveno funkciju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt APP pēdējā posma segmenta galveno funkciju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt APP pēdējā posma divus iespējamos mērķus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot terminu “pieejas pēdējā posma punkts” ILS pieejas gadījumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kas notiek, ja APP laikā pārstāj darboties ILS GP.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 04 04
	Iziešana uz otro riņķi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt trīs posmus procedūrai, kuru veic, lai izietu uz otro riņķi, un raksturot minēto posmu ģeometriskos ierobežojumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt procedūras iziešanai uz otro riņķi galveno funkciju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, kādā absolūtajā/relatīvajā augstumā var droši sākt iziešanu uz otro riņķi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Definēt terminu “otrā riņķa sākumpunkts (MAPt)”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kādā veidā nolaišanās procedūrā var noteikt MAPt.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Formulēt pilota reakciju gadījumā, ja pēc MAPt sasniegšanas nevar noteikt nepieciešamo vizuālo orientieri.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kas pilotam darāms, ja iziešanu uz otru riņķi sāk pirms MAPt sasniegšanas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, vai pilotam ir pienākums šķērsot MAPt pie procedūrā noteiktā absolūtā/relatīvā augstuma vai arī tas drīkst šķērsot MAPt pie relatīvā/absolūtā augstuma, kas ir lielāks par procedūrā noteikto.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 04 05
	Vizuālā manevrēšana (riņķošana) lidlauka tuvumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt jēdzienu “vizuālā manevrēšana (riņķošana)”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kādā veidā saistībā ar vizuālo riņķošanu ir jāņem vērā svarīgs šķērslis vizuālās manevrēšanas (riņķošanas) zonā ārpus nolaišanās beigu posma un otrā riņķa uzsākšanas zonas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, kurai gaisa kuģa kategorijai vizuālās manevrēšanas (riņķošanas) zonā ir noteikts šķēršļu pārlidošanas absolūtais/relatīvais augstums.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kādā veidā vizuālās manevrēšanas (riņķošanas) vajadzībām nosaka MDA/H, ja OCA/H ir zināms.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt nosacījumus, kas jāizpilda pirms augstuma samazināšanas līdz punktam, kas ir zemāks par MDA/H, veicot vizuālo manevrēšanu (riņķošanu).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kāpēc nevar paredzēt vienu procedūru, kuru varētu īstenot jebkurā situācijā, veicot riņķa pieeju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Formulēt pilota rīcību pēc sākotnējā vizuālā kontakta vizuālās manevrēšanas (riņķošanas) laikā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt pilota rīcību, ja, no instrumentālās nolaišanās aizejot uz otru riņķi, tiek zaudēts vizuāls orientieris.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 04 06
	Zonālās navigācijas (RNAV) pieejas procedūras, kas balstītas uz VOR/DME
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt nosacījumus, kas jāizpilda pirms tiek veikta VOR/DME RNAV pieeja.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot VOR/DME RNAV sistēmas trūkumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Uzskaitīt faktorus, no kuriem ir atkarīga VOR/DME RNAV sistēmas aeronavigācijas precizitāte.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, vai VOR/DME RNAV pieejas ir precīzas vai neprecīzas pieejas procedūra.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 04 07
	FMS/RNAV aprīkojuma lietošana, lai ievērotu parastās neprecīzas pieejas procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādi ir noteikumi lidojumiem pēc parastajām neprecīzas pieejas procedūrām, izmantojot FMS/RNAV aprīkojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 05 00
	Gaidīšanas procedūras
	
	
	
	
	
	

	010 06 05 01
	Ieeja un gaidīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc novirzes no lidojuma procedūrām, ko veic no gaidīšanas, kas noteikta saskaņā ar dok. Nr. 8168, ir bīstamas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka gadījumos, kad pilots kādu iemeslu dēļ nevar ievērot procedūras, kuras jāievēro standarta apstākļos un kuras noteiktas attiecībā uz kādu konkrētu gaidīšanas zonas lidojuma shēmu, pilotam pēc iespējas ātrāk ir jākonsultējas ar ATC.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kā gaidīšanas zonas lidojuma shēmas pagriezienos pa labi var pārnest uz gaidīšanas zonas lidojuma shēmām pagriezienos pa kreisi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt ar gaidīšanas zonas lidojuma shēmu saistīto formu un terminoloģiju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt gaidīšanas zonas lidojuma shēmā izmantojamo sānsveres leņķi un pagriešanās ātrumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc gaidīšanas zonas lidojuma shēmā pilotam vajadzētu mēģināt saglabāt trajektoriju, un kā to izdarīt.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kad gaidīšanas zonas lidojuma shēmā sākas izejošais laiks.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kad gaidīšanas zonas lidojuma shēmā beidzas izejošais posms, ja tā noteikšanai izmanto DME.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt visus trīs kursa ieejas sektorus ieiešanai gaidīšanas zonas lidojuma shēmā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Definēt terminus “paralēlā ieeja”, “izlīdzināšanas ieeja” un “tieša ieeja”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt pareizo ieejas procedūru konkrētā gaidīšanas zonas lidojuma shēmā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt bezvēja laiku izejošās ieejas kursa izmantošanai ar vai bez DME.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kas pilotam jādara, kad tiek saņemta atļauja, kurā precizē laiku izlidošanai no gaidīšanas punkta.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 05 02
	Šķēršļu pārlidošanas augstums (izņemot tabulu)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt pamata gaidīšanas zonas, ieejas zonas un gaidīšanas zonas lidojuma shēmas buferzonas izkārtojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, par kādu šķēršļu pārlidošanas augstumu liecina minimālais pieļaujamais gaidīšanas līmenis, ar ko norāda uz gaidīšanas zonu, buferzonu (tikai vispārīgi), kā arī virs augstiem kalniem vai kalnainiem apvidiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 06 06 00
	Altimetra iestatījuma procedūras
	
	
	
	
	
	

	010 06 06 01
	Pamata prasības un procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot divus galvenos altimetra iestatījumu mērķus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminus “QNH” un “QFE”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt dažādus terminus attiecībā uz absolūto augstumu vai attiecīgi lidojuma līmeņiem, kas norāda, ka augstuma uzņemšanas vai samazināšanas laikā altimetra iestatījums būtu jāmaina no QNH uz 1 013,2 hPA un otrādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “lidojuma līmenis” (FL).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kur atrodas nulles lidojuma līmenis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt intervālu secīgu lidojuma līmeņu nošķiršanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt lidojuma līmeņu numerāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “pārejas absolūtais augstums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā parasti precizē pārejas absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā aprēķina un praksē izsaka pārejas absolūtā augstuma augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kur publicē pārejas absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “pārejas līmenis”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kad gaisa kuģim parasti nodod pārejas līmeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā izsakāma gaisa kuģa vertikālā pozīcija pārejas absolūtajā augstumā, pārejas līmenī vai zem tiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “pārejas slānis”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kad gaisa kuģa vertikālā pozīcija, kas šķērso pārejas slāni, ir izsakāma lidojuma līmeņa izteiksmē, bet kad – absolūtā augstuma izteiksmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kurā brīdī vidējā jūras līmeņa spiediens ir jādara zināms izlidojošam gaisa kuģim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kad gaisa kuģa vertikālais atstatums maršruta lidojuma laikā novērtējams absolūtā augstuma izteiksmē, bet kad – lidojuma līmeņa izteiksmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kad sakaros “gaiss–zeme” maršruta lidojuma laikā gaisa kuģa vertikālais atstatums izsakāms absolūtā augstuma izteiksmē, bet kad – lidojuma līmeņa izteiksmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kāpēc QNH altimetra iestatījumu ziņojumi būtu jāsniedz no piemērotām atrašanās vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādā veidā vidējā jūras līmeņa spiediens būtu jādara zināms gaisa kuģim, kas nosēšanās nolūkā tuvojas kontrolējamam lidlaukam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos gaisa kuģa vertikālo pozīciju virs pārejas līmeņa var attiecināt uz absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 06 06 02
	Procedūras ekspluatantiem un pilotiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt trīs prasības, kas piemērojamas attiecībā uz izvēlēto absolūto augstumu vai lidojuma līmeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt pirmslidojuma ekspluatācijas testu, ja izmanto QNH iestatījumus, un tad, ja izmanto QFE iestatījumus, tostarp norādes (kļūdas) pielaides, kas norādītas citiem testa diapazoniem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādos iestatījumos vismaz vienu altimetru iestata pirms pacelšanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kurā brīdī augstuma uzņemšanas laikā altimetra iestatījumu maina no vidējā jūras līmeņa spiediena uz 1 013,2 hPa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kurā brīdī gaisa kuģa pilotam, kurš plāno nosēsties lidlaukā, ir jānonāk pārejas līmenī.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kurā brīdī gaisa kuģa pilotam, kurš plāno nosēsties lidlaukā, ir jāsasniedz faktiskais vidējā jūras līmeņa spiediens.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kurā brīdī, samazinot augstumu nosēšanās nolūkā, altimetra iestatījums ir jāmaina no 1 013,2 hPa uz vidējo jūras līmeņa spiedienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 06 07 00
	Vienlaicīga darbība uz paralēliem vai gandrīz paralēliem instrumentālajiem skrejceļiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt atšķirību starp neatkarīgu un atkarīgu paralēlu pieeju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt šādas dažādas darbības:
· vienlaikus veikta instrumentālā izlidošana;
· atdalīta paralēlā pieeja/izlidošana;
· daļēji jauktas un jauktas darbības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Zināt par ‘NOZ’ un ‘NTZ’.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt gaisa kuģa aprīkojuma prasības, lai veiktu paralēlo instrumentālo pieeju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādos apstākļos var veikt paralēlo instrumentālo pieeju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt radiolokatora prasības, kas attiecas uz vienlaikus veiktu, neatkarīgu paralēlo instrumentālo pieeju, un kā to ietekmē laikapstākļi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt maksimālo pārtveršanas leņķi ILS kursa radiobākas CRS vai MLS APP pēdējā posma ceļa līnijai gadījumā, ja vienlaikus tiek veikta neatkarīga paralēlā instrumentālā nolaišanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot īpašos nosacījumus trajektorijām procedūrās aiziešanai uz otro riņķi un izlidojot vienlaikus veiktu, paralēlu operāciju gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 06 08 00
	Sekundāro novērošanas radaru (uztvērējraidītāju) ekspluatācijas procedūras
	
	
	
	
	
	


	010 06 08 01
	Uztvērējraidītāju ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kādos brīžos un kur pilots izmanto uztvērējraidītāju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt režīmus un kodus, ko pilots izmanto, ja nav pieejamas nekādas ATC norādes vai nav nekādas reģionālās aeronavigācijas vienošanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kad pilots izmanto C režīmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt brīdi, kad pilots izmanto atbildētāja signālu “IDENT”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt uztvērējraidītāja režīmu un kodu, ar kuru norāda:
· ārkārtas stāvokli;
· sakaru atteici;
· nelikumīgu iejauk�šanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt sekas, ko rada uztvērējraidītāja atteice lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt pilota primāro rīcību gadījumā, ja pirms izlidošanas tiek konstatēts nelietojams uztvērējraidītājs un attiecīgajā lidlaukā nav iespējams to salabot vai nomainīt.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 06 08 02
	ACAS iekārtas ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt galveno ACAS lietošanas iemeslu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, vai dok. Nr. 8168 minētā “ACAS rādījumu lietošana” ir obligāta.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot pilotu reakciju, kāda nepieciešama, lai ļautu ACAS izpildīt savu uzdevumu, palīdzot pilotiem izvairīties no iespējamām sadursmēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc piloti nemanevrē gaisa kuģi, reaģējot tikai uz satiksmes konsultatīvo informāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot satiksmes konsultatīvās informācijas nozīmi, ņemot vērā iespējamos ieteikumus attiecībā uz izvairīšanos no sadursmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kāpēc pilotam nekavējoties jāievēro ieteikumi attiecībā uz izvairīšanos no sadursmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt iemeslus, kas var likt pilotam neievērot ieteikumu attiecībā uz izvairīšanos no sadursmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izlemt, kā pilots reaģēs, ja ieteikumi attiecībā uz izvairīšanos no sadursmes ir pretrunīgi ACAS/ACAS saskaņotu ieteikumu gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, cik svarīgi ir nekavējoties sniegt norādījumus ATC par to, ka ir ievērots ieteikums attiecībā uz izvairīšanos no sadursmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot pilota pienākumus attiecībā uz ATC, kad ir atrisināta situācija, kas saistīta ar ieteikumu attiecībā uz izvairīšanos no sadursmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 00 00
	GAISA SATIKSMES PAKALPOJUMI UN GAISA SATIKSMES PĀRVALDĪBA
	
	
	
	
	
	

	010 07 01 00
	ICAO 11. pielikums. Gaisa satiksmes pakalpojumi
	
	
	
	
	
	

	010 07 01 01
	Definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atgādināt ICAO 11. pielikumā sniegtās definīcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 01 02
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt gaisa satiksmes pakalpojumu (ATS) mērķus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot gaisa satiksmes pakalpojumu trīs pamatveidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot gaisa satiksmes vadības dienestu (ATC) trīs pamatveidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kad lidojumu vadības torņi nodrošina precīzu laika pārbaudi pilotiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kurās frekvencēs pilots var sagaidīt, ka ATS ar viņu sazināsies ārkārtas gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast procedūru, kādā gaisa kuģis tiek nodots no vienas ATC struktūrvienības citai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 07 01 03
	Gaisa telpa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot FIR izveides mērķi, tostarp UIR.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast dažādus noteikumus un pakalpojumus, kas attiecas uz dažādām gaisa telpas klasēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāda gaisa telpa jāiekļauj FIR vai UIR.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt to gaisa telpas daļu noteikšanu, kurās jānodrošina lidojumu informācijas dienests (FIS) un trauksmes izziņošanas dienests.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt to gaisa telpas daļu noteikšanu, kurās jānodrošina ATC dienests.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, vai FIR noteiktie CTA un CTR ir daļa no šī FIR rajona.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt CTA zemāko robežu attiecībā uz ICAO standartiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, vai CTA zemākā robeža jānosaka vienmērīgi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc UIR vai augšējais CTA jānorobežo, lai augšējā gaisa telpa iekļautos vairāku zemāku FIR vai CTA sānu robežās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi raksturot CTR sānu robežas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt CTR sānu robežu minimālo pagarinājumu (izsakot NM).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt CTR augšējās robežas, kas atrodas CTA sānu robežās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 01 04
	Gaisa satiksmes vadības dienesti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt visas gaisa telpas klases, kurās tiek nodrošināta ATC.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt ATS struktūrvienības, kas sniedz ATC pakalpojumus (lidojumu rajona gaisa satiksmes vadības dienests, pieejas kontroles dienests, lidlauka vadības dienests).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kurai(-ām) struktūrvienībai(-ām) var uzticēt uzdevumu sniegt specifiskus pakalpojumus uz perona.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt mērķi, kādam ATC struktūrvienība izsniedz atļauju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kādam nolūkam ATC struktūrvienība ir izsniegusi atļauju attiecībā uz IFR, VFR vai speciāliem VFR lidojumiem, kā arī norādīt dažādās gaisa telpas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt ATC atļaujas dažādās (piecas iespējamās) daļas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot dažādus atļaujas saskaņošanas aspektus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā ATC rīkojas, ja kļūst skaidrs, ka papildus jau pieņemtajai satiksmei vairs nevar uzņemt citu satiksmi noteiktā laika periodā konkrētā vietā vai konkrētā teritorijā, vai to var uzņemt tikai noteiktā ātrumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc personu pārvietošanos un transportlīdzekļu un vilktu gaisa kuģu kustību AD manevrēšanas teritorijā kontrolē AD TWR (pēc nepieciešamības).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 01 05
	Lidojumu informācijas dienests (FIS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kādam gaisa kuģim tiek nodrošināts FIS.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, vai FIS paredz atbilstošas SIGMET un AIRMET informācijas sniegšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādu informāciju FIS paredz papildus SIGMET un AIRMET informācijai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādu citu informāciju FIS paredz papildus 11. PIELIKUMĀ dotajai īpašajai informācijai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt trīs galvenos ekspluatācijas FIS pārraižu veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot akronīma ATIS nozīmi skaidri saprotamā valodā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Parādīt, ka pārzināt ATIS nosūtīšanas pamatnosacījumus atbilstoši 11. PIELIKUMĀ norādītajam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt četrus iespējamos ATIS ziņojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt pamatinformāciju par ATIS pārraidēm (piemēram, izmantotajām frekvencēm, iekļauto AD skaitu, atjaunošanu, noteikšanu, saņemšanas apstiprinājumu, valodu un kanāliem, ALT iestatījumu).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast ATIS ziņojuma saturu un saistītos faktorus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt iemeslus un apstākļus, kādos jāatjaunina ATIS ziņojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 01 06
	Trauksmes izziņošanas dienests
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kurš nodrošina trauksmes izziņošanas pakalpojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kurš ir atbildīgs par atbilstošas avārijas fāzes ierosināšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt gaisa kuģi, kuram jānodrošina trauksmes izziņošanas pakalpojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt struktūrvienību, kurai atbildīgā ATS struktūrvienība nekavējoties paziņo, ja tiek uzskatīts, ka gaisa kuģis ir ārkārtas stāvoklī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt trīs ārkārtas posmus un raksturot katra ārkārtas veida pamatnosacījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Apliecināt zināšanas par INCERFA, ALERFA un DETRESFA izteicienu nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot ierobežojumus, kas attiecas uz gaisa kuģa informēšanu, tam atrodoties netālu no gaisa kuģa ārkārtas stāvoklī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 07 01 07
	Principi, kas regulē RNP un ATS maršruta apzīmējumus
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt RNP 4, RNP 1 u. c. izteicienu nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt faktorus, kas ir RNP pamatā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot iemeslu maršruta apzīmējumu sistēmas un nepieciešamās navigācijas precizitātes (RNP) noteikšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, vai paredzētais RNP veids tiek uzskatīts par būtisku ATS maršruta apzīmējuma sastāvdaļu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Apliecināt vispārīgas zināšanas par ATS maršruta apzīmējuma sastāvu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 07 02 00
	ICAO dokuments Nr. 4444. Gaisa satiksmes pārvaldība
	
	
	
	
	
	

	010 07 02 01
	Priekšvārds (darbības joma un mērķis)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot akronīma “PANS ATM” nozīmi skaidri saprotamā valodā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, vai ICAO dok. Nr. 4444 minētās procedūras ir paredzētas vienīgi ATS dienestu personālam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ICAO dok. Nr. 4444 un citu dokumentu saistību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, vai ATC struktūrvienību izsniegta atļauja ietver vai neietver to, ka ir novērsta sadursmes ar zemi iespējamība, un gadījumā, ja šajā ziņā ir kāds izņēmums, nosaukt minēto izņēmumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 02
	Definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atgādināt visas dok. Nr. 4444 minētās definīcijas, izņemot turpmāk minētās:
pārņēmēja struktūrvienība/dispečers, AD manevrēšanas ķēde, aviācijas fiksētais dienests (AFS), aeronavigācijas fiksētā stacija, manevrēšana pa gaisu, iedalīšana, pieejas konuss, piešķiršana, vienošanās par datiem, datu apstrāde, individuālais kods, D-vērtība, lidojuma statuss, zemes ietekme, saņēmēja struktūrvienība/dispečers, sūtītāja struktūrvienība/dispečers, vadības nodošanas punkts, nododošā struktūrvienība/dispečers, bezpilota nevadāms aerostats.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 03
	ATS sistēmu jauda un gaisa satiksmes plūsmas vadība (ATFM)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kad un kur īsteno ATFM pakalpojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 04
	Gaisa satiksmes pakalpojumu vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kurš ir atbildīgs par lidojumu informācijas un trauksmes izziņošanas pakalpojuma sniegšanu lidojumu informācijas rajonā (FIR) kontrolējamā gaisa telpā un kontrolētos lidlaukos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 05
	ATC atļaujas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ATC atļaujas “vienīgo piemērošanas jomu un mērķi”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kāda informācija ir ATC atļaujas izsniegšanas pamatā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kas PIC darāms, ja ATC atļauja nav piemērota.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kurš uzņemas atbildību par to, lai, lidojot ATC struktūrvienības uzraudzībā, tiktu ievēroti piemērojamie normatīvi un noteikumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt divus galvenos mērķus, kādiem ATC struktūrvienība izsniedz atļaujas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kāpēc gaisa kuģim maršrutā atļaujas jāizsniedz “pietiekami ātri”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ko nozīmē “atļaujas darbības robeža”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot ATC atļaujās iekļautās frāzes “atļauts pa lidojuma plānoto maršrutu”, “atļauts, veicot (apzīmējums) izlidošanu” un “atļauts, veicot (apzīmējums) ielidošanu”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt ATC atļaujas punktus, ko lidojumu apkalpe vienmēr pārlasa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 06
	Horizontālā ātruma vadības instrukcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc ATC veic ātruma kontroli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt maksimālā ātruma izmaiņas, ko ATC var noteikt.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādā attālumā no skrejceļa sliekšņa PIC nedrīkst gaidīt nekādu ātruma kontroli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 07
	Pāreja no IFR lidojuma uz VFR lidojumu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādā veidā PIC var iniciēt pāreju no IFR lidojuma uz VFR lidojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt paredzamo atbilstošās ATC struktūrvienības reakciju gadījumā, kad tiek lūgta maiņa no IFR lidojuma uz VFR lidojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 07 02 08
	Pēcstrūklas turbulence
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt gaisa kuģa pēcstrūklas turbulences kategorijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt pēcstrūklas turbulences atdalīšanas minimumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kā “liels” gaisa kuģis to norāda sākotnējos radiotelefonijas sakaros ar ATS.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 09
	Altimetra iestatījuma procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· pārejas līmenis;
· pārejas slānis un
· pārejas absolūtais augstums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādā veidā lidlauka tuvumā izsaka gaisa kuģa vertikālo pozīciju pārejas absolūtajā augstumā vai zem tā, pārejas līmenī vai virs tā un uzņemot vai samazinot augstumu pārejas slānī.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kad gaisa kuģa augstumu, kas NDB nolaišanās laikā izmanto QFE, norāda atbilstoši nosēšanās slieksnim, nevis lidlauka pacēlumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, cik tālu gaisa kuģim nodrošinātos altimetra iestatījumus noapaļo uz augšu vai uz leju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt frāzi “zemākais izmantojamais lidojuma līmenis”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādā veidā maršruta lidojuma laikā gaisa kuģa vertikālā pozīcija tiek izteikta zemākajā izmantojamajā lidojuma līmenī, kā arī virs vai zem tā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kurš nosaka pārejas līmeni, kas izmantojams lidlauka tuvumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nolemt, kā un kad lidojumu apkalpes locekli informē par pārejas līmeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, vai pilots var vai nevar pieprasīt, lai pārejas līmenis tiktu norādīts pieejas atļaujā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kāda veida atļaujā iekļauj vidējā jūras līmeņa spiedienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 10
	Ziņošana par atrašanās vietu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt, kad gaisa kuģis, kas veic lidojumu maršrutos, ko definē konkrēti nozīmīgi punkti, sniedz atrašanās vietas ziņojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt sešas pozīcijas, kas parasti ir norādītas atrašanās vietas balss ziņojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt prasības, kas jāievēro, lai izmantotu vienkāršotu atrašanās vietas ziņojumu ar lidojuma līmeni, nākamo atrašanās vietu (un pārlidojuma laiku), kā arī no tās izrietošos nozīmīgos punktus, kas ir izlaisti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt to atrašanās vietas ziņojuma pozīciju, kas pēc pārejas uz jaunu frekvenci ar sākotnējo izsaukumu ir jānosūta ATC.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kuru atrašanās vietas ziņojuma punktu var izlaist, ja izmanto SSR C režīmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādos apstākļos norādītais gaisa ātrums jāiekļauj atrašanās vietas ziņojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot akronīma “ADS” nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kurā struktūrvienībā jāsniedz ADS ziņojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ADS ziņojumu sniegšanas veidu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kurš izteiciens atrodas pirms līmeņa skaitļiem atrašanās vietas ziņojumā, ja līmeni uzrāda saistībā ar 1 013,2 hPa (standarta spiedienu).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 11
	Operatīvas un meteoroloģiskas informācijas sniegšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt gadījumus, kuros sniedz speciālus gaisa kuģa ziņojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 12
	Distancēšanas metodes un minimumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot vispārīgos noteikumus kontrolējamas satiksmes distancēšanai.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt dažādos aviācijā izmantotos distancēšanas veidus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izprast atšķirību starp dažādu gaisa telpas klašu iedalījuma tipiem un dažādiem lidojumu tipiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kurš ir atbildīgs par izvairīšanos no sadursmes ar citu gaisa kuģi, ja lidojumu veic VMC apstākļos.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kuros ICAO dokumentos ir noteikta informācija par pašreizējiem distancēšanas minimālajiem lielumiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kā aprēķina vertikālo distancēšanu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt nepieciešamo minimālo vertikālo distancēšanu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kāda ir savstarpējā saistība starp kreisēšanas līmeni gaisa kuģiem, kuri lido uz vienu galamērķi, un paredzamo nolaišanās secību.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt noteikumus, kas ir jāievēro, ja divi gaisa kuģi ir saņēmuši atļauju augstuma uzņemšanas vai samazināšanas laikā saglabāt noteiktu vertikālo distancēšanu to starpā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt horizontālās distancēšanas abas galvenās metodes.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kā var noteikt gaisa kuģu atstatumu sānos vienā un tajā pašā līmenī.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izskaidrot terminu “ģeogrāfiskais atdalījums”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt trajektorijas distancēšanu starp gaisa kuģiem, kas izmanto to pašu aeronavigācijas līdzekli vai metodi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt trīs galvenos līdzekļus garendistancēšanas noteikšanai.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt apstākļus, kādos ir pieļaujams atstatuma minimuma samazinājums.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt standarta horizontālo radiolokācijas distancēšanos, kas izteikta NM.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot Maha skaitļa metodi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pēcstrūklas turbulences radiolokācijas distancēšanos gaisa kuģim lidojuma APP un DEP fāzēs, ja gaisa kuģis lido tieši aiz cita gaisa kuģa, kas atrodas tādā pašā ALT vai mazāk nekā 300 m (1 000 pēdas) zem tā.
	x
	
	x
	
	
	x

	010 07 02 13
	Distancēšana lidlauku apkārtnē
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt izteicienu “būtiska vietējā satiksme”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādu iespējamo lēmumu PIC var pieņemt, ja izlidojošs gaisa kuģis tiek paātrināts, ierosinot nosēšanās virzienu, kas nav “pret vēju”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt stāvokli, kādā ATC varētu sākt vizuālu pieeju IFR lidojumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, vai ATC nosaka atstatumu starp gaisa kuģi, kas veic vizuālu nolaišanos, un citu ielidojošu vai izlidojošu gaisa kuģi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādā gadījumā, ja gaisa kuģa apkalpe nepārzina instrumentālās nolaišanās procedūru, kas tiek veikta, ATC tai sniedz informāciju tikai par nolaišanās beigu posma ceļa līniju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kurš lidojuma līmenis būtu jāpiešķir gaisa kuģim, kas vispirms nosēšanās nolūkos ielido pāri gaidīšanas punktam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pastāstīt par gaisa kuģiem piešķiramo prioritāti nosēšanās nolūkos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast situāciju, kad, atrodoties nolaišanās secībā, gaisa kuģa pilots informē par nodomu gaidīt laikapstākļu uzlabošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot terminu “paredzamais pieejas laiks” un procedūru šā termina izmantošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt iemeslus, kuru dēļ varētu pieņemt lēmumu izmantot citu pacelšanās vai nosēšanās virzienu, lai tas nebūtu jādara pret vēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt, kas būtu darāms PIC, ja “izmantojamais skrejceļš” netiek uzskatīts par piemērotu attiecīgajai darbībai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 14
	Dažādas distancēšanas procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pārzināt tāda gaisa kuģa distancēšanu, kas lidojuma laikā atrodas gaidīšanas režīmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārzināt minimālo atstatumu starp izlidojošiem gaisa kuģiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārzināt minimālo atstatumu starp izlidojošiem un ielidojošiem gaisa kuģiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārzināt ar radaru nesaistītu pēcstrūklas turbulences garendistancēšanas minimumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Zināt par atļauju “saglabāt savu atstatumu”, atrodoties VMC.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Īsi raksturot, kas ir “būtiska satiksme” un “būtiska satiksmes informācija”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt apstākļus, kādos ir pieļaujams atstatuma minimuma samazinājums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 15
	Ielidojošs un izlidojošs gaisa kuģis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt tos informācijas elementus, kas pēc iespējas agrāk ir jānodod gaisa kuģim, ja paredzēts veikt nolaišanos nosēšanās nolūkā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt informāciju, kas ir nosūtāma gaisa kuģim, kad tas uzsāk pieejas pēdējo posmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt informāciju, kas gaisa kuģim nosūtāma pieejas pēdējā posmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Iepazīties ar visu informāciju par ielidojošiem un/vai izlidojušiem gaisa kuģiem uz paralēliem vai gandrīz paralēliem skrejceļiem, tostarp zināt par NTZ un NOZ un dažādām paralēlās ielidošanas un/vai izlidošanas kombinācijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt prioritāro secību starp gaisa kuģi, kas veic nosēšanos (vai atrodas pieejas pēdējā posmā nolūkā veikt nosēšanos), un gaisa kuģi, kas plāno izlidot.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādi faktori ietekmē nolaišanās secību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt meteoroloģisko apstākļu būtiskās izmaiņas pacelšanās vai augstuma uzņemšanas zonā, par kurām būtu nekavējoties jāinformē izlidojošs gaisa kuģis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kāda informācija būtu jānodod izlidojošam gaisa kuģim attiecībā uz vizuāliem vai nevizuāliem līdzekļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, par kādām būtiskām izmaiņām, cik drīz vien iespējams, būtu jāinformē ielidojošs gaisa kuģis, īpaši ja tās ir meteoroloģisko apstākļu izmaiņas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 16
	Lidlauka vadības dienesta procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt lidlauka zonas vadības torņa (TWR) vispārējos uzdevumus, izsniedzot informāciju un atļaujas gaisa kuģim tā kontroles zonā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, attiecībā uz kuriem gaisa kuģiem un to norādītajām atrašanās vietām vai lidojumu situācijām TWR novērš sadursmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt AD aprīkojuma darbības atteici vai novirzi, par kuru vajadzētu nekavējoties informēt TWR.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka pēc noteikta laika posma TWR ziņo ACC vai FIC par to, ka gaisa kuģis nav nosēdies kā paredzēts.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kāda procedūra ir jāievēro TWR ikreiz, kad VFR darbības tiek apturētas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot terminu “izmantojamais skrejceļš” un tā izvēli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt informāciju, kura TWR jāsniedz gaisa kuģim:
· pirms manevrēšanas pacelšanās nolūkos;
· pirms pacelšanās;
· pirms ieiešanas lidojuma riņķī.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka ziņojums par piezemes vēja virzienu, kuru TWR sniedz pilotam, ir magnētisks.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Precīzi izskaidrot izteiciena “atbrīvots skrejceļš” nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 17
	Radiolokācijas apkalpošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, cik lielā mērā var ierobežot radiolokatoru izmantošanu gaisa satiksmes pakalpojumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādai radiolokatora sniegtajai informācijai kā minimums ir jābūt uzrādītai kontrolierim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt divas pamata identifikācijas procedūras, kam izmanto radiolokatoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “PSR”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x


	LO
	Aprakstīt apstākļus, kādos gaisa kuģis, kam nodrošina radiolokatoru pakalpojumus, būtu jāinformē par tā atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt, kāda veida informāciju radiolokācijas pakalpojumi var sniegt gaisa kuģim par atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “radiolokācijas vektorēšana”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt radiolokācijas vektorēšanas mērķus, kā norādīts ICAO dokumentā Nr. 4444.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt veidus, kā sasniegt radiolokācijas vektorēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt informāciju, kas nodrošināma gaisa kuģim, ja radiolokācijas vektorēšana tiek izbeigta un pilotam tiek dotas norādes atsākt pašam navigāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot procedūras novērošanas radiolokatora nolaišanās (SRA) veikšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kā (attiecībā uz uztvērējraidītāju) pilotam jārīkojas ārkārtas situācijā, ja tas iepriekš saņēmis ATC norādījumus izmantot uztvērējraidītāju noteiktā kodā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 18
	Gaisa satiksmes konsultatīvie pakalpojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa satiksmes konsultatīvo pakalpojumu mērķi un pamatprincipus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādam gaisa kuģim tiek sniegti gaisa satiksmes konsultatīvie pakalpojumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc gaisa satiksmes konsultatīvie pakalpojumi neparedz “atļauju”, bet gan tikai “konsultatīvas informācijas” sniegšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 19
	Procedūras attiecībā uz avārijām, sakaru kļūmēm un ārkārtas situācijām
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt SSR aprīkojuma režīmu un kodu, ko pilots varētu izmantot (vispārīgi) ārkārtas gadījumā vai (īpaši) tad, ja pret gaisa kuģi tiek vērsta nelikumīga iejaukšanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt īpašās tiesības, ko ATC var piešķirt ārkārtas situācijā esošam gaisa kuģim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt gaisa kuģa paredzamo darbību pēc tam, kad no ATS ir saņemta apraide par cita gaisa kuģa ārkārtas nolaišanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādā veidā divvirzienu sakaru atteicē var noteikt, vai gaisa kuģis spēj saņemt pārraides no ATS struktūrvienības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot pieņēmumu, uz kuru balstoties saglabāt atstatumu, ja ir zināms, ka gaisa kuģis piedzīvo COM kļūmi VMC vai IMC apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādās frekvencēs ATS nosūta atbilstošu informāciju gaisa kuģim, kas saskaras ar divvirzienu COM kļūmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ATS struktūrvienības paredzamo rīcību, uzzinot, ka gaisa kuģis tiek pārtverts tās atbildības zonā vai ārpus tās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ko nozīmē frāze “nomaldījies gaisa kuģis” un “neidentificēts gaisa kuģis”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot minimālo degvielas noliešanas līmeni un tās iemeslus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot ATC iespējamo lūgumu gaisa kuģim mainīt RTF izsaukuma signālu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 07 02 20
	Dažādas procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot termina “AIRPROX” nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt gaisa satiksmes incidenta ziņojuma uzdevumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 00 00
	AERONAVIGĀCIJAS INFORMĀCIJAS DIENESTS
	
	
	
	
	
	

	010 08 01 00
	Ievads
	
	
	
	
	
	

	LO
	Vispārīgi aprakstīt aeronavigācijas informācijas dienesta mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 02 00
	ICAO 15. pielikuma definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atgādina par šādām definīcijām:
aeronavigācijas informācijas cirkulāri (AIC), aeronavigācijas informācijas publikācija (AIP), AIP grozījums, AIP papildinājums, AIRAC, bīstama zona, integrēta aeronavigācijas informācijas pakete, starptautiska lidosta, starptautiskais NOTAM birojs (NOF), manevrēšanas teritorija, kustības zona, paziņojums lidotājiem (NOTAM), pirmslidojuma informācijas biļetens (PIB), aizliegtā zona, ierobežotu lidojumu zona, SNOWTAM, ASHTAM.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 03 00
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kādā laikposmā ir pieejams aeronavigācijas informācijas dienests attiecībā uz gaisa kuģi, kas lido AIS atbildības zonā, ja pakalpojums nav pieejams visu diennakti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt (vispārīgi) aeronavigācijas informāciju/datus, kuru pieejamību AIS pakalpojumu sniedzējs piemērotā formā nodrošina gaisa kuģa apkalpēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Rezumēt aeronavigācijas informācijas dienesta pienākumus saistībā ar aeronavigācijas informācijas datiem attiecīgās valsts teritorijai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast WGS 84 principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 04 00
	Aeronavigācijas informācijas integrētais bloks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt dažādus elementus, no kuriem sastāv aeronavigācijas informācijas integrētais bloks.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 04 01
	Aeronavigācijas informācijas publikācija (AIP)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt AIP pamatmērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt dažādās AIP daļas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kurā AIP galvenajā daļā ir atrodama šāda informācija:
· atšķirības no ICAO standartiem, ieteicamās prakses un procedūrām;
· atrašanās vietas indeksi, aeronavigācijas informācijas pakalpojumi, minimālais lidojuma augstums, VOLMET pakalpojumi, SIGMET pakalpojumi;
· vispārīgie noteikumi un procedūras (jo īpaši vispārīgie noteikumi, VFR, IFR, ALT iestatījuma procedūra, civilās aviācijas gaisa kuģa pārtveršana, nelikumīga iejaukšanās, gaisa satiksmes incidenti);
· ATS gaisa telpa (jo īpaši FIR, UIR, TMA);
· ATS maršruti (jo īpaši zemākie ATS maršruti, augstākie ATS maršruti, zonālās navigācijas maršruti);
· lidlauka dati, tostarp par peroniem, TWY un pārbaudes vietām/atrašanās vietu dati;
· navigācijas brīdinājumi (jo īpaši aizliegtās zonās, ierobežotu lidojumu zonās un bīstamās zonās);
· gaisa kuģa instrumenti, aprīkojums un lidojuma dokumenti;
· AD kustības pa zemes virsu vadības un kontroles sistēma un marķējumi;
· RWY fiziskās īpašības, deklarētās distances, APP un RWY apgaismojums;
· AD navigācijas radiolīdzekļi un nosēšanās palīglīdzekļi;
· ar AD saistītās kartes;
· gaisa kuģa, pasažieru, apkalpes ielidošana, tranzīts un izlidošana, kā arī kravas ievešana, tranzīts un izvešana.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā publicējamas pastāvīgas AIP izmaiņas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāda informācija publicējama kā AIP papildinājumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā panākt, lai AIP papildinājumi būtu skaidri redzami.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 04 02
	Paziņojumi lidotājiem (NOTAM)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt, kā publicējama informācija, kas pēc būtības ir piederīga NOTAM, bet ietver apjomīgu tekstu un/vai attēlus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot būtisku informāciju, kas veicina NOTAM izsniegšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kam izplatāmi NOTAM paziņojumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā jāsniedz informācija par sniegu, ledu un stāvošu ūdeni uz lidlauka seguma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, ar kādiem līdzekļiem izplatāmi NOTAM paziņojumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kāda informācija var ietilpt ASHTAM.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 04 03
	Aeronavigācijas informācijas reglamentēšana un kontrole (AIRAC)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt apstākļus, kādos attiecīgo informāciju izplata vai tā būtu jāizplata kā AIRAC.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādā secībā izdot AIRAC, un noteikt, cik dienas pirms spēkā stāšanās datuma AIS būtu jāizplata attiecīgā informācija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 04 04
	Aeronavigācijas informācijas cirkulāri (AIC)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot AIC publicēšanas iemeslus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot AIC struktūru un standarta krāsu kodus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot parasto AIC publicēšanas ciklu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 08 04 05
	Pirmslidojuma un pēclidojuma informācija/dati
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt (vispārīgi), kāda informācija ir iekļaujama aeronavigācijas informācijā, kas tiek sniegta atbilstošā AD pirmslidojuma plānošanas nolūkos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Rezumēt aktuālo papildinformāciju saistībā ar izlidošanas AD, kas tiek sniegta kā pirmslidojuma informācija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kādā veidā lidojumu apkalpei nosūta aktuālā NOTAM ziņojuma un citas steidzamas informācijas kopsavilkumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kāda pēclidojuma informācija no gaisa kuģu apkalpēm tiek iesniegta AIS izplatīšanai atbilstoši apstākļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 00 00
	LIDLAUKI (ICAO 14. pielikuma I sējums “Lidlauku projektēšana un ekspluatācija”)
	
	
	
	
	
	

	010 09 01 00
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atgādināt visas ICAO 14. pielikumā minētās definīcijas, izņemot turpmāk minētās:
precizitāte, cikliskā redundances kontrole, datu kvalitāte, efektīvā intensitāte, elipsoda augstums (ģeodēziskais augstums), ģeodēzisko koordināšu sistēma, ģeoīds, ģeoīda vilnis, integritāte (aeronavigācijas dati), apgaismojuma atteice, apgaismojuma sistēmas uzticamība, ortometriskais augstums, stacijas deklinācija, izmantošanas koeficients, kodētais apzīmējums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi raksturot AD kodētā apzīmējuma mērķi, kā arī paskaidrot, kāpēc tas sastāv no diviem elementiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 02 00
	Lidlauku dati
	
	
	
	
	
	

	010 09 02 01
	Lidlauka kontrolpunkts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt, kur izvieto lidlauka kontrolpunktu un kur to parasti atstāj.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 02 02
	Seguma izturība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot terminus PCN un ACN un raksturot to savstarpējo atkarību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kā ziņot par nestspēju gaisa kuģim, kura perona masa nepārsniedz 5 700 kg.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 02 03
	Deklarētās distances
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt četras svarīgākās deklarētās RWY distances un norādīt, kur ICAO 14. pielikumā iespējams atrast norādījumus par to aprēķināšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Atgādināt četru galveno deklarēto distanču definīcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 02 04
	Kustības zonas un saistīto objektu stāvoklis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast, kāpēc par kustības zonas un saistīto objektu stāvokli tiek informētas AIS un ATS struktūrvienības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt jautājumus, kuri būtiski ietekmē ekspluatāciju vai gaisa kuģa veiktspēju un par kuriem jāziņo AIS un ATS struktūrvienībām, lai pēc tam šo informāciju nosūtītu attiecīgajam gaisa kuģim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot četrus dažādus veidus, kā ūdens sakrājas uz skrejceļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt trīs dažādus uz skrejceļa esošā sasalušā ūdens veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast piecus bremžu darbības līmeņus, tostarp saistītos koeficientus un kodus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 09 03 00
	Fiziskās īpašības
	
	
	
	
	
	

	010 09 03 01
	Skrejceļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kur parasti jāatrodas slieksnim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Iepazīties ar vispārējiem apsvērumiem par skrejceļiem, kas ir saistīti ar skrejceļa gala bremzēšanas joslu vai šķēršļbrīvo joslu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kur 14. pielikumā atrodama sīka informācija par prasīto skrejceļa platumu atkarībā no koda numura un koda burta.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 03 02
	Lidjoslas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “lidjosla”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 03 03
	Skrejceļa gala drošības zona
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “Skrejceļa gala drošības zona”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 03 04
	Šķēršļbrīva josla
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “šķēršļbrīva josla”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 03 05
	Skrejceļa gala bremzēšanas josla
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “skrejceļa gala bremzēšanas josla”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 03 06
	Radioaltimetra darbības zona
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kur jāizveido radioaltimetra darbības zona, un jānosaka, cik tālu tai jāstiepjas sāniski un gareniski.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 03 07
	Manevrēšanas ceļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot nosacījumu, kas jāizpilda, lai saglabātu prasīto attālumu starp gaisa kuģa ārējiem galvenajiem riteņiem un manevrēšanas ceļa malu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ātras nobraukšanas manevrēšanas ceļu iemeslus un prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt iemeslu, kāpēc manevrēšanas ceļš līkumos ir paplašināts.
	x
	x
	x
	x
	x
	x


	LO
	Izskaidrot, kad un kur jānodrošina gaidīšanas laukumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kur izveido gaidīšanas vietu pie skrejceļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “gaidīšanas vieta kustības maršrutā”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kur jāizveido gaidīšanas vietas manevrēšanas starpposmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 04 00
	Vizuālie navigācijas līdzekļi
	
	
	
	
	
	

	010 09 04 01
	Rādītāji un signālierīces
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vēja virziena rādītājus, ar kuriem jāaprīko AD.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot nosēšanās virziena rādītāju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot signālu starmeša iespējas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādiem raksturlielumiem jāpiemīt signāllaukumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot visus rādītājus un signālus, kurus var izmantot signāllaukumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 04 02
	Marķējumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt krāsas, ko izmanto dažādiem marķējumiem (skrejceļam (RWY), manevrēšanas ceļam (TWY), gaisa kuģu stāvvietām, perona drošības līnijām).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kur tiek nodrošināts RWY apzīmējuma marķējums un kā to projektē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt turpmāk minēto marķējumu pielietojumu un raksturlielumus:
· RWY ass līnijas marķējumi;
· THR marķējums;
· zemskares zonas marķējums;
· RWY malu marķējuma svītras;
· TWY ass līnijas marķējums;
· gaidīšanas vietas pie skrejceļa marķējums;
· gaidīšanas vietas manevrēšanas starpposmā marķējums;
· gaisa kuģu stāvvietu marķējumi;
· perona drošības līnijas;
· gaidīšanas vietas uz ceļa marķējums;
· obligātu norāžu marķējums;
· informatīvais marķējums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 04 03
	Ugunis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt mehāniskos drošības apsvērumus attiecībā uz virszemes tuvošanās ugunīm un paceltu skrejceļu, skrejceļa gala bremzēšanas joslu un manevrēšanas ceļa apgaismojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot saikni starp RWY apgaismojuma intensitāti, nolaišanās apgaismojuma sistēmu un atsevišķa intensitātes regulatora izmantošanu dažādām apgaismojuma sistēmām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt apstākļus lidlauka bākas uzstādīšanai un aprakstīt tās vispārējos raksturlielumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt, kāda veida darbībām izmanto vienkāršu APP apgaismojuma sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt vienkāršas APP apgaismojuma sistēmas pamata uzstādījumus, tostarp parasti izmantotos izmērus un attālumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot precīzas APP I kategorijas apgaismojuma sistēmas principu, tostarp tādu informāciju kā atrašanās vieta un raksturlielumi.
Piezīme: tas ietver Kalverta [Calvert] sistēmu ar papildu līnijugunīm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot precīzas APP II un III kategorijas apgaismojuma sistēmas principu, tostarp tādu informāciju kā atrašanās vieta un raksturlielumi, jo īpaši pieminot sistēmas iekšējos 300 m.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt PAPI un APAPI flanga horizontus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot, ko pilots redzēs pieejas laikā, izmantojot PAPI, APAPI, T-VASIS un AT-VASIS.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot, ko pilots redzēs nolaišanās laikā, izmantojot HAPI.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot turpmāk minēto jēdzienu pielietojumu un raksturlielumus:
· RWY malu ugunis;
· RWY sliekšņa un flangu horizontu ugunis;
· RWY gala ugunis;
· RWY ass līnijas ugunis;
· RWO pieejas ugunis;
· RWY zemskares zonas ugunis;
· skrejceļa gala bremzēšanas joslas ugunis;
· manevrēšanas ceļa ass līnijas ugunis;
· manevrēšanas ceļa malu ugunis;
· stopugunis;
· gaidīšanas vietas manevrēšanas starpposmā ugunis;
· RWY aizsarggaismas;
· gaidīšanas vietas uz ceļa ugunis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izprast laikposmu, kādā zemes aeronavigācijas ugunīm jābūt pieejamām ielidojošam gaisa kuģim.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 09 04 04
	Zīmes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt zīmju uzstādīšanas vispārējo mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kuras zīmes ir vienīgās, kam kustības zonā izmanto sarkano krāsu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt nosacījumus zīmju izgaismošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt obligātu norāžu zīmju uzstādīšanas mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt, kāda veida zīmes ietilpst obligāto norāžu zīmēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt obligāto norāžu zīmēm izmantotās krāsas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, ar kādu zīmi papildināms “A” paraugam atbilstošs gaidīšanas vietas pie skrejceļa (t. i., manevrēšanas ceļa krustojumā ar neinstrumentālo, neprecīzas pieejas vai pacelšanās skrejceļu) marķējums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, ar kādu zīmi papildināms “B” paraugam atbilstošs gaidīšanas vietas pie skrejceļa (t. i., manevrēšanas ceļa krustojumā ar precīzas pieejas skrejceļu) marķējums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kur atrodas:
· RWY apzīmējuma zīme manevrēšanas ceļa/RWY krustojumā;
· iebraukšanas aizlieguma zīme;
· RWY gaidīšanas vietas zīme.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt zīmi, kuru izmanto, lai norādītu, ka manevrējošs gaisa kuģis drīz šķēršos šķēršļu ierobežošanas virsmu vai traucēs navigācijas radiolīdzekļu darbībai (piemēram, ILS/MLS kritiskā/jutīgā zona).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt visus iespējamos uzrakstus uz skrejceļa apzīmējuma zīmēm un gaidīšanas vietas zīmēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt uzrakstu uz gaidīšanas vietas manevrēšanas starpposmā zīmes, kas atrodas uz manevrēšanas ceļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kad nodrošina informatīvās zīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot krāsas, kas tiek izmantotas saistībā ar informatīvajām zīmēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot iespējamos uzrakstus uz informatīvajām zīmēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot gaisa kuģa stāvvietas zīmju lietošanu, atrašanās vietu un raksturlielumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot gaidīšanas vietas uz ceļa zīmju lietošanu, atrašanās vietu un raksturlielumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 04 05
	Marķieri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc tiek ierobežots skrejceļa vai manevrēšanas ceļa tuvumā esošo marķieru augstums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot turpmāk minēto jēdzienu pielietojumu un raksturlielumus:
· RWY bez mākslīgā seguma malu marķieri;
· TWY malu marķieri;
· TWY ass līnijas marķieri;
· TWY bez mākslīgā seguma malu marķieri;
· robežas marķieri;
· skrejceļa gala bremzēšanas joslas malu marķieri.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 05 00
	Vizuālie līdzekļi šķēršļu apzīmēšanai
	
	
	
	
	
	

	010 09 05 01
	Objektu marķēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kā marķēt kustīgus vai nekustīgus objektus, ja nav iespējams izmantot krāsojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot marķējumu pēc krāsām (kustīgiem vai nekustīgiem objektiem).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot marķieru lietošanu objektu, gaisa vadu, kabeļu u. c. priekšmetu marķēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot karodziņu lietošanu objektu marķēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 05 02
	Objektu apgaismošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt dažādu veidu ugunis, kas norāda objektus, kuri jāapgaismo.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt laikposmu(-us) 24 stundu laikā, kurā paredzēts izmantot augstas intensitātes ugunis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot (vispārīgi) šķēršļu uguņu atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot (vispārīgi un parastiem apstākļiem) zemas intensitātes šķēršļu uguņu, vidējas intensitātes šķēršļu uguņu un augstas intensitātes šķēršļu uguņu krāsu un secību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x


	LO
	Norādīt, kur var atrast informāciju par aeronavigācijas ugunīm, kas jāizmanto gaisa kuģim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 06 00
	Vizuālie līdzekļi ierobežotas izmantošanas zonu apzīmēšanai
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādas krāsas un nozīme ir marķējumam, kas nozīmē “slēgts”, uz skrejceļiem un manevrēšanas ceļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā jābrīdina pilots gaisa kuģī, kas pārvietojas pa manevrēšanas ceļa, gaidīšanas vietas vai perona virsmu, ka šo virsmu sānu drošības joslas ir bezslodzes virsmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot pirmssliekšņa marķējumu (tostarp krāsas), ja virsma pirms sliekšņa nav piemērota gaisa kuģim normālai lietošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 07 00
	Lidlauka ekspluatācijas dienesti, aprīkojums un ierīces
	
	
	
	
	
	

	010 09 07 01
	Glābšana un ugunsdzēsība (RFF)
	
	
	
	
	
	


	LO
	Nosaukt glābšanas un ugunsdzēsības dienesta galveno mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt svarīgākos faktorus, kas ietekmē efektīvu glābšanu gaisa kuģa nelaimes gadījumā ar izdzīvojušiem cilvēkiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot pamatinformāciju, no kuras ir atkarīga AD kategorija (attiecībā uz glābšanu un ugunsdzēsību).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot termina “atbildes laiks” nozīmi un noteikt tā normālās un maksimālās robežvērtības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt iemeslus, kāpēc ir nepieciešami avārijas gadījumā izmantojamie piekļūšanas ceļi un papildu ugunsdzēsēju depo.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 07 02
	Perona pārvaldības dienests
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kāpēc jānodrošina īpašs perona pārvaldības dienests, un norādīt, kas jāievēro, ja AD vadības tornis nav iesaistīts perona pārvaldības dienestā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kam ir priekšrocības tiesības attiecībā pret transportlīdzekļiem, kas darbojas uz perona.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 07 03
	Gaisa kuģu apkalpošana uz zemes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot nepieciešamos pasākumus, veicot gaisa kuģa apkalpošanu uz zemes, attiecībā uz iespējamu degvielas aizdegšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 08 00
	ICAO 14. pielikuma 1 sējuma A papildinājums “Papildu vadlīnijas”
	
	
	
	
	
	

	010 09 08 01
	Deklarētās distances
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt četrus “deklarēto distanču” veidus uz skrejceļa, kā arī atbilstošos saīsinājumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot apstākļus, kas rada situāciju, kad četras deklarētās distances uz skrejceļa ir vienādas ar skrejceļa garumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot šķēršļbrīvās joslas, skrejceļa gala bremzēšanas joslas un/vai pārvietotā sliekšņa ietekmi uz četrām “deklarētajām distancēm”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 08 02
	Radioaltimetra darbības zonas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot radioaltimetra darbības zonas mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot radioaltimetra darbības zonas fiziskās īpašības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot radioaltimetra darbības zonas izmērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot radioaltimetra darbības zonas atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 09 08 03
	Tuvošanās uguņu sistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt tuvošanās uguņu sistēmas divas galvenās grupas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt abas dažādās vienkāršotās tuvošanās uguņu sistēmas versijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kādas divas dažādas pamatversijas ir precīzas nolaišanās uguņu sistēmām, ko izmanto CAT I.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot precīzas nolaišanās uguņu sistēmas iekšējo 300 m diagrammu CAT II un III gadījumā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā nolaišanās uguņu sistēmas izvietojums un atbilstīga sliekšņa atrašanās vieta ir savstarpēji saistīti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	010 10 00 00
	AVIOPĀRVADĀJUMU ATVIEGLOŠANAS PASĀKUMI (ICAO 9. pielikums)
	
	
	
	
	
	

	010 10 01 00
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	010 10 01 01
	Priekšvārds
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot 9. PIELIKUMA mērķi atbilstoši priekšvārdā norādītajam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 10 01 02
	Definīcijas (ICAO 9. pielikums)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Saprast definīcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 10 02 00
	Gaisa kuģa ieeja un izlidošana
	
	
	
	
	
	

	010 10 02 01
	Ģenerālā deklarācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt gaisa kuģa dokumentu mērķi un izmantošanu, ciktāl tas attiecas uz Ģenerālo deklarāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, vai parastos apstākļos līgumslēdzēja valsts pieprasīs Ģenerālo deklarāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kāda veida informācija par apkalpes locekļiem ir nepieciešama ikreiz, kad līgumslēdzēja valsts pieprasa Ģenerālo deklarāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 10 02 02
	Apkalpes ielidošana un izlidošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot apkalpes ielidošanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot iemeslus apkalpes locekļu apliecību (CMC) izmantošanai gaisa kuģu apkalpēm un stjuartiem, kas iesaistīti starptautiskajos aviopārvadājumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kādos gadījumos līgumslēdzējas valstis pieņem CMC kā personu apliecinošu dokumentu pases vai vīzas vietā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, vai ieejas tiesības, kādas ir regulāro starptautisko gaisa satiksmes pakalpojumu apkalpēm, var attiecināt uz citām apkalpēm gaisa kuģos, kurus ekspluatē par atlīdzību vai nomas maksu, bet kuri nav iesaistīti regulāro starptautisko gaisa satiksmes pakalpojumu sniegšanā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 10 02 03
	Pasažieru un bagāžas ielidošana un izlidošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pasažieru un to bagāžas ielidošanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot kravas bagāžas prasības un dokumentāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Iepazīties ar dokumentāciju, kas nepieciešama pasažieru un to bagāžas izlidošanai un ielidošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Iepazīties ar pasākumiem gadījumā, ja pasažieris tiek atzīts par personu bez iebraukšanas tiesībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pilota pilnvaras attiecībā pret nemierīgiem pasažieriem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 10 02 04
	Kravas ievešana un izvešana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot kravas ievešanas prasības.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Iepazīties ar kravas ievešanai un izvešanai nepieciešamo dokumentāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 11 00 00
	MEKLĒŠANA UN GLĀBŠANA
	
	
	
	
	
	

	010 11 01 00
	Svarīgākās meklēšanas un glābšanas (SAR) definīcijas ICAO 12. pielikumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
trauksmes fāze, briesmu fāze, avārijas fāze, ekspluatants, gaisa kuģa kapteinis, glābšanas koordinēšanas centrs, reģistrētājvalsts, nenoteiktības fāze.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 11 02 00
	Organizācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā līgumslēdzējas valstis organizē SAR dienestu izveidi un to pakalpojumu ātru sniegšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā līgumslēdzējas valstis izveido SAR reģionus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot zonas, kurās līgumslēdzējas valstis izveido SAR dienestus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt laikposmu dienā, kurā ir pieejami SAR dienesti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kurām zonām tiek izveidoti glābšanas koordinēšanas centri.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 11 03 00
	Ekspluatācijas procedūras apkalpēm, kas nav saistītas ar SAR
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot SAR ekspluatācijas procedūras gaisa kuģa pilotam, kurš pirmais ierodas nelaimes gadījumā vietā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot SAR ekspluatācijas procedūras gaisa kuģa pilotam, kurš pārtver briesmu signālu raidīšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 11 04 00
	Meklēšanas un glābšanas signāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot vizuālo signālu kodu “zeme–gaiss”, ko lieto izdzīvojušie.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot signālus, kas jāizmanto signāliem “gaiss–zeme”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 00 00
	DROŠĪBA
	
	
	
	
	
	

	010 12 01 00
	Svarīgākās ICAO 17. pielikuma definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
kontrolējamā teritorija, gaisa kuģa drošības pārbaude, ekranēšana, drošība, drošības kontrole, ierobežotas iekļuves drošības zona, neidentificēta bagāža.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 02 00
	Vispārīgi principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt drošības mērķus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kur papildus ICAO 17. pielikumam ir pieejama sīkāka informācija par aviācijas drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 03 00
	Organizācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast nepieciešamās darbības, kas paredzētas katrā lidostā, kura apkalpo starptautisko civilo aviāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 04 00
	Preventīvie drošības pasākumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot objektus, kurus (aviācijas drošības apstākļu dēļ) aizliegts ienest starptautiskās civilās aviācijas gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā katrai līgumslēdzējai valstij jārīkojas saistībā ar pasažieriem, kuri lido no šīs valsts, un viņu rokas bagāžu pirms iekāpšanas gaisa kuģī, kas veic starptautiskus civilās aviācijas pārvadājumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kā katrai līgumslēdzējai valstij jārīkojas, ja pasažieri, kas pakļauti drošības kontrolei, ir savstarpēji pārkārtojušies aiz drošības pārbaudes vietas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā jārīkojas lidostās, kas apkalpo starptautisko civilo aviāciju, lai aizsargātu kravu, bagāžu, pasta krājumus un ekspluatanta rezerves pret nelikumīgu iejaukšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā jārīkojas, ja pasažieriem, kuriem ir pienākums ceļot tiesvedības vai administratīvas lietas dēļ, ir jāiekāpj gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Saprast, kas jāņem vērā, ja tiesībaizsardzības iestāžu darbinieki nēsā ieročus gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kas ir domāts ar “piekļuves kontroli” lidlaukā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 05 00
	Reaģēšanas uz nelikumīgu iejaukšanos vadība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot palīdzību, kuru katra līgumslēdzēja valsts sniedz nelikumīgi sagrābtam gaisa kuģim.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt apstākļus, kas varētu liegt valstij aizturēt gaisa kuģi uz zemes pēc nelikumīgas sagrābšanas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 06 00
	Ekspluatantu drošības programma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast tās uzrakstītās ekspluatanta drošības programmas principus, kuru katra līgumslēdzēja valsts prasa no ekspluatantiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 07 00
	Drošības procedūras citos dokumentos, t. i., ICAO 2. pielikumā, ICAO 6. pielikumā, ICAO 14. pielikumā, ICAO dok. Nr. 4444
	
	
	
	
	
	

	010 12 07 01
	ICAO 2. pielikuma “Lidojumu noteikumi” B pievienojums “Nelikumīga iejaukšanās”
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā jārīkojas PIC, ja vien to neliedz darīt apstākļi gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā jārīkojas PIC, ja:
· gaisa kuģim jānovirzās no savas noteiktās trajektorijas;
· gaisa kuģim jānovirzās no sava noteiktā kreisēšanas līmeņa;
· gaisa kuģis nespēj paziņot ATS struktūrvienībai par nelikumīgu iejaukšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā PIC jācenšas rīkoties saistībā ar brīdinājumu pārraidīšanu, lai izlemtu kādā līmenī apkalpei jārīkojas, ja nav noteiktas piemērojamās reģionālās procedūras ārkārtējām situācijām lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 07 02
	ICAO 6. pielikuma 13. nodaļa “Drošība”
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot īpašos apsvērumus, kas attiecas uz gaisa kuģa apkalpes nodalījuma durvīm saistībā ar aviācijas drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā jārīkojas ekspluatantam, lai līdz minimumam samazinātu nelikumīgas iejaukšanās darbību sekas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā jārīkojas ekspluatantam, lai būtu pieejami atbilstoši darbinieki, kuri var palīdzēt novērt sabotāžu vai citus nelikumīgas iejaukšanās veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 07 03
	ICAO 14. pielikuma 3. nodaļa “Fiziskās īpašības”
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādam jābūt minimālajam attālumam starp izolētu gaisa kuģa stāvvietu (pēc tam, kad gaisa kuģī notikusi nelikumīga iejaukšanās) un citām stāvvietām, ēkām vai sabiedriskām vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 12 07 04
	ICAO dok. Nr. 4444
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot apsvērumus, kas jāņem vērā attiecībā uz manevrēšanas atļauju, ja ir zināms vai tiek uzskatīts, ka gaisa kuģī notikusi nelikumīga iejaukšanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 13 00 00
	GAISA KUĢA NELAIMES GADĪJUMS UN NELAIMES GADĪJUMA IZMEKLĒŠANA
	
	
	
	
	
	

	010 13 01 00
	Svarīgākās ICAO 13. pielikuma definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
nelaimes gadījums, gaisa kuģis, lidojumu parametru reģistrators, incidents, izmeklēšana, maksimālā masa, ekspluatants, nopietns incidents, smags ievainojums, projektētājvalsts, ražotājvalsts, notikuma vietas valsts, ekspluatantvalsts, reģistrētājvalsts.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot atšķirību starp “nopietnu incidentu” un “nelaimes gadījumu”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, vai konkrētais notikums jāsauc par nopietnu incidentu vai nelaimes gadījumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atpazīt, vai apraksts attiecas uz nelaimes gadījumu vai incidentu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 13 02 00
	ICAO 13. pielikuma piemērojamība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ģeogrāfiskās robežas, ja tādas ir, kurās tiek piemērotas 13. pielikumā dotās specifikācijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 13 03 00
	ICAO nelaimes gadījumu un incidentu izmeklēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt nelaimes gadījuma vai incidenta izmeklēšanas mērķi(-us) atbilstoši 13. pielikumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izprast vispārējās procedūras, kas attiecas uz nelaimes gadījuma vai incidenta izmeklēšanu, atbilstoši 13. pielikumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 13 04 00
	Nelaimes gadījumu un incidentu izmeklēšana saskaņā ar ES dokumentiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Iepazīties ar Padomes Direktīvu 94/56/EK (1994. gada 21. novembris), ar ko nosaka civilās aviācijas nelaimes gadījumu un starpgadījumu izmeklēšanas pamatprincipus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Iepazīties ar Eiropas Parlamenta un Padomes Direktīvu 2003/42/EK (2003. gada 13. jūnijs) attiecībā uz ziņošanu par notikumiem civilajā aviācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Iepazīties ar atšķirībām nelaimes gadījumu un incidentu izmeklēšanas procedūrās ES regulās, salīdzinot ar ICAO 13. pielikumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 14 00 00
	Regula (EK) Nr. 216/2008 (pamatregula)
	
	
	
	
	
	

	010 14 01 00
	Definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Sertifikāts, komercekspluatācija, sarežģīts ar dzinēju darbināms gaisa kuģis, lidojumu simulācijas trenažieru iekārta un kvalifikācijas atzīme.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	010 14 02 00
	Piemērojamība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pamatregulas piemērojamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	


B. PRIEKŠMETS 021 – GAISA KUĢA KORPUSS UN SISTĒMAS, ELEKTROIEKĀRTAS, SPĒKA IEKĀRTA UN AVĀRIJAS APRĪKOJUMS
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	020 00 00 00
	VISPĀRĪGAS ZINĀŠANAS PAR GAISA KUĢI
	
	
	
	
	
	

	021 00 00 00
	VISPĀRĪGAS ZINĀŠANAS PAR GAISA KUĢI – GAISA KUĢA KORPUSS UN SISTĒMAS, ELEKTROIEKĀRTAS, SPĒKA IEKĀRTA UN AVĀRIJAS APRĪKOJUMS
	
	
	
	
	
	

	021 01 00 00
	SISTĒMAS PROJEKTĒŠANA, SLODZES, SPRIEGUMS, APKOPE
	
	
	
	
	
	

	021 01 01 00
	Sistēmas projektēšana
	
	
	
	
	
	

	021 01 01 01
	Projektēšanas koncepcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus strukturālās projektēšanas principus:
· drošas ekspluatācijas;
· drošs (vairāki slodzes ceļi);
· bojājumizturīgs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādus sistēmas projektēšanas principus:
– redundance.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 01 01 02
	Sertifikācijas līmenis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot un noteikt drošības mērķus saistībā ar atteices apstākļiem (AMC 25.139, 2. att.).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot saikni starp atteices iespējamību un atteices seku smaguma pakāpi.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc dažas sistēmas tiek divkāršotas vai trīskāršotas.
	x
	
	x
	x
	
	

	021 01 02 00
	Slodzes un spriegums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· spriegums;
· deformācija;
· stiepe;
· spiede;
· gareniskā liece;
· liece;
· vērpe;
· statiskā slodze;
· dinamiskā slodze;
· cikliskā slodze;
· elastīgā un plastiskā deformācija.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	
	Piezīme: spriegums ir iekšējais spēks uz laukuma vienību konstrukcijas daļā ārējas slodzes rezultātā. Deformācija ir tāda deformācija, ko izraisa sprieguma darbība uz materiālu. Parasti tā tiek dota kā izmēra izmaiņas, kas izteiktas objekta sākotnējo izmēru procentos.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot sprieguma un deformācijas saikni attiecībā pret metālu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 01 03 00
	Nogurums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot tādu parādību kā nogurums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot saikni starp mainīgā sprieguma apjomu un ciklu skaitu (noguruma jeb Vēlera [Wöhler] līkni).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot sprieguma koncentrācijas koeficienta ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 01 04 00
	Korozija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus korozijas veidus:
· oksidācija;
· elektrolītiska.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot noguruma un korozijas mijiedarbību (sprieguma koroziju).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 01 05 00
	Uzturēšana
	
	
	
	
	
	

	021 01 05 01
	Apkopes metodes: plānotā un pēc nepieciešamības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādus terminus:
· plānotā apkope;
· apkope pēc nepieciešamības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 02 00 00
	GAISA KUĢA KORPUSS
	
	
	
	
	
	

	021 02 01 00
	Izgatavošanas un piestiprināšanas metodes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādu izgatavošanas metožu principus:
· vienkorpusa;
· daļēji vienkorpusa;
· konsoles;
· divslāņu, tostarp kārveida;
· režģu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādas piestiprināšanas metodes:
· kniedēšana;
· metināšana;
· sastiprināšana ar bultskrūvēm;
· sastiprināšana ar tapām;
· adhezīvi (līmēšana).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka divslāņu konstrukcijas daļām nepieciešami papildu nodrošinājums, lai varētu nest koncentrētu slodzi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 02 02 00
	Materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot šādas materiālu īpašības:
· elastība;
· plastiskums;
· stingrums;
· stiprība;
· stiprības attiecība pret blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Salīdzināt iepriekšminētās īpašības attiecībā uz alumīnija sakausējumiem, magnija sakausējumiem, titāna sakausējumiem, tēraudu un kompozītiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot nepieciešamību izmantot sakausējumus, nevis tīrus metālus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot kompozītmateriāla principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādu sastāvdaļu funkciju:
· matricas, sveķu vai pildvielas;
· šķiedru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt kompozītmateriālu priekšrocības un trūkumus salīdzinājumā ar metāla sakausējumiem, ievērojot šādus aspektus:
· stiprības attiecību pret svaru;
· spēju pielāgot stiprību slodzes virzienam;
· stingrumu;
· elektrovadītspēju (zibensizlādi);
· nogurumizturību;
· korozijizturību un izmaksas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka turpmākie materiāli ir kompozītšķiedras materiāli:
· ogleklis;
· stikls;
· aramīds (kevlars).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 02 03 00
	Lidmašīna: spārni, astes virsmas un vadības virsmas
	
	
	
	
	
	

	021 02 03 01
	Konstruēšana un izgatavošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus izgatavošanas veidus:
· konsoles;
· bezkonsoles (nostiprināts).
	x
	x
	
	
	
	

	021 02 03 02
	Konstrukciju elementi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādu konstrukciju elementu funkciju:
· lonžerona un tā elementu (tīkla un sijas vai uzgaļa);
· izciļņa;
· stringera;
· apvalka;
· vērpes konstrukcijas.
	x
	x
	
	
	
	

	021 02 03 03
	Slodzes, spriegums un aeroelastiskās vibrācijas (“flaters”)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vertikālās un horizontālās slodzes uz zemes.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot slodzes lidojuma laikā simetriskam un nesimetriskam režīmam, ņemot vērā gan vertikālās, gan horizontālās slodzes un slodzes dzinēja atteices dēļ.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot flatera principu, flatera slāpēšanu un rezonanci spārnu un vadības virsmām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādu aspektu nozīmi atspriegošanā un flaterā:
· masu pozīcijas garumā un platumā (piemēram, dzinēju, degvielas un līdzsvara masu, vadības līdzsvara masu);
· vērpes stingruma;
· lieces elastības.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādas projektēšanas konfigurācijas:
· parasto (zemu vai vidū novietotu) stabilizatoru;
· t-veida asti.
	x
	x
	
	
	
	

	021 02 04 00
	Fizelāža, šasija, durvis, grīda, priekšējais stikls un logi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus fizelāžas konstrukcijas veidus:
· vienkorpusa;
· daļēji vienkorpusa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādu fizelāžas konstrukciju elementu uzbūvi un funkciju:
· rāmju:
· starpsienas;
· cieto detaļu, stringeru, lanžeronu;
· apvalka, dublētāju;
· grīdas stiprinājuma (šķērssiju);
· grīdas ielaidumu;
· ugunsdrošas starpsienas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot slodzes uz fizelāžu hermetizēšanas dēļ.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādas slodzes uz galveno šasiju:
· zemskares slodzes (vertikālās un horizontālās);
· manevrēšanas slodzes uz balstratiņiem (pagriezieniem).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādu konstrukcijas apdraudējumu rada nosēšanās uz priekšējā riteņa attiecībā uz:
· fizelāžas slodzēm;
· priekšējā riteņa statņa slodzēm.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādu konstrukcijas apdraudējumu rada astes defekts attiecībā uz:
–
fizelāžas un pakaļgala starpsienas bojājumu (hermetizēšanu).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot hermetizētu un nehermetizētu lidmašīnu durvju un lūku konstrukciju, tostarp:
· durvis un rāmi (spraudņa tipu);
· eņģu atrašanās vietu;
· slēgmehānismu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot šādu fizelāžas šķērsgriezumu priekšrocības un trūkumus:
· apaļa;
· dubultaploču (divu veidu);
· ovāla;
· taisnstūra.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka pilotu kabīnes iluminatori ir izgatavoti ar dažādiem slāņiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot iluminatoru apsildes funkciju konstrukcijas mērķiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot tiešās redzamības iluminatora ietekmi (sk. CS 24.773. punkta b) apakšpunkta 3. daļu).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt acs atskaites vietas nepieciešamību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot grīdas vēdināšanas (spiediena regulēšanas paneļu) funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot bīdāmo durvju izgatavošanu un montāžu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 02 05 00
	Helikopters: lidojuma vadības ierīču konstrukciju aspekti
	
	
	
	
	
	

	021 02 05 01
	Konstruēšana un izgatavošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt lidojuma vadības ierīču funkcijas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot un izskaidrot dažādus lidojuma vadības ierīču projektēšanas risinājumus parastajiem helikopteriem, helikopteriem ar rotoru tandēmu, helikopteriem ar koaksiālo rotoru sistēmu, helikopteriem ar blakus novietotiem rotoriem un helikopteriem, kas aprīkoti ar NOTAR un Fenestron sistēmu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot iepriekšminēto konstrukciju priekšrocības, trūkumus un ierobežojumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot sinhronizētā lifta funkciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vertikālo un horizontālo stabilizatoru izgatavošanas metodes un saskaņošanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 02 05 02
	Konstrukciju elementi un materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt galvenos lidojuma un vadības virsmu elementus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot materiālu nogurumu un metodes, kā pārbaudīt lidojuma un vadības virsmu elementu un materiālu apkalpojamību.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 02 05 03
	Slodzes, spriegumi un aeroelastiskās vibrācijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot, kur elementiem tiek piemērots galvenais spriegums.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot apdraudējumu un spriegumu, kas attiecas uz drošību un apkalpojamību lidojumā, ja tiek pārsniegts ražotāja noteiktais diapazons.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot procedūru, kādā notiek:
· statiskā gareniskā balansēšana;
· statiskā balansēšana platumā;
· lāpstu saskaņošana;
· dinamiskā gareniskā balansēšana;
· dinamiskā balansēšana platumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot lāpstu regulēšanas procesu, tostarp:
· lāpstu regulēšanas pirmsregulēšanas metodi;
· delta sastopamības koeficientu izmantošanu;
· gaisa kuģa konfigurāciju regulēšanas laikā;
· faktorus, kas ietekmē lāpstu lidošanas profilu;
· sekošanas uz zemes un lidojuma tendenču analīzi;
· lāpstiņu stāvokļa regulatora stiepņa un lāpstiņas trimera korekciju izmantošanu;
· regulēšanas paņēmienus, tostarp stroboskopisko un elektronisko.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot agrīnās pazīmes un vibrācijas, kas ir iespējamas, ja galvenā rotora lāpstas un astes rotors nav līdzsvaroti, un/vai regulēšanu, tostarp iespējamās agrīnās pazīmes iespējamā noguruma un pārslodzes dēļ.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā vibrācijas harmoniku var iestatīt citos elementos, kas var izraisīt agrīnu atteici.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vibrācijas mērījumu trīs plaknes, t. i., vertikālo, sānu, priekšgala un pakaļgala.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 02 06 00
	Konstrukcijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot šādas maksimālās konstrukciju masas:
· maksimālā stāvvietas masa;
· maksimālā pacelšanās masa;
· maksimāla masa bez degvielas;
· maksimālā nosēšanās masa.
Piezīme: šie ierobežojumi ir atrodami arī priekšmetu 031, 032 un 034 attiecīgajā daļā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka gaisa kuģa karkasa dzīves ciklu ierobežo nogurums, ko izraisa mainīgais spriegums un slodzes ciklu skaits.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot maksimālās konstrukciju masas:
–
maksimālā pacelšanās masa.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka gaisa kuģa korpusa dzīves ciklu ierobežo nogurums, ko izraisa slodzes cikli.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 03 00 00
	HIDRAULISKO ŠĶIDRUMU DAUDZUMS
	
	
	
	
	
	

	021 03 01 00
	Hidromehānika: pamatprincipi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot hidromehānikas jēdzienu un pamatprincipus, tostarp:
· hidrostatisko spiedienu;
· Paskāla likumu;
· spiediena, spēka un laukuma saistību;
· spēka pārnesi: spēka palielināšanu, novirzes samazinājumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 03 02 00
	Hidrauliskās sistēmas
	
	
	
	
	
	

	021 03 02 01
	Hidrauliskie šķidrumi: veidi, raksturlielumi, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un paskaidrot hidrauliskā šķidruma vēlamās īpašības:
· siltumizturību;
· korozivitāti;
· uzliesmojuma temperatūru un uzliesmojamību;
· gaistamību;
· viskozitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka hidrauliskie šķidrumi kairina ādu un acis.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt divus dažādus hidraulisko šķidrumu veidus:
· sintētiskie;
· neorganiskie.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka atšķirīgu veidu hidrauliskos šķidrumus nedrīkst sajaukt.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka pie attiecīga spiediena hidrauliskais šķidrums tiek uzskatīti par nesaspiežamu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 03 02 02
	Sistēmas elementi: konstrukcija, ekspluatācija, pasliktināti darbības režīmi, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot hidrauliskās sistēmas darbības principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā atšķiras darbības princips konstanta spiediena sistēmā no sistēmas, kurā spiedienu paaugstina tikai pēc konkrēta pieprasījuma (ar atklāta tipa centru).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kā atšķiras darbības princips pasīvā hidrauliskā sistēmā (bez spiediena sūkņa) no aktīvas hidrauliskās sistēmas (ar spiediena sūkni).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt, kādas ir galvenās priekšrocības un trūkumi sistēmas iedarbināšanai ar hidrauliskiem vai tikai mehāniskiem līdzekļiem attiecībā uz:
· svaru;
· lielumu;
· spēku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt galvenos hidraulisko sistēmu lietotājus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka hidrauliskās sistēmas var klasificēt kā augstspiediena (parasti vismaz 300 psi) vai zemspiediena (parasti līdz 2 000 psi) sistēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka lielākajai daļai pārvadājumu gaisa kuģu normāls hidrauliskais spiediens ir 3 000 psi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot principu, pēc kura darbojas zemspiediena (0–2 000 psi) sistēma ar atklāta tipa centru, kas izmanto spiediena noņemšanas vārstu un no RPM atkarīgu sūkni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kādas priekšrocības un trūkumi ir augstspiediena sistēmai, salīdzinot ar zemspiediena sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot spiediena sūkņu darbības principu un funkcijas, tostarp:
· konstanta spiediena sūknim (slīpajam diskam vai izciļņripai);
· spiediena sūknim, kura izeja ir atkarīga no sūkņa RPM (rotorsūkņa veids).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka lidmašīnai hidrauliskā spiediena sūkņa enerģijas avoti var būt:
· manuāli;
· dzinēja pārnesumkārba;
· elektriski;
· gaisa (pneimatiska un dinamiskās plūsmas gaisa spiediena turbīna);
· hidrauliski (spēka pārnešanas iekārta) vai reversīvi motorsūkņi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka helikopteram hidrauliskā spiediena sūkņa enerģijas avoti var būt:
· manuāli;
· dzinējs;
· pārnesumkārba;
· elektriski.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādu hidrauliskās sistēmas elementu darbības principu un funkcijas:
· tvertne (zem spiediena un bez spiediena);
· akumulatori;
· kartera noplūdes cauruļvadi un šķidruma dzesētāja atplūdes vadi;
· virzuļa piedziņas mehānismi (vienkārtēji un divkārtēji);
· hidrodzinēji;
· filtri;
· pretvārsti (kontrolvārsti);
· drošības vārsti;
· aizslēgvārsti;
· elektorvārsti (lineāras un pamata rotācijas selektori, divas un četras pieslēgvietas);
· pārplūdes vārsti;
· atspoles vārsti;
· ugunsgrēka slēgvārsti;
· prioritārie vārsti;
· drošinātāja vārsti;
· spiediena un atplūdes caurules.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc daudzām transporta lidmašīnām ir “pieprasījuma” hidrauliskie sūkņi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ar piemēriem, kā ir panākama redundance.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot šiem mācību mērķiem pievienoto hidrauliskās sistēmas shēmu (informācija tiks sniegta vēlāk).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot augsta sistēmas pieprasījuma ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot sistēmas iekšējās noplūdes, tostarp virzuļa piedziņas mehānismu hidrauliskā slēga, ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot instrumentus un trauksmes signālus hidrauliskās sistēmas uzraudzībai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šādu darbības traucējumu pazīmes un izskaidrot to ietekmi:
· noplūde sistēmā vai zems līmenis;
· zems spiediens;
· augsta temperatūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 04 00 00
	ŠASIJA, RITEŅI, RIEPAS, BREMZES
	
	
	
	
	
	

	021 04 01 00
	Šasija
	
	
	
	
	
	

	021 04 01 01
	Veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt lidmašīnai šādas dažādas šasiju konfigurācijas:
· priekšējais ritenis;
· astes ritenis.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt helikopteram šādas dažādas šasiju konfigurācijas:
· priekšējais ritenis;
· astes ritenis;
· slieces.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 04 01 02
	Sistēmas elementi, konstrukcija, ekspluatācija, norādes un brīdinājumi, aizsardzības pasākumi uz zemes/lidojuma laikā, sistēma šasijas izlaišanai avārijas gadījumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot šādu šasijas elementu funkciju:
· balsts ar eļļas amortizatoru/amortizators;
· asis;
· balstratiņi un šasijas sija;
· aizmugurējās atsaites;
· sānu atgāžņu/atsaites;
· pretvērpes sviras;
· slēgi (virs centra);
· šasijas durvis un ievilkšanas mehānismi (normālas un ārkārtas ekspluatācijas laikā).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot šādu šasijas elementu funkciju:
· balsts ar eļļas amortizatoru/amortizators;
· asis;
· aizmugurējās atsaites;
· sānu atgāžņu/atsaites;
· pretvērpes sviras;
· slēgi (virs centra);
· šasijas durvis un ievilkšanas mehānismi (normālas un ārkārtas ekspluatācijas laikā).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt dažādus šasijas elementus, izmantojot šiem mācību mērķiem pievienoto diagrammu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šasijas notikumu secību normālas ekspluatācijas laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kas liecina un brīdina par šasijas vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādas aizsargierīces, kas ļauj izvairīties no nejaušas šasijas ievilkšanas uz zemes:
· slēgu uz zemes (tapas);
· aizsargierīces šasijas ievilkšanas mehānismā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot šasijas ekspluatācijas ātruma ierobežojumus (VLO un VLE).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šasijas izlaišanas darbību secību avārijas gadījumā:
· atslēgšana;
· darbība;
· saslēgšana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	
	Raksturot dažas šasijas izlaišanas metodes avārijas gadījumā, tostarp:
· kritienu smaguma spēka ietekmē/brīvo kritienu;
· gaisa vai slāpekļa spiedienu;
· manuālas/mehāniskas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 04 02 00
	Priekšējā riteņa vadīšana: konstrukcija, ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot priekšējā riteņa vadīšanas darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā helikopterā funkcionē diferenciālā bremzēšana ar pašorientējošu priekšējo riteni.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā lidmašīnā funkcionē šādas sistēmas:
· diferenciālā bremzēšana ar pašorientējošu priekšējo riteni;
· stūres grozīkļa vai rokriteņa vadīšanas mehānisms;
· virzienstūres pedāļa priekšējā riteņa vadīšanas mehānisms.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot priekšējā riteņa centrēšanas mehānisms.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “šimmi” un priekšējā riteņa un galvenā riteņa sistēmas iespējamās sekas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot galvenā riteņa (korpusa) vadīšanas mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	021 04 03 00
	Bremzes
	
	
	
	
	
	

	021 04 03 01
	Veidi un materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot diska bremžu galveno darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kādi dažādi materiāli ir izmantoti diska bremzēs (tērauds, ogleklis).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot tādus to raksturlielumus, priekšrocības un trūkumus kā:
· svars;
· temperatūras robežas;
· iekšējās berzes koeficients;
· nodilums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 04 03 02
	Sistēmas elementi, konstrukcija, ekspluatācija, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt bremzēšanas enerģijas ierobežojumu un raksturot ekspluatācijas sekas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā tiek iedarbinātas bremzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kāds uzdevums ir automātiskas atvilkšanas vai lidojuma bremžu sistēmai.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka bremzes var būt ar ierobežotu griezes momentu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot bremžu akumulatora funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot stāvbremzes funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot nodiluma pakāpes indikatoru funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot bremžu temperatūras indikatora nolūku.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka bremžu galvenais enerģijas avots normālā ekspluatācijā un citā ekspluatācijā lielām transporta lidmašīnām, ir hidraulisks.
	x
	x
	
	
	
	

	021 04 03 03
	Pretslīde
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot pretslīdes sistēmas darbības principu, ja bremžu veiktspējas pamatā ir optimālas riteņu slīdes vērtības uzturēšana.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāds mērķis ir riteņa ātruma signālam (tahometram) un lidmašīnas atsauces ātruma signālam pretslīdes datorā, ņemot vērā:
· maksimālās bremžu veiktspējas slīdes koeficientu;
· nobloķēta riteņa novēršanu (aizsardzību pret dziļu slīdi uz viena riteņa);
· zemskares aizsardzību (aizsardzību pret bremžu spiediena izdarīšanu zemskares laikā);
· hidroplāna aizsardzību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus pretslīdes sistēmas ietekmei uz veiktspēju.
	x
	x
	
	
	
	

	021 04 03 04
	Automātiskās bremzes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot automātisko bremžu sistēmas darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka automātisko bremžu izmantošanas gadījumā jānodrošina pretslīdes sistēma.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā atšķiras automātisko bremžu sistēmas ekspluatācijas trīs iespējamie līmeņi:
· IZSLĒGTS (sistēmas izslēgšana vai atiestate);
· aktivizēts/deaktivizēts (aktivizēts: sistēma ir gatava ekspluatācijai noteiktos apstākļos);
· darbspējīgs/darbnespējīgs vai aktivēts/deaktivēts (spiediena izdarīšana uz bremzēm).
	x
	x
	
	
	
	

	021 04 04 00
	Riteņi, riteņu loki un riepas
	
	
	
	
	
	

	021 04 04 01
	Veidi, konstrukciju elementi un materiāli, ekspluatācijas ierobežojumi, termālie aizbāžņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot dažādu veidu riepas, piemēram:
· bezkameras;
· diagonālās (slāņu šķērssalikuma);
· radiālās (aploces nobīdes).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· slāņu izturīgums;
· riepu protektori;
· riepu nolietošanās;
· riepu atjaunošana (apvalks).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot termālo/kūstošo aizbāžņu funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot protektora atdalīšanās un riepu pārplīšanas sekas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka riepu ātrums attiecībā pret zemi ir ierobežots.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot lidmašīnas riteņa loka materiālu un pamatkonstrukciju.
	x
	x
	
	
	
	

	021 04 05 00
	Helikoptera aprīkojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot peldierīces un to ekspluatāciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot IAS ierobežojumus pirms un pēc peldierīces izmantošanas, kā arī tās laikā.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 05 00 00
	LIDOJUMA VADĪBAS IERĪCES
	
	
	
	
	
	

	021 05 01 00
	Lidmašīna: primārās lidojuma vadības ierīces
	
	
	
	
	
	

	
	Piezīme: manuālās, neatgriezeniskās un atgriezeniskās lidojuma vadības sistēmas, kas minētas 021 05 01 01., 05 01 02. un 05 01 03. punktā, tiek uzskatītas par mehāniskām lidojuma vadības sistēmām. Lidojumu vadības elektriskās sistēmas ir aprakstītas 021 05 04. punktā.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “primārā lidojuma vadība”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādas primārās lidojuma vadības virsmas:
· lifts;
· elerons, sānsveres spoileri;
· virzienstūre.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādus vadības virsmas iedarbināšanas līdzekļus, tostarp:
· manuālo;
· pilnībā darbināmo (neatgriezenisko);
· daļēji darbināmo (atgriezenisko).
	x
	x
	
	
	
	

	021 05 01 01
	Manuālās vadības ierīces
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot pilnīgi manuālas vadības sistēmas pamatprincipu.
	x
	x
	
	
	
	

	021 05 01 02
	Pilnībā darbināmas (neatgriezeniskas) vadības ierīces
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot pilnībā darbināmas vadības sistēmas pamatprincipu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot neatgriezeniskuma jēdzienu lidojuma vadības sistēmā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot “mākslīgās slodzes sistēmas” nepieciešamību pilnībā darbināmā vadības sistēmā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot stabilizatora balansēšanas sistēmas darbības principu pilnībā darbināmā vadības sistēmā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot virzienstūres un elerona balansēšanas darbības principu pilnībā darbināmā vadības sistēmā.
	x
	
	
	
	
	

	021 05 01 03
	Daļēji darbināmas (atgriezeniskas) vadības ierīces
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot daļēji darbināmas vadības sistēmas pamatprincipu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc daļēji darbināmā vadības sistēmā nav nepieciešama “mākslīgās slodzes sistēma”.
	x
	x
	
	
	
	

	021 05 01 04
	Sistēmas elementi, konstrukcija, ekspluatācija, norādes un brīdinājumi, pasliktināti darbības režīmi, bloķēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādu lidojuma vadības sistēmas elementu funkciju:
· piedziņas mehānismi;
· sadales vārsti;
· kabeļi vai elektroinstalācijas;
· vadības virsmu vietas devēji.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā tiek panākta redundance lielu transporta lidmašīnu primārās lidojuma vadības sistēmās.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas briesmas rada vadības ierīču bloķēšana un kā saglabāt pietiekamu vadības spēju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas vadības ierīču bloķēšanas metodes var lietot uz sauszemes, un aprakstīt stūres vai vadības ierīču bloķēšanas brīdinājumus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot virzienstūres izlieces ierobežojuma (virzienstūres ierobežotāja) sistēmu un dažādus līdzekļus tās īstenošanai (virzienstūras koeficienta mainītājs, mainīga apturēšana, gaisa plūsmas atšķirību izraisīta rotora atliekšanās).
	x
	x
	
	
	
	

	021 05 02 00
	Lidmašīna: sekundārās lidojuma vadības ierīces
	
	
	
	
	
	

	021 05 02 01
	Sistēmas elementi, konstrukcija, ekspluatācija, pasliktināti darbības režīmi, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “sekundārā lidojuma vadība”.
	x
	x
	
	
	
	

	
	Uzskaitīt šādas sekundārās lidojuma vadības virsmas:
· celtspēka palielināšanas ierīces (aizplākšņi un priekšplākšņi);
· aerodinamiskās bremzes;
· lidojuma un zemes spoileri;
· balansēšanas ierīces, piemēram, trimeri, balansējams horizontālais stabilizators.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot sekundārās lidojuma vadības iedarbināšanas metodes un iedarbinātājspēka avotus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot mehāniskā aizslēga funkciju, izmantojot hidrodzinējus ar vītņu domkratu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ātruma ierobežošanas prasību dažādām sekundārās lidojuma vadības virsmām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Attiecībā uz celtspēka palielināšanas ierīcēm paskaidrot slodzi ierobežojošas (atbalsta) aizsargierīces un automātiskas ievilkšanas sistēmas funkcionēšanu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā funkcionē aizplākšņa/priekšplākšņa asimetrijas aizsargierīce.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot automātiskās priekšplākšņa sistēmas funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot vadības virsmas gaisa plūsmas atšķirību izraisīta rotora atliekšanos (aerodinamiskos spēkus, kas pārspēj hidrauliskos spēkus).
	x
	x
	
	
	
	

	021 05 03 00
	Helikopters: lidojuma vadības ierīces
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot vadības ierīču bloķēšanas metodes uz zemes.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot galvenā rotora vertikālās nokares ierobežotājus un paskaidrot, kā tiek ierobežota statiskā aizplākšņu darbība.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot linerāras un rotējošas vadības ievades/izvades nepieciešamību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot atpalikšanas fāzē un apsteidzes leņķa principu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādas četras vadības operācijas asis, to darbības principu un saistītās pilotu kabīnes vadības ierīces:
· kolektīvā vadības sistēma;
· cikliskā garenass (lāpstas ass);
· cikliskā sānu ass (sasveres ass);
· orpēšana.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot slīpā diska vai azimuta zvaigznes vadības sistēmu, tostarp:
· slīpā diska ievaddatus;
· nerotējoša slīpā diska funkciju;
· rotējoša slīpā diska funkciju;
· kā tiek panākts slīpā diska slīpums;
· slīpā diska lāpstas asi;
· slīpā diska sasveres asi;
· garensveres/sānsveres/kolektīvo ievaddatu balansēšanu pret slīpo disku, lai izlīdzinātu vērpes slodzi uz lāpstām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot galvenā rotora krusteņa vadības sistēmu, tostarp:
· kolektīvos ratiņus;
· garensveres/sānsveres/kolektīvos ievaddatus kolektīvajiem ratiņiem;
· krusteņa piedziņu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vadības sistēmas savienojumu nepieciešamību, jo īpaši:
· kolektīvo/orpēšanu;
· kolektīvo/droseli;
· ciklisko/stabilizatoru;
· cikliskās vadības ierīču un horizontālās sistēmas/stabilizatora mijiedarbību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt “mākslīgās slodzes sistēmu” nepieciešamību hidrauliski iedarbinātajā lidojuma vadības sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot balansēšanas sistēmas mērķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kāds ir mērķis cikliskās balansēšanas sistēmai, kurā izmantoti paralēli balansēšanas piedziņas mehānismi, lai ļautu pilotam vadīt gaisa kuģi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot dažādus balansēšanas sistēmu veidus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot galvenos balansēšanas sistēmas elementus, jo īpaši:
· spēku balansēšanas slēdzi;
· spēka gradientu;
· paralēlo balansēšanas piedziņas mehānismu;
· ciklisko četru veidu balansēšanas slēdzi;
· balansēšanas sistēmas mijiedarbību ar SAS/SCAS/ASS stabilitātes sistēmu;
· balansēšanas dzinēja indikatorus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādu veidu vadības instalācijas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot vadības apturēšanas ierīču izmantošanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 05 04 00
	Lidmašīna: lidojumu vadības elektriskās (FBW) sistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka FBW lidojuma vadības sistēma sastāv no šādiem elementiem:
· pilota ievades komandas (vadības sviras/statņa);
· elektrosignalizācijas, tostarp:
· pilota ievades datorā;
· lidojuma vadības virsmu datora;
· atgriezeniskās saites no gaisa kuģa atbildes datoram;
· lidojuma vadības datoriem;
· piedziņas mehānismiem;
· vadības virsmām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt FBW sistēmas priekšrocības un trūkumus, salīdzinot ar parasto lidojuma vadības sistēmu, tostarp:
· svaru;
· pilota darba slodzi;
· lidojuma režīmu diapazona aizsardzību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc FBW sistēma vienmēr ir neatgriezeniska.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pasliktināto darbības režīmu esamību.
	x
	x
	
	
	
	

	021 05 05 00
	Helikopters: lidojumu vadības elektriskās (FBW) sistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Informācija tiks sniegta vēlāk.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 06 00 00
	PNEIMATIKA – HERMETIZĒŠANAS UN GAISA KONDICIONĒŠANAS SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	021 06 01 00
	Pneimatiskā/virzītas gaisa plūsmas padeve
	
	
	
	
	
	

	021 06 01 01
	Virzuļdzinēja gaisa padeve
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pneimatisko sistēmu gaisa padeves metodi gaisa kuģim ar virzuļdzinēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka gaisa padeve ir nepieciešama šādām sistēmām:
· instrumentu panelim;
· apsildei;
· atledošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 06 01 02
	Gāzturbīnas dzinējs: virzītas gaisa plūsmas padeve
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka gaisa kuģim ar gāzturbīnas dzinēju ir šādi iespējamie virzītas gaisa plūsmas avoti:
· dzinējs;
· APU;
· barošanas avots uz zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka lidmašīnā virzītas gaisa plūsmas padevi var izmantot šādām sistēmām vai elementiem:
· pretapledošanai;
· dzinēja gaisa starterim;
· hidrauliskā šķidruma tvertnes hermetizēšanai;
· gaisa hidrauliskajiem sūkņiem;
· hermetizēšanai un gaisa kondicionēšanai.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka helikopterā virzītas gaisa plūsmas padevi var izmantot šādām sistēmām vai elementiem:
· pretapledošanai;
· dzinēja gaisa starterim;
· hidrauliskā šķidruma tvertnes hermetizēšanai.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka virzītas gaisa plūsmas padeves sistēma var ietvert šādus elementus:
· pneimopiedziņu;
· slēgvārstu;
· spiediena regulēšanas vārstu;
· dzinēja izplūdes vārstu (HP/IP vārstus);
· ventilatora gaisa priekšdzesētāju;
· temperatūras un spiediena devējus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot šiem mācību mērķiem pievienoto pneimatiskās sistēmas shēmu (informācija tiks sniegta vēlāk).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pilotu kabīnes rādījumus virzītas gaisa plūsmas sistēmām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kā virzītas gaisa plūsmas padeves sistēma tiek kontrolēta un uzraudzīta.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus virzītas gaisa plūsmas darbības traucējumus:
· paaugstināta temperatūra;
· paaugstināts spiediens;
· zems spiediens;
· pārkaršana/cauruļvadu nehermētiskums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 06 02 00
	Helikopters: gaisa kondicionēšanas sistēmas
	
	
	
	
	
	

	021 06 02 01
	Veidi, sistēmas elementi, konstrukcija, ekspluatācija, pasliktināti darbības režīmi, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa kondicionēšanas sistēmas mērķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā tiek vadīta gaisa kondicionēšanas sistēma.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot tvaika cikla gaisa kondicionēšanas sistēmu, tostarp sistēmas elementus, konstrukciju, ekspluatāciju, pasliktinātos darbības režīmus un sistēmas darbības traucējumu indikācijas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šādus elementus no gaisa kondicionēšanas sistēmas diagrammas un raksturot to darbības principu un funkciju:
· gaisa cikla mašīna (pakete, sākumpalaidēja sistēma);
· paketes dzesējošais ventilators;
· ūdens separators;
· jaucējkrāni;
· plūsmas vadības vārsti;
· slēgvārsti;
· recirkulācijas ventilatori;
· recirkulācijas filtri;
· temperatūras devēji.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot vadības ierīces, norādes un brīdinājumus saistībā ar gaisa kondicionēšanas sistēmu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 06 03 00
	Lidmašīna: hermetizēšanas un gaisa kondicionēšanas sistēma
	
	
	
	
	
	

	021 06 03 01
	Sistēmas elementi, konstrukcija, ekspluatācija, pasliktināti darbības režīmi, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka lidmašīnas hermetizēšanas un gaisa kondicionēšanas sistēma kontrolē:
· ventilēšanu;
· temperatūru;
· spiedienu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka kopumā mitrums netiek kontrolēts.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka hermetizēšanas sistēmu veido šādi elementi:
· pneimatiskā sistēma kā enerģijas avots;
· aizplūdes vārsts;
· aizplūdes vārsta piedziņas mehānisms;
· spiediena regulators;
· paaugstināta diferenciālā pārspiediena vārsts;
· negatīva diferenciālā pārspiediena vārsts.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka gaisa kondicionēšanas sistēmu veido šādi elementi, un raksturot to darbības principus un funkciju:
· gaisa cikla mašīna (pakete, sākumpalaidēja sistēma);
· paketes dzesējošais ventilators;
· ūdens separators;
· jaucējkrāni;
· plūsmas vadības vārsti (aizplūdes vārsts);
· slēgvārsti;
· dinamiskās plūsmas gaisa spiediena vārsts;
· recirkulācijas ventilatori;
· recirkulācijas gaisa filtri;
· temperatūras devēji.
Piezīme: sākumpalaidēja sistēma ir vienīgā gaisa kondicionēšanas sistēma, kas tiek izvērtēta FCL daļas lidmašīnu eksāmenos.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot karstā balansēšanas gaisa izmantošanu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· pilotu kabīnes absolūtais augstums;
· pilotu kabīnes vertikālais ātrums;
· spiediena izmaiņas;
· hermetizēšana uz zemes.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot hermetizēšanas sistēmas darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ārkārtas ekspluatāciju pēc aizplūdes vārsta vietas manuālā iestatījuma.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot elektroniskā pilotu kabīnes spiediena regulatora darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kā nosaka maksimālo ekspluatācijas augstumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Valsts:
· maksimālo atļauto pilotu kabīnes absolūtā augstuma vērtību;
· maksimālo spiediena izmaiņu tipisko vērtību lielām transporta lidmašīnām (8 līdz 9 psi);
· saikni starp pilotu kabīnes absolūto augstumu, maksimālajām spiediena izmaiņām un lidmašīnas maksimālo ekspluatācijas augstumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt skaņas brīdinājumu, kad pilotu kabīnes absolūtais augstums pārsniedz 10 000 pēdas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt hermetizēšanas sistēmas norādes.
	x
	x
	
	
	
	

	021 07 00 00
	PRETAPLEDOŠANAS UN ATLEDOŠANAS SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	021 07 01 00
	Veidi, konstrukcija, ekspluatācija, norādes un brīdinājumi, ekspluatācijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot pretapledošanas un atledošanas jēdzienus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt gaisa kuģa elementus, kurus var aizsargāt no apledojuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka uz dažām lidmašīnām astei nav pretapledošanas aizsardzības sistēmas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt dažādus pretapledošanas/atledošanas sistēmu veidus (karstā gaisa, elektriskā, šķidruma).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šo sistēmu darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot piepūšamā protektora pretapledošanas sistēmas darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	021 07 02 00
	Sistēmas brīdināšanai par apledojumu: veidi, ekspluatācija un norādes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādu apledojuma detektoru darbības principus:
· mehāniskās sistēmas, izmantojot gaisa spiedienu;
· elektromehāniskās sistēmas, izmantojot rezonanses frekvences.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kāds darbības princips ir sistēmām, kas brīdina par apledojumu.
	x
	x
	
	
	
	

	021 07 03 00
	Helikoptera lāpstu apkures sistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot lāpstu apsildes ierobežojumus un norādīt, ka dažos helikopteros apsilde neapsilda visas galvenā rotora lāpstas vienlaikus.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 08 00 00
	DEGVIELAS PADEVES SISTĒMA
	
	
	
	
	
	

	021 08 01 00
	Virzuļdzinējs
	
	
	
	
	
	

	021 08 01 01
	Degviela: veidi, raksturlielumi, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt virzuļdzinēja izmantotās degvielas veidus (dīzeļdegviela, AVGAS, MOGAS) un ar tiem saistītos ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šo degvielas veidu galvenos raksturlielumus un norādīt to uzliesmošanas punktu, sasalšanas punktu un blīvuma tipiskās vērtības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 08 01 02
	Konstrukcija, ekspluatācija, sistēmas elementi, norādes
	
	
	
	
	
	


	LO
	Noteikt degvielas padeves sistēmas uzdevumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt šādus degvielas padeves sistēmas elementus un norādīt to atrašanās vietu un funkciju:
· cauruļvadi;
· padeves sūkņi;
· kompresijas vārsti;
· filtrs, rupjās attīrīšanas filtrs;
· tvertnes (spārns, gals, fizelāža);
· ventilācijas sistēma;
· eļļas nosēdinātājs;
· novadcaurule;
· degvielas daudzuma indikators;
· temperatūras devējs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot degvielas padeves sistēmu smaguma spēka ietekmē un degvielas padeves sistēmu spiediena ietekmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādu veidu degvielas tvertņu konstrukciju un to priekšrocības un trūkumus:
· cilindriska tvertne;
· pūšļa tipa tvertne;
· iebūvētā tvertne.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot degvielas šķērspadeves funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “nederīgā degviela”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus parametrus, kas tiek uzraudzīti degvielas padeves sistēmā:
· degvielas daudzums (brīdinājums par zemu līmeni);
· degvielas temperatūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 08 02 00
	Turbodzinējs
	
	
	
	
	
	

	021 08 02 01
	Degviela: veidi, raksturlielumi, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt gāzturbīnas dzinēja (JET-A, JET-A1, JET-B) izmantotās degvielas veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šo degvielas veidu galvenos raksturlielumus un norādīt to uzliesmošanas punktu, sasalšanas punktu un blīvuma tipiskās vērtības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt piedevas, kas attiecas uz sasalšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 08 02 02
	Konstrukcija, ekspluatācija, sistēmas elementi, norādes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt degvielas padeves sistēmas uzdevumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt galvenos degvielas padeves sistēmas elementus un norādīt to atrašanās vietu un funkciju:
· cauruļvadi;
· centrbēdzes padeves sūknis;
· kompresijas vārsti;
· degvielas slēgvārsts;
· filtrs, rupjās attīrīšanas filtrs;
· tvertnes (spārns, gals, fizelāža, aste);
· deflektori;
· eļļas nosēdinātājs;
· ventilācijas sistēma;
· novadcaurule;
· degvielas daudzuma indikators;
· temperatūras devējs;
· degvielas uzpildīšanas/noliešanas sistēma;
· degvielas izmetes/piespiedizmetes sistēma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot šiem mācību mērķiem pievienoto degvielas padeves sistēmas shēmu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ierobežojumus gadījumā, ja krīt padeves sūkņa degvielas spiediens.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādu veidu degvielas tvertņu konstrukciju un noteikt to priekšrocības un trūkumus:
· cilindriska tvertne;
· pūšļa tipa tvertne;
· iebūvētā tvertne.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot degvielas šķērspadeves un pārvietošanas funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “nederīgā degviela”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pilienu stienīšu (manuālu magnētisko indikatoru) izmantošanu un mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot degvielas izmetes/piespiedizmetes sistēmas montāžas apsvērumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus parametrus, kas tiek uzraudzīti degvielas padeves sistēmā:
· degvielas daudzums (brīdinājums par zemu līmeni);
· degvielas temperatūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 00 00
	ELEKTROIEKĀRTAS
	
	
	
	
	
	

	021 09 01 00
	Vispārīga informācija, definīcijas, pamata pielietojums: jaudas slēdži, loģiskās shēmas
	
	
	
	
	
	

	021 09 01 01
	Statiskā elektrība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot statisko elektrību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot statisko izlādni un paskaidrot tās mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc gaisa kuģis pirms degvielas uzpildīšanas/noliešanas jānosēdina uz zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot elektroinstalācijas iemeslu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 01 02
	Līdzstrāva
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka strāva var plūst tikai pa noslēgtu ķēdi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot vadītspējas pamatprincipus un dot vadītāju, pusvadītāju un izolatoru piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt mehānisko (tumblera, svārstīklas, svārsta), siltuma, laika un sensorslēdžu darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminus “spriegums” un “strāva un pretestība” un norādīt to mērvienību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot Oma likumu kvalitatīvā izteiksmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā pilno pretestību ietekmē rezistoru savienošana virknē vai paralēli.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka pretestībai var būt pozitīvs vai negatīvs temperatūras koeficients (PTC/NTC) un norādīt to izmantošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “elektroinstalācijas darbi un elektroenerģija” kvalitatīvā izteiksmē un norādīt tā mērvienību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminus “elektriskais lauks” un “magnētiskais lauks” kvalitatīvā izteiksmē un paskaidrot atšķirību ar Lorenca spēka (elektrodzinējspēka (EMF)) palīdzību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot terminu “elektriskā kapacitāte” un paskaidrot kondensatora kā krātuves ierīces izmantošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 01 03
	Maiņstrāva
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot terminu “maiņstrāva” (AC).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “fāze”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot vienfāzes un trīsfāžu maiņstrāvas principu un noteikt tā izmantošanu gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “frekvence” kvalitatīvā izteiksmē un norādīt tā mērvienību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot konkrētas frekvences izmantošanu gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “fāzes nobīde” kvalitatīvā izteiksmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 01 04
	Rezistori, kondensatori, indukcijas spole
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot saikni starp omiskā rezistora spriegumu un strāvu maiņstrāvas/līdzstrāvas ķēdē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot saikni starp kondensatora spriegumu un strāvu maiņstrāvas/līdzstrāvas ķēdē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot saikni starp spoles spriegumu un strāvu maiņstrāvas/līdzstrāvas ķēdē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 01 05
	Pastāvīgie magnēti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “magnētiskā plūsma”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt magnētiskās plūsmas veidu un virzienu magnēta iekšpusē ārpus magnētiskajiem poliem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 01 06
	Elektromagnētisms
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka elektriskā strāva rada magnētisko lauku, un norādīt šī lauka virzienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā mainās magnētiskā lauka stiprums feromagnētiskās serdes ietekmē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot solenoīda mērķi un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot releja mērķi un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot elektromagnētiskās indukcijas principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt parametrus, kas ietekmē spoles induktivitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt parametrus, kas ietekmē inducēto spriegumu spolē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 01 07
	Jaudas slēdži
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot drošinātāja un jaudas slēdža darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāds ir drošinātāja nomināls.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp jaudas slēdzi ar brīvatkabi un bez tās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus dažādus jaudas slēdžu veidus:
· termoslēdzis;
· magnētiskais slēdzis.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 01 08
	Pusvadītāji un loģiskās shēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt atšķirības starp pusvadītāju materiāliem un vadītājiem un paskaidrot, kā var mainīt pusvadītāju vadītspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt diožu pamatfunkciju, piemēram, nepilnību novēršanu un sprieguma ierobežošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt tranzistoru pamatfunkciju, piemēram, pārslēgšanu un pastiprināšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot šādas piecas pamatfunkcijas: AND, OR, NOT, NOR un NAND.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot ar tiem saistītos simbolus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot loģiskās diagrammas, izmantojot šo funkciju apvienojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 02 00
	Akumulatoru baterijas
	
	
	
	
	
	

	021 09 02 01
	Veidi, raksturlielumi un ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt gaisa kuģa akumulatora funkciju.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt gaisa kuģī izmantoto uzlādējamo bateriju veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Salīdzināt skābes svina un niķeļa kadmija (Ni- Cd) baterijas pēc svara, sprieguma, slodzes reakcijas, pašizlādes, uzlādes raksturlielumien, pārkaršanas un glabāšanas ilguma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot terminu “šūnu spriegums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka akumulators sastāv no vairākām šūnām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot atšķirību starp akumulatora spriegumu un uzlādes spriegumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt uzlādes spriegumu, kas atbilst dažādiem akumulatora spriegumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “akumulatora kapacitāte” un norādīt izmantoto mērvienību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt temperatūras ietekmi uz akumulatora kapacitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt saikni starp spriegumu un kapacitāti, baterijas saslēdzot virknē vai paralēli.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka gadījumā, ja pazūd visa saražotā jauda (tikai akumulatora jauda), atlikusī elektriskā jauda ir uz ierobežotu laiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 03 00
	Ģenerēšana
	
	
	
	
	
	

	
	Piezīme: standartizācijas nolūkos tiek izmantoti šādi standarta izteicieni:
· līdzstrāvas (DC) ģenerators: rada līdzstrāvas jaudu;
· DC maiņstrāvas ģenerators: rada iekšējo maiņstrāvu, ko labo integrētais taisngriezējelements, jauda ir DC;
· maiņstrāvas (AC) ģenerators: rada maiņstrāvas jaudu;
· starterģenerators: integrētais ģenerators, kurā apvienots līdzstrāvas ģenerators ar līdzstrāvas jaudu un motora starteris, izmantojot baterijas līdzstrāvu;
· pastāvīgā magnēta maiņstrāvas ģenerators/ģenerators: rada maiņstrāvas jaudu bez lauka ierosināšanas, izmantojot pastāvīgu magnētu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 03 01
	Līdzstrāvas ģenerēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vienkārša DC maiņstrāvas ģeneratora darbības principu un nosaukt galvenos elementus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Kvalitatīvā izteiksmē noteikt, kā spriegums ir atkarīgs no tinumu skaita, lauka intensitātes, RPM un slodzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt atšķirības starp līdzstrāvas ģeneratoru un DC maiņstrāvas ģeneratoru attiecībā uz sprieguma reakciju uz zemu RPM, elektroenerģijas un svara attiecību un suku dzirksteļošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot sprieguma regulēšanas principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc jānovērš pretējā strāvas plūsma no akumulatora uz ģeneratoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot starterģeneratora darbības principu un noteikt tā mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 03 02
	Maiņstrāvas ģenerēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot trīsfāžu maiņstrāvas ģeneratora elementus un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka ģeneratora ierosmes strāvu izmanto sprieguma regulēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Kvalitatīvā izteiksmē noteikt saikni starp frekvenci, polu pāru skaitu un trīsfāžu ģeneratora RPM.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot terminu “nekontrolētas frekvences ģenerators”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā trīsfāžu maiņstrāvas ģeneratoru var pieslēgt pie elektriskās sistēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pastāvīgā magnēta maiņstrāvas ģeneratora/ģeneratora mērķi un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus dažādus enerģijas avotus, kurus var izmantot, lai lidmašīna varētu darbināt maiņstrāvas ģeneratoru:
· dzinējs;
· APU;
· RAT;
· hidrauliskie avoti.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādus dažādus enerģijas avotus, kurus var izmantot, lai helikopters varētu darbināt maiņstrāvas ģeneratoru:
· dzinējs;
· APU;
· pārnesumkārba.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 09 03 03
	Pastāvīga ātruma piedziņas (CSD) un pārnesumkārbā integrēta ģeneratora (IDG) sistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot CSD funkciju un darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot uzraugāmos CSD parametrus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot IDG funkciju un darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot mehāniskā atvienojuma sekas lidojuma laikā CSD un IDG sistēmām.
	x
	x
	
	
	
	

	021 09 03 04
	Transformatori, taisngriežiekārtu transformatori, statiskie pārveidotāji
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt transformatora funkciju un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt taisngriežiekārtu transformatora funkciju (TRU), darbības principu un izejas spriegumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt statisko pārveidotāju funkciju, darbības principu un izejas spriegumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 04 00
	Izplatīšana
	
	
	
	
	
	

	021 09 04 01
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot kopnes (kopņu sistēmas) funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādu kopņu funkciju:
· galvenās kopnes;
· savienotājkopnes;
· būtiskās kopnes;
· ārkārtas kopnes;
· zemējuma kopnes;
· akumulatora kopnes;
· izdedzes (akumulatora) kopnes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka gaisa kuģa konstrukciju vai izmantot kā elektriskās ķēdes daļu (kopējo zemējumu), un paskaidrot elektroinstalācijas ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot ārējās enerģijas padeves funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka starp dažādiem elektroenerģijas avotiem uz zemes un lidojumā pastāv prioritāra secība.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ieviest terminu “slodzes sadalīšana”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka slodzes sadalīšanu vienmēr panāk paralēlu darbību laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ieviest terminu “atslogošana”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka maiņstrāvas slodzi var atslogot ģeneratora pārslodzes gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot šiem mācību mērķiem pievienoto elektrosistēmas shēmu.
Piezīme: aprakstītā sistēma ir sadalīta sistēma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 04 02
	Līdzstrāvas sadale
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vienkāršu viendzinēja gaisa kuģa līdzstrāvas elektrosistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot daudzdzinēju gaisa kuģa (CS-23/CS-27) līdzstrāvas elektrosistēmu, tostarp ģeneratora(-u) bojājuma vai kopnes atteices sadales sekas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot transporta gaisa kuģa (CS-25/CS-29) elektrosistēmas līdzstrāvas daļu, tostarp līdzstrāvas padeves zuduma vai kopnes atteices sadales sekas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt līdzstrāvas patērētāju piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 04 03
	Maiņstrāvas sadale
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot transporta gaisa kuģa maiņstrāvas elektrosistēmu sadalītām un paralēlām darbībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kādas sadales sekas ir:
· APU elektroapgādes un ārējās enerģijas padeves prioritārajai pārslēgšanai;
· ģeneratora/visu ģeneratoru bojājumam;
· kopnes atteicei.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt maiņstrāvas patērētāju piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kādi nosacījumi jāievēro maiņstrāvas ģeneratoru paralēlpieslēgšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot terminu “reālā un reaktīvā slodze”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka reālo/reaktīvo slodzi kompensē maiņstrāvas ģeneratoru paralēlpieslēgšanas gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 04 04
	Elektriskās slodzes vadības un uzraudzības sistēmas: automātiskie ģeneratori un kopnes pārslēgšana normālas ekspluatācijas un atteices apstākļos, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus sistēmas kontrolei, uzraudzībai un signālierīcēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādas elektriskās slodzes vadības sistēmas funkcijas normālā (uz zemes/lidojumā) un pasliktinātā darbības režīmā:
· sadalījums;
· uzraudzība;
· aizsardzība (pārslodze, pārspriegums/pazemināts spriegums, nepareiza frekvence).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kādus parametrus izmanto, lai uzraudzītu elektrosistēmu paralēlām un sadalītām sistēmas darbībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot akumulatoru uzraudzību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka Ni-Cd baterijas tiek uzraudzītas, lai izvairītos no bojājumiem, kas rodas pārmērīga temperatūras paaugstinājuma (pārkāršanas) rezultātā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot vairākus atšķirīgus ampērmetra rādījumus, kurus uzrāda ampērmetrs, kas uzrauga akumulatora uzlādes strāvu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 05 00
	Elektrodzinēji
	
	
	
	
	
	

	021 09 05 01
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka elektrodzinēja mērķis ir pārveidot elektroenerģiju mehāniskajā enerģijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 05 02
	Darbības princips
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka elektrodzinējs darbojas kā elektriskās strāvas vadītājs magnētiskā laukā, uz kuru iedarbojas Lorenca spēks/elektrodzinējspēks (EMF).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka elektrodzinēji var būt līdzstrāvas vai maiņstrāvas veida.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 09 05 03
	Komponenti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus elektrodzinēja elementus un izskaidrot to funkciju:
· rotors (elektrodzinēja rotējošā daļa);
· stators (elektrodzinēja stacionārā daļa).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 00 00
	VIRZUĻDZINĒJI
	
	
	
	
	
	

	
	Piezīme: šajā tematā aplūkoti dīzeļdzinēji un benzīna dzinēji.
	
	
	
	
	
	

	021 10 01 00
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	021 10 01 01
	Iekšdedzes dzinēju veidi: pamatprincipi, definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus un izteicienus:
· apgriezieni minūtē (RPM);
· griezes moments;
· kolektora absolūtais spiediens (MAP);
· izejas jauda;
· īpatnējais degvielas patēriņš;
· mehāniskais lietderības koeficients, termiskais lietderības koeficients, tilpuma lietderības koeficients;
· saspiedes pakāpe, spiedes tilpums, darba tilpums, kopējais tilpums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā saspiedes pakāpe ietekmē termiskās lietderības koeficientu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 01 02
	Dzinējs: konstrukcija, ekspluatācija, elementi un materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus galvenos dzinēja elementus un to funkciju:
· karteris;
· kloķvārpsta;
· klanis;
· virzulis;
· virzuļa pirksts;
· virzuļa gredzeni;
· cilindrs;
· cilindra galva;
· vārsti;
· vārstu atsperes;
· bīdstienis;
· izciļņvārpsta;
· piedziņas svira;
· izciļņvārpstas zobrats;
· gultņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kādus materiālus izmanto šādiem dzinēja elementiem:
· karterim;
· kloķvārpstai;
· klanim;
· virzulim;
· virzuļa pirkstam;
· cilindram;
· cilindra galvai;
· vārstiem;
· izciļņvārpstai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt un noteikt dažādus dzinēja konstrukciju veidus pēc šāda cilindru izkārtojuma:
· horizontāli abās pusēs;
· rindā;
· radiāli;
· un pēc darba cikla:
(četrtaktu: benzīna un dīzeļa).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gāzes stāvokļa izmaiņas, vārstu atrašanās vietas un aizdedzes laikiestati teorētiskā virzuļdzinēja četrtaktu ciklā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot galvenās atšķirības starp teorētisko (Otto ciklu) un praktisko četrtaktu virzuļdzinēja cikliem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot atšķirības starp benzīna dzinējiem un dīzeļdzinējiem pēc:
· aizdedzes līdzekļiem;
· maksimālās saspiedes pakāpes;
· gaisa vai maisījuma pievades cilindram;
· īpatjaudas (kW/kg);
· termiskās lietderības koeficienta;
· izplūdes gāzu piesārņojuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 02 00
	Degviela
	
	
	
	
	
	

	021 10 02 01
	Veidi, markas, raksturlielumi, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt benzīna dzinējiem izmantotās degvielas veidu, tostarp tā krāsu (AVGAS).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt dīzeļdzinējiem izmantotās degvielas veidu (petroleja vai dīzeļdegviela).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “oktānskaitlis”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot degšanas procesu virzuļdzinēja cilindrā benzīna dzinējiem un dīzeļdzinējiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “liesmas frontes ātrums” un raksturot tā izmaiņas atkarībā no benzīna dzinēju degvielas un gaisa maisījuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “detonācija” un raksturot detonācijas cēloņus un sekas gan benzīna dzinējiem, gan dīzeļdzinējiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “priekšaizdedze” un raksturot priekšaizdedzes cēloņus un sekas gan benzīna dzinējiem, gan dīzeļdzinējiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt apstākļus un jaudas iestatījumus, kas veicina benzīna dzinēju detonāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā atpazīt detonāciju benzīna dzinējos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt piedevu, ko pievieno benzīnam kā antidetonatoru (tetraetilsvins).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot metodi un gadījumus, kad degvielā pārbauda ūdens saturu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt degvielas blīvuma tipisko vērtību aviācijas benzīnā un dīzeļdegvielā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot benzīna un dīzeļdegvielas gaistamību, viskozitāti un tvaika iestrēgumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 03 00
	Dzinēja degvielas sūkņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kāpēc nepieciešams atsevišķs ar dzinēju darbināms degvielas sūknis.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt dažādu veidu ar dzinēju darbināmus degvielas sūkņus:
· zobratu veida;
· lāpstiņu veida.
	x
	x
	x
	x
	X
	

	021 10 04 00
	Karburators/iesmidzināšanas sistēma
	
	
	
	
	
	

	021 10 04 01
	Karburators: konstrukcija, darbība, pasliktināti darbības režīmi, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt karburatora mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vienkārša pludiņkameras karburatora darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot metodi, ar kuru panākt uzticamu dīkstāves darbības režīmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot metodes, ar kurām panākt maisījuma sastāva regulēšanu visā dzinēja jaudas darbības iestatījumu diapazonā (kompensācijas strūkla, difuzors).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot metodes, ar kurām panākt maisījuma sastāva regulēšanu visā darbības augstuma diapazonā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot paātrinātājsūkņa mērķi un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot jaudas bagātināšanas mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot karburatora apsildes sistēmas funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā karburatora apsilde ietekmē maisījuma attiecību un jaudu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot padeves sūkņa mērķi un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izklāstīt citas dzinēja palaišanas metodes (paātrinātājsūkņi).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot karburatora aizdegšanās risku, tostarp korektīvos pasākumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 04 02
	Iesmidzināšana: konstrukcija, ekspluatācija, pasliktināti darbības režīmi, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot shematisku diagrammu, raksturot zema spiediena, nepārtrauktas plūsmas veida degvielas iesmidzināšanas sistēmu, ko izmanto vieglo gaisa kuģu benzīna virzuļdzinējos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot iesmidzināšanas sistēmas priekšrocības salīdzinājumā ar karburatora sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot prasību nodrošināt degvielas iesmidzināšanas sistēmā divus dažādus sūkņus un raksturot to ekspluatāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot degvielas un augstuma regulētājvārstu uzdevumu un paskaidrot to darbības principu benzīna dzinēju iesmidzināšanas sistēmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot degvielas kolektora vārsta, izplūdes sprauslu un degvielas plūsmas mērītāju uzdevumu un paskaidrot to darbības principu benzīna dzinēju degvielas iesmidzināšanas sistēmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dīzeļdzinēja iesmidzināšanas sistēmu un paskaidrot šādu elementu funkciju:
· degvielas augstspiediena sūkņa;
· akumulējošās degvielas sistēmas principa;
· degvielas cauruļvadu;
· degvielas iesmidzinātāju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 04 03
	Apledojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot karburatora apledošanas cēloņus un sekas un norādīt, kā jārīkojas, ja ir aizdomas par karburatora apledošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt meteoroloģiskos apstākļos, kādos var rasties karburatora apledojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kas liecina par karburatora apledošanu gan fiksēta soļa, gan nemainīgu apgriezienu propellera gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kas liecina par karburatora apledošanu helikopterā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot rādījumus, kas parādīsies pēc karburatora apsildes izvēles atkarībā no tā, vai ir apledojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc degvielas iesmidzināšanas sistēmās izmanto alternatīvo gaisu, un raksturot tā darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt meteoroloģiskos apstākļus, kādos var rasties indukcijas sistēmas apledojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 05 00
	Dzesēšanas sistēmas
	
	
	
	
	
	

	021 10 05 01
	Konstrukcija, ekspluatācija, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt virzuļdzinēja dzesēšanas iemeslus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot konstrukcijas iezīmes, kas pastiprina cilindra gaisa dzesēšanu lidmašīnās.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot konstrukcijas iezīmes, kas pastiprina cilindra gaisa dzesēšanu helikopteros (piemēram, ar dzinēju darbināmu darbrata un gliemežnīcas mezglu, deflektorus).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Salīdzināt šķidro un gaisa dzesēšanas sistēmu priekšrocības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt cilindra galvas temperatūras rādījumu dzinēja dzesēšanas uzraudzīšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pārsega aizplākšņu funkciju un ekspluatāciju.
	x
	x
	
	
	
	

	021 10 06 00
	Eļļošanas sistēmas
	
	
	
	
	
	

	021 10 06 01
	Smērvielas: raksturlielumi, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot terminu “viskozitāte”, tostarp temperatūras ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot aviācijā lietoto viskozitātes klases numerācijas sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 06 02
	Konstrukcija, ekspluatācija, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt virzuļdzinēja eļļošanas sistēmas funkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot eļļošanas sistēmas ar sauso karteri darbības principu un norādīt šādu elementu funkcijas:
· eļļas tvertnes (rezervuāra) un tā iekšējo elementu: karstās akas, deaeratora, atveres, izplešanās kameras;
· kontrolvārsta (vienvirziena vārsta);
· spiediena sūkņa un pārspiediena vārsta;
· atsūknēšanas sūkņa;
· filtru (iesūkšanas, spiediena un atsūknēšanas);
· eļļas dzesētāja;
· eļļas dzesētāja pārplūdes vārsta (spiediena svārstību novēršanas un termoregulācijas);
· spiediena un temperatūras devēju;
· cauruļvadu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot eļļošanas sistēmu ar mitro karteri.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt atšķirības starp eļļošanas sistēmu ar mitro karteri un eļļošanas sistēmu ar sauso karteri.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt katras sistēmas priekšrocības un trūkumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus faktorus, kas ietekmē eļļas patēriņu:
· eļļas marka;
· cilindra un virzuļa nodilums;
· virzuļa gredzenu stāvoklis.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot eļļas spiediena, eļļas temperatūras un eļļas daudzuma mijiedarbību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 07 00
	Aizdedzes shēmas
	
	
	
	
	
	

	021 10 07 01
	Uzbūve, darbība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot magneto aizdedzes sistēmas darbības principu un norādīt šādu elementu funkcijas:
· magneto;
· kontaktu pārtraucēju punktu;
· kondensatora;
· spoļu vai tinumu;
· aizdedzes slēdžu;
· sadalītāju;
· aizdedzes sveču;
· augstsprieguma (HT) kabeļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kāpēc virzuļdzinēji ir aprīkoti ar divām elektriskā ziņā neatkarīgām aizdedzes sistēmām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šādu dzirksteles pastiprināšanas metožu funkciju un darbības principu:
· startera vibrators (pastiprinātāja spole);
· impulsstarta sajūgs.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt šādu dzirksteles pastiprināšanas metožu funkciju un darbības principu:
· startera vibrators (pastiprinātāja spole);
· pieslēgti abi magneto.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot magneto pārbaudes funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kāpēc aizdedzes svecē jāizmanto pareizā temperatūras pakāpe.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot aizdedzes laikiestates funkciju, kas paredz apsteidzi vai kavējumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā dīzeļdzinējos tiek ierosināta degšana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 08 00
	Maisījums
	
	
	
	
	
	

	021 10 08 01
	Definīcija, raksturīgie maisījumi, vadības instrumenti, saistītās vadības sviras, norādes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· maisījums;
· ķīmiski pareizā (stehiometriskā) attiecība;
· labākā strāvas attiecība;
· liess (vājš) maisījums (liesā vai treknā puse EGT augšpusē);
· trekns maisījums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt iepriekšminēto maisījumu tipiskās degvielas un gaisa attiecības vērtības vai vērtību diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vājo un trekno maisījumu priekšrocības un trūkumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot saikni starp dzinējam raksturīgo degvielas patēriņu un maisījuma attiecību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot izplūdes gāzes temperatūras izmantošanu kā palīglīdzekli maisījuma regulēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot saikni starp maisījuma attiecību, cilindra galvas temperatūru, detonāciju un priekšaizdedzi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc dīzeļdzinējos nav maisījuma sastāva regulēšanas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 09 00
	Lidmašīna: propelleri
	
	
	
	
	
	

	021 10 09 01
	Definīcijas, vispārīga informācija
	
	
	
	
	
	

	
	Piezīme: definīcijas un aerodinamikas jēdzieni ir sīki izklāstīti priekšmeta 081 tematā 07 (propelleri), bet tie jāaplūko arī šajā priekšmetā.
	x
	x
	
	
	
	

	021 10 09 02
	Nemainīgu apgriezienu propellers: konstrukcija, ekspluatācija, sistēmas elementi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot shēmu, raksturot nemainīgu apgriezienu propellera sistēmas darbības principu parastos lidojumos.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot kolektora absolūtā spiediena (MAP) indikatora nepieciešamību, lai kontrolētu jaudas iestatīšanu nemainīgu apgriezienu propellerā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt griezes dinamometra mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt mazā soļa attura (centrbēdzes aiztura) mērķi un raksturot tā ekspluatāciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vienkārtējā un divkārtējā maināmā soļa propellera darbības principu viena dzinēja un vairāku dzinēju lidmašīnās.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot sinhronizācijas un sinhrofāzēšanas funkciju un galveno darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot automātiskās plūdiestatīšanas sistēmas, tostarp neplūdiestatīšanas, mērķi un galveno darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	021 10 09 03
	Zobratu reduktors: konstrukcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt zobratu reduktora mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot zobratu reduktora konstrukcijas principus.
	x
	x
	
	
	
	

	021 10 09 04
	Propellera ekspluatācija: saistītās vadības sviras, pasliktināti darbības režīmi, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādas pārbaudes veicamas nemainīgu apgriezienu propellera sistēmā pēc dzinēja iedarbināšanas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot nemainīgu apgriezienu propellera sistēmas ekspluatāciju lidojuma laikā dažādos patiesā gaisa ātrumos un ar dažādiem apgriezieniem minūtē, tostarp propelleru, kas pārsniedz ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot maināma soļa propellera darbības principu, plūdiestatot un neplūdiestatot to, tostarp pilotu kabīnes vadības ierīču ekspluatāciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot maināma soļa propellera darbības principu, izvēloties reversīvo soli, tostarp pilotu kabīnes vadības ierīču ekspluatāciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot propellera sviru ekspluatāciju dažādās lidojuma fāzēs.
	x
	x
	
	
	
	

	021 10 10 00
	Veiktspēja un dzinēja ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	021 10 10 01
	Efektivitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Dzinēja veiktspēja: definēt terminus “augstuma spiediens” un “augstums pēc blīvuma”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā jaudu ietekmē benzīna dzinējs un dīzeļdzinējs, ņemot vērā šādus parametrus:
· atmosfēras spiedienu, izplūdes pretspiedienu;
· temperatūru;
· augstumu pēc blīvuma;
· mitrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot terminu “dzinējs bez turbopūtes”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Jaudas palielināšanas ierīces: paskaidrot virzuļdzinēja jaudas palielināšanas (turbokompresora) nepieciešamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādu galveno turbokompresora elementu funkciju un darbības principu:
· turbīnas;
· kompresora;
· izlaišanas vārsta;
· izlaišanas vārsta piedziņas mehānisma;
· absolūtā spiediena regulatora;
· blīvuma regulatora;
· diferenciālspiediena regulatora.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp augstumā pastiprināmu turbokompresoru un uz zemes pastiprināmu turbokompresoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot turboaizturi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “kritiskais absolūtais augstums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot starpdzesētāja funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminus “kritiskais absolūtais augstums” un “nominālais augstums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 10 10 02
	Dzinēja ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pareizās procedūras dzinēja vadības ierīču iestatīšanai, palielinot vai samazinot jaudu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· pacelšanās jauda;
· maksimālā nemainīgā jauda.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot terminu “hidrolizēšana” un piesardzības pasākumus, kas jāveic pirms dzinēja iedarbināšanas.
	x
	x
	x
	x
	x
	


	LO
	Raksturot palaišanas problēmas, kas saistītas ar ekstremāli aukstiem laikapstākļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	FADEC virzuļdzinējam: informācija tiks sniegta vēlāk.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 11 00 00
	TURBODZINĒJI
	
	
	
	
	
	

	021 11 01 00
	Pamatprincipi
	
	
	
	
	
	

	021 11 01 01
	Vilces spēka radīšana un vilces formula
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā vilci rada standarta gāzturbīnas dzinējs.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vilces formulas vienkāršo formu pamata turboreaktīvam dzinējam un veikt vienkāršus aprēķinus (tostarp spiediena vilcei).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka uzskatāms: vilce saglabājas apmēram nemainīga visā lidmašīnas zemskaņas ātruma diapazonā.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 01 02
	Turbodzinēju konstrukcija, veidi un elementi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kādi ir standarta gāzturbīnas dzinēja galvenie elementi:
· ieeja;
· kompresors;
· degšanas kamera;
· turbīna;
· izeja.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot staciju numerācijas sistēmu gāzturbīnas dzinējā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot darba cikla diagrammu, raksturot statiskā spiediena, temperatūras un aksiālā ātruma maiņu gāzturbīnas dzinējā normālos ekspluatācijas apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot atšķirības starp absolūto, aploces (tangenciālo) un aksiālo ātrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt dažādus gāzturbīnas dzinēju veidus:
· taisnplūdes dzinējs;
· turboventilatordzinējs;
· turbopropelleru dzinējs.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka gāzturbīnas dzinējam var būt viena vai vairākas spoles.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā vilci rada turboreaktīvais dzinējs un turboventilatordzinējs.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā jaudu rada turbopropelleru dzinēji.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot terminu “ekvivalents zirgspēks” (= vilkmes zirgspēks + vārpstas zirgspēks).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot brīvās turbīnas vai brīvās jaudas turbīnas principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “divkontūrības pakāpe” un veikt vienkāršus aprēķinus, lai noteiktu divkontūrības pakāpi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “vilces jauda”, “vilces lietderības koeficients”, “termiskās lietderības koeficients” un “kopējais lietderības koeficients”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā kompresora spiediena paaugstināšanas pakāpe ietekmē termiskās lietderības koeficientu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot vilces lietderības koeficienta izmaiņas atkarībā no turboreaktīvā dzinēja, turboventilatordzinēja un turbopropelleru dzinēja priekšgaitas ātruma.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “īpatnējais degvielas patēriņš” attiecībā uz turboreaktīviem dzinējiem un turbopropelleru dzinējiem.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 01 03
	Turbodzinējs ar savienoto turbīnu: konstrukcija, ekspluatācija, elementi un materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt, kādas ir montāžas detaļas turbodzinējam ar savienoto turbīnu, un paskaidrot šī dzinēja ekspluatāciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot izmantoto materiālu ierobežojumus attiecībā uz maksimālo turbīnas temperatūru, dzinēja un transmisijas griezes ierobežojumiem.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā dzinēja elementus varētu ietekmēt ierobežojumu pārsniegšana.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka par dzinēja ierobežojumu pārsniegšanu ir jāziņo.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 11 01 04
	Turbodzinējs ar brīvo turbīnu: konstrukcija, elementi un materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot konstrukcijas metodes, kas ļauj saglabāt nelielu dzinēja izmēru uzstādīšanai helikopteros.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt, kādi ir galvenie elementi turbodzinējam ar brīvo turbīnu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā jaudu rada turboreaktīvais dzinējs/turbodzinējs ar brīvo turbīnu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā izplūdes gāzes temperatūru izmanto turbīnas sprieguma uzraudzīšanai.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 11 02 00
	Galvenā dzinēja elementi
	
	
	
	
	
	

	021 11 02 01
	Lidmašīna: gaisa ieplūde
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt dzinēja gaisa padeves/gaisa ieplūdes funkcijas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot zemskaņas (pito tipa) gaisa padeves ģeometriju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot gāzes parametru izmaiņas zemskaņas gaisa padevē dažādos lidojuma ātrumos.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādu ar dzinēja gaisa padevi saistītu ekspluatācijas problēmu iemeslus un apdraudējumu:
· gaisa plūsmas atdalīšanas;
· gaisa ieplūdes atveres apledošanas;
· gaisa ieplūdes atveres bojājuma;
· ārēja objekta izraisīta bojājuma (FOD);
· smagas turbulences lidojuma laikā.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 02 02
	Kompresors un difuzors
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norāda kompresora mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot centrbēdzes un aksiālā kompresora darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt šādus vienpakāpes galvenos elementus un raksturot to funkciju centrbēdzes kompresorā:
· darbrats;
· difuzors.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt šādus vienpakāpes galvenos elementus un raksturot to funkciju aksiālā kompresorā:
· rotorlāpstiņas;
· statorlāpstiņas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gāzes parametru izmaiņas kompresora pakāpē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “spiediena pakāpe” un noteikt centrbēdzes un aksiālā kompresora vienpakāpes un pilna kompresora tipisko vērtību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kādas priekšrocības un trūkumus rada pakāpju skaita palielināšana centrbēdzes kompresorā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā atšķiras jutība pret ārēja objekta izraisītu bojājumu (FOD), salīdzinot centrbēdzes kompresoru ar aksiālo kompresoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot konverģējošā gaisa gredzenu caur aksiālo kompresoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot kompresora lāpstiņu sagriešanās iemeslu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt ieplūdi virzošo sprauslu (IGV) uzdevumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	


	LO
	Noteikt, kāds ir iemesls klikšķošajai skaņai, kas rodas, kompresoram lēni rotējot uz zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt spoļu skaita palielināšanas priekšrocības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kas liecina par gala pacelšanās ātruma zaudēšanu, un raksturot konstrukcijas iezīmes attiecīgās problēmas mazināšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kas liecina par lāpstu saliekšanos un plivināšanos, un raksturot konstrukcijas iezīmes attiecīgās problēmas mazināšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot šādus terminus:
· plūsmas atraušanās no kompresora lāpstiņām;
· pompāža.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt apstākļus, kas ir iespējamie plūsmas atraušanās un pompāžas cēloņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kas liecina par plūsmas atraušanos un pompāžu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot konstrukcijas iezīmes, ko izmanto, lai samazinātu plūsmas atraušanās un pompāžas gadījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot kompresora karti (pompāžas diapazonu) ar RPM līnijām, plūsmas atraušanās robežu, stabila stāvokļa līniju un paātrinājuma līniju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot difuzora funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 11 02 03
	Degšanas kamera
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot degšanas kameras mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt degšanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt degšanas kameras darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc samazina gaisa plūsmas aksiālo ātrumu degšanas kameras atverē (sprauslā).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt virpuļlāpstiņu (turbulizatora) funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt noplūdes vārstu funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminus “primārā gaisa plūsma” un “sekundārā gaisa plūsma” un paskaidrot to mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot šādu divu maisījumu attiecības:
· primārā gaisa plūsma pret degvielu;
· kopējā gaisa plūsma (degšanas kamerā) pret degvielu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gāzes parametru izmaiņas degšanas kamerā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt degšanas kameras izplūdes temperatūras tipisko maksimālo vērtību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādus degšanas kameru veidus un noteikt, kādas ir to atšķirības:
· cauruļveida;
· cauruļgredzenveida, garengredzenveida vai tubgredzenveida;
· gredzenveida;
· pretplūsmas gredzenveida.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot simpleksa un dupleksa degvielas smidzināšanas sprauslas (pulverizatora) darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 11 02 04
	Turbīna
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot turbīnas mērķi dažādu veidu gāzturbīnas dzinējos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot impulsa, reakcijas un impulsa un reakcijas aksiālo turbīnu darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt turbīnas pakāpes galvenos elementus un to funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot turbīnas darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gāzes parametru izmaiņas turbīnas pakāpē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot aktīvas pielaides kontroles funkciju un darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kas liecina par gala pacelšanās ātruma zaudēšanu, un norādīt līdzekļus šīs problēmas mazināšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc pieejamo dzinēja vilci ierobežo turbīnas ieplūdes temperatūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot diverģējošās gaisa plūsmas gredzenu caur aksiālo turbīnu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot turbīnas lāpstiņu konvekciju, saskari un plēves dzesēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot augsto mehānisko un termisko spriegumu turbīnas lāpstiņās un riteņos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot terminu “lāpstiņu slīdes deformācija”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot turbīnas lāpstiņu slīdes deformācijas sekas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot terminus “īslaicīgais nogurums” un “ilglaicīgais nogurums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 11 02 05
	Lidmašīna: izplūde
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt izplūdes ierīces galvenos elementus un to funkciju:
· reaktīvā sprausla;
· dzenošā sprausla;
· izplūdes konuss.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot izplūdes ierīces darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gāzes parametru izmaiņas izplūdes ierīcē.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “droselētas sprauslas vilkme” (neattiecas uz turbopropelleru dzinējiem).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā var samazināt reaktīvā dzinēja izplūdes troksni.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 02 06
	Helikopters: gaisa ieplūde
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt un paskaidrot dzinēja gaisa ieplūdes galveno uzdevumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot konverģējošās gaisa ieplūdes ventilācijas kanālus helikopteros.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādu ar dzinēja gaisa ieplūdi saistītu ekspluatācijas problēmu iemeslus un apdraudējumu:
· gaisa plūsmas atdalīšana;
· gaisa ieplūdes atveres apledošana;
· gaisa ieplūdes atveres bojājums;
· ārēja objekta izraisīts bojājums;
· smaga turbulence lidojuma laikā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot nosacījumus un apstākļus zemes operāciju laikā, kad ir vislielākā iespējamība, ka ārējs objekts varētu izraisīt bojājumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot tādu gaisa ieplūdes filtra sistēmu principus, ar kurām var aprīkot dažus helikopterus ekspluatācijai apledošanas un smilšainos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot apsildīto plākšņu funkciju dažu helikopteru gaisa ieplūdes sistēmās.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 11 02 07
	Helikopters: izplūde
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt izplūdes ierīces galvenos elementus un to funkciju:
· reaktīvā sprausla;
· izplūdes konuss.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot izplūdes ierīces darbības principu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gāzes parametru izmaiņas izplūdes ierīcē.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 11 03 00
	Papildu elementi un sistēmas
	
	
	
	
	
	

	021 11 03 01
	Dzinēja degvielas padeves sistēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt galvenos dzinēja degvielas padeves sistēmas elementus un norādīt to funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt divus ar dzinēju darbināmu augstspiediena sūkņu veidus:
· zobratu veida;
· slīpā diska veida.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt degvielas kontroles ierīces uzdevumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt iespējamos ievades parametrus degvielas kontroles ierīcē, lai panāktu konkrētu vilces/jaudas iestatījumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 11 03 02
	Dzinēja vadības sistēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt dzinēja vadības sistēmas uzdevumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus dažādus dzinēja vadības sistēmu veidus (sk. AMC – CS-E 50. punkta “Dzinēja vadības sistēma” 1) apakšpunktu “Piemērojamība”) un noteikt to attiecīgo dzinēja vadības (izvades) parametrus:
· hidromehāniskā sistēma (galvenā dzinēja vadība (MEC));
· hidromehāniskā sistēma ar ierobežotu elektronisko uzraudzību (barošanas pārvaldības sistēma (vadība (PMS/PMC));
· vienkanāla neierobežota dzinēja vadība ar hidromehānisku dublējumu;
· divkanālu neierobežota elektroniskā dzinēja vadības sistēma bez dublējuma vai cits apvienojums (FADEC).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot FADEC kā neierobežotu divkanālu sistēmu, tostarp tādas funkcijas kā elektroniskā dzinēja vadības ierīci, elektroinstalāciju, devējus, variējamas lāpstiņas, aktīvas palaides vadību, izlaišanas atveru konfigurāciju, TLA elektrisko signālu pārraidi (sk. arī AMC, CS-E-50), EGT aizsardzības funkciju un dzinēja ātruma pārsniegšanu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā tiek panākta redundance, izmantojot vairāk nekā vienu kanālu FADEC sistēmā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, kādas ir sekas FADEC vienas ievades datu atteices gadījumā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, ka visus ievades un izvades datus pārbauda abos kanālos.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, ka FADEC sistēma izmanto savus devējus un dažos gadījumos tiek izmantoti arī dati no gaisa kuģa sistēmām.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, ka FADEC ir jābūt savam elektroenerģijas avotam.
	x
	
	x
	x
	
	

	021 11 03 03
	Dzinēja eļļošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt dzinēja eļļošanas sistēmas uzdevumus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus eļļošanas sistēmas galvenos elementus un norādīt to funkciju:
· eļļas tvertne un centrbēdzes gaisa attīrīšanas filtrs;
· eļļas sūkņi (spiediena un atsūknēšanas sūkņi);
· eļļas filtri (tostarp pārplūdes);
· eļļas savācējtvertnes;
· metālisko skaidiņu detektori;
· dzesētāji.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka katra spole ir aprīkota ar vismaz vienu lodīšu gultni, diviem vai vairāk rullīšu gultņiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot kompresora gaisa izmantošanu eļļas noslēgšanas sistēmās (piemēram, labirintblīvējumus).
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 03 04
	Dzinēja palīgpārnesumkārba
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt palīgpārnesumkārbas uzdevumus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā pārnesumkārbu darbina un eļļo.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 03 05
	Dzinēja aizdedze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt aizdedzes sistēmas uzdevumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus aizdedzes sistēmas galvenos elementus un norādīt to funkciju:
· enerģijas avoti;
· pārtraucējmehānisms (vibrators);
· transformators;
· diodes;
· kondensatori;
· izlādes sprauga (augstsprieguma cauruli);
· degļi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kāpēc turboreaktīvie dzinēji ir aprīkoti ar divām elektriskā ziņā neatkarīgām aizdedzes sistēmām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot dažādus aizdedzes sistēmas darbības režīmus.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 03 06
	Dzinēja starteris
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt iedarbināšanas sistēmas galvenos elementus un norādīt to funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot turbodzinēja palaišanas principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus divus starteru veidus:
· elektriskais;
· pneimatiskais.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot tipisku turboventilatordzinēja iedarbināšanas secību (uz zemes/lidojumā).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “pašuzturoši RPM”.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 03 07
	Reversā vilkme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus reversās vilkmes sistēmas galvenos elementus un norādīt to funkciju:
· reversās vilkmes atlases svira;
· enerģijas avots (pneimatisks vai hidraulisks);
· piedziņas mehānismi;
· durvis;
· gaismas signalizācija.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot reversās vilkmes sistēmas darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt reversās vilkmes izmantošanas priekšrocības un trūkumus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot šādus vilkmes reverseru sistēmu veidus:
· karstās gaisa plūsmas reversers;
· greifera vai kausveidīgo lāpstiņu sistēma;
· aukstās gaisa plūsmas reversers (tikai turboventilatordzinējiem);
· bloķētājdurvis;
· kaskādlāpstiņas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, aukstā gaisa plūsmas (ventilatora reversera) reversēšanas ietekmi tikai uz augstas divkontūrības pakāpes dzinēju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot aizsardzības elementus pret nejaušu vilkmes reversera izmantošanu lidojuma laikā, kas ir lielākajā daļā transporta lidmašīnu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vilkmes reversera sistēmā paredzētās kontroles ierīces un rādījumus.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 03 08
	Helikopteriem raksturīgas konstrukcijas, ekspluatācijas un elementu īpatnības, kas attiecas uz tādiem papildu elementiem un sistēmām kā eļļošanas sistēma, aizdedzes shēma, starteris, palīgpārnesumkārba
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt eļļošanas sistēmas uzdevumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot kopējās helikoptera eļļošanas sistēmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt šādus helikoptera eļļošanas sistēmas galvenos elementus:
· rezervuārs;
· sūkņu agregāts;
· ārējais eļļas filtrs;
· magnētiskie metālisko skaidiņu detektori, elektroniskie metālisko skaidiņu detektori;
· termoregulācijas eļļas dzesētāji;
· gaisa attīrīšanas filtrs.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot diagrammu, noteikt un nosaukt helikoptera eļļošanas sistēmas elementus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt eļļošanas sistēmas uzraudzībai izmantotos rādījumus, tostarp brīdinājuma sistēmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot atšķirības starp eļļu bez piedevām un eļļu ar piedevām, paskaidrot atbilstošu eļļu izmantošanu un raksturot aviācijā izmantoto eļļu numerācijas sistēmu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot aizdedzes shēmu dzinēja palaišanai un dzinēja atkārtotai iedarbināšanai gaisā gan automātisku, gan manuālu funkciju izvēles gadījumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot motora starteri un notikumu secību palaišanas procesā, kā arī norādīt, ka lielākajā daļā helikopteru pēc palaišanas starteris kļūst par ģeneratoru.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot, kāpēc ar dzinēju darbina palīgpārnesumkārbu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 11 04 00
	Dzinēja ekspluatācija un uzraudzība
	
	
	
	
	
	

	021 11 04 01
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādus lidmašīnas dzinēja ierobežojumus:
· pacelšanās;
· aiziešana uz otro leņķi;
· maksimālā nemainīgā vilce/jauda;
· maksimālā pacelšanās vilce/jauda.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot iegriešanās laiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc zemes minimālā stabilā režīma vērtības atšķiras no pieejas minimālā stabilā režīma vērtībām (RPM).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt parametrus, kurus var izmantot vilces/jaudas iestatīšanai un uzraudzībai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot terminus “alfa diapazons”, “beta diapazons” un “reversā vilkme” attiecībā uz turbopropelleru dzinēja vadības sviru.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādu apdraudējumu rada nejauša beta diapazona izvēle lidojuma laikā turbopropelleru dzinēja gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot dzinēja tendenču analīzes mērķi.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā izplūdes gāzes temperatūru izmanto turbīnas sprieguma uzraudzīšanai.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot dzinēja paātrināšanas un palēnināšanas ietekmi uz EGT.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā dzinēja elementus varētu ietekmēt EGT ierobežojumu pārsniegšana.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc ir jāziņo par dzinēja ierobežojumu pārsniegšanu.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot vilces reversera sistēmas lietošanas ierobežojumus nelielā priekšgaitas ātrumā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “dzinēja iestrēgšana”.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt dzinēja ieķīlēšanās iespējamos cēloņus un paskaidrot to preventīvos pasākumus.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc atšķiras degvielas un eļļas spiediens siltummainī.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot eļļas filtra aizsērēšanu (bloķēšanu) un tās ietekmi uz eļļošanas sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt dzinēja uzraudzības instrumentu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	
	

	021 11 04 02
	Palaišanas darbības traucējumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kas liecina par šādiem lidmašīnas palaišanas darbības traucējumiem, un norādīt to iespējamos cēloņus:
· viltus palaišana (ar vai bez degvielas degkamerā);
· izpūtēja aizdegšanās (pēcdedze);
· siltā palaišana;
· neveiksmīga palaišana;
· bez N1 rotācijas;
· bez FADEC rādījumiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kas liecina par šādiem helikoptera palaišanas darbības traucējumiem, un norādīt to iespējamos cēloņus:
· viltus palaišana (ar vai bez degvielas degkamerā);
· izpūtēja aizdegšanās (pēcdedze);
· siltā palaišana;
· neveiksmīga palaišana;
· bez N1 rotācijas;
· brīvrata atteice;
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	—
bez FADEC rādījumiem.
	
	
	x
	x
	
	

	021 11 04 03
	Atkārtotas iedarbināšanas diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot atkārtotas iedarbināšanas diapazonu.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 05 00
	Veiktspējas aspekti
	
	
	
	
	
	

	021 11 05 01
	Vilce, veiktspējas aspekti un ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vilces un īpatnējā degvielas patēriņa maiņu, saglabājot absolūto augstumu nemainīgā TAS.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vilces un īpatnējā degvielas patēriņa maiņu, saglabājot TAS nemainīgā absolūtā augstumā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “ierobežotas vilces vai jaudas dzinējs”, raksturojot pacelšanās vilces, turbīnas ieplūdes temperatūras un dzinēja RPM izmaiņas atkarībā no OAT.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “spiediena pakāpe dzinējā” (EPR).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot samazinātās (elastīgās) un pazeminātās vilces izmantošanu pacelšanās darbībai un izskaidrot tās priekšrocības un trūkumus, salīdzinot ar pacelšanos ar pilnu vilci.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā virzītas gaisa plūsmas izmantošana ietekmē RPM, EGT, vilci un īpatnējo degvielas patēriņu.
	x
	x
	
	
	
	

	021 11 05 02
	Helikoptera dzinēja parametri, dzinēja veiktspēja un ierobežojumi, dzinēja ekspluatācija: griezes moments, veiktspējas aspekti, dzinēja ekspluatācija un ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot dzinēja griezes momenta pārejas un maksimāli nemainīgos ierobežojumus, kas attiecas uz pacelšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot turbīnas izplūdes temperatūras ierobežojumus (TOT), kas attiecas uz pacelšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc TOT ir helikoptera veiktspējas ierobežojošais faktors.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot saikni starp maksimālo pieejamo griezes momentu un augstumu pēc blīvuma, kas izraisa pieejamā griezes momenta samazināšanos, palielinoties augstumam pēc blīvuma.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka dažiem helikopteriem karāšanās pa vējam ievērojami paaugstina dzinēja TOT.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc dzinēja veiktspēja ir mazāka, ja ir ieslēgts gaisa kuģa papildaprīkojums, t. i., pretapledošanas sistēma, apsilde, pacēlājs, filtri.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā virzītas gaisa plūsmas izmantošana ietekmē dzinēja parametrus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka dažos helikopteros TOT ierobežojuma pārsniegšana var izraisīt galvenā rotora palēnināšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 11 06 00
	Spēka palīgiekārta (APU)
	
	
	
	
	
	

	021 11 06 01
	Konstrukcija, ekspluatācija, funkcijas, ekspluatācijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka APU ir gāzturbīnas dzinējs, un uzskaitīt tā uzdevumus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp abiem APU ieejas veidiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminu “maksimālais ekspluatācijas un maksimālais palaišanas augstums”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Nosaukt tipiskos APU vadības un uzraudzības instrumentus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot aizsardzību pret automātisku APU izslēgšanos.
	x
	
	x
	x
	
	

	021 12 00 00
	AIZSARDZĪBAS UN DETEKTORU SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	021 12 01 00
	Dūmu detektoru sistēma
	
	
	
	
	
	

	021 12 01 01
	Veidi, konstrukcija, ekspluatācija, norādes un brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāds ir darbības princips šādu veidu dūmu detektoru sensoriem:
· optiskajiem sensoriem;
· jonizējošajiem sensoriem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt brīdinājumu, norāžu un funkcijas pārbaužu piemērus.
	x
	x
	
	
	
	

	021 12 02 00
	Ugunsdrošības sistēma
	
	
	
	
	
	

	021 12 02 01
	Ugunsdzēsības sistēma (dzinēja un kravas nodalījumi)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot iebūvētas ugunsdzēsības sistēmas darbības principu un raksturot tās elementus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka katram dzinējam jānodrošina divas izplūdes caurules (sk. CS 25.1195. punkta c) apakšpunktu).
	x
	x
	
	
	
	

	021 12 02 02
	Ugunsgrēka konstatēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādus ugunsgrēka konstatēšanas principus:
· izturība un kapacitāte;
· gāzes spiediens.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot šādas ugunsgrēka konstatēšanas metodes:
· bimetāla;
· nepārtrauktās cilpas;
· gāzveida cilpas (gāzpildīti detektori).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc parasti tiek izmantotas dubultcilpu sistēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt ugunsdrošības sistēmas brīdinājumu, norāžu un funkciju pārbaužu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	021 12 03 00
	Aizsardzības pret lietu sistēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāds darbības princips un metode ir šādām lidmašīnas vējstikla sistēmām, kas nodrošina aizsardzību pret lietu:
· stikla tīrītāji;
· šķidrumi (ūdeni atgrūdošas vielas);
· pārklājums.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot helikoptera stikla tīrītāju darbības principu un metodi.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 13 00 00
	SKĀBEKĻA SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot pilotu kabīnes skābekļa sistēmas darbības principu un aprakstīt šādus dažādus darbības režīmus:
· normālais režīms (jauktā skābekļa padeve);
· 100 %;
· ārkārtas režīms.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādu divu pārnēsājamo skābekļa sistēmu darbības principu un mērķus:
· dūmu pārsegs;
· pārnēsājamā pudele.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādas divas skābekļa sistēmas, ko var izmantot, lai piegādātu skābekli pasažieriem:
· stacionārā sistēma (ķīmisks skābekļa ģenerators vai gāzveida sistēma);
· pārnēsājamā sistēma.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot iedarbināšanas metodes (automātiskās un manuālās) un pasažieru skābekļa masku funkcionēšanu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Salīdzināt ķīmiskos skābekļa ģeneratorus ar gāzveida sistēmām pēc šādiem parametriem:
· jaudas;
· plūsmas regulēšanas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kādu apdraudējumu rada smērvielas vai eļļa saistībā ar skābekļa sistēmu izmantošanu.
	x
	x
	
	
	
	

	021 14 00 00
	HELIKOPTERS: DAŽĀDAS SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	021 14 01 00
	Regulējams rotora ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot sistēmu, kurā piloti var “signalizēt” NR papildu daudzumu manevrēšanas, nosēšanās vai pacelšanās laikā, parasti lielā augstumā, lai panāktu papildu astes propellera vilci, kas padara manevrēšanu pozitīvāku un drošāku.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot NR sistēmu “signalizēšanai” par augšējo robežu, lai nodrošinātu drošāku pacelšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 14 02 00
	Aktīva vibrācijas slāpēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot, kā darbojas aktīvas vibrācijas slāpēšanas sistēma, izmantojot ātrgaitas piedziņas mehānismus un akselerometoru ievadi.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 14 03 00
	Nakts redzamības brilles
	
	
	
	
	
	

	LO
	Informācija tiks sniegta vēlāk.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 15 00 00
	HELIKOPTERS: ROTORA MEZGLI
	
	
	
	
	
	

	021 15 01 00
	Galvenais rotors
	
	
	
	
	
	

	021 15 01 01
	Veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādas rotora mezglu sistēmas:
· vēzienu;
· locīklu;
· bezlocīklu;
· bezgultņu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot šādas rotoru sistēmu konfigurācijas un to priekšrocības un trūkumus:
· rotoru tandēms;
· koaksiālā rotoru sistēma;
· blakus novietoti rotori.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā katrā rotora mezglu sistēmā panākt plivināšanos, vilkšanu un plūdiestatīšanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 15 01 02
	Konstrukciju elementi un materiāli, spriegums, konstrukcijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot diagrammu, noteikt rotora mezglu sistēmas pamatveidu galvenos konstrukciju elementus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot metodes, ar kurām noteikt bojājumus un plaisas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot konstrukcijas ierobežojumus attiecīgajās rotoru sistēmās, tostarp negatīvas G ievades risku konkrētās rotora mezglu sistēmās.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādas rotora mezglu eļļošanas metodes.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 15 01 03
	Konstruēšana un izgatavošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot rotora mezglu konstrukcijā izmantotās materiālu tehnoloģijas, tostarp konstrukciju, kurā izmantoti šādi materiāli vai materiālu apvienojums:
· kompozīti;
· stiklšķiedra;
· sakausējumi;
· elastomēri.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 15 01 04
	Regulēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot regulēšanas metodes, kuras iespējams izmantot dažādos helikoptera rotora mezglu agregātos.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 15 02 00
	Astes propellers
	
	
	
	
	
	

	021 15 02 01
	Veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādas astes propellera sistēmas:
· delta-3 locīkla;
· daudzlāpstu delta-3 efekts;
· Fenestron jeb grozāma ventilatora astes propellers;
· bezastes propellera (NOTAR) liela ātruma gaisa strūklas plūsmas no regulējamām sprauslām (Koandas [Coandă] efekts).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot diagrammu, noteikt četru astes propellera sistēmas pamatveidu galvenos konstrukciju elementus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot metodes, ar kurām noteikt bojājumus un plaisas astes propellerī un agregātā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot attiecīgo astes propellera sistēmu konstrukcijas ierobežojumus un iespējamos ierobežojumus, kas attiecas uz helikoptera apgriešanās ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot šādas metodes, ko helikopteru projektētāji izmanto, lai samazinātu astes propellera nonesi un sasveri:
· spēkpāra pleca samazināšana (astes propellers uz pilona);
· propellera masta atiestate;
· “aploces” izmantošana cikliskās vadības mehānismā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot soļa ievades signāla mehānismus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot saikni starp astes propellera vilci un dzinēja jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā vertikālais ķīlis dažos helikopteros samazina Fenestron sistēmas pieprasīto jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 15 02 02
	Konstruēšana un izgatavošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot dažādas astes propellera konstrukcijas un izgatavošanas metodes, kas izmantotas pašreiz darbībā esošajos helikopteros.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 15 02 03
	Regulēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot astes propellera sistēmas aptakelēšanu un regulēšanu, lai panāktu optimālu pilota vadības pedāļu stāvokli.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 16 00 00
	HELIKOPTERS: TRANSMISIJA
	
	
	
	
	
	

	021 16 01 00
	Galvenā pārnesumkārba
	
	
	
	
	
	

	021 16 01 01
	Dažādi veidi, konstrukcija, ekspluatācija, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus helikoptera transmisijas sistēmas pamatprincipus helikopteros ar vienu un diviem dzinējiem:
· galvenā rotora un astes propellera piedziņu;
· ģeneratora(-u), maiņstrāvas ģeneratora(-u), hidraulisko un eļļas sūkņu, eļļas dzesētāja(-u) un tahometra palīgpiedziņu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot daudzdzinēju helikoptera transmisijas ierobežojumu iemeslu dažādās situācijās, kad nedarbojas dzinējs.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā darbojas pasīva vibrācijas vadība ar pārnesumkārbas uzstādīšanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 16 02 00
	Rotora bremze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot rotora bremzes diska veida galveno funkciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot rotora bremzes sistēmas, ko darbina hidrauliski vai ar kabeli.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādas iespējas, kur var atrasties rotora bremze.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādus ekspluatācijas apsvērumus rotora bremžu izmantošanā:
· rotora ātrums, iedarbinot rotora bremzi;
· risks, ka lāpsta varētu aizplivināties vējainos apstākļos;
· risks, ka rotora bremze varētu pārkarst, un ugunsgrēka iespējamība, kad bremzi izmanto virs maksimālās robežas, jo īpaši hidrauliskā šķidruma noplūdes gadījumā;
· izvairīšanās no lāpstu apstādināšanas virs reaktīvās sprauslas izplūdes caurules, dzinējam darbojoties;
· pilota kabīnes signalizācija par rotora bremzes darbību.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 16 03 00
	Palīgsistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā var iedarbināt pacēlāju/vinču no palīgpārnesumkārbas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā no palīgpārnesumkārbas tiek paņemta jauda gaisa kondicionēšanas sistēmai.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 16 04 00
	Piedziņas vārpsta un ar to saistītā uzstādīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā jaudu no dzinēja pārnes uz galvenā rotora pārnesumkārbu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot piedziņas vārpstas materiālu un konstrukciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešams saskaņot dzinēju un galvenā rotora pārnesumkārbu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kā notiek pagaidu novirze starp darbinātājelementiem un darbināmiem elementiem.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot šādu elementu izmantošanu:
· elastīgie sajūgi;
· Tomasa [Thomas] sajūgi;
· elastīgās disku paketes;
· piedziņas vārpstas balsta gultņi un temperatūras mērījumi;
· zemkritiskās un virskritiskās piedziņas vārpstas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot saikni starp piedziņas vārpstas ātrumu un griezes momentu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot metodes, ar kurām astes propelleram tiek nodrošināta jauda.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot un noteikt astes propellera/Fenestron piedziņas vārpstas konstrukciju un materiālus.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 16 05 00
	Starpposma un astes pārnesumkārba
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot dažādus pasākumus, kad piedziņa maina virzienu, un starpposma vai astes pārnesumkārbas nepieciešamību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot starpposma un astes propellera pārnesumkārbu eļļošanas prasības un līmeņu pārbaudes metodes.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā lielākajā daļā helikopteru astes propellera pārnesumkārba satur zobratu piedziņu u. tml. astes propellera soļa maiņas mehānismam.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 16 06 00
	Sajūgi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot sajūga mērķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	
	Raksturot un paskaidrot, kā darbojas:
· centrbēdzes sajūgs;
· vadāms sajūgs.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt dažādu sajūgu tipiskos elementus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šādas metodes, ar kurām var noteikt sajūga apkalpojamību:
· bremžu kluču putekļi;
· vibrācija;
· galvenā rotora brīvskrējiena laiks;
· dzinēja apgriezienu skaits galvenā rotora iedarbināšanas brīdī;
· jostas nospriegošana;
· iedarbināšanas aizsardzība siksnas piedziņas sajūga sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 16 07 00
	Brīvie riteņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot brīvā riteņa mērķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot, kā darbojas:
· izciļņu un rullīšu tipa brīvgaitas sajūgs;
· sprūdtapu brīvgaitas sajūgs.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt dažādu brīvo riteņu tipiskos elementus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt dažādas vietas, kur brīvie riteņi atrodas spēka iekārtā un transmisijas sistēmās.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot brīvā riteņa iedarbināšanas un atslēgšanas sekas.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 00 00
	HELIKOPTERS: LĀPSTAS
	
	
	
	
	
	

	021 17 01 00
	Galvenā rotora lāpsta
	
	
	
	
	
	

	021 17 01 01
	Projektēšana, izgatavošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot dažādus lāpstu konstrukcijas veidus un paskaidrot, kāpēc nepieciešams stingrums pie griešanas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot apkures sistēmu/lāpstu plākšņu principus, kas attiecas uz pretapledošanu/atledošanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 01 02
	Konstrukciju elementi un materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt galvenā rotora lāpstu konstrukcijā izmantotos materiālus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt galvenā rotora lāpstas galvenos konstrukciju elementus un paskaidrot to funkciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 01 03
	Spriegums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot slodzi uz galvenā rotora lāpstām uz zemes un lidojumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kur uz rotora lāpstām parasti atrodas sprieguma zonas.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 01 04
	Konstrukcijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot konstrukcijas ierobežojumus attiecībā uz lieci un rotora RPM.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 01 05
	Regulēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot trimeru izmantošanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 01 06
	Gala forma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot dažādas ražotāju izmantotās lāpstas gala formas un salīdzināt to priekšrocības un trūkumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā dažos rotora lāpstu galos statiskie un dinamiskie līdzsvarošanas atsvari ir pievienoti vītņotiem stieņiem un ieskrūvēti kontaktligzdās galvenās malas lonžeronā, bet citi atbalstam integrēti lāpstas galā.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 02 00
	Astes propellera lāpsta
	
	
	
	
	
	

	021 17 02 01
	Projektēšana, izgatavošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot astes propellera lāpstas konstrukcijas izplatītāko konstrukciju, kas sastāv no nerūsējoša tērauda korpusa, ko pastiprina šūnaina pildviela un nerūsējoša tērauda galvenā abrazīvā sloksne.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka balasta atsvari atrodas pie iekšējās izplūdes šķautnes un lāpstu galā un ka izmantotie atsvari tiek noteikti lāpstu izgatavošanas brīdī.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā dažu helikopteru lāpstu konstrukcijā ir iestrādātas pretapledošanas/atledošanas sistēmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 02 02
	Konstrukciju elementi un materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt astes propellera lāpstu konstrukcijā izmantotos materiālus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt astes propellera lāpstas galvenos konstrukciju elementus un paskaidrot to funkciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 02 03
	Spriegums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot slodzi uz astes propellera lāpstām uz zemes un lidojumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 02 04
	Konstrukcijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot astes propellera lāpstu konstrukcijas ierobežojumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt metodes, kuras izmanto to trieciena indikatoru pārbaudei, kuri atrodas uz dažu astes propelleru lāpstu galiem.
	
	
	x
	x
	x
	

	021 17 02 05
	Regulēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot virziena pedāļu regulēšanu pilotu kabīnē, lai panāktu pilnīgu kontroli pār astes propelleru.
	
	
	x
	x
	x
	

	020 00 00 00
	VISPĀRĪGAS ZINĀŠANAS PAR GAISA KUĢI
	
	
	
	
	
	

	022 00 00 00
	VISPĀRĪGAS ZINĀŠANAS PAR GAISA KUĢI – INSTRUMENTU PANELIS
	
	
	
	
	
	

	022 01 00 00
	DEVĒJI UN INSTRUMENTI
	
	
	
	
	
	

	022 01 01 00
	Manometrs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “spiediens”, “absolūtais spiediens” un “spiediena izmaiņas”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādas ar spiedienu saistītas mērvienības:
· paskāls;
· bārs;
· dzīvsudraba collas (Hg);
· mārciņas uz kvadrātcollu (PSI).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt dažādu mērvienību saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus dažādus devēju veidus, ko izmanto pēc mērāmā spiediena:
· aneroīdu kapsulas;
· silfoni;
· diafragmas;
· Burdona caurule.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Tranzistoru sprieguma devēji (informācija tiks sniegta vēlāk).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kā katrs devēja veids tiek izmantots:
· spiediena mērīšana šķidrumā (degvielas, eļļas, hidrauliskie mērījumi);
· spiediena mērīšana gaisā (virzītas gaisa plūsmas sistēmu, gaisa kondicionēšanas sistēmu mērījumi);
· kolektora absolūtā spiediena (MAP) manometrs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Spiediena zondes, lai noteiktu spiediena pakāpi dzinējā (EPR).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus, kā izsaka iepriekšminētos izmantošanas veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešamas tālindikācijas sistēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 01 02 00
	Termometri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot temperatūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādas mērvienības, ko var izmantot temperatūras mērīšanai:
· pēc Kelvina;
· pēc Celsija;
· pēc Fārenheita skalas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šo dažādo mērvienību saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot šādu devēju veidu darbības principu:
· izplešanās veida (bimetāla sloksne);
· elektriskā veida (pretestība, termopāris).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt elektrodzinējspēka un mērāmās temperatūras saikni termopārī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kā katrs veids tiek izmantots:
· temperatūras mērīšana gāzē (apkārtējā gaisa, virzītas gaisa plūsmas sistēmu, gaisa kondicionēšanas sistēmu, gaisa padeves, izplūdes gāzes, gāzturbīnas izeju mērījumi);
· temperatūras mērīšana šķidrumā (degvielas, eļļas, hidrauliskie mērījumi).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt piemērus, kā izsaka iepriekšminētos izmantošanas veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 01 03 00
	Degvielas daudzuma rādītājs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka degvielas daudzumu var mērīt pēc tilpuma vai masas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādas mērvienības, ko izmanto degvielas daudzuma mērīšanai pēc masas:
· kilograms;
· mārciņa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt šo dažādo mērvienību saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminus “kapacitāte” un “caurlaidība” un noteikt to saikni ar blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un paskaidrot šādus parametrus, kas var ietekmēt degvielas tilpuma un/vai masas mērīšanu degvielas borta tvertnē:
· temperatūra;
· gaisa kuģa paātrinājumi un telpiskie stāvokļi, kā arī paskaidrot, kā šīs izmaiņas kompensē degvielas daudzuma rādītāja sistēmas konstrukcija.
	X
	X
	X
	X
	X
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot šādu degvielas daudzuma rādītāju veidu darbības principu:
· pludiņveida sistēma;
· kapacitātes veida degvielas daudzuma rādītājs;
· ultraskaņas veida degvielas daudzuma rādītājs: informācija tiks sniegta vēlāk.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 01 04 00
	Degvielas plūsmas mērītāji
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “degvielas plūsma” un norādīt, kur to mēra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka degvielas plūsmu var mērīt pēc tilpuma vai masas laika vienībā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādas mērvienības, ko izmanto degvielas plūsmas mērīšanai pēc masas stundā:
· kilogrami stundā;
· mārciņas stundā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādas mērvienības, ko izmanto degvielas plūsmas mērīšanai pēc tilpuma stundā:
· litri stundā;
· ASV galoni stundā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus dažādus degvielas plūsmas mērītāju veidus:
· mehāniskais;
· elektriskais (analogais);
· elektroniskais (ciparu);
un paskaidrot, kā signālu var koriģēt, lai izmērītu masas plūsmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā panākt kopējo degvielas patēriņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 01 05 00
	Tahometrs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādus tahometru veidus:
· mehāniskais (rotējošais magnēts);
· elektriskais (trīsfāžu tahoģenerators);
· elektroniskais (impulsu mērīšana ar ātruma zondi un toņratu);
· un raksturot katra veida darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, kā katrs veids tiek izmantots, piemēram, dzinēja apgriezienu skaita noteikšanā (kloķvārpstas ātruma noteikšanā virzuļdzinēju gadījumā un spoles ātruma noteikšanā gāzturbīnas dzinēju gadījumā), riteņu ātruma noteikšanā pretslīdes sistēmās (pretslīdes sistēmās tikai lidmašīnām), un minēt piemērus, kā to izsaka.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka dzinēja apgriezienu skaitu parasti izsaka procentos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 01 06 00
	Vilces mērīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus divus parametrus, ko izmanto vilces izteikšanai: N1, EPR.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot EPR mērītāja principu un izskaidrot, kā tas ietekmē pilotu darbības traucējumu gadījumā, tostarp blokādes un noplūdes gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt N1 un EPR izteikšanas piemērus.
	x
	x
	
	
	
	

	022 01 07 00
	Dzinēja griezes momenta mērītājs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “griezes moments”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot jaudas, griezes momenta un RPM saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt šādas ar griezes momentu saistītas mērvienības:
· ņūtonmetri;
· collmārciņas vai pēdmārciņas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka dzinēja griezes momentu var izteikt procentos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus dažādus griezes momenta mērītāju veidus:
· mehānisko;
· elektronisko;
un paskaidrot to darbības principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Salīdzināt abas sistēmas pēc konstrukcijas un svara.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt piemērus to izteikšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 01 08 00
	Sinhronoskops
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt sinhronoskopa mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot sinhronoskopa darbības principu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus tā izteikšanai.
	x
	x
	
	
	
	

	022 01 09 00
	Dzinēja vibrācijas uzraudzība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt vibrācijas uzraudzības sistēmas mērķi reaktīvajā dzinējā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vibrācijas uzraudzības sistēmas darbības principu, izmantojot šādus divus devēju veidus:
· pjezoelektrisko kristālu;
· magnētu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka vibrācijas uzraudzības sistēma netiek izteikta konkrētā mērvienībā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus tās izteikšanai.
	x
	x
	
	
	
	

	022 01 10 00
	Laika skaitīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā dzinēju un sistēmu apkopē tiek izmantota laika mērīšana/datumu skaitīšana un uzskaite.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 02 00 00
	GAISA DATU PARAMETRU MĒRĪJUMU VEIKŠANA
	
	
	
	
	
	

	022 02 01 00
	Spiediena mērījums
	
	
	
	
	
	

	022 02 01 01
	Definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “statiskais, kopējais un dinamiskais spiediens” un noteikt šo jēdzienu saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “trieciena spiediens” kā kopējo spiedienu, atņemot statisko spiedienu, un pārrunāt apstākļus, kuros dinamiskais spiediens ir vienāds ar trieciena spiedienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 02 01 02
	Pito/statiskā sistēma: izveide un kļūdas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt turpmāk minēto iekārtu izveidi un ekspluatācijas principu:
· statiskais avots;
· pito caurule;
· apvienotā pito/statiskā zonde.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Attiecībā uz katru turpmāk minēto punktu norādīt dažādas atrašanās vietas un raksturot turpmāk norādītās saistītās kļūdas:
· kļūdas atrašanās vietas noteikšanā;
· instrumentu kļūdas;
· kļūdas, kuras radušās saistībā ar aksiālo plūsmu, kas nav garenvirziena plūsma (tostarp manevru izraisītas kļūdas);
un līdzekļi to labošanai un/vai novēršanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot tipisku pito/statisko sistēmu un uzskaitīt iespējamos rezultātus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot tipisku pito/statisko sistēmu redundanci un savstarpējo saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot apsildes mērķi un interpretēt apsildes ietekmi uz uztverto spiedienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt attiecīgos ietekmētos instrumentus un paskaidrot, kā tie ietekmē pilotu darbības traucējumu gadījumā, tostarp blokādes un noplūdes gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt alternatīvus statiskos avotus un to ietekmi, ja tos izmanto.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Tranzistoru sprieguma devēji (informācija tiks sniegta vēlāk).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 02 02 00
	Temperatūras mērījumi
	
	
	
	
	
	

	022 02 02 01
	Definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “OAT”, “SAT”, “TAT” un “izmērītā temperatūra”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminus “ieplūdes gaisa uzkaršana” un “atgūstamības koeficients”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt saikni starp dažādām temperatūrām pēc Maha skaitļa.
	x
	
	
	
	
	

	022 02 02 02
	Projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus gaisa temperatūras zonžu veidus un to iezīmes:
· izplešanās veida: bimetāla sloksne, tiešnolase;
· elektriskā veida kabeļu pretestība, distantā nolasīšana.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Attiecībā uz katru turpmāk minēto punktu norādīt dažādas atrašanās vietas un raksturot turpmāk norādītās saistītās kļūdas:
· atrašanās vietas kļūdas;
· instrumentu kļūdas;
un līdzekļus to labošanai un/vai novēršanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot apsildes mērķi un izskaidrot apsildes ietekmi uz uztverto temperatūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 02 03 00
	Uzplūdes leņķa mērīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus divus uzplūdes leņķa devēju veidus:
· nulles meklēšanas (rievota) zonde;
· lāpstiņdetektors.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Katram no minētajiem veidiem izskaidrot darbības principus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā abus veidus aizsargā pret ledu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus sistēmām, kurās uzplūdes leņķi izmanto kā ievadi:
· lidojuma informācijas dators;
· plūsmas atrāvuma brīdināšanas sistēmas;
· lidojuma režīmu diapazona aizsardzības sistēmas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus, kā izsaka dažādus uzplūdes leņķa (AoA) veidus.
	x
	x
	
	
	
	

	022 02 04 00
	Altimetrs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “ISA”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt šādas divas ar altimetriem saistītas mērvienības:
· pēdas;
· metrus;
un norādīt to saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt šādus terminus:
· augstums, absolūtais augstums;
· norādītais absolūtais augstums, patiesais absolūtais augstums;
· augstuma spiediens, augstums pēc blīvuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt šādas barometriskās norādes: “QNH”, “QFE”, “1013,25”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot altimetra ekspluatācijas principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt un salīdzināt šādus trīs altimetru veidus:
· vienkāršais altimetrs (vienkapsulas);
· sensitīvais altimetrs (daudzkapsulu);
· altimetrs ar sekošanas palīdzību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt saistīto displeju piemērus: rādītāju, daudzpunktu rādītāju, rullīti, vertikālo taisno skalu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt šādas kļūdas:
· pito/statiskās sistēmas kļūdas:
· temperatūras kļūda (gaisa kolonna, kas nav ISA stāvoklī);
· laika nobīde (altimetra reakcija uz augstuma maiņu);
un līdzekļi to labošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt piemērus no altimetra korekciju tabulas, kas sniegta Gaisa kuģu ekspluatācijas rokasgrāmatā (AOH).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt statiskā spiediena līnijas blokādes vai noplūdes ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 02 05 00
	Vertikālā ātruma indikators (VSI)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt divas ar VSI saistītas mērvienības:
· metrus sekundē;
· pēdas sekundē;
un norādīt to saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot VSI ekspluatācijas principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt un salīdzināt šādus divus vertikālā ātruma indikatorus:
· barometriskā tipa;
· inerciālā tipa indikatoru (inerciālo informāciju nodrošina inerciālā atskaites vienība).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt šādas VSI kļūdas:
· pito/statiskās sistēmas kļūdas:
· laika nobīdi;
un līdzekļus to labošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt statiskā spiediena līnijas blokādes vai noplūdes ietekmi uz VSI.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt VSI izteikšanas piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 02 06 00
	Lidaparāta gaisa ātruma rādītājs (ASI)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādas trīs ar gaisa ātrumu saistītas mērvienības:
· jūras jūdzes stundā (mezgli);
· angļu jūdzes stundā;
· kilometrus stundā;
un norādīt to saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt IAS, CAS, EAS, TAS, kā arī norādīt un izskaidrot saikni starp šiem ātrumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt šādas ASI kļūdas un norādīt, kad tās jāņem vērā:
· pito/statiskās sistēmas kļūdas:
· saspiežamības kļūda;
· blīvuma kļūda.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot ASI ekspluatācijas principus (attiecīgā gadījumā attiecībā uz lidmašīnām vai helikopteriem).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt ASI izteikšanas piemērus: rādītāju, vertikālo taisno skalu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot ASI korekciju tabulas, kas sniegtas Gaisa kuģa ekspluatācijas rokasgrāmatā (AOH).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt un izskaidrot šādus krāsu kodus, ko var izmantot uz ASI:
· balts loks (aizplākšņu ekspluatācijas ātruma diapazons);
· zaļš loks (normālas ekspluatācijas ātruma diapazons);
· dzeltens loks (piesardzības ātruma diapazons);
· sarkana līnija (VNE);
· zila līnija (labākais augstuma uzņemšanas ātrums, daudzdzinēju vieglajās lidmašīnās nestrādā viens dzinējs).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot statiskā un/vai kopējā spiediena līnijas(-u) blokādes vai noplūdes ietekmi uz ASI.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 02 07 00
	Maha skaitļa indikatori
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “Maha skaitlis” un “lokālais skaņas ātrums” (LSS) un veikt vienkāršus aprēķinus, iekļaujot šos terminus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot Maha skaitļa indikatoru darbības principu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc Maha skaitļa indikatorus ietekmē tikai pito/statiskās sistēmas kļūdas.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt Maha skaitļa indikatoru izteikšanas piemērus: rādītāju, rullīti, vertikālo taisno skalu, ciparu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot statiskā un/vai kopējā spiediena līnijas(-u) blokādes vai noplūdes ietekmi uz Maha skaitļa indikatoriem.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt saikni starp Maha skaitli, CAS un TAS un izskaidrot to izmaiņas atbilstoši FL un temperatūras izmaiņām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt MMO esamību.
	x
	
	
	
	
	

	022 02 08 00
	Lidojuma informācijas dators (ADC)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ADC darbības principu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādus iespējamos ievaddatus:
· TAT;
· statiskais spiediens;
· kopējais spiediens;
· izmērītā temperatūra;
· uzplūdes leņķis;
· aizplākšņu un šasijas stāvoklis;
· uzglabātie gaisa kuģa dati.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādus iespējamos izvaddatus:
· IAS;
· TAS;
· SAT;
· TAT;
· Maha skaitlis;
· uzplūdes leņķis;
· absolūtais augstums;
· vertikālais ātrums;
· VMO/MMO rādītājs.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Katrai izvadei uzskaitīt uztvertos datus un paskaidrot aprēķina principu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā atrašanās vietas, instrumentu, saspiežamības un blīvuma kļūdas var novērst/labot, lai panāktu TAS aprēķinu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc visiem izvades datiem tiek uzlabota precizitāte, salīdzinot ar jēldatiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt tādu instrumentu un/vai sistēmu piemērus, kuros var izmantot ADC izvaddatus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, ka ADC var būt autonoma sistēma vai integrēta inerciālā atskaites vienībā (ADIRU).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot ADC arhitektūru lidojuma informācijas mērīšanai, tostarp devējus, apstrādes blokus un attēlojumu, salīdzinot ar autonomiem lidojuma informācijas mērinstrumentiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot ADC priekšrocības lidojuma informācijas pārvaldībā salīdzinājumā ar jēldatiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 03 00 00
	MAGNĒTISMS. TIEŠNOLASES KOMPASS UN MAGNĒTISKĀS PLŪSMAS MĒRĪTĀJS
	
	
	
	
	
	

	022 03 01 00
	Zemes magnētiskais lauks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot Zemes magnētisko lauku.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot magnēta īpašības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt šādus terminus:
· magnētiskā variācija;
· magnētiskais iekritums (slīpums).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 03 02 00
	Gaisa kuģa magnētiskais lauks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot šādus terminus:
· magnētisks un nemagnētisks materiāls;
· cietā un mīkstā dzelzs;
· pastāvīgais magnētisms un elektromagnētisms.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot šādu parādību principus un iemeslus:
· kompasa šūpošanās (sākotnējo noviržu noteikšana);
· kompasa novirzes novēršana (konstatēto noviržu labošana);
· kompasa kalibrēšana (palikušo noviržu noteikšana).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt gaisa kuģa magnētiskā lauka cēloņus un paskaidrot, kā tie ietekmē kompasa rādījumu precizitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot noviržu labošanas tabulas mērķi un izmantošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 03 03 00
	Tiešnolases magnētiskais kompass
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt tiešnolases magnētiskā kompasa uzdevumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un paskaidrot vertikālā kartes tipa kompasa konstrukciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot noviržu novēršanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un izskaidrot šādu kļūdu ietekmi:
· paātrinājuma;
· pagrieziena;
· telpiskā stāvokļa;
· novirzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā izmantot un izskaidrot tiešnolases kompasa rādījumus pagrieziena laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 03 04 00
	Magnētiskās plūsmas mērītājs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot magnētiskās plūsmas mērītāja mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot tā darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt dažādas atrašanās vietas un nepieciešamos piesardzības pasākumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt distantās nolasīšanas kompasa sistēmu kā izmantošanas piemēru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka elektromagnētisko noviržu labošanas dēļ magnētiskās plūsmas mērītāja rezultātam pašam nav noviržu labošanas tabulas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un izskaidrot šādu kļūdu ietekmi:
· paātrinājuma;
· pagrieziena;
· telpiskā stāvokļa;
· novirzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 04 00 00
	ŽIROSKOPISKIE INSTRUMENTI
	
	
	
	
	
	

	022 04 01 00
	Žiroskops: pamatprincipi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir “žiroskops”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot žiroskopisko spēku teorijas pamatus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt žiroskopa brīvības pakāpes.
Piezīme: parasti žiroskopa brīvības pakāpes neietver tā rotācijas asi (griešanās asi).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot šādus terminus:
· stingrība;
· precesija;
· brīvgājiens (dreifs/apgāšanās).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt atšķirības starp:
· īstu brīvgājienu un redzamu brīvgājienu;
· redzamu brīvgājienu Zemes rotācijas dēļ un transporta brīvgājienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot brīvo (trīspakāpju) žiroskopu un saistīto žiroskopu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un salīdzināt elektriski un pneimatiski darbināmus žiroskopus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt turpmāk minēto ierīču izgatavošanu un darbības principus:
· ātruma žiroskopa;
· ātrumu integrējoša žiroskopa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 04 02 00
	Pagriešanās ātruma indikators – pagrieziena koordinators – līdzsvara (slīdēšanas) indikators
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot pagriešanās ātruma un līdzsvara (slīdēšanas) indikatora funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “pirmā ātruma pagrieziens”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot pagriešanās ātruma indikatora uzbūvi un darbības principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt pagriešanās ātruma indikatora brīvības pakāpes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot saikni starp sānsveres leņķi, pagriešanās ātrumu un TAS.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc pagriešanās ātruma indikatora norāde ir pareiza tikai attiecībā uz vienu TAS un tad, kad koordinē pagriezienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot līdzsvara (slīdēšanas) indikatora uzbūvi un darbības principus.
	X
	X
	X
	X
	X
	x

	LO
	Izskaidrot līdzsvara (slīdēšanas) indikatora funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt pagriešanās ātruma un līdzsvara (slīdēšanas) indikatora norādes līdzsvarotā, sānslīdes pagriezienā ar ievērstu asti un sānslīdes pagriezienā ar izvērstu asti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt pagrieziena koordinatora (vai pagrieziena un sānsveres indikatora) uzbūvi un darbības principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Salīdzināt pagriešanās ātruma indikatoru un pagrieziena koordinatoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 04 03 00
	Telpiskā stāvokļa indikators (mākslīgais horizonts)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot telpiskā stāvokļa indikatora funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt telpiskā stāvokļa indikatoru dažādo uzbūvi un darbības principus (gaisa [telpiskā stāvokļa], elektriskie).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt brīvības pakāpes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot kardāna sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot gaisa kuģa paātrinājuma un pagriezienu ietekmi uz instrumentu rādījumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt telpiskā stāvokļa displeju un instrumentu marķējumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot vertikālā žiroskopa mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus vertikālā žiroskopa elementus:
· ievaddati: garensveres un sānsveres devēji;
· transmisija un pastiprināšana (sinhronizatori un pastiprinātāji);
· izvaddati: tādas ekrānpultis kā telpiskā stāvokļa rādītājs (ADI), automātiskās lidojumu vadības sistēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt vertikālā žiroskopa priekšrocības un trūkumus, salīdzinot ar telpiskā stāvokļa indikatoru, ņemot vērā šādus parametrus:
· konstrukciju (enerģijas avotu, svaru un tilpumu);
· parādītās informācijas precizitāti;
· informācijas pieejamību vairākām sistēmām (ADI, AFCS).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 04 04 00
	Virziena žirokompass
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot virziena žirokompasa funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt šādus divus virziena žirokompasa veidus:
· gaisa virziena žirokompass;
· elektriskais virziena žirokompass.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt brīvības pakāpes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot kardāna sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt šādas dažādas kļūdas:
· projektēšanas un ražošanas nepilnības (nejaušs brīvgājiens);
· redzams brīvgājiens (Zemes rotācija);
· transporta brīvgājiens (kustība attiecībā pret Zemes virsmu);
un paskaidrot to ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt nekompensēta žiroskopa redzamo brīvgājienu (redzamo dreifa ātrumu grādos stundā) pēc ģeogrāfiskā platuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 04 05 00
	Distantās nolasīšanas kompasa sistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot distantās nolasīšanas kompasa sistēmas darbības principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot blokshēmu, uzskaitīt un paskaidrot šādu distantās nolasīšanas kompasa sistēmas elementu funkciju:
· plūsmas noteikšanas shēmas;
· žiroskopa;
· pārveidotāju, precesijas pastiprinātāju, signalizatoru;
· ekrānpults (kompasa kartes, sinhronizēšanas un kursa iestatīšanas pogas, DG/kompasa slēdža).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt distantās nolasīšanas kompasa sistēmas priekšrocības un trūkumus, salīdzinot ar tiešnolases magnētisko kompasu, ņemot vērā šādus parametrus:
· konstrukciju (enerģijas avotu, svaru un tilpumu);
· novirzi gaisa kuģa magnētisma dēļ;
· pagrieziena un paātrinājuma kļūdu;
· absolūtā augstuma kļūdu;
· parādītās informācijas precizitāti un stabilitāti;
· informācijas pieejamību vairākām sistēmām (kompasa karte, RMI, AFCS).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 04 06 00
	Cietvielu sistēmas – AHRS (nākamais punkts tiks pievienots vēlāk)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka mikroelektromehānisko devēju (MEMS) tehnoloģiju var izmantot, lai izgatavotu:
· cietvielu akselerometrus;
· cietvielu ātruma devēja žiroskopus;
· cietvielu magnetometrus (Zemes magnētiskā lauka mērīšanai).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt tādas cietvielu telpiskā stāvokļa un kursa etalonsistēmas (AHRS) pamatprincipu, kam izmanto 3 asu ātruma cietvielu devēju, 3 asu akselerometru un 3 asu magnetometru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Salīdzināt cietvielu AHRS ar mehānisko žiroskopu un indukcijas devēja sistēmu, ņemot vērā šādus parametrus:
· izmēru un svaru;
· precizitāti;
· uzticamību;
· izmaksas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 05 00 00
	INERCIĀLĀS NAVIGĀCIJAS UN ATSKAITES SISTĒMAS (INS UN IRS)
	
	
	
	
	
	

	022 05 01 00
	Inerciālās navigācijas sistēmas (INS) (stabilizētā inerciālā platforma)
	
	
	
	
	
	

	022 05 01 01
	Pamatprincipi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot inerciālās navigācijas pamatprincipus.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 05 01 02
	Projektēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot stabilizētās inerciālās platformas galvenos elementus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot dažādas korekcijas, kuras tiek veiktas platformas stabilizēšanai.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt šādas divas ietekmes izpausmes, kuras ir jānovērš:
· koriolosa;
· centrbēdzes.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot sistēmas saskaņošanu, dažādus ar to saistītos posmus un prasītos apstākļus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot Šūlera [Schuler] nosacījumu un norādīt Šūlera perioda vērtību.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 05 01 03
	Kļūdas, precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ir trīs dažādi kļūdu veidi:
· ierobežotās kļūdas;
· neierobežotās kļūdas;
· citas kļūdas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt ierobežoto un neierobežoto kļūdu vērtības pēc laika.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, ka vidējā vērtība, kas attiecas uz INS kļūdas atrašanās vietas noteikšanu, atbilstoši laikam ir vismaz 1,5 NM stundā.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 05 01 04
	Ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt INS vadības paneļu un displeju piemērus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt saskaņošanas laika vidējo vērtību vidējā platumā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt INS dotos rezultātus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot un izskaidrot sekas, kas saistītas ar izlīdzināšanas pārrāvumu INS sistēmā lidojumā.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 05 02 00
	Inerciālās atskaites sistēmas (IRS) (stingri nostiprināta)
	
	
	
	
	
	

	022 05 02 01
	Pamatprincipi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot stingri nostiprinātās IRS sistēmas darbības principu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt atšķirības starp stingri nostiprinātu inerciālo sistēmu (IRS) un stabilizēto inerciālo platformu (INS).
	x
	
	x
	x
	
	

	022 05 02 02
	Projektēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus IRS galvenos elementus:
· ātruma devējus (lāzera žiroskopus);
· inerciālos akselerometrus;
· augstas veiktspējas procesorus;
· ekrānpulti.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot gredzenveida lāzera žiroskopa (RLG) izgatavošanu un darbības principus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot dažādus aprēķinus un korekcijas, kas jāveic, lai panāktu datu apstrādi.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot sistēmas saskaņošanu, dažādus ar to saistītos posmus un nepieciešamos apstākļus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc joprojām ir nepieciešams Šūlera nosacījums.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot “ieslēgšanas” (lāzera slēga) parādību un līdzekļus tās pārvarēšanai.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, ka IRS var būt autonoma sistēma vai integrēta ADC (ADIRU).
	x
	
	x
	x
	
	

	022 05 02 03
	Kļūdas, precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Salīdzināt IRS un INS kļūdu un precizitātes ziņā.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 05 02 04
	Ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Salīdzināt IRS un INS un minēt nesenus vadības paneļu piemērus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt IRS sniegtos rezultātus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt IRS priekšrocības un trūkumus salīdzinājumā ar INS.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 06 00 00
	LIDMAŠĪNA: AUTOMĀTISKĀS LIDOJUMA VADĪBAS SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	022 06 01 00
	Vispārīga informācija. Definīcijas un vadības kontūri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt šādus automātiskās lidojuma vadības sistēmas mērķus (AFCS):
· lidojuma vadības ierīču uzlabošana;
· pilota noslogojuma samazināšana.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot šādas divas AFCS funkcijas:
· gaisa kuģa vadība: vadība, kas attiecas uz lidmašīnas kustību ap smaguma centru (CG);
· gaisa kuģī esošā vadība: lidmašīnas CG vadība (lidojuma trajektorija).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot terminus “noslēgta sistēma” un “nenoslēgta sistēma”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka iekšējā sistēma (kontūrs) ir gaisa kuģa vadībai, bet ārējā sistēma (kontūrs) ir paredzēta gaisa kuģī esošās vadības sistēmai.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādus dažādus noslēgtas vadības sistēmas elementus un paskaidrot to funkciju:
· ieejas signāls;
· kļūdu detektors;
· signālu apstrāde (izejas signāla aprēķināšana pēc vadības algoritmiem);
· izejas signāls;
· vadības elements;
· atgriezeniskās saites signāls.
	x
	x
	
	
	
	

	022 06 02 00
	Autopilota sistēma: projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt trīs galvenos vadības kanālus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt šādus dažādus autopilota sistēmu veidus: vienass, divasu un trīsasu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot autopilota sistēmas galvenos elementus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot šādas sānu kustības: sasveri, kursu, VOR/LOC, NAV vai LNAV.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vadības algoritmu mērķi garensveres un sānsveres kustībai.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot šādus garenvirziena (vai vertikālos) režīmus: garensveri, vertikālo ātrumu, līmeņa maiņu, absolūtā augstuma stabilizāciju (ALT), profilu vai VNAV, G/S.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot diagrammu, minēt galvenos piemērus iekšējo un ārējo sistēmu (kontūru) garensveres un sānsveres kanāliem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā pastiprinājuma izmaiņas ietekmē precizitāti un stabilitāti.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pastiprinājuma adaptāciju attiecībā uz ātrumu, konfigurāciju vai lidojuma fāzi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot šādus izplatītākos (vai jauktos) režīmus: pacelšanos, aiziešanu uz otro leņķi un nolaišanos.
Piezīme: nosēšanās secība ir aplūkota tematā 022 06 04 00.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādus iedarbināšanas konfigurācijas veidus un salīdzināt to priekšrocības/trūkumus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt trīsasu autopilota sistēmas ievaddatus un izvaddatus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot sinhronizācijas funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus iedarbināšanas un atslēgšanas sistēmām un to apstākļiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “stūres vadība” (CWS) pēc CS-25 (sk. AMC25.1329. punkta 4.3. apakšpunktu).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot CWS režīma ekspluatāciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot autopilota sistēmas vadības paneli un lidojuma režīma signalizatoru/rādītāju, raksturot darbības un pārbaudes, ko pilots veic pilnīgā secībā:
· no kursa (HDG) izvēles līdz VOR/LOC vadībai (plecs/panākšana/trajektorija);
· no absolūtā augstuma izvēles (LVL maiņa) līdz absolūtā augstuma (ALT) gaidīšanai (plecs/pārtveršana/gaidīšana).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot dažādas fāzes un ar tām saistītos signalizatorus/rādītājus no līmeņa maiņas līdz absolūtā augstuma panākšanai un no kursa režīma līdz VOR/LOC panākšanai.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot sānu kustību (LOC panākšanas) ekspluatācijas ierobežojumus, kas attiecas uz pārtveršanas/distances ātrumu/leņķi līdz robežvērtībai, un garenvirziena režīmu (ALT vai G/S panākšanas) ekspluatācijas ierobežojumus, kas attiecas uz V/S.
	x
	x
	
	
	
	

	022 06 03 00
	Lidojuma pilotāžas komandierīce: projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt lidojuma pilotāžas komandierīces (FD) sistēmas mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot FD sistēmas galvenos elementus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādus izteikšanas veidus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot atšķirības starp FD sistēmu un autopilota (AP) sistēmu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā FD un AP var izmantot kopā, atsevišķi (AP bez FD vai FD bez AP) vai neizmantot nevienu no tām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Sniegt piemērus dažādām situācijām ar attiecīgiem komandjoslu rādījumiem.
	x
	x
	
	
	
	

	022 06 04 00
	Lidmašīna: lidojuma režīma signalizators (FMA)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot FMA mērķi un nozīmi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka FMA nodrošina:
· AFCS sānu un vertikālos režīmus;
· automātiskus droseles režīmus;
· FD izvēli, AP iedarbināšanu un automātiskās nosēšanās spēju.
· atteices un brīdinājuma ziņojumus.
	x
	x
	
	
	
	

	022 06 05 00
	Automātiska nosēšanās: projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot automātiskas nosēšanās sistēmas mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot automātiskas nosēšanās sistēmas galvenos elementus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· “pasīva droša sistēma”;
· “sistēma ar kļūmes apiešanas algoritmu (aktīva droša sistēma)”;
· trauksmes augstums; saskaņā ar CS-AWO.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot automātiskas nosēšanās secību un ar to saistītos signalizatorus/rādītājus no pieejas sākumposma līdz ātruma samazināšanas posmam pēc zemskares (AP atslēgšanas) vai aiziešanas uz otro leņķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un paskaidrot ekspluatācijas ierobežojumus automātiskas nosēšanās veikšanai.
	x
	
	
	
	
	

	022 07 00 00
	HELIKOPTERS: AUTOMĀTISKĀS LIDOJUMA VADĪBAS SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	022 07 01 00
	Vispārīgi principi
	
	
	
	
	
	

	022 07 01 01
	Stabilizācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot līdzības un atšķirības starp SAS un AFCS (ar otro sistēmu helikopteru faktiski var vadīt, lai veiktu konkrētas pilota izvēlētas funkcijas). Dažām AFCS sistēmām ir tikai absolūtā augstuma un kursa stabilizācija, savukārt citām ir vertikālā ātruma vai IAS gaidīšanas režīms, kad AFCS saglabā nemainīgu augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu vai IAS.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 01 02
	Pilota noslogojuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Novērtēt, cik efektīvi AFCS samazina pilota noslogojumu, uzlabojot gaisa kuģa vadības pamatdarbību un mazinot traucējumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 01 03
	Helikoptera spējas uzlabošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā AFCS uzlabo helikoptera lidojuma drošību:
· meklēšanas un glābšanas laikā uzlaboto spēju dēļ;
· lidojuma laikā, ņemot vērā tikai instrumentu rādījumus;
· piekarkravas operāciju laikā;
· baltas miglas apstākļos sniega klātos apvidos;
· nolaišanās laikā bez vizuāliem orientieriem.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot AFCS meklēšanas un glābšanas (SAR) režīmus, tostarp šādas funkcijas:
· automātiskas karāšanās spēju;
· automātisku pāreju no kreisēšanas uz iepriekšnoteiktu punktu vai pārlidotu punktu;
· aizmugures gaisa kuģa apkalpes spēju manevrēt helikopteru apkārt karājoties;
· spēju automātiski pāriet atpakaļ no karāšanās līdz kreisēšanai lidojumā;
· spēju lidot pa dažādām meklēšanas shēmām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka iepriekšējās automātiskās karāšanās sistēmās izmantoti Doplera ātruma devēji, bet vēlākās sistēmās tiek izmantoti inerciālie devēji, kā arī GPS, un tajās parasti ietilpst divdimensionāls karāšanās ātruma rādītājs pilotiem.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc dažiem SAR helikopteriem ir gan radioaltimetra augstuma stabilizācija, gan barometriskā augstuma stabilizācija.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 01 04
	Atteices
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot dažādas redundances un autonomas sistēmas, kas ir iebūvētas AFCS.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Saprast, ka pilots var bloķēt sistēmu atteices gadījumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot summārās vilces piedziņas mehānisma “tūlītēju un pilnīgu kļūmi”, kas ir vienāda ar gaisa kuģa telpiskā stāvokļa skrejceļu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot summārās vilces piedziņas mehānismu piesātinājuma sekas.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 02 00
	Elementi: ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	022 07 02 01
	Galvenie devēji
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot sistēmas galvenos devējus un to funkcijas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka devēju skaits būs atkarīgs no sistēmas spēkpāra režīmu skaita.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 02 02
	Īpaši devēji
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot mikroslēdžu un tenzodevēju funkciju sistēmā, kas uztver pilota ieejas signālu, lai novērstu pārmērīgus atgriezeniskās saites spēkus no sistēmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 02 03
	Piedziņas mehānismi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot summāro vilces un paralēlo piedziņas mehānismu, atsperbloka sajūgu un automātiskas balansēšanas sistēmas darbības principu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot elektronisko hidraulisko piedziņas mehānismu darbības principu sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 02 04
	Pilota/sistēmas saskarne: vadības paneļi, sistēmas norāde, brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot AFCS vadības paneļa tipisko izkārtojumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot sistēmas norādes un brīdinājumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 02 05
	Ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot redundantu devēju simpleksa un dupleksa kanālu (viena kanāla/divu kanālu) funkcijas.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 03 00
	Stabilitātes palielināšanas sistēma (SAS)
	
	
	
	
	
	

	022 07 03 01
	Vispārīgi principi un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot SAS vispārīgos principus un ekspluatāciju, ņemot vērā sekojošo:
· ātruma slāpēšanu;
· īslaicīgu telpiskā stāvokļa noturēšanu;
· ietekmi uz statisko stabilitāti;
· ietekmi uz dinamisko stabilitāti;
· aerodinamisko šķērssavienojumu;
· ietekmi uz manevrējamību;
· vadības ierīču reakciju;
· iedarbināšanu/atslēgšanu;
· darbības diapazonu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot un raksturot SAS vispārīgos darbības principus un primāro izmantošanu pēc garensveres, sānsveres un orpēšanas kustībām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vienkāršu SAS ar piespiedu balansēšanas sistēmu, kurā izmantots magnētiskais sajūgs un atsperes, kas notur cikliskās vadības ierīces vietā, kur tās pēdējo reizi tika atlaistas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot balansēšanas sistēmas mijiedarbību ar SAS/stabilitātes un vadības palielināšanas sistēmu (SCAS).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Saprast, ka pilots var bloķēt sistēmu un atcelt atsevišķu kanālu izvēli.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot sistēmas ekspluatācijas ierobežojumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc sistēma jāizslēdz spēcīgas turbulences gadījumā vai sasniedzot ekstremālus lidojuma telpiskos stāvokļus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot dažās SAS sistēmās iebūvētās drošības konstrukcijas funkcijas, kas ierobežo piedziņas mehānismu darbības diapazonu līdz 10–20 % no pilnīgas vadības, lai ļautu pilotam veikt bloķēšanu, ja piedziņas mehānismi pieprasa nedrošu vadības ievadi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā šķērssavienojums nelabvēlīgi ietekmē sānsveres un orpēšanas kustību saikni, kad helikopters ir pakļauts brāzmām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot kolektīvās un garensveres kustības saikni, sānu, slīdes un garensveres kustības saikni un starpasu saikni.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 04 00
	Autopilots – automātiskās stabilitātes aprīkojums
	
	
	
	
	
	

	022 07 04 01
	Vispārīgi principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot vispārīgos autopilota principus, ņemot vērā sekojošo:
· ilglaicīgu telpiskā stāvokļa noturēšanu;
· caurlidošanu;
· atskaites maiņu (balansēšanas vadību, balansēšanas atslēgšanu).
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 04 02
	Galvenie režīmi (3/4 asis)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot AFCS darbību uz cikliskām asīm (garensveres/sānsveres), orpēšanas ass un kolektīvās ass (ceturtās ass).
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 04 03
	Automātiskā vadības sistēma (AFCS augšējie režīmi)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot telpiskā stāvokļa noturēšanas sistēmas funkciju AFCS sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot kursa noturēšanas sistēmas funkciju AFCS sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot vertikālā ātruma noturēšanas sistēmas funkciju AFCS sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot navigācijas savienojuma sistēmas funkciju AFCS sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot VOR/ILS savienojuma sistēmas funkciju AFCS sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot karāšanās režīma sistēmas funkciju AFCS sistēmā (tostarp Doplera un radioaltimetra sistēmu).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot SAR režīma funkciju (automātisko pāreju uz karāšanos un atgriešanos kreisēšanas režīmā) AFCS sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 04 04
	Lidojuma pilotāžas komandierīce: projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot lidojuma pilotāžas komandierīces (FD) sistēmas mērķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt dažādus izteikšanas veidus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp FD sistēmu un autopilota sistēmu. Paskaidrot, kā katru sistēmu var izmantot atsevišķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot FD sistēmas galvenos elementus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Sniegt piemērus dažādām situācijām ar attiecīgiem komandjoslu rādījumiem.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot dažādu FD sistēmu arhitektūru, ar kurām aprīkoti helikopteri, un citu instrumentu, kā arī FD uzraudzības nozīmi, jo dažiem helikopteru tipiem, kam ir kolektīvais FD iestatījums, nav aizsardzības pret kolektīvo transmisijas griezes momenta pārslodzi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kāds dažos helikopteros ir kolektīvais iestatījums un kā ir izteikta orpēšana FD sistēmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 07 04 05
	Automātiskās lidojuma vadības panelis (AFCP)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot AFCP mērķi un nozīmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt, ka AFCP nodrošina:
· AFCP galvenos un augšējos režīmus;
· FD izvēli, SAS un AP iedarbināšanu;
· atteices un brīdinājuma ziņojumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 08 00 00
	BALANSĒŠANA – VIRZIENA DEMFERI – LIDOJUMA REŽĪMU DIAPAZONA AIZSARDZĪBA
	
	
	
	
	
	

	022 08 01 00
	Balansēšanas sistēmas: projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot balansēšanas sistēmas mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt balansēšanas sistēmu katrai no trim asīm.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt balansēšanas indikatoru un to funkciju piemērus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot automātisko garensveres balansēšanas sistēmu parastā lidmašīnā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot automātisko garensveres balansēšanas sistēmu lidmašīnā ar lidojumu vadības elektrisko sistēmu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka lidmašīnā ar lidojumu vadības elektrisko sistēmu automātiskā garensveres balansēšanas sistēma darbojas arī manuāli vadīta lidojuma laikā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt, kā manuāla darbība ietekmē balansēšanas vadības stūres ratu, kad ir iedarbināta automātiskās garensveres balansēšanas sistēma.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt un paskaidrot autopilota iedarbināšanas un atslēgšanas apstākļus pēc trimmeru vadības ierīcēm.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “Maha trimmeris” un noteikt, ka Maha trimmera sistēma var būt autonoma.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka lidmašīnā ar lidojumu vadības elektrisko sistēmu automātiskā balansēšanas sistēma var būt pieejama katrai no trim asīm.
Piezīme: par lidojumu vadības elektrisko sistēmu LO sk. priekšmetu 21.5.4.0.
	x
	x
	
	
	
	

	022 08 02 00
	Virziena demfers: projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot virziena demferu sistēmas mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot virziena demferu sistēmas galvenos elementus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot holandiešu sānsveres filtra mērķi (virziena ievadsignāla filtrēšana).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot virziena demferu sistēmas darbību un noteikt atšķirību starp virziena demferu sistēmu un trīsasu autopilota darbību stūres kanālā.
	x
	x
	
	
	
	

	022 08 03 00
	Lidojuma režīmu diapazona aizsardzība (FEP)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot FEP mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt FEP ievades parametrus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādas FEP funkcijas:
· aizsardzība pret iekrišanu;
· ātruma pārsniegšanas aizsardzība.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka aizsardzības pret iekrišanu funkcija un ātruma pārsniegšanas aizsardzības funkcija attiecas gan uz mehāniskām/parastām, gan uz lidojuma vadības elektriskajām sistēmām, bet citas funkcijas (piemēram, garensveres vai uzbēruma ierobežojumi) var attiekties tikai uz lidojumu vadības elektriskajām sistēmām.
	x
	
	
	
	
	

	022 09 00 00
	AUTOMĀTISKA DROSELE – AUTOMĀTISKA VILCES VADĪBAS SISTĒMA
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt automātiskās droseles (AT) sistēmas mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot AT sistēmas darbību, ņemot vērā šādus režīmus:
· pacelšanos/aiziešanu uz otro leņķi;
· augstuma uzņemšanu vai maksimālo nemainīgo vilci (MCT); vērstu uz N1 vai EPR;
· ātrumu;
· vilci tukšgaitā;
· nosēšanos (ar izlīdzināšanu vai palēnināšanu).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot AT sistēmas vadības kontūru, ņemot vērā šādus parametrus:
· ievaddatus: režīma izvēles bloku un slēdžus (iedarbināšanu un atslēgšanu: TO-GA slēdžus), radio absolūto augstumu, gaiss–zeme loģiskos slēdžus;
· kļūdu noteikšanu: atsauces vērtību (N1 vai EPR) un faktisko vērtību salīdzinājumu;
· signālu apstrādi (vilces sviras pārvietojuma vadības algoritmus pēc kļūdu signāla);
· izvaddatus: AT servopiedziņas mehānismu;
· atgriezenisko saiti: vilces sviras leņķi (TLA), datus no ADC (TAS, Maha skaitli), dzinēja parametrus (N1 vai EPR).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt AT sistēmas, kurās vilces režīmus nosaka sviras stāvoklis (ne vilces režīma panelis, ne vilces darbības režīma panelis, ne TOGA slēdži).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot AT sistēmas ierobežojumus turbulences gadījumā.
	x
	
	
	
	
	

	022 10 00 00
	SAKARU SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	022 10 01 00
	Balss pārraide, datu pārraide
	
	
	
	
	
	

	022 10 01 01
	Definīcijas un pārraides režīmi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt datu pārraides sistēmas mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Salīdzināt balss pārraides sistēmu ar datu pārraides sistēmu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka VHF, HF un SATCOM ierīces var izmantot balss pārraidei un datu pārraidei.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt katra pārraides režīma priekšrocības un trūkumus, ņemot vērā šādus parametrus:
· diapazonu;
· redzamības līnijas ierobežojumus;
· saņemtā signāla kvalitāti;
· iejaukšanos jonosfēras apstākļu dēļ;
· datu pārraides ātrumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka satelīta tīkli nesedz ekstremālos polāros reģionus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “lejupsaites un augšupsaites sakari”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka D-ATIS ir datu pārraides posma saņemts ATIS ziņojums.
	x
	
	
	
	
	

	022 10 01 02
	Sistēmas: arhitektūra, projektēšana un ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus divus datu pārraides posma pakalpojumu sniedzējus:
· SITA;
· ARINC;
un noteikt to funkciju.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ACARS tīklu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādas divas sistēmas, kurās izmantota VHF/HF/SATCOM datu pārraide:
· gaisa kuģa sakaru adresēšanas un ziņošanas sistēmu (ACARS);
· gaisa satiksmes pakalpojumu struktūrvienību (ATSU).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus iespējamos ATSU aprīkojuma elementus:
· sakaru pārraides bloks (VHF/HF/SATCOM);
· datu pārraides ekrānpults (DCDU);
· daudzvadības ekrānpults (MCDU), kas paredzēta AOC, ATC un gaisa kuģa apkalpes ziņojumiem (lejupsaites sakariem);
· ATC ziņojumu vizuālais signalizators;
· printeris.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus aviosabiedrību operāciju sakaru (AOC) datu pārraides posmu ziņojumu piemērus kā:
· “ārpus izejas”, “izlidot”, “uz zemes”, “izejā” (OOOI);
· kravas saraksts;
· pasažieru informācija (lidojumi ar pārsēšanos);
· laikapstākļu ziņojumi (METAR, TAF);
· tehniskās apkopes ziņojumi (dzinēja ierobežojumu pārsniegšana);
· brīvā teksta ziņojumi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt tādu gaisa satiksmes sakaru (ATC) datu pārraides posmu ziņojumu piemērus kā:
· atļaujas saņemšana izlidošanai;
· atļaujas saņemšana okeāna šķērsošanai.
	x
	
	
	
	
	

	022 10 02 00
	Nākamās paaudzes aeronavigācijas sistēmas (FANS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt ICAO sakaru, navigācijas, uzraudzības/gaisa satiksmes pārvaldības (CNS/ATM) koncepciju.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot “FANS koncepciju” (tostarp FANS A un FANS B).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka FANS A sistēmā izmantots ACARS tīkls.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un paskaidrot šādus FANS A izmantošanas veidus:
· ATS kanāla notifikācija (AFN);
· automātiskā atkarīgā novērošana (ADS);
· dispečera–pilota datu pārraides sakari (CPDLC).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Salīdzināt ADS lietojumprogrammu ar sekundāro novērošanas radiolokatora funkciju un CPDLC lietojumprogrammu ar VHF sakaru sistēmām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka ATC centrā var tikt izmantota tikai ADS lietojumprogramma vai CPDLC lietojumprogramma, vai abas no tām (neietverot AFN).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt notifikācijas fāzi (LOG ON) un noteikt tās mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādus CPDLC funkcijas ziņojumu veidus un minēt piemērus CPDLC datu pārraides posmu ziņojumiem.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādus ADS līgumu veidus:
· periodisks;
· pēc pieprasījuma;
· pēc situācijas;
· avārijas režīma.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka dispečers var mainīt “periodiskos”, “pēc pieprasījuma” un “pēc situācijas” līgumus vai šo līgumu parametrus (izvēles datu grupas) un ka par šīm izmaiņām nav nepieciešams informēt gaisa kuģa apkalpi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt “avārijas režīmu”.
	x
	
	
	
	
	

	022 11 00 00
	LIDOJUMA PĀRVALDĪBAS SISTĒMA (FMS)
	
	
	
	
	
	


	LO
	Piezīme: FMS kā navigācijas sistēmas izmantošana izvērstāk aprakstīta sadaļā “Radionavigācija” (062), priekšmetā 062 05 04 00.
	
	
	
	
	
	

	022 11 01 00
	Projektēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt FMS mērķi.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Aprakstīt tipisku duālo FMS arhitektūru.
	x
	
	x
	x
	
	


	LO
	Aprakstīt dažādas šīs arhitektūras iespējamās konfigurācijas pasliktinātu darbības režīmu laikā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt FMS iespējamos ievaddatus un izvaddatus.
Piezīme: nav iespējams sniegt informāciju par FMS standartu, jo FMS ir konkrētam veidam raksturīgs atkarībā no gaisa kuģu ražotājiem un FMS standartu nosaka aviosabiedrības klients.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot FMS saskarnes ar AFCS.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot FMS saskarnes ar AT sistēmu.
	x
	
	
	
	
	

	022 11 02 00
	Navigācijas datubāze, gaisa kuģu datubāze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot navigācijas datubāzes un gaisa kuģu datubāzes saturu un galvenās iezīmes: lasāmrežīma informācija, atjaunināšanas cikls.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot terminu “veiktspējas faktors”.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 11 03 00
	Operācijas, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot datu aprēķināšanu un funkcijas, tostarp atrašanās vietas aprēķinus (multidevējus), lidojuma pārvaldību, sānu/vertikālo navigāciju un vadību.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp aprēķiniem, kuru pamatā ir mērījumu dati (devēju izmantošana), un aprēķiniem, kuru pamatā ir datubāzes informācija, un sniegt piemērus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt un izskaidrot terminu “izmaksu indekss” (CI).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot navigācijas precizitātes aprēķinus un nolaišanās spēju, pasliktinātus darbības režīmus: rezerves navigāciju, jēldatu izmantošanu, lai apstiprinātu atrašanās vietu/RAIM funkciju RNAV procedūrām.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot degvielas aprēķinus standarta un nestandarta konfigurācijās, tostarp gadījumā, ja nestrādā viens dzinējs, šasija ir izlaista, aizplākšņi, spoileri, tiek izmantota pretapledošanas sistēma, patēriņa pieaugums MEL/CDL elementa dēļ u. c.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot automātisko radionavigāciju un noskaņošanu (COMM, NAV).
	x
	
	x
	x
	
	

	022 11 04 00
	Cilvēka–mašīnas saskarne (daudzfunkcionālā vadības ekrānpults (MCDU))
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus un raksturot cilvēka–mašīnas saskarnes (MCDU) pamatfunkcijas.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 12 00 00
	TRAUKSMES IZZIŅOŠANAS, BĪSTAMAS TUVINĀŠANĀS BRĪDINĀŠANAS SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	022 12 01 00
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt trauksmes izziņošanas sistēmu definīcijas, kategoriju, kritērijus un raksturlielumus atbilstoši CS 25/AMJ 25.1322 lidmašīnām un CS-29 helikopteriem pēc vajadzības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	022 12 02 00
	Lidojuma brīdināšanas sistēmas (FWS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt FWS mērķi un uzskaitīt tipiskos brīdinājuma un/vai trauksmes avotus (ārkārtas situācijas).
	x
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt galvenos FWS elementus.
	x
	
	x
	x
	x
	

	022 12 03 00
	Plūsmas atrāvuma brīdināšanas sistēmas (SWS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt SWS funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt SWS raksturlielumus pēc CS 25.207. punkta c) apakšpunkta.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt dažādus plūsmas atrāvuma brīdināšanas sistēmu veidus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt galvenos SWS elementus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt SWS ievaddatus un izvaddatus.
	x
	x
	
	
	
	

	022 12 04 00
	Aizsardzība pret plūsmas atrāvumu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kāda funkcija ir aizsardzībai pret plūsmas atrāvumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt dažādus aizsardzības sistēmu pret plūsmas atrāvumu veidus, tostarp atšķirību starp mehānisko un elektrisko vadību.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kādi ir galvenie aizsardzības sistēmas pret plūsmas atrāvumu elementi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt aizsardzības sistēmas pret plūsmas atrāvumu ievaddatus un izvaddatus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp plūsmas atrāvuma brīdināšanas sistēmu un aizsardzības sistēmu pret plūsmas atrāvumu.
	x
	
	
	
	
	

	022 12 05 00
	Brīdināšana par ātruma pārkāpšanu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ātruma pārkāpšanas brīdināšanas sistēmas (VMO/MMO rādītāja) mērķi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot mehāniskā VMO/MMO rādītāja konstrukciju.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka lielās lidmašīnās skaņas brīdinājums jāsasaista ar brīdināšanu par ātruma pārkāpšanu, ja tiek izmantots elektroniskais displejs (sk. AMC 25.11, 10. punkta b) apakšpunkta 2. daļu, 2-GEN-22. lpp.)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus VMO/MMO rādītājam: gaisa ātruma indikatora sarkanbaltais rādītājs, gaisa ātruma indikatora sarkanbaltā rādītāja vertikālā skala.
	x
	x
	
	
	
	

	022 12 06 00
	Brīdinājums par pacelšanos
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pacelšanās brīdināšanas sistēmas mērķi un norādīt tipiskās ārkārtas situācijas, kas izraisa brīdinājumu (sk. AMC 25.703 4. un 5. punktu).
	x
	
	
	
	
	

	022 12 07 00
	Augstuma brīdinājuma sistēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot augstuma brīdinājuma sistēmu un noteikt tās funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un raksturot dažādus izteikšanas veidus un iespējamos brīdinājumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 12 08 00
	Radioaltimetrs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt maza absolūtā augstuma radioaltimetra funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot distances (augstuma) mērīšanas principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt izmantoto joslas platumu un frekvenču diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt dažādus radioaltimetra elementus un raksturot dažādus izteikšanas veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt sistēmas, kurās izmanto radioaltimetra informāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt radioaltimetra diapazonu un precizitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un paskaidrot kabeļu garuma korekciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 12 09 00
	Brīdinājuma sistēmas par bīstamu tuvošanos zemei (GPWS)
	
	
	
	
	
	

	022 12 09 01
	GPWS: projektēšana, ekspluatācija, norādes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kāds mērķis ir brīdinājuma sistēmai par bīstamu tuvošanos zemei (GPWS).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt GPWS elementus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt GPWS ievaddatus un izvaddatus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot dažādus GPWS darbības režīmus.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 12 09 02
	Brīdinājuma sistēma par izvairīšanos no sadursmes ar zemi (TAWS), cits nosaukums: uzlabota GPWS sistēma (EGPWS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kāds mērķis ir lidmašīnu TAWS un helikopteru HTAWS, un paskaidrot atšķirību no GPWS.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt TAWS/HTAWS elementus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt TAWS/HTAWS ievaddatus un izvaddatus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Sniegt apvidus reljefa displeju piemērus un uzskaitīt dažādas iespējamās trauksmes.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt piemērus reakcijas laikam, kas palicis pilotam, pēc priekšējās distances, ātruma un gaisa kuģa veiktspējas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc TAWS/HTAWS jāpievieno precīzas atrašanās vietas devējam.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 12 09 03
	Skrejceļa apzināšanas un konsultāciju sistēma
(informācija tiks sniegta vēlāk)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka skrejceļa apzināšanas un konsultāciju sistēma ir esošās TAWS (EGPWS) programmatūras uzlabojums, lai samazinātu nesankcionētu nokļūšanu uz skrejceļa.
	x
	
	
	
	
	

	022 12 10 00
	ACAS/TCAS principi un ekspluatācija
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka ACAS II ir ICAO standarts pretsadursmju mērķiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka TCAS II 7. redakcija atbilst ACAS II standartam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka ACAS II ir pretsadursmju sistēma, kas negarantē īpašu distancēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kāds mērķis ir ACAS II kā pretsadursmju sistēmai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminus “ieteikums attiecībā uz izvairīšanos no sadursmes” (RA) un “satiksmes ieteikums” (TA).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka RA aprēķina tikai vertikālajā plaknē (augstuma uzņemšana vai samazināšana).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp korektīvo RA un preventīvo RA (bez vertikālā ātruma izmaiņām).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka gadījumā, ja divi gaisa kuģi ir aprīkoti ar ACAS II, tiks saskaņots RA.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka ACAS II aprīkojumā var ņemt vērā vairākus apdraudējumus vienlaikus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka uztvertais gaisa kuģis bez sistēmas, kas ziņo par absolūto augstumu, var sagatavot tikai TA.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot TCAS II sistēmu, ņemot vērā sekojošo
· izmantoto antenu;
· datoru un saites ar radioaltimetru, lidojuma informācijas datoru un S režīma uztvērējraidītāju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt TCAS II ievaddatus un izvaddatus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot TCAS II vaicājumu principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka standarta uztveršanas diapazons ir apmēram 30 NM.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka normālais vaicājuma periods ir 1 sekunde.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot “samazinātas novērošanas” principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka augsta blīvuma satiksmes zonās šo periodu var pagarināt līdz 5 sekundēm un transmisijas jaudas samazinājums var samazināt uztveršanas diapazonu līdz 5 NM.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt aprīkojumu, kāds ir nepieciešams gaisa kuģim, ar kuru iespējama sadursme, lai to varētu uztvert TCAS II.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot pretsadursmju procesā, ka:
· kritēriji, kurus izmanto, lai iedarbinātu trauksmi (TA vai RA), ir laiks, lai sasniegtu tuvāko pieejas punktu (sauktu par TAU), un absolūtā augstuma atšķirība;
· gaisa kuģis, ar kuru iespējama sadursme, tiks klasificēts kā “tuvs”, kad tas būs tuvāk par 6 NM un 1 200 pēdām no gaisa kuģa, kas aprīkots ar TCAS;
· CPA laika ierobežojums, kas atšķiras atkarībā no gaisa kuģa absolūtā augstuma, ir saistīts ar jutības līmeni (SL), un noteikt, ka vērtība RA iedarbināšanai ir no 15 līdz 35 sekundēm;
· RA gadījumā plānotā vertikālā distancēšana ir no 300 līdz 600 pēdām (700 pēdas virs FL420) atkarībā no SL;
· zemāk par 1 000 pēdām virs zemes nevar izraisīt RA;
· zemāk par 1 450 pēdām (radioaltimetra vērtība) tiek nomākta “pieauguma samazinājuma” RA;
· lielā augstumā tiek ņemta vērā gaisa kuģa veida veiktspēja, lai nomāktu “augstuma uzņemšanas” un “augstuma uzņemšanas pieauguma” RA.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un izskaidrot šādu TCAS pieejamo informāciju:
· dažādus uztvertā gaisa kuģa iespējamos statusus: cits, tuvs, gaisa kuģis, ar kuru iespējama sadursme;
· atbilstošus grafiskos simbolus un to atrašanās vietu uz horizontālā displeja;
· dažādus skaņas brīdinājumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka RA tiek izteikts kā iespējamais vertikālais ātrums uz TCAS indikatora vai galvenā lidojumu displeja (PFD).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kā RA varētu tikt izteikts uz VSI vai PFD.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka pilotam nav jāskaidro, kāda horizontālā trajektorija ir displejā redzamajam gaisa kuģim, ar kuru iespējama sadursme.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 12 11 00
	Rotora/dzinēja ātruma pārkāpšanas brīdinājuma sistēma
	
	
	
	
	
	

	022 12 11 01
	Projektēšana, ekspluatācija, displeji, trauksmes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot projektēšanas pamatprincipus, ekspluatāciju, displejus un brīdināšanas/brīdinājuma sistēmas, ar kurām aprīkoti dažādi helikopteri.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 13 00 00
	INTEGRĒTI INSTRUMENTI. ELEKTRONISKIE DISPLEJI
	
	
	
	
	
	

	022 13 01 00
	Elektronisko displeju ierīces
	
	
	
	
	
	

	022 13 01 01
	Uzbūve, ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādās izmantotās tehnoloģijas, piemēram, CRT un LCD, un ar tām saistītos ierobežojumus:
· pilotu kabīnes temperatūru;
· atspīdumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 13 02 00
	Mehāniskie integrētie instrumenti: telpiskā stāvokļa un virziena indikators (ADI)/ horizontālā stāvokļa indikators (HSI)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ADI un HSI.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt visu informāciju, kuru var parādīt attiecībā uz minētajiem instrumentiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 13 03 00
	Elektroniskā lidojumu instrumentu sistēma (EFIS)
	
	
	
	
	
	

	
	Piezīmes:
1. EFIS kā navigācijas displeja sistēmas izmantošana sīkāk aprakstīta sadaļā “Radionavigācija” (062), priekšmetā 062 05 05 02 (EFIS instrumenti).
2. Atsauci uz AMC 25-1322 var izmantot tikai lidmašīnām.
	
	
	
	
	
	

	022 13 03 01
	Uzbūve, darbība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un aprakstīt EFIS dažādos komponentus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt šādus iespējamos EFIS ievaddatus un izvaddatus:
· vadības panelis;
· ekrānpultis;
· simbolu ģenerators;
· distantais uguņu devējs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot simbola ģeneratora bloka funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 13 03 02
	Galvenais lidojumu displejs (PFD), elektronisks telpiskā stāvokļa rādītāja indikators (EADI).
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka PFD (vai EADI) parāda visu gaisa kuģa kontrolei nepieciešamo parametru dinamisku krāsu attēlojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādu informāciju, kuru var parādīt gaisa kuģa PFD ierīcē:
· paziņojumu par lidojuma režīmu;
· pamata T:;
· telpisko stāvokli;
· IAS;
· absolūto augstumu;
· kursa/ceļa līnijas norādi;
· vertikālo ātrumu;
· brīdinājumu par maksimālo gaisa ātrumu;
· izvēlēto gaisa ātrumu;
· ātruma tendences vektoru;
· izvēlēto absolūto augstumu;
· esošo barometrisko atsauci;
· stūres mehānisma norādes (FD komandjoslas);
· izvēlēto kursu;
· lidojuma trajektorijas vektoru (FPV);
· radio absolūto augstumu;
· lēmuma pieņemšanas relatīvo augstumu;
· ILS rādījumus;
· ACAS (TCAS) rādījumus;
· atteices karodziņus un ziņojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādu informāciju, kuru var parādīt arī lidaparāta PFD ierīcē:
· pacelšanās un nosēšanās atsauces ātrumus;
· minimālo gaisa ātrumu;
· mazāko izvēlamo gaisa ātrumu;
· Maha skaitli.
	x
	
	
	
	
	

	022 13 03 03
	Navigācijas displejs (ND), elektroniskais horizontālā stāvokļa indikators (EHSI)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ND (vai EHSI) nodrošina atbilstoši režīmam atlasāmu lidojuma navigācijas krāsu displeju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un raksturot šādus četrus režīmus, kurus parāda ND ierīcē:
· MAP (vai ARC);
· VOR (vai ROSE VOR);
· APP (vai ROSE LS);
· PLAN.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un paskaidrot šādu informāciju, kuru var parādīt ar ieslēgtu MAP (vai ARC) režīmu ND ierīcē:
· izvēlēto un pašreizējo trajektoriju;
· izvēlēto un pašreizējo kursu (magnētiskā vai īsto ziemeļu atsauce);
· sānu novirzi no ceļa līnijas;
· izlidošanas un galamērķa lidostu ar izvēlēto skrejceļu;
· peilējumus uz noregulētajām un izvēlētajām stacijām un no tām;
· aktīvo un/vai sekundāro lidojuma plānu;
· tāluma atzīmes;
· ātrumu attiecībā pret zemi;
· TAS un ātrumu attiecībā pret zemi;
· vēja virzienu un ātrumu;
· nākamā maršruta punkta distanci un paredzamo ielidošanas laiks;
· papildu navigācijas aprīkojumu (STA), maršruta punktu (WPT) un lidostas (ARPT);
· meteoroloģisko radara informāciju;
· satiksmes informāciju no ACAS (TCAS);
· apvidus informāciju no TAWS vai (HTAWS) (EGPWS);
· atteices karodziņus un ziņojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un paskaidrot šādu informāciju, kuru var parādīt ar ieslēgtu VOR/APP (vai ROSE VOR/ROSE LS) režīmu ND ierīcē:
· izvēlēto un pašreizēo trajektoriju;
· izvēlēto un pašreizējo kursu (magnētisko vai īsto ziemeļu atsauci);
· VOR kursu vai ILS kursa radiobākas kursu;
· VOR (VOR vai ROSE VOR režīmu) vai LOC kursa novirzi (APP vai ROSE LS);
· glisādes slīpuma rādītāju (APP vai ROSE LS);
· noregulētās stacijas frekvenci vai identifikatoru;
· ātrumu attiecībā pret zemi;
· TAS un ātrumu attiecībā pret zemi;
· vēja virzienu un ātrumu;
· atteices karodziņus un ziņojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un paskaidrot šādu informāciju, kuru var parādīt ar ieslēgtu PLAN režīmu ND ierīcē:
· izvēlēto un pašreizējo trajektoriju;
· izlidošanas un galamērķa lidostu ar izvēlēto skrejceļu;
· aktīvo un/vai sekundāro lidojuma plānu;
· tāluma atzīmes;
· ātrumu attiecībā pret zemi;
· TAS un ātrumu attiecībā pret zemi;
· vēja virzienu un ātrumu;
· nākamo maršruta punkta distanci un paredzamo ielidošanas laiku;
· papildu navigācijas aprīkojumu (STA), maršruta punktu (WPT) un lidostas (ARPT);
· atteices karodziņus un ziņojumus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus pārvietošanai starp struktūrvienībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt EFIS vadības paneļu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 13 04 00
	Dzinēja parametri, gaisa kuģa apkalpes brīdinājumi, gaisa kuģa sistēmas, procedūra un pamatuzdevuma displeja sistēmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt šādu sistēmu mērķi:
· dzinēja instrumentu centralizētās ekrānpults;
· gaisa kuģa apkalpes brīdināšanas sistēmas, kas saistīta ar elektroniskā kontrolsaraksta ekrānpulti;
· ka gaisa kuģa sistēmu ekrānpults ļauj parādīt gaisa kuģa sistēmu normālos un pasliktinātos darbības režīmus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot katras sistēmas arhitektūru un minēt to izteikšanas piemērus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt šādus dažādus nosaukumus, pēc kuriem ir pazīstami dzinēja parametri, gaisa kuģa apkalpes brīdinājumi, gaisa kuģa sistēmas un procedūru displeja sistēmas:
· daudzfunkcionālā ekrānpults (MFDU);
· dzinēja indikācijas un apkalpes brīdināšanas sistēmas (EICAS);
· dzinēja un brīdināšanas displejs (EWD);
· elektroniskā centralizētā gaisa kuģa uzraudzība (ECAM).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt šādu dažādu displeja sistēmu nosaukumus un raksturot to pamatfunkcijas:
· transportlīdzekļa dzinēja uzraudzības displejs (VEMD);
· integrētā instrumentu displeja sistēma (IIDS).
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt pamatuzdevuma ekrānpults mērķi.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot katras sistēmas arhitektūru un minēt to izteikšanas piemērus.
	
	
	x
	x
	
	

	022 13 05 00
	Dzinēja pirmā ierobežojuma rādītājs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot projektēšanas un darbības principus un salīdzināt dažādus pieejamos rādījumus un displejus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kādu informāciju var parādīt uz ekrāna, ja ir ieslēgts ierobežotais ekrāna jauktais režīms.
	
	
	x
	x
	x
	

	022 13 06 00
	Elektroniskā datu pārvaldības iekārta (EFB)
(informācija tiks sniegta vēlāk)
	
	
	
	
	
	

	022 14 00 00
	TEHNISKĀS APKOPES, UZRAUDZĪBAS UN REĢISTRĒŠANAS SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt galvenās tehnoloģijas, kas tiek izmantotas šim aprīkojumam, un tā veiktspēju.
Piezīme: zināšanas par piemērojamām ekspluatācijas prasībām nav nepieciešamas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	022 14 01 00
	Pilotu kabīnes skaņas reģistrators (CVR)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt CVR mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt galvenos CVR elementus:
· triecienizturīgs magnetofons, kas saistīts ar zemūdens atrašanās vietas noteikšanas ierīci;
· kabīnes mikrofons;
· vadības bloks ar šādām vadības ierīcēm: automātisko/ieslēgšanas, pārbaudes un dzēšanas ierīce un austiņu ligzda.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus CVR reģistrētos galvenos parametrus:
· balss paziņojumi, kas pārraidīti no pilotu kabīnes vai saņemti tajā;
· pilotu kabīnes trokšņa fona līmenis;
· gaisa kuģa apkalpes locekļu balss paziņojumi, izmantojot lidmašīnas iekšējā telefona sistēmu;
· balss vai skaņas signāli, kas nodoti austiņās vai skaļrunī;
· gaisa kuģa apkalpes locekļu balss paziņojumi, izmantojot skaļruņu sakaru sistēmu, ja tā ir uzstādīta.
	x
	
	
	
	
	

	022 14 02 00
	Lidojuma parametru reģistratori (FDR)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt FDR mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus galvenos FDR elementus:
· datu saskarne un iegūšanas bloks;
· reģistrēšanas sistēma (digitālais lidojuma parametru reģistrators);
· divi vadības bloki (iedarbināšanas secība, notikuma atzīmes iestatīšana).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt šādus FDR reģistrētos galvenos parametrus:
· laika vai relatīvā laika uzskaite;
· telpiskais stāvoklis (garensvere un sānsvere);
· gaisa ātrums;
· barometriskais augstums;
· kurss;
· normālais paātrinājums;
· vilces spēks/vilce katrā dzinējā un pilotu kabīnes vilces/vadības sviras stāvoklis, ja nepieciešams;
· aizplākšņu/priekšplākšņu konfigurācija vai pilotu kabīnes izvēle;
· zemes spoileru un/vai gaisa bremzes izvēle.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka pēc FDR spējas un piemērojamām ekspluatācijas prasībām var reģistrēt papildu parametrus.
	x
	
	
	
	
	

	022 14 03 00
	Apkopes un uzraudzības sistēmas
	
	
	
	
	
	

	022 14 03 01
	Helikoptera operāciju uzraudzības programma (HOMP): projektēšana, ekspluatācija, veiktspēja
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot HOMP kā lidmašīnu lidojuma datu uzraudzības (FDM) programmu versiju, kas paredzēta helikopteriem.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, ka HOMP programmatūra sastāv no šādiem trim integrētiem moduļiem:
· lidojuma datu notikumiem (FDE);
· lidojuma datu mērījumiem (FDM);
· lidojuma datu plūsmas trasējumiem (FDT).
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot HOMP informācijas plūsmu.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot HOMP ekspluatācijas un vadības procesus.
	
	
	x
	x
	
	

	022 14 03 02
	Integrētā darbspējas un lietojuma uzraudzības sistēma (IHUMS): projektēšana, ekspluatācija, veiktspēja
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādas galvenās IHUMS iezīmes:
· rotora sistēmas darbspēja;
· pilotu kabīnes skaņas reģistrators/lidojuma datu reģistrators;
· pārnesumkārbas sistēmas darbspēja;
· dzinēja darbspēja;
· pārsniegšanas uzraudzība;
· lietojuma uzraudzība;
· pārredzama ekspluatācija;
· zemes staciju iezīmes;
· pārsniegšanas uzraudzība;
· uzraudzība;
· pārnesumkārbas darbspēja;
· rotora trajektorija un līdzsvars;
· dzinēja veiktspējas tendenču analīze;
· lietojuma uzraudzība;
· kvalitāte kontrolēta līdz 2. līmenim.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot IHUMS zemes stacijas iezīmes.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Rezumēt IHUMS priekšrocības, tostarp:
· rotora vai pārnesumkārbas katastrofiskas atteices samazināto risku;
· uzlabotu rotora trajektoriju un līdzsvaru, kas dod mazākus vibrācijas līmeņus;
· precīzu lidojuma ierobežojumu pārsniegšanas uzskaiti;
· pilotu kabīnes skaņas reģistrators/lidojuma datu reģistrators ļauj precīzi izmeklēt nelaimes gadījumus/incidentus un nodrošina HOMP;
· tehniskās apkopes izmaksu ietaupījumus.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt IHUMS un HOMP priekšrocības.
	
	
	x
	x
	
	

	022 14 03 03
	Lidmašīnas stāvokļa uzraudzības sistēma (ACMS): vispārīga informācija, projektēšana, ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt ACMS mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ACMS struktūru, tostarp:
· ievaddatus: gaisa kuģa sistēmas (piemēram, gaisa kondicionēšanas, lidojuma automātiskās sistēmas, lidojuma kontroles ierīču, degvielas, šasijas, navigācijas, pneimatiskās, APU, dzinēja), MCDU;
· datu pārvaldības bloku;
· reģistrēšanas bloku: digitālo reģistratoru;
· izvaddatus: printeri, ACARS vai ATSU.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka ACMS nosūtītos tehniskās apkopes ziņojumus var pārsūtīt, neinformējot par to gaisa kuģa apkalpi.
	x
	
	
	
	
	

	022 15 00 00
	DIGITĀLĀS SHĒMAS UN DATORI
	
	
	
	
	
	

	022 15 01 00
	Digitālās shēmas un datori: vispārīga informācija, definīcijas un projektēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt “datoru” kā datu apstrādes mašīnu atbilstoši norādījumu sarakstam.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt šādus ierakstītas programmas (fon Neimana [Von Neumann] arhitektūras) galvenos elementus uz standarta datora:
· centrālo procesoru (CPU), tostarp aritmētiski loģisko bloku (ALU) un vadības bloku;
· atmiņu;
· ievadierīces un izvadierīces (perifērās ierīces);
un noteikt to funkciju.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt dažādu kopņu esamību un to funkcijas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminus “aparatūra” un “programmatūra”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot terminus “vairākuzdevumu režīms” un “vairākuzdevumu apstrāde”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izmantojot attiecīgās 022 atsauces, minēt piemērus gaisa kuģu datoriem, piemēram, ADC, FMS, GPWS u. c., un norādīt katras sistēmas iespējamo perifēro aprīkojumu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot šādu atmiņās izmantoto tehnoloģiju principus:
· mikroshēmas ķēdes;
· magnētiskā diska;
· optiskā diska.
	x
	
	x
	x
	
	

	022 15 02 00
	Programmatūra: vispārīga informācija, definīcijas un sertifikācijas specifikācijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp asamblervalodām, augsta līmeņa valodām un skriptu valodām.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminu “operētājsistēma” (OS) un minēt dažādus piemērus, tostarp tādām gaisa kuģa sistēmām kā FMS vai ATSU (tikai lidmašīnām).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt dokumenta “Programmatūras apsvērumi gaisa kuģa sistēmās un aprīkojuma sertifikācija” esamību (sk. minēto dokumentu RTCA/DO-178B vai EUROCAE ED-12B).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt konkrētus drošības kritiskuma līmeņus pēc EUROCAE ED-12B dokumenta.
	x
	
	x
	x
	
	


D. PRIEKŠMETS 031 – MASA UN LĪDZSVARS
1. MASAS DEFINĪCIJAS
Atļautā pacelšanās masa
Masa, ņemot vērā visus iespējamos pacelšanās ierobežojumus, tostarp ierobežojumus, ko izraisa regulēta pacelšanās masa un regulēta nosēšanās masa.
Ekspluatācijas masa
Sausā ekspluatācijas masa, ieskaitot degvielu, bet bez satiksmes noslogojuma.
Gaisa kuģa stāvvietas masa (sk. manevrēšanas masu), regulētā nosēšanās masa
Zemākā masa no ierobežotas veiktspējas nosēšanās masas un maksimālās konstrukcijas nosēšanās masas.
Ierobežotas veiktspējas nosēšanās masa
Masa, uz kuru attiecas galamērķa lidlauka ierobežojumi. Tā nekādā gadījumā nedrīkst pārsniegt maksimālo konstrukcijas ierobežojumu.
Ierobežotas veiktspējas pacelšanās masa
Pacelšanās masa, uz kuru attiecas galamērķa lidlauka ierobežojumi. Tā nekādā gadījumā nedrīkst pārsniegt maksimālo konstrukcijas ierobežojumu.
Lietderīgais (jeb lineārais) noslogojums
Noslogojums (vai masa), kas izkliedēts noteikta kravas nodalījuma garumā neatkarīgi no kravas platuma. Izmantotās mērvienības:
SI sistēmas mērvienības: N/m, kg/m;

citas sistēmas mērvienības: lb/in, lb/ft.
Maksimālā konstrukcijas masa
Gaisa kuģa maksimālā pieļaujamā kopējā masa, nolaižoties jebkurā brīdī. Tā tiks dota tikai tad, ja nav atšķirības starp maksimālo konstrukcijas manevrēšanas masu, maksimālo konstrukcijas pacelšanās masu un maksimālo konstrukcijas nosēšanās masu.
Maksimālā konstrukcijas masa lidojumā ar ārējo noslogojumu (attiecas tikai uz helikopteriem)
Helikoptera maksimālā pieļaujamā kopējā masa ar ārējo noslogojumu.
Maksimālā konstrukcijas nosēšanās masa
Gaisa kuģa maksimālā pieļaujamā kopējā masa, nolaižoties parastos apstākļos.
Maksimālā konstrukcijas pacelšanās masa
Gaisa kuģa maksimālā pieļaujamā kopējā masa pacelšanās sākumā.
Maksimālā (konstrukcijas) manevrēšanas masa vai maksimālā (konstrukcijas) stāvvietas masa
Gaisa kuģa maksimālā pieļaujamā kopējā masa manevrēšanas sākumā.
Manevrēšanas masa vai stāvvietas masa
Gaisa kuģa masa manevrēšanas sākumā.
Masa bez degvielas
Sausā ekspluatācijas masa, ieskaitot satiksmes noslogojumu, bet bez degvielas.

Masa lidojumā
Gaisa kuģa masa lidojumā noteiktā laikā.
Minimālā masa (attiecas tikai uz helikopteriem)
Minimālā pieļaujamā kopējā masa konkrētām helikoptera operācijām.
Nosēšanās masa
Gaisa kuģa masa nolaižoties.
Pacelšanās degviela
Kopējais izmantojamās degvielas daudzums pacelšanās brīdī.
Pacelšanās masa
Gaisa kuģa, tostarp visu gaisa kuģī esošo priekšmetu un personu, masa pacelšanās sākumā.
Regulētā pacelšanās masa
Zemākā masa no ierobežotas veiktspējas pacelšanās masas un maksimālās konstrukcijas pacelšanās masas.
Satiksmes noslogojums
Pasažieru, bagāžas un kravas kopējā masa, tostarp nekomerciālais noslogojums.
Sausā ekspluatācijas masa
Konkrēta veida operācijai gatavā gaisa kuģa kopējā masa, izņemot visu izmantojamo degvielu un satiksmes noslogojumu. Šajā masā ietilpst šādi priekšmeti:
· gaisa kuģa apkalpe un tās bagāža;
· ēdināšanas un noņemamais pasažieru apkalpošanas aprīkojums (pārtika, dzērieni, dzeramais ūdens, tualetes ķimikālijas u. c.);
· īpašais operācijas aprīkojums (piemēram, nestuves, glābšanas vinča, kravas cilpa).
Tukša gaisa kuģa pamatmasa
Gaisa kuģa, kā arī standarta aprīkojuma, piemēram, neizlietotās degvielas, pilnas ekspluatācijas šķidrumu, ugunsdzēsības aparātu, avārijas skābekļa aprīkojuma masa. (Zemākā masa, kuru izmanto FCL eksāmenos.)
Virsmas slodze jeb grīdas noslogojums
Pār noteiktu vietu izkliedēta slodze (vai masa). Izmantotās mērvienības:
SI sistēmas mērvienības: N/m2, kg/m2;
citas sistēmas mērvienības: psi, lb/ft2.
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	030 00 00 00
	LIDOJUMA TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS UN PLĀNOŠANA
	
	
	
	
	
	

	031 00 00 00
	MASA UN LĪDZSVARS – LIDMAŠĪNAS UN HELIKOPTERI
	
	
	
	
	
	

	031 01 00 00
	MASAS UN LĪDZSVARA APSVĒRUMU MĒRĶIS
	
	
	
	
	
	

	031 01 01 00
	Masas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	031 01 01 01
	Nozīme attiecībā uz konstrukcijas ierobežojumiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa kuģa masas un konstrukcijas noslogojuma saikni.
Piezīme: Sk. arī 021 01 01 00.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka masa jāierobežo, lai nodrošinātu atbilstošas stiprības robežas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 01 01 02
	Nozīme attiecībā uz veiktspēju
Piezīme: sk. arī priekšmetu 032/034 un 081/082.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa kuģa masas un veiktspējas saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģa masa jāierobežo, lai nodrošinātu atbilstošu gaisa kuģa veiktspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka faktiskajai gaisa kuģa masai jābūt zināmai lidojuma laikā, lai varētu pieņemt ar veiktspēju saistītus lēmumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 01 02 00
031 01 02 01
	Smaguma centra (CG) ierobežojumi
Nozīme attiecībā uz stabilitāti un kontrolējamību
Piezīme: sk. arī priekšmetu 081/082.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot CG stāvokļa un gaisa kuģa stabilitātes/kontrolējamības saikni.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot sekas, ja CG atrodas priekšējās robežas priekšā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot sekas, ja CG atrodas aiz pakaļgala robežas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 01 02 02
	Nozīme attiecībā uz veiktspēju
Piezīme: sk. arī priekšmetu 032/034 un 081/082.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot CG stāvokļa un gaisa kuģa veiktspējas saikni.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot, kā CG stāvoklis ietekmē veiktspējas parametrus (ātrumu, absolūto augstumu, izturību un diapazonu).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 02 00 00
	NOSLODZE
	
	
	
	
	
	

	031 02 01 00
	Terminoloģija
	
	
	
	
	
	

	031 02 01 01
	Masas termini
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus masas terminus:
· tukša gaisa kuģa pamatmasa;
· sausā ekspluatācijas masa;
· ekspluatācijas masa;
· pacelšanās masa;
· nosēšanās masa;
· stāvvietas/manevrēšanas masa;
· masa lidojumā (bruto masa);
· masa bez degvielas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 02 01 02
	Noslogojuma termini (tostarp degvielas termini)
Piezīme: sk. arī priekšmetu 033.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus noslogojuma terminus:
· lietderīgā slodze/satiksmes noslogojums;
· degvielas krājums;
· degviela manevrēšanai;
· pacelšanās degviela;
· lidojuma degviela;
· rezerves degviela (degviela neparedzētiem gadījumiem, alternatīvā degviela, galīgās rezerves degviela un papilddegviela);
· papildu degviela.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot dažādu iepriekšminēto noslogojuma un masas elementu saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt konkrētu elementu masu no citiem dotajiem elementiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Pārvērst degvielas masu, tilpumu un blīvumu, kas dots dažādās aviācijā izmantotās mērvienībās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 02 02 00
	Masas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	031 02 02 01
	Konstrukcijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt turpmāk norādītos konstrukcijas ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Maksimāla masa bez degvielas.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Maksimālā stāvvietas/manevrēšanas masa.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Maksimālā pacelšanās masa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Maksimālā masa lidojumā (bruto masa).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Maksimālā masa lidojumā (bruto masa) ar ārējo noslogojumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Maksimālā nosēšanās masa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 02 02 02
	Veiktspējas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus veiktspējas ierobežojumus:
· ierobežotas veiktspējas pacelšanās masa;
· ierobežotas veiktspējas nosēšanās masa;
· regulētā pacelšanās masa;
· regulētā nosēšanās masa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 02 02 03
	Kravas nodalījuma ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt turpmāk norādītos kravas nodalījuma ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Maksimālā slodze uz grīdas (maksimālā slodze uz laukuma mērvienību).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Maksimālais lietderīgais noslogojums (maksimālais noslogojums uz fizelāžas garuma mērvienību).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 02 03 00
	Masas aprēķini
	
	
	
	
	
	

	031 02 03 01
	Maksimālā pacelšanās un nosēšanās masa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt maksimālo pacelšanās masu (regulēto pacelšanās masu), ņemot vērā dotos masas un noslogojuma elementus un konstrukcijas/veiktspējas ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Aprēķināt maksimālo nosēšanās masu (regulēto nosēšanās masu), ņemot vērā dotos masas un noslogojuma elementus un konstrukcijas/veiktspējas ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	
	

	LO
	Aprēķināt atļauto pacelšanās masu.
	x
	x
	x
	x
	
	

	031 02 03 02
	Atļautais satiksmes noslogojums un degvielas noslogojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt maksimālo atļauto satiksmes noslogojumu un degvielas noslogojumu, lai nepārsniegto doto atļauto pacelšanās masu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt nepilnīgo noslogojumu/pārslogojumu, ņemot vērā atļautu pacelšanās masu, ekspluatācijas masu un faktisko satiksmes noslogojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 02 03 03
	Pasažieru, bagāžas un apkalpes standarta masas izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt atbilstošu pasažieru, bagāžas un apkalpes standarta masu, izmantojot attiecīgos dokumentus vai ekspluatanta prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt satiksmes noslogojumu, izmantojot standarta masas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 03 00 00
	SMAGUMA CENTRA APRĒĶINU PAMATS
	
	
	
	
	
	

	031 03 01 00
	Smaguma centra (CG) definīcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt un izskaidrot terminu “smaguma centrs”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 03 02 00
	Līdzsvara (spēku un momentu balansa) nosacījumi 
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “bāze” (atskaites punkts), “momenta plecs” un “moments”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt līdzsvara nosacījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 03 03 00
	CG pamataprēķini
	
	
	
	
	
	


	LO
	Atrisināt skaitliskās problēmas, izmantojot spēku un momentu līdzsvara principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 00 00
	INFORMĀCIJA PAR GAISA KUĢA MASU UN LĪDZSVARU
	
	
	
	
	
	

	031 04 01 00
	Masas un līdzsvara dokumentu saturs
	
	
	
	
	
	

	031 04 01 01
	Bāze, momenta plecs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kur gaisa kuģim var atrast bāzi un momenta plecus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt atbilstošās bāzes, izmantojot dotos dokumentus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 01 02
	CG stāvoklis kā attālums no bāzes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kur tukša gaisa kuģa pamatmasas gadījumā gaisa kuģī atrodas CG.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kur gaisa kuģī var atrast CG ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt CG ierobežojumus, izmantojot dotos gaisa kuģa dokumentus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt dažādus veidus, kā parādīt CG stāvokli kā attālumu no bāzes vai izmantojot citus atskaites punktus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 01 03
	CG stāvoklis kā vidējās aerodinamiskās hordas procentuālā daļa (% MAC)
Piezīme: informācija par MAC definīciju ir atrodama priekšmetā 081 01 01 05.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt informāciju par % MAC no gaisa kuģa dokumentiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot % MAC izmantošanas principu, lai raksturotu CG stāvokli.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt CG stāvokli kā % MAC.
	x
	x
	
	
	
	

	031 04 01 04
	Garenvirziena CG ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt atbilstošās bāzes, izmantojot dokumentu paraugus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 01 05
	Sānu CG ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt atbilstošās bāzes, izmantojot dokumentu paraugus.
	
	
	x
	x
	x
	

	031 04 01 06
	Informācija par pasažieriem un kravas nodalījumiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt atbilstošās bāzes (piemēram, sēdvietu shēmas, nodalījumu izmērus un ierobežojumus), izmantojot dokumentu paraugus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	031 04 01 07
	Informācija par degvielas sistēmu saistībā ar masas un līdzsvara aprēķiniem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Iegūt atbilstošus datus (piemēram, degvielas tvertnes ietilpību un degvielas tvertnes stāvokli), izmantojot dokumentu paraugus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	031 04 02 00
	Tukša gaisa kuģa masas un CG stāvokļa noteikšana ar svēršanu
	
	
	
	
	
	

	031 04 02 01
	Gaisa kuģa svēršana (vispārīgie aspekti)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot gaisa kuģa svēršanas vispārīgo kārtību un noteikumus (nosacījumus, intervālus, iemeslus un pārsvēršanas prasības).
Piezīme: sk. piemērojamās ekspluatācijas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt un izskaidrot ierakstus gaisa kuģa masas (svara) ziņojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 02 02
	Gaisa kuģa masas un CG stāvokļa aprēķināšana, izmantojot svēršanas datus
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt gaisa kuģa masu un CG stāvokli, izmantojot dotos reakcijas spēkus uz balstiem domkratam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 03 00
	Tukša gaisa kuģa pamatmasas un CG datu norādīšana, izmantojot gaisa kuģa dokumentāciju
	
	
	
	
	
	

	031 04 03 01
	Tukša gaisa kuģa pamatmasa (BEM) un/vai sausā ekspluatācijas masa (DOM)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Iegūt BEM un/vai DOM vērtības, izmantojot dotos dokumentus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 03 02
	CG stāvoklis un/vai moments pie BEM/DOM
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt CG stāvokļa un momenta vērtības pie BEM un/vai DOM, izmantojot dotos dokumentus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 04 03 03
	Novirzes no standarta konfigurācijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot dotos dokumentus, norādīt, kādas vērtības ir novirzēm no standarta konfigurācijas, kas izriet no mainīgas gaisa kuģa apkalpes, izvēles aprīkojuma, izvēles degvielas tvertnēm u. c.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 05 00 00
	CG STĀVOKĻA NOTEIKŠANA
	
	
	
	
	
	

	031 05 01 00
	Metodes
	
	
	
	
	
	

	031 05 01 01
	Aritmētiskā metode
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt gaisa kuģa CG stāvokli pēc šādas formulas:
CG stāvoklis = momentu summa/kopējā masa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 05 01 02
	Grafiskā metode
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt gaisa kuģa CG stāvokli, izmantojot dokumentu paraugos dotos noslodzes grafikus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 05 01 03
	Indeksu metode
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot indeksu metodes principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminus “indekss”, “slogotais indekss” un “sausās ekspluatācijas indekss”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt indeksu metodes priekšrocību(-as).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 05 02 00
	Noslogojuma un balansēšanas lapa
	
	
	
	
	
	

	031 05 02 01
	Vispārīgi apsvērumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot noslogojuma lapu principu un mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot balansēšanas lapu principu un mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	031 05 02 02
	Vieglo lidmašīnu un helikopteru noslogojuma lapa un CG diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pievienot noslodzes datus un aprēķināt masas noslogojuma lapas paraugā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt momentus un CG stāvokļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Pārbaudīt CG stāvokli, ja masa bez degvielas un pacelšanās masa ir CG diapazonā, tostarp pēdējā brīža izmaiņas, ja nepieciešams.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 05 02 03
	Lielo lidmašīnu noslogojuma lapa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot noslogojuma lapu sadaļu mērķi un metodes, lai noteiktu “atļauto pacelšanās masu”, “atļauto satiksmes noslogojumu” un “nepilnīgo noslogojumu”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot noslogojuma lapu sadaļu mērķi un metodes, lai noteiktu noslogojuma sadalījumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot noslogojuma lapu sadaļu mērķi un metodes, lai divkārši pārbaudītu faktiskās un ierobežojošās masas vērtības.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt un/vai aizpildīt noslogojuma lapas paraugu.
	x
	
	
	
	
	

	031 05 02 04
	Lielo lidmašīnu balansēšanas lapa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot balansēšanas lapas mērķi un metodes, lai noteiktu CG stāvokli.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Pārbaudīt, vai masas bez degvielas indekss ir noteiktajās robežās.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt degvielas indeksu, izmantojot degvielas indeksa korekcijas tabulu, un noteikt CG stāvokli kā % MAC.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Pārbaudīt, vai pacelšanās masas indekss ir noteiktajās robežās.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pacelšanās “stabilizatora balansēšanas blokus”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp atļautajiem un ekspluatācijas CG ierobežojumiem.
	x
	
	
	
	
	

	031 05 02 05
	Pēdējā brīža izmaiņas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Papildināt noslogojuma un balansēšanas lapu ar pēdējā brīža izmaiņām.
	x
	
	
	
	
	

	031 05 03 01
	CG stāvokļa maiņa, pārvietojot noslogojumu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt masu, kas jāpārvieto noteiktā distancē, vai uz/no dotajiem nodalījumiem, lai konstatētu noteiktu CG atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt dotās masas pārvietošanas distanci, lai konstatētu noteiktu CG atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 05 03 02
	CG atrašanās vietas maiņa ar papildu noslogojumu vai balastu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt papildu noslogojuma vai balasta daudzumu, kas jānodrošina noteiktā vietā vai nodalījumā, lai konstatētu noteiktu CG atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt dotā papildu noslogojuma vai balasta daudzuma noslodzes stāvokli vai nodalījumu, lai konstatētu noteiktu CG atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 06 00 00
	KRAVAS APSTRĀDE
	
	
	
	
	
	

	031 06 01 00
	Kravu veidi (vispārīgie aspekti)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot tipisko kravu veidu, piemēram, konteinerkravas, paleškravas, beramkravas, pamatideju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 06 02 00
	Grīdas noslogojums un lietderīgā noslogojuma ierobežojumi kravas nodalījumos
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt prasīto grīdas saskares laukumu dotajam noslogojumam, lai nepārsniegtu maksimālo pieļaujamo kravas nodalījuma grīdas noslogojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt konteinera maksimālo masu ar doto grīdas saskares laukumu, lai nepārsniegtu maksimālo pieļaujamo kravas nodalījuma grīdas noslogojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt konteinera lineārā noslogojuma sadalījumu, lai nepārsniegtu maksimālo pieļaujamo lietderīgo noslogojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	031 06 03 00
	Noslogojuma nostiprināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc ir nepieciešama atbilstoša noslogojumu nostiprināšana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt noslogojuma nostiprināšanas pamatmetodes.
	x
	x
	x
	x
	x
	


E. PRIEKŠMETS 032 – TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS (LIDMAŠĪNA)
1. Teorētisko zināšanu eksāmena nolūkos:
tiek pieņemts, ka “augstuma uzņemšanas leņķis” ir saistīts ar gaisa masu;
tiek pieņemts, ka “lidojuma trajektorijas leņķis” ir saistīts ar zemi;
“pacelšanās ekrāna augstums” ir vertikālā distance starp pacelšanās virsmu un pacelšanās lidojuma trajektoriju pacelšanās distances galā.
“Nosēšanās ekrāna augstums” ir vertikālā distance starp nosēšanās virsmu un nosēšanās lidojuma trajektoriju, no kuras sākas nosēšanās distance.
2. Masas definīcijas sk. D NODAĻĀ (PRIEKŠMETS 031 – MASA UN LĪDZSVARS).
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	030 00 00 00
	LIDOJUMA TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS UN PLĀNOŠANA
	
	
	
	
	
	

	032 00 00 00
	VEIKTSPĒJA – LIDMAŠĪNAS
	
	
	
	
	
	

	032 01 00 00
	VISPĀRĪGA INFORMĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	032 01 01 00
	Veiktspējas tiesību akti
	
	
	
	
	
	

	032 01 01 01
	Lidojumderīguma prasības saskaņā ar CS-23 un CS-25
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot Eiropas Savienības lidojumderīguma prasības saskaņā ar CS-23 saistībā ar lidmašīnu tehnisko raksturojumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot Eiropas Savienības lidojumderīguma prasības saskaņā ar CS-25 saistībā ar lidmašīnu tehnisko raksturojumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt vispārējās lidmašīnu atšķirības saskaņā ar CS-23 un CS-25.
	x
	
	
	
	
	

	032 01 01 02
	Ekspluatācijas noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot piemērojamās ekspluatācijas prasības saistībā ar lidmašīnu tehnisko raksturojumu.
	x
	x
	
	
	
	


	LO
	Norādīt un definēt komerciālā gaisa komercpārvadājumu tehniskos raksturojumus, ievērojot piemērojamās ekspluatācijas prasības.
	x
	x
	
	
	
	

	032 01 02 00
	Vispārīgā veiktspējas teorija
	
	
	
	
	
	

	032 01 02 01
	Lidojuma posmi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus lidojuma posmus:
· pacelšanās;
· augšupejošais lidojums;
· horizontālais lidojums;
· lejupejošais lidojums;
· pieeja un nosēšanās.
	x
	x
	
	
	
	

	032 01 02 02
	Definīcijas, termini un jēdzieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir “stabils” lidojums.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādi spēki ir stabila augšupejoša lidojuma un lejupejoša lidojuma laikā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pretējos spēkus horizontāla, stabila lidojuma laikā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot nepieciešamās vilces/jaudas un pieejamās vilces/jaudas līknes.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot atbilstošus grafikus, paskaidrot, ko nozīmē “pārmērīga vilce un jauda”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā pārmērīga vilce un jauda ietekmē ātrumu un/vai augstuma uzņemšanas tehnisko raksturojumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt augstuma uzņemšanas gradientu, izmantojot doto vilci, pretestību un gaisa kuģa masu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot augstuma uzņemšanas, horizontālā lidojuma un nosēšanās tehnisko raksturojumu saistībā ar pieejamās un prasītās vilces/jaudas apvienojumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot leņķa un gradienta atšķirību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “augstuma uzņemšanas leņķis” un “augstuma uzņemšanas gradients”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “lidojuma trajektorijas leņķis” un “lidojuma trajektorijas gradients”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “nosēšanās leņķis” un “nosēšanās gradients”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā atšķiras augstuma uzņemšanas/nosēšanās leņķis un lidojuma trajektorijas leņķis.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “apkalpošana” un “absolūtā maksimālā robeža”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “šķēršļbrīva josla” (CWY) un “skrejceļa gala bremzēšanas josla” (STW) saskaņā ar CS definīcijām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· pieejamais ieskrējiena garums (TORA);
· pieejamā pacelšanās distance (TODA);
· pieejamā pārtrauktās pacelšanās distance (ASDA);
atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “ekrāna augstums” un norādīt dažādas tā vērtības.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “diapazons” un “izturība”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “lidmašīnai īpatnējais degvielas patēriņš” (SFC).
Piezīme: dzinējam īpatnējais degvielas patēriņš ir aplūkots priekšmetā 021.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt lidmašīnas īpatnējo diapazonu (SR).
	x
	x
	
	
	
	

	032 01 02 03
	Veiktspēju ietekmējošie mainīgie lielumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt un saprast šādus faktorus, kas ietekmē lidmašīnas veiktspēju:
· temperatūra;
· gaisa blīvums;
· vējš;
· lidmašīnas masa;
· lidmašīnas konfigurācija;
· lidmašīnas pretslīdes sistēmas stāvoklis;
· lidmašīnas smaguma centrs;
· lidlauka skrejceļa virsma;
· lidlauka skrejceļa slīpums.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 00 00
	TEHNISKO RAKSTUROJUMU B KLASE – VIENDZINĒJA LIDMAŠĪNAS
	
	
	
	
	
	

	032 02 01 00
	Izmantoto ātruma definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus ātrumus atbilstoši CS-23:
· iekrišanas ātrums VS, VS0 un VS1;
· priekšējā riteņa atraušanas ātrums VR;
· ātrums 50 pēdas virs pacelšanās virsmas līmeņa;
· nosēšanās atsauces ātrums VREF.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 02 00
	Mainīgo lielumu ietekme uz viendzinēja lidmašīnas veiktspēju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā vējš ietekmē pacelšanos un nosēšanos.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt pacelšanās un nosēšanās noteiktos faktorus atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā augstuma uzņemšanu ietekmē temperatūra, vējš un absolūtais augstums.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā kreisēšanu ietekmē absolūtais augstums un temperatūra.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā masa, vējš un ātrums ietekmē nolaišanos.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 03 00
	Pacelšanās un nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot pacelšanās un nosēšanās prasības atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādas distances:
· pacelšanās distance;
· nosēšanās distance;
· izskrējiena distance;
· maksimālā atļautā pacelšanās masa;
· maksimālā atļautā nosēšanās masa.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā aizplākšņu iestatījumi ietekmē izskrējiena distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 04 00
	Augstuma uzņemšana, kreisēšana un augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā dažādi ieteiktie jaudas iestatījumi ietekmē diapazonu un izturību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā vējš un absolūtais augstums ietekmē maksimālo noturīgo ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 05 00
	Lidmašīnas veiktspējas datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	032 02 05 01
	Pacelšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt minimālo vai maksimālo vēja elementu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pacelšanās distanci un izskrējiena distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt maksimālo atļauto pacelšanās masu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pacelšanās ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 05 02
	Augstuma uzņemšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt maksimālo augstuma uzņemšanas ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt augstuma uzņemšanas laiku, distanci un degvielu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt augstuma uzņemšanas ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 05 03
	Kreisēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt jaudas iestatījumus, kreisēšanas patieso gaisa ātrumu (TAS) un degvielas patēriņu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt diapazonu un izturību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt bezvēja distances (NAM) un zemes distances (NM) atšķirību.
	x
	x
	
	
	
	

	032 02 05 04
	Nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt minimālo vai maksimālo vēja elementu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt nosēšanās distanci un izskrējiena distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 00 00
	TEHNISKO RAKSTUROJUMU B KLASE – DAUDZDZINĒJU LIDMAŠĪNAS
	
	
	
	
	
	

	032 03 01 00
	Terminu definīcijas un ātrumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt un paskaidrot šādus terminus:
· kritiskais dzinējs;
· labākā augstuma uzņem�šanas leņķa ātrums (VX);
· labākais augstuma uzņem�šanas ātrums (VY).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā darbnespējīgs kritiskais dzinējs ietekmē nepieciešamo jaudu un kopējo pretestību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā dzinēja atteice ietekmē kontrolējamību dotajos apstākļos.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 02 00
	Mainīgo lielumu ietekme uz daudzdzinēju lidmašīnas veiktspēju
	
	
	
	
	
	

	032 03 02 01
	Pacelšanās un nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā aizplākšņu iestatījumi ietekmē izskrējiena distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā gaisa ātrums ietekmē vilci pacelšanās ieskrējiena laikā gan noteiktu, gan nemainīgu apgriezienu propelleru gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā augstuma spiediens ietekmē ierobežotas veiktspējas pacelšanās masu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā skrejceļa apstākļi ietekmē pacelšanās distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt pacelšanās noteiktos faktorus atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pretvēja un ceļavēja elementu piemērotības procentu daļu pacelšanās un nosēšanās aprēķinos.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot šķēršļu pārlidošanas augstumu pacelšanās brīdī.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā izvēlētie jaudas iestatījumu, aizplākšņu iestatījumi un lidmašīnas masa ietekmē augstuma uzņemšanas ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā dzinēja atteice ietekmē augstuma uzņemšanu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā bremžu atlaišana pirms pacelšanās jaudas iestatīšanas ietekmē pacelšanos un pārtrauktās pacelšanās distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 02 02
	Augstuma uzņemšana, kreisēšana un augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā CG ietekmē degvielas patēriņu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā masa ietekmē labākā augstuma uzņemšanas leņķa ātrumu un labāko augstuma uzņemšanas ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā masa ietekmē labākā augstuma samazināšanas leņķa ātrumu un labāko augstuma samazināšanas ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā temperatūra un absolūtais augstums ietekmē degvielas plūsmu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā vējš ietekmē maksimālo diapazona ātrumu un maksimālā pacelšanās augstuma leņķa ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā masa, absolūtais augstums, vējš, ātrums un konfigurācija ietekmē glisādes nosēšanos.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot dažādus kreisēšanas paņēmienus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā dzinēja jaudas zudums ietekmē augstuma uzņemšanu un kreisēšanu.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 02 03
	Nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā skrejceļa apstākļi ietekmē nosēšanās distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt nosēšanās noteiktos faktorus atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 03 00
	Lidmašīnas veiktspējas datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	032 03 03 01
	Pacelšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atrast pacelšanās lauka garuma datus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt ierobežotā lauka garuma pacelšanās masu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt uzturētās pacelšanās distances, kā arī pārtrauktās pacelšanās distances datus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt izskrējiena un pacelšanās distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt maksimālā spēka pacelšanās datus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt visus dzinēja un nestrādājoša kritiskā dzinēja augstuma uzņemšanas datus paceļoties.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt šķēršļu pārlidošanas augstuma datus, uzņemot ātrumu paceļoties.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 03 02
	Augstuma uzņemšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt augstuma uzņemšanas ātrumu un augstuma uzņemšanas gradientu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt viendzinēja apkalpošanas maksimālo robežu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt šķēršļu pārlidošanas augstuma datus, uzņemot ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 03 03
	Kreisēšana un augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt jaudas iestatījumus, kreisēšanas patieso gaisa ātrumu (TAS) un degvielas patēriņu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt diapazona un izturības datus.
	x
	x
	
	
	
	

	032 03 03 04
	Nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atrast nosēšanās lauka garuma datus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Atrast nosēšanās augstuma uzņemšanas datus pārtrauktas nosēšanās gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt nosēšanās distanci un izskrējiena distanci.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt nosēšanās distanci un izskrējiena distanci īsā skrejceļā.
	x
	x
	
	
	
	

	032 04 00 00
	TEHNISKO RAKSTUROJUMU A KLASE – TIKAI SASKAŅĀ AR CS-25 SERTIFICĒTĀS LIDMAŠĪNAS
	
	
	
	
	
	

	032 04 01 00
	Pacelšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot galvenos spēkus, kas ietekmē lidmašīnu pacelšanās laikā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kā vilces/svara spēka attiecība un aizplākšņu iestatījumi ietekmē izskrējienu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 01
	Izmantoto terminu definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “gaisa kuģa klasifikācijas skaitlis” (ACN) un “seguma klasifikācijas skaitlis” (PCN).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt šādus ātrumus un paskaidrot tos saskaņā ar CS-25 vai CS “Definīcijas”:
· atsauces iekrišanas ātrums (VSR);
· atsauces iekrišanas ātrums nosēšanās konfigurācijā (VSR0);
· atsauces iekrišanas ātrums noteiktā konfigurācijā (VSR1);
· 1-g iekrišanas ātrums, kurā lidmašīna var attīstīt cēlējspēku (normālu lidojuma trajektorijai), kas vienāds ar tā svaru (VS1g);
· minimālais ātrums kontrolei gaisā ar darbnespējīgu kritisko dzinēju (VMC);
· minimālais ātrums kontrolei gaisā uz zemes vai tās tuvumā (VMCG);
· minimālais ātrums kontrolei gaisā, uzņemot augstumu paceļoties (VMCA);
· dzinēja atteices ātrums (VEF);
· pacelšanās lēmuma pieņemšanas ātrums (V1);
· priekšējā riteņa atraušanas ātrums (VR);
· minimālais drošais pacelšanās ātrums (V2MIN);
· minimālais ātrums, atraujoties no zemes (VMU);
· atraušanās ātrums (VLOF);
· maksimālais bremzēšanas enerģijas ātrums (VMBE);
· maksimālais riepu ātrums (V Max Tyre);
· atsauces nosēšanās ātrums (VREF);
· minimālais ātrums kontrolei gaisā, pieeja un nosēšanās (VMCL).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot iepriekšminēto ātrumu savstarpējo atkarību, ja tāda ir.
	x
	
	
	
	
	


	LO
	Definēt šādas distances saskaņā ar CS-25:
· pacelšanās ieskrējiens, ja darbojas visi dzinēji un ja nedarbojas viens dzinējs;
· pacelšanās distance, ja darbojas visi dzinēji un ja nedarbojas viens dzinējs;
· pārtrauktās pacelšanās distance, ja darbojas visi dzinēji un ja nedarbojas viens dzinējs.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “lidmašīnai īpatnējais degvielas patēriņš” (ASFC).
Piezīme: dzinējam īpatnējais degvielas patēriņš ir aplūkots priekšmetā 021.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 02
	Pacelšanās distances
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šādi skrejceļa (RWY) mainīgie lielumi ietekmē pacelšanās distances:
· RWY slīpums;
· RWY virsmas apstākļi: sauss, slapjš un piesārņots;
· RWY pacēlums.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šādi lidmašīnas mainīgie lielumi ietekmē pacelšanās distances:
· lidmašīnas masa;
· pacelšanās konfigurācija;
· virzītas gaisa plūsmas konfigurācijas.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šādi meteoroloģiskie mainīgie lielumi ietekmē pacelšanās distances:
· vējš;
· temperatūra;
· augstuma spiediens.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā rotācijas paņēmiena kļūdas ietekmē pacelšanās distanci:
· agrīnā un vēlīnā rotācija;
· pārāk augsts un pārāk zems rotācijas leņķis;
· pārāk liels un pārāk mazs rotācijas ātrums.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pacelšanās distances noteiktos apstākļos un konfigurācijās, ja darbojas visi dzinēji un ja nedarbojas viens dzinējs.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šķēršļbrīvas joslas izmantošana ietekmē nepieciešamo pacelšanās distanci.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā V1 un V2MIN ietekmē pacelšanās distanci.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāds laika intervāls ir atļauts starp dzinēja atteici un atpazīšanu, novērtējot TOD.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā nepareizs V1 aprēķins ietekmē
nepieciešamo pacelšanās distanci.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 03
	Pārtrauktās pacelšanās distance
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pārtrauktās pacelšanās distanci noteiktos apstākļos un konfigurācijās, ja darbojas visi dzinēji un ja nedarbojas viens dzinējs.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā skrejceļa gala bremzēšanas joslas izmantošana ietekmē nepieciešamo pārtrauktās pacelšanās distanci.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā nepareizs V1 aprēķins ietekmē nepieciešamo pārtrauktās pacelšanās distanci.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā skrejceļa slīpums ietekmē pārtrauktās pacelšanās distanci.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot papildu laika pielaidi pārtrauktās pacelšanās distances noteikšanai un pārrunāt ātruma samazināšanas kārtību.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot bremžu, pretslīdes, reversās vilkmes, zemes spoileru vai cēlējspēka dzēsēju izmantošanu, bremzēšanas enerģijas absorpcijas ierobežojumus, kavēto virstemperatūru un riepu ierobežojumus.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 04
	Sabalansētā lauka garuma jēdziens
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “sabalansētā lauka garums”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast saikni starp pacelšanās distanci, pārtrauktās pacelšanās distanci un V1, izmantojot sabalansēto lauku.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot sabalansētā lauka garuma piemērojamību.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 05
	Nesabalansētā lauka garuma jēdziens
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “nesabalansētā lauka garums”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot nesabalansētā lauka garuma piemērojamību.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā skrejceļa gala bremzēšanas josla ietekmē atļauto pacelšanās masu un atbilstošo V1, izmantojot nesabalansēto lauku.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šķēršļbrīva josla ietekmē atļauto pacelšanās masu un atbilstošo V1, izmantojot nesabalansēto lauku.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 06
	Skrejceļa ierobežotā garuma pacelšanās masa (RLTOM)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt RLTOM sabalansēta un nesabalansēta lauka garumam.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 07
	Augstuma uzņemšanas virsma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt faktiskās pacelšanās trajektorijas segmentus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp ierobežoto un neierobežoto daļu veiktspējas kartēs.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt konfigurācijas, jaudas, vilces un ātruma izmaiņas pacelšanās trajektorijas segmentos.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kā atšķiras augstuma uzņemšanas slīpuma prasības lidmašīnām ar diviem, trim un četriem dzinējiem.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt maksimālo sānsveres leņķi, lidojot ar ātrumu V2.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā lidmašīnu un meteoroloģiskie mainīgie lielumi ietekmē augstuma uzņemšanu paceļoties.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā gaisa ātruma izvēle, paātrinājums un pagriezieni ietekmē augstuma uzņemšanas gradientus, labāko augstuma uzņemšanas ātrumu un labāko augstuma uzņemšanas leņķa ātrumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt ierobežotā augstuma uzņemšanas pacelšanās masu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 08
	Šķēršļu ierobežota pacelšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šķēršļu pārlidošanas augstuma ekspluatācijas prasības neto pacelšanās trajektorijā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “faktiskā un neto pacelšanās trajektorija ar vienu nestrādājošu dzinēju” saskaņā ar CS-25.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā lidmašīnu un meteoroloģiskie mainīgie lielumi ietekmē šķēršļu ierobežotas pacelšanās masas noteikšanu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt šķēršļu ierobežotas pacelšanās masu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 09
	Ierobežotas veiktspējas pacelšanās masa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt ierobežotas veiktspējas pacelšanās masu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 10
	Pacelšanās tehniskie raksturojumi uz slapja un piesārņota skrejceļa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā atšķiras pacelšanās tehniskie raksturojumi uz slapja vai piesārņota skrejceļa un sausa skrejceļa.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 11
	Samazinātas un pazeminātas vilces izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot samazinātas un pazeminātas vilces izmantošanas priekšrocības un trūkumus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot samazinātas un pazeminātas vilces atšķirību.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kad var un kad nevar izmantot samazinātu un pazeminātu vilci.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā samazināta un pazemināta vilce ietekmē pacelšanos, tostarp pacelšanās ātrumus, pacelšanās distanci, augstuma uzņemšanu un šķēršļu pārlidošanu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pieņemto temperatūras metodi samazinātas vilces noteikšanai.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 12
	Pacelšanās tehniskie raksturojumi, izmantojot dažādus pacelšanās aizplākšņu iestatījumus
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas ir dažādu pacelšanās aizplākšnu iestatījumu priekšrocības un trūkumi, lai optimizētu ierobežotas veiktspējas pacelšanās masu.
	x
	
	
	
	
	


	032 04 01 13
	Pacelšanās, izmantojot palielinātus V2 ātrumus (uzlabota augstuma uzņemšana)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot palielinātu V2 ātrumu izmantošanas priekšrocības un trūkumus.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādos apstākļos var izmantot šo procedūru.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 14
	Bremzēšanas enerģijas un riepu ātruma ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā bremzēšanas enerģijas un riepu ātruma ierobežojumi ietekmē pacelšanos.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādos apstākļos iestājas šie ierobežojumi.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 01 15
	Lidmašīnas lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt maksimālās masas, kas atbilst visiem pacelšanās noteikumiem.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt attiecīgos ātrumus konkrētajos apstākļos un konfigurācijā.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 02 00
	Augstuma uzņemšana
	
	
	
	
	
	

	032 04 02 01
	Augstuma uzņemšanas paņēmieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas sekas ir augstuma uzņemšanai ar nemainīgu IAS.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas sekas ir augstuma uzņemšanai ar nemainīgu Maha skaitli.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pareizo augstuma uzņemšanas ātrumu secību reaktīvajām transporta lidmašīnām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kā TAS ātrumu ietekmē augstuma uzņemšana troposfērā un virs tās ar nemainīgu Maha skaitli.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 02 02
	Mainīgo lielumu ietekme uz augstuma uzņemšanu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā lidmašīnas masa ietekmē augstuma uzņemšanas ātrumu (ROC).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā meteoroloģiskie mainīgie lielumi ietekmē ROC.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot lidmašīnas paātrinājuma sekas, uzņemot augstumu ar nemainīgu IAS vai Maha skaitli.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ekspluatācijas ātruma ierobežojuma sekas, uzņemot augstumu ar nemainīgu IAS.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 02 03
	Lidmašīnas lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “pārslēgšanās absolūtais augstums”, kas notiek augstuma uzņemšanas ātruma grafikā (IAS–Maha skaitlis).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt augstuma uzņemšanas laiku.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 00
	Kreisēšana
	
	
	
	
	
	

	032 04 03 01
	Kreisēšanas paņēmieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt kreisēšanas procedūras “maksimālā izturība” un “maksimālais diapazons”.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 02
	Maksimālā izturība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot degvielas plūsmu saistībā ar TAS un vilci.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt maksimālās izturības ātrumu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 03
	Maksimālais diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “maksimālais diapazons”.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 04
	Tālas darbības kreisēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “tālas darbības kreisēšana”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā atšķiras tālas darbības un maksimālā diapazona lidošana pēc degvielas plūsmas un ātruma stabilitātes.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 05
	Mainīgo lielumu ietekme uz kreisēšanu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā CG atrašanās vieta un gaisa kuģa faktiskā masa ietekmē diapazonu un izturību.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā absolūtais augstums ietekmē diapazonu un izturību.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā meteoroloģiskie mainīgie lielumi ietekmē diapazonu un izturību.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 06
	Kreisēšanas absolūtie augstumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “optimālais absolūtais augstums”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot faktorus, kas ietekmē optimālā absolūtā augstuma izvēli.
	x
	
	
	
	
	


	LO
	Paskaidrot faktorus, kas varētu ietekmēt vai ierobežot maksimālo ekspluatācijas absolūto augstumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pakāpeniskas augstuma uzņemšanas nepieciešamību.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vibrācijas iestāšanās robežu (BOB).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Analizēt, kā sānsveres leņķis, masa un 1,3 G vibrācijas iestāšanās faktors ietekmē pakāpenisku augstuma uzņemšanu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 07
	Izmaksu indekss (CI)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “izmaksu indekss”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast ekonomiskā kreisēšanas ātruma iemeslu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 03 08
	Lidmašīnas lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt visu dzinēju ekspluatācijas jaudas iestatījumus un ātrumus attiecībā uz:
· maksimālo diapazonu;
· maksimālo izturību;
· ātrgaitas un parasto kreisēšanu;
· ātrgaitas un lēngaitas vibrāciju (tikai ātrumu/Maha skaitli).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt kreisēšanas paņēmiena izvēli, ievērojot izmaksu indeksācijas un pasažieru prasības salīdzinājumā ar uzņēmuma prasībām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt degvielas patēriņu dažādās kreisēšanas konfigurācijās, gaidot, nolaižoties un pārejot uz rezerves lidlauku parastos apstākļos, kā arī pēc dzinēja atteices.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 04 00
	Lidojuma laikā nedarbojas viens dzinējs
	
	
	
	
	
	

	032 04 04 01
	Augstuma samazināšana ar kreisēšanas ātrumu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot maršruta trajektorijas datu noteikšanu, ja nedarbojas viens dzinējs, saskaņā ar CS 25.123. punktu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt piemērojamās ekspluatācijas prasībās norādīto minimālo šķēršļu pārlidošanas augstumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt ātrumu, kāds ir, samazinot augstumu ar kreisēšanas ātrumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā palēninājums ietekmē augstuma samazināšanu ar kreisēšanas ātrumu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 04 02
	Mainīgo lielumu ietekme uz lidojuma maršrutu, ja nedarbojas viens dzinējs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt faktorus, kas ietekmē maršruta neto lidojuma trajektoriju.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 04 03
	Lidmašīnas lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot dotās dzinēja atteices kartes, noteikt apkalpošanas maksimālo robežu, diapazonu un izturību gadījumā, ja nedarbojas viens dzinējs.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot dotās dzinēja atteices kartes, noteikt maksimālās nemainīgās jaudas/vilces iestatījumus.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 05 00
	Augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	032 04 05 01
	Augstuma samazināšanas paņēmieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas sekas ir augstuma samazināšanai ar nemainīgu Maha skaitli.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas sekas ir augstuma samazināšanai ar nemainīgu IAS.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pareizo augstuma samazināšanas ātrumu secību reaktīvajās transporta lidmašīnās.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kā TAS ātrumu ietekmē augstuma samazināšana troposfērā un virs tās ar nemainīgu Maha skaitli.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus augstuma samazināšanas ierobežojošos ātrumus:
· maksimālo ekspluatācijas ātrumu (VMO);
· maksimālo Maha skaitli (MMO).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā augstuma samazināšana ar nemainīgu Maha skaitli ietekmē ātrgaitas un lēngaitas vibrācijas robežu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 05 02
	Mainīgo lielumu ietekme uz augstuma samazināšanu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā masa, konfigurācija un absolūtais augstums ietekmē augstuma samazināšanas ātrumu un glisādes leņķi.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 05 03
	Lidmašīnas lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt šādu informāciju attiecībā uz visiem dzinējiem, kuri darbojas, un vienu dzinēju, kas nedarbojas:
· augstuma samazināšanas ātrumu;
· augstuma samazināšanas laiku un distanci;
· augstuma samazināšanas laikā izmantoto degvielu.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 06 00
	Pieeja un nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	032 04 06 01
	Pieejas prasības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādas ir CS-25 prasības augstuma uzņemšanai pieejas fāzē.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādas ir CS-25 prasības augstuma uzņemšanai nosēšanās fāzē.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā augstuma uzņemšanas tehniskos raksturojumus nolaišanās un nosēšanās fāzē ietekmē temperatūra un augstuma spiediens.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 06 02
	Nosēšanās lauka garuma prasība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot nosēšanās distanci, kas noteikta pēc CS 25.125 (“uzrādītā” nosēšanās distance).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Atgādināt nosēšanās lauka garuma prasības attiecībā uz sausiem, slapjiem un piesārņotiem skrejceļiem, kas minētas piemērojamās ekspluatācijas prasībās.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “pieejamā nosēšanās distance” (LDA).
	x
	
	
	
	
	

	032 04 06 03
	Mainīgo lielumu ietekme uz nosēšanos
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā skrejceļa slīpums, virsmas apstākļi un vējš ietekmē maksimālo nosēšanās masu dotā skrejceļa garumā atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā nosēšanās distanci un maksimālo pieļaujamo nosēšanās masu ietekmē šādas ierīces, kas ietekmē:
· ātruma samazināšanu;
· atpakaļgaitu;
· pretslīdi;
· zemes spoilerus vai cēlējspēka dzēsējus;
· automātiskās bremzes.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā temperatūra un augstuma spiediens ietekmē maksimālo nosēšanās masu dotajā skrejceļa garumā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā akvaplanēšana ietekmē nepieciešamo nosēšanās distanci.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 06 04
	Minimālais laiks starp reisiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “minimālais laiks starp reisiem” un paskaidrot tā mērķi.
	x
	
	
	
	
	

	032 04 06 05
	Lidmašīnas lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt lauka garumu, kas nepieciešams, lai nosēstos ar doto nosēšanās masu, atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt nosēšanās masu, ko ierobežo augstuma uzņemšana pieejas un nolaišanās fāzē.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt nosēšanās masu, ko ierobežo nosēšanās lauka garums.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt nosēšanās masu, ko ierobežo konstrukcija.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt maksimālo pieļaujamo nosēšanās masu kā zemāko no:
· nosēšanās masas, ko ierobežo augstuma uzņemšana pieejas un nolaišanās fāzē;
· nosēšanās masas, ko ierobežo nosēšanās lauka garums;
· nosēšanās masa, ko ierobežo konstrukcija.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot lidmašīnas veiktspējas datu lapas, noteikt maksimālo starpreisu masu un laiku dotajos apstākļos.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt ierobežojošo nosēšanās masu attiecībā uz PCN.
	x
	
	
	
	
	


F. PRIEKŠMETS 033 – LIDOJUMA PLĀNOŠANA UN UZRAUDZĪBA
1. Masas definīcijas skatīt D nodaļā.
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	033 00 00 00
	LIDOJUMA PLĀNOŠANA UN UZRAUDZĪBA
	
	
	
	
	
	

	033 01 00 00
	VRF LIDOJUMU PLĀNOŠANA
Piezīme: izmantojot maršruta rokasgrāmatas VFR kartes vai Eiropas Centrālās jautājumu bankas (ECQB) pielikumus.
	
	
	
	
	
	

	033 01 01 00
	VFR navigācijas plāns
	
	
	
	
	
	

	033 01 01 01
	Maršruti, lidlauki, augstumi un absolūtie augstumi no VFR kartēm
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izvēlēties maršrutus un absolūtos augstumus, ievērojot šādus kritērijus:
· gaisa telpas klasifikāciju;
· kontrolējamu gaisa telpu:
· nekontrolējamu gaisa telpu;
· ierobežotu lidojumu zonas;
· minimālo drošo augstumu;
· VFR pusloka noteikumus;
· skaidri redzamus punktus;
· navigācijas līdzekļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt minimālo spiedienu vai patieso absolūto augstumu no minimālās koordinātu zonas absolūtā augstuma, izmantojot OAT un QNH.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vertikālo un/vai horizontālo distanci un laiku, lai uzņemtu augstumu līdz dotajam līmenim vai absolūtajam augstumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vertikālo un/vai horizontālo distanci un laiku, lai samazinātu augstumu no dotā līmeņa vai absolūtā augstuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot kartes, atrast navigācijas radiolīdzekļu frekvenci un/vai identifikatorus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 01 01 02
	Kursi un distances, izmantojot VFR kartes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izvēlēties maršruta punktus saskaņā ar noteiktiem kritērijiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt kursus un distances vai noteikt tos pēc kartes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atrast augstāko šķērsli dotajā distancē abās kursa pusēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atrast kartē šādus datus un izmantot tos navigācijas plānā:
· maršruta punktus un/vai pagrieziena punktus;
· distances;
· patiesos/magnētiskos kursus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 01 01 03
	Lidlauku kartes un lidlauku rokasgrāmata
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot iemeslus vizuālās izlidošanas procedūru un pieejamo pieejas procedūru izpētei.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt visas vizuālās procedūras, kas ir sagaidāmas izlidošanas, ielidošanas un rezerves lidlaukos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot kartes vai rokasgrāmatu, atrast šādus datus:
· lidlauku noteikumus un darba laiku;
· apvidus augstos punktus un cilvēku veidotas konstrukcijas;
· absolūto augstumu;
· kursus un radiālās līnijas;
· helikopteru laukumus (tikai helikopteriem);
· un citu būtisku informāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 01 01 04
	Sakari un radionavigācijas plānošanas dati
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atrast sakaru frekvences un izsaukuma signālus turpmāk minētajam:
· kontroles aģentūrām un pakalpojumu sniegšanas iekārtām;
· lidojumu informācijas pakalpojumiem (FIS);
· meteoroloģiskajām stacijām;
· lidlauka rajona informācijas automātiskās pārraides dienestiem (ATIS).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atrast atbilstošo navigācijas radiolīdzekļu frekvenci un/vai identifikatoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 01 01 05
	Navigācijas plāna aizpildīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aizpildīt navigācijas plānu, ievadot no kartēm noskaidrotus kursus un distances.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atrast izlidošanas un ielidošanas maršrutus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot attiecīgos datus, noteikt augstuma uzņemšanas galapunkta (ToC) un augstuma samazināšanas sākumpunkta (ToD) pozīciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt mainību un aprēķināt magnētiskos kursus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt patieso gaisa ātrumu (TAS), ņemot vērā gaisa kuģa veiktspējas datus, absolūto augstumu un ārējā gaisa temperatūru (OAT).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vēja korekcijas leņķus (WCA), dreifa ātrumu un ātrumu attiecībā pret zemi (GS).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt individuālo un kopīgo laiku attiecībā uz katru posmu līdz galamērķim un alternatīviem lidlaukiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 02 00 00
	IFR LIDOJUMU PLĀNOŠANA
Piezīme: izmantojot maršruta rokasgrāmatas IFR kartes vai ECQB pielikumus.
	
	
	
	
	
	

	033 02 01 00
	IFR navigācijas plāns
	
	
	
	
	
	

	033 02 01 01
	Gaisa trases un maršruti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izvēlēties vēlamo gaisa trasi(-es) vai maršrutu(-us), ņemot vērā:
· absolūtos augstumus un lidojumu līmeņus;
· standarta maršrutus;
· ATC ierobežojumus;
· īsāko attālumu;
· šķēršļus;
· citus būtiskus datus.
	x
	
	x
	
	
	x

	033 02 01 02
	Kursi un attālumi, izmantojot maršrutu kartes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt kursus un attālumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt maršruta punktu peilējumus un attālumus, izmantojot navigācijas radiolīdzekļus.
	x
	
	x
	
	
	x

	033 02 01 03
	Absolūtie augstumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus minimālos absolūtos augstumus:
· minimālo maršruta absolūto augstumu (MEA);
· minimālo šķēršļu pārlidošanas absolūto augstumu (MOCA);
· minimālo absolūto augstumu ārpus maršruta (MORA);
· koordinātu tīkla minimālo absolūto augstumu ārpus maršruta (Grid MORA);
· maksimālo atļauto absolūto augstumu (MAA);
· minimālo trajektorijas šķērsošanas absolūto augstumu (MCA);
· minimālo gaidīšanas absolūto augstumu (MHA).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Atrast kartē(-ēs) šādus minimālā absolūtā augstuma rādījumus:
· minimālo maršruta absolūto augstumu (MEA);
· minimālo šķēršļu pārlidošanas absolūto augstumu (MOCA);
· minimālo absolūto augstumu ārpus maršruta (MORA);
· koordinātu tīkla minimālo absolūto augstumu ārpus maršruta (Grid MORA);
· maksimālo atļauto absolūto augstumu (MAA);
· minimālo trajektorijas šķērsošanas absolūto augstumu (MCA);
· minimālo gaidīšanas absolūto augstumu (MHA).
	x
	
	x
	
	
	x

	033 02 01 04
	Instrumentālās standartizlidošanas (SID) un standartielidošanas maršruti (STAR)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot SID un STAR karšu izpētes pamatojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, kāpēc SID un STAR kartēs procedūras ir attēlotas tikai grafiski, turklāt neatbilstoši mērogam.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Interpretēt visus datus un informāciju, kas ir sniegta SID un STAR kartēs, jo īpaši:
· maršrutus;
· distances;
· kursus;
· radiālās līnijas;
· absolūtos augstumus/līmeņus;
· frekvences;
· ierobežojumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt SID un STAR kartes, kurām varētu būt svarīga nozīme plānotā lidojumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	033 02 01 05
	Instrumentālās pieejas kartes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt, kāpēc ir jāiepazīstas ar instrumentālās nolaišanās procedūrām un attiecīgajiem datiem par izlidošanu, galamērķi un alternatīviem lidlaukiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izvēlēties izlidošanai, galamērķim un alternatīviem lidlaukiem atbilstošas instrumentālās nolaišanās procedūras.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Interpretēt visas procedūras, datus un informāciju, kas ir sniegta instrumentālās pieejas kartēs, jo īpaši:
· kursus un radiālās līnijas;
· distances;
· absolūtos augstumus/līmeņus/relatīvos augstumus;
· ierobežojumus;
· šķēršļus;
· frekvences;
· ātrumus un laikus;
· lēmuma pieņemšanas absolūtos augstumus/relatīvos augstumus (DA/H);
· (DA/H) un minimālos nolaišanās absolūtos augstumus/relatīvos augstumus (MDA/H);
· redzamību un redzamību uz skrejceļa (RVR);
· tuvošanās uguņu sistēmas.
	x
	
	x
	
	
	x

	033 02 01 06
	Sakari un radionavigācijas plānošanas dati
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atrast sakaru frekvences un izsaukuma signālus turpmāk minētajam:
· kontroles aģentūrām un pakalpojumu sniegšanas iekārtām;
· lidojumu informācijas pakalpojumiem (FIS);
· meteoroloģiskajām stacijām;
· lidlauka rajona informācijas automātiskās pārraides dienestiem (ATIS).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Atrast navigācijas radiolīdzekļu frekvenci un/vai identifikatorus.
	x
	
	x
	
	
	x

	033 02 01 07
	Navigācijas plāna aizpildīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aizpildīt navigācijas plānu, ievadot no kartēm noskaidrotus kursus, attālumus un frekvences.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Konstatēt instrumentālās standartizlidošanas un ielidošanas maršrutus, kas ir jālido un/vai ir paredzami.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izmantojot attiecīgos datus, noteikt augstuma uzņemšanas galapunkta (ToC) un augstuma samazināšanas sākumpunkta (ToD) pozīciju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt mainību un aprēķināt magnētisko/patieso kursu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprēķināt patieso gaisa ātrumu (TAS), ņemot vērā noteiktus gaisa kuģa veiktspējas datus, absolūto augstumu un ārējā gaisa temperatūru (OAT);
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprēķināt vēja korekcijas leņķus (WCA)/dreifu un ātrumu attiecībā pret zemi (GS).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt visus attiecīgos absolūtos augstumus/līmeņus, jo īpaši MEA, MOCA, MORA, MAA, MCA, MRA un MSA.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprēķināt individuālo un kopīgo laiku attiecībā uz katru posmu līdz galamērķim un alternatīviem lidlaukiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	033 03 00 00
	DEGVIELAS PATĒRIŅA PLĀNOŠANA
	
	
	
	
	
	

	033 03 01 00
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pārvērst tilpumu, masu un blīvumu, kas dots dažādās aviācijā bieži izmantotās mērvienībās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Atrast lidojumu rokasgrāmatā attiecīgos datus, piemēram, degvielas jaudu, degvielas plūsmu/patēriņu dažādos jaudas/vilces iestatījumos, absolūtajos augstumos un atmosfēras stāvokļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt sasniedzamo lidojuma laiku/diapazonu, ņemot vērā doto degvielas plūsmu/patēriņu un pieejamo degvielas daudzumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt prasīto degvielas apjomu, ņemot vērā degvielas plūsmu/patēriņu un nepieciešamo lidošanai paredzēto laiku/diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt VFR lidojumam nepieciešamo degvielas daudzumu, ņemot vērā dotos gaidāmos meteoroloģiskos apstākļus un noteiktajos apstākļos paredzamo kavēšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt IFR lidojumam nepieciešamo degvielas daudzumu, ņemot vērā dotos gaidāmos meteoroloģiskos apstākļus un noteiktajos apstākļos paredzamo kavēšanos.
	x
	
	x
	
	
	x

	033 03 02 00
	Pirmslidojuma degvielas plānošana komerclidojumiem
	
	
	
	
	
	

	033 03 02 01
	Degviela manevrēšanai
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt dzinēja palaišanai un manevrēšanai nepieciešamo degvielas daudzumu pēc lidojumu rokasgrāmatā dotajām degvielas izmantošanas tabulām un/vai grafikiem, ievērojot visus attiecīgos apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 03 02 02
	Lidojuma degviela
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “lidojuma degviela” un norādīt lidojuma segmentus, kuriem lidojuma degviela ir būtiska.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot datus no navigācijas plāna un degvielas tabulām un/vai grafikiem lidojumu rokasgrāmatā, noteikt lidojumam nepieciešamo lidojuma degvielu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 03 02 03
	Rezerves degviela un tās elementi
	
	
	
	
	
	

	
	Degviela neparedzētiem gadījumiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc ir nepieciešama degviela neparedzētiem gadījumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt un paskaidrot, kādas ir prasības degvielai neparedzētiem gadījumiem, atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt, kāds degvielas daudzums ir nepieciešams neparedzētiem gadījumiem atbilstoši prasībām, kas noteiktas piemērojamās ekspluatācijas prasībās.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Noteikt un paskaidrot, kādas ir prasības degvielai neparedzētiem gadījumiem, atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt, kāds degvielas daudzums ir nepieciešams neparedzētiem gadījumiem, atbilstoši prasībām, kas noteiktas IFR lidojumiem piemērojamās ekspluatācijas prasībās.
	
	
	x
	
	
	

	LO
	Aprēķināt, kāds degvielas daudzums ir nepieciešams neparedzētiem gadījumiem, atbilstoši prasībām, kas noteiktas ekspluatācijās prasībās, kuras attiecas uz VFR lidojumiem bīstamos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt, kāds degvielas daudzums ir nepieciešams neparedzētiem gadījumiem, atbilstoši prasībām, kas noteiktas ekspluatācijas prasībās, kuras attiecas uz VFR lidojumiem drošos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	
	Alternatīvā degviela
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešama alternatīvā degviela un kādi noteikumi uz to attiecas, kā arī norādīt lidojuma segmentus, kuriem šī degviela ir būtiska.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt alternatīvās degvielas daudzumu atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām un attiecīgajiem datiem no navigācijas plāna un lidojumu rokasgrāmatas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt alternatīvās degvielas daudzumu atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām un attiecīgajiem datiem no navigācijas plāna un lidojumu rokasgrāmatas.
	
	
	x
	x
	x
	

	
	Galīgās rezerves degviela
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešama galīgās rezerves degviela un kādi noteikumi uz to attiecas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt galīgās rezerves degvielas daudzumu lidmašīnai ar virzuļdzinēju un lidmašīnai ar turbīnas spēka iekārtu atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām un izmantojot attiecīgos datus no lidojumu rokasgrāmatas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt galīgās rezerves degvielas daudzumu VFR lidojumam (dienai, atsaucoties uz vizuālajiem orientieriem) atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām un izmantojot attiecīgos datus no lidojumu rokasgrāmatas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt galīgās rezerves degvielas daudzumu IFR lidojumam atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām un izmantojot attiecīgos datus no lidojumu rokasgrāmatas.
	
	
	x
	
	
	

	
	Papilddegviela
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešama papilddegviela un kādi noteikumi uz to attiecas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu IFR lidojumam bez galamērķa rezerves lidlauka atbilstoši izolētam lidlaukam piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu lidojumam uz izolētu helikopteru lidlauku atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	
	
	x
	x
	x
	

	033 03 02 04
	Papildu degviela
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešama papildu degviela un kādi noteikumi uz to attiecas, atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešama papildu degviela un kādi noteikumi uz to attiecas, atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt iespējamo papildu degvielu dotajos apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 03 02 05
	Kopējā degvielas daudzuma aprēķināšana un degvielas sadaļas aizpildīšana navigācijas plānā (degvielas uzskaites žurnālā)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt lidojumam nepieciešamo kopējo degvielas daudzumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aizpildīt degvielas uzskaites žurnālu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	033 03 03 00
	Īpašās degvielas aprēķina procedūras
	
	
	
	
	
	

	033 03 03 01
	Lēmuma pieņemšanas punkta procedūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nepieciešama lēmuma pieņemšanas punkta procedūra un kādi noteikumi uz to attiecas, atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt degvielas daudzumu, kāds nepieciešams neparedzētiem gadījumiem un lidojumam, atbilstoši lēmuma pieņemšanas punkta procedūrai.
	x
	
	
	
	
	

	033 03 03 02
	Izolētā lidlauka procedūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot izolēta lidlauka pamatprocedūras atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu, kāda nepieciešama lidmašīnām ar atgriezeniskās virzes kustības dzinēju, atbilstoši izolētā lidlauka procedūrām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu, kāda nepieciešama lidmašīnām ar turbodzinēju, atbilstoši izolētā lidlauka procedūrām.
	x
	
	
	
	
	

	033 03 03 03
	Iepriekšnoteiktā punkta procedūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot iepriekšnoteiktā punkta procedūras pamatideju atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu, kāda nepieciešama lidmašīnām ar atgriezeniskās virzes kustības dzinēju, atbilstoši iepriekšminētā punkta procedūrai.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu, kāda nepieciešama lidmašīnām ar turbodzinēju, atbilstoši iepriekšminētā punkta procedūrai.
	x
	
	
	
	
	

	033 03 03 04
	Degvielas uzkrāšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot degvielas uzkrāšanas procedūru pamatideju.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka ir optimāls uzkrājamās degvielas daudzums (kā degvielas un cenas attiecība starp izlidošanas un ielidošanas lidostu un lidojamo distanci).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt uzkrāto degvielu, izmantojot atbilstošus dotos grafikus, tabulas un/vai datus.
	x
	
	
	
	
	

	033 03 03 05
	Izolētā helikopteru lidlauka procedūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot izolētā helikopteru lidlauka procedūru pamatideju atbilstoši piemērojamām ekspluatācijas prasībām.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu atbilstoši izolētā helikopteru lidlauka procedūrām, kas norādītas IFR vadīšanai piemērojamās ekspluatācijas prasībās.
	
	
	x
	
	
	

	LO
	Aprēķināt papilddegvielu atbilstoši izolētā helikopteru lidlauka procedūrām, kas norādītas piemērojamās ekspluatācijas prasībās, kuras attiecas uz VFR vadīšanu un navigāciju, neizmantojot vizuālos orientierus.
	
	
	x
	x
	
	

	033 04 00 00
	SAGATAVOŠANĀS LIDOJUMAM
	
	
	
	
	
	

	033 04 01 00
	NOTAM instruktāža
	
	
	
	
	
	

	033 04 01 01
	Zemes iekārtas un pakalpojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pārbaudīt, vai ir pieejamas un atbilstošas plānotajam lidojumam nepieciešamās zemes iekārtas un pakalpojumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 04 01 02
	Izlidošanas, galamērķa un alternatīvie lidlauki
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noskaidrot un analizēt jaunāko informāciju par situāciju izlidošanas, galamērķa un alternatīvajos lidlaukos, jo īpaši attiecībā uz:
· darba laiku;
· nepabeigtiem darbiem (WIP);
· īpašām procedūrām saistībā ar nepabeigtiem darbiem (WIP);
· šķēršļiem;
· izmaiņām attiecībā uz sakaru frekvencēm, aeronavigācijas līdzekļiem un iekārtām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 04 01 03
	Gaisa trašu maršrutēšana un gaisa telpas struktūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noskaidrot un analizēt jaunāko informāciju par maršruta stāvokli attiecībā uz:
· gaisa trasi(-ēm) vai maršrutu(-iem);
· ierobežotas piekļuves, bīstamām un aizliegtām zonām;
· izmaiņām attiecībā uz sakaru frekvencēm, aeronavigācijas līdzekļiem un iekārtām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 04 02 00
	Meteoroloģiskā instruktāža
	
	
	
	
	
	

	033 04 02 01
	Attiecīgo datu atrašana un analizēšana meteoroloģiskajos dokumentos
Piezīme: šis punkts tiek mācīts un aplūkots priekšmetā 050.
	
	
	
	
	
	

	033 04 02 02
	Navigācijas plāna atjaunināšana, izmantojot jaunāko meteoroloģisko informāciju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Apstiprināt optimālo absolūto augstumu/FL, ņemot vērā doto vēju, temperatūru un datus par gaisa kuģi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apstiprināt patiesos absolūtos augstumus pēc dotajiem atmosfēras datiem, lai nodrošinātu, ka tiek panākts noteiktais minimālais attālums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apstiprināt magnētiskos kursus un ātrumus attiecībā pret zemi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apstiprināt individuālos posma laikus un kopējo maršruta laiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apstiprināt kopējo maršruta laiku braucienam uz galamērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apstiprināt kopējo laiku ceļā no izlidošanas lidlauka līdz alternatīvam lidlaukam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 04 02 03
	Masas un līdzsvara datu atjaunināšana
Piezīme: šis punkts tiek mācīts un aplūkots priekšmetā 031.
	
	
	
	
	
	

	033 04 02 04
	Veiktspējas datu atjaunināšana
Piezīme: šis punkts tiek mācīts un aplūkots priekšmetā 032 attiecībā uz lidmašīnām un priekšmetā 034 attiecībā uz helikopteriem.
	
	
	
	
	
	

	033 04 02 05
	Atjaunināt degvielas uzskaites žurnālu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt pārskatītos degvielas datus, ņemot vērā apstākļu maiņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 04 03 00
	Vienāda laika punkts (PET) un drošas atgriešanās punkts (PSR)
	
	
	
	
	
	

	033 04 03 01
	Vienāda laika punkts (PET)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “PET”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot PET noteikšanas pamatideju.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izmantojot dotos datus, aprēķināt PET stāvokli un ETA, kāds tas ir PET punktā.
	x
	
	x
	x
	
	

	033 04 03 02
	Drošas atgriešanās punkts (PSR)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “PSR”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot PSR noteikšanas pamatideju.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izmantojot dotos datus, aprēķināt PSR stāvokli un ETA, kāds tas ir PSR punktā.
	x
	
	x
	x
	
	

	033 05 00 00
	ICAO LIDOJUMA PLĀNS (ATS lidojuma plāns)
	
	
	
	
	
	

	033 05 01 00
	Atsevišķs lidojuma plāns
	
	
	
	
	
	

	033 05 01 01
	Lidojuma plāna formāts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt iemeslus tam, kāpēc izmanto noteikta formāta ICAO ATS lidojuma plānu (FPL).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt pareizos ierakstus FPL aizpildīšanai, kā arī dekodēt un interpretēt aizpildīta FPL ierakstus, jo īpaši attiecībā uz:
· gaisa kuģa identifikācijas indeksu (7. punkts);
· lidojuma noteikumiem un lidojuma tipu (8. punkts);
· gaisa kuģu skaitu un tipu un pēcstrūklas turbulences kategoriju (9. punkts);
· aprīkojumu (10. punkts);
· izlidošanas lidlauku un laiku (13. punkts);
· maršrutu (15. punkts);
· galamērķa lidlauku, kopējo aprēķināto lidojumam nepieciešamo laiku un alternatīvo lidlauku (16. punkts);
· citu informāciju (18. punkts);
· papildu informāciju (19. punkts).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 05 01 02
	ATS lidojuma plāna (FPL) aizpildīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aizpildīt FPL, izmantojot informāciju, kas iegūta no:
· navigācijas plāna;
· degvielas plāna;
· ekspluatanta ierakstiem par gaisa kuģa pamatinformāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 05 02 00
	Daudzkārtēji lidojumu plāni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp atsevišķu lidojuma plānu (FPL) un daudzkārtēju lidojumu plānu (RPL).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot RPL pamatideju un norādīt tā izmantošanas vispārīgās prasības.
	x
	
	x
	x
	
	

	033 05 03 00
	ATS lidojuma plāna (FPL) iesniegšana
Piezīme:
šis punkts tiek mācīts un aplūkots priekšmetā 010.
	
	
	
	
	
	

	033 06 00 00
	LIDOJUMA UZRAUDZĪBA UN PĀRPLĀNOŠANA LIDOJUMA LAIKĀ
	
	
	
	
	
	

	033 06 01 00
	Lidojuma uzraudzība
	
	
	
	
	
	

	033 06 01 01
	Trajektorijas un laika uzraudzība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Novērtēt novirzes no plānotā kursa, virziena (saglabājot vēlamos kursus) un laika.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt iespējamo noviržu iemeslus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt ātrumu attiecībā pret zemi, izmantojot faktiskos parametrus lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt paredzamos posmu laikus, izmantojot faktiskos parametrus lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 06 01 02
	Degvielas pārvaldība lidojuma laikā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc lidojuma laikā regulāri jāveic degvielas pārbaudes un kāpēc jāreģistrē attiecīgie degvielas dati.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Novērtēt faktiskā degvielas patēriņa novirzes no plānotā patēriņa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt iespējamo noviržu iemeslus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt izmantoto degvielas daudzumu, degvielas patēriņu un atlikušo degvielas daudzumu navigācijas kontrolpunktos/maršruta punktos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Salīdzinot faktisko un plānoto degvielas patēriņu, izmantojot aprēķinu vai lidojuma gaitas karti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Novērtēt atlikušo diapazonu un izturību, izmantojot aprēķinu vai lidojuma gaitas karti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 06 01 03
	Primāro lidojuma parametru uzraudzība
	
	
	
	
	
	

	
	Paskaidrot, kāda metodika tiek izmantota, lai uzraudzītu primāros lidojuma parametrus, piemērojot procedūras, kas prasa augstu gaisa kuģa apkalpes noslodzi īsā laikposmā (tostarp primāros lidojuma parametrus, jo īpaši garensveri, vilci un ātrumu).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	033 06 02 00
	Pārplānošana lidojuma laikā gadījumā, ja notiek novirze no plānotajiem datiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pamatot, ka komandieris ir atbildīgs par to, lai pat novirzīšanās gadījumā atlikušās degvielas daudzums nebūtu mazāks par degvielas daudzumu, kas nepieciešams, lai dotos uz lidlauku, kur var veikt drošu nosēšanos, atstājot neskartu galīgās rezerves degvielu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nepieciešamības gadījumā veikt atjauninājumus lidojuma laikā, pamatojoties uz lidojuma uzraudzības rezultātiem, jo īpaši:
· izvēloties jaunu galamērķa/rezerves lidlauku;
· koriģējot lidojuma parametrus un jaudas iestatījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc, veicot atjauninājumu lidojuma laikā, komandierim jāpārbauda šādi parametri:
· jaunā galamērķa un/vai rezerves lidlauka piemērotība;
· meteoroloģiskie apstākļi pārskatītajā maršrutā un pārskatītajā galamērķa un/vai rezerves lidlaukā;
· gaisa kuģim jāspēj nosēsties ar paredzēto galīgās rezerves degvielu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Novērtēt pārskatīto galamērķa/rezerves lidlauka nosēšanās masu, izmantojot jaunākos dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	


G. PRIEKŠMETS 034 – TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS (HELIKOPTERS)
1. Masas definīcijas skatīt D nodaļā.
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	030 00 00 00
	LIDOJUMA TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS UN PLĀNOŠANA
	
	
	
	
	
	

	034 00 00 00
	TEHNISKAIS RAKSTUROJUMS – HELIKOPTERS
	
	
	
	
	
	

	034 01 00 00
	VISPĀRĪGA INFORMĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	034 01 01 00
	Veiktspējas tiesību akti
	
	
	
	
	
	

	034 01 01 01
	Lidojumderīguma prasības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot lidojumderīguma prasības CS-27 un CS-29 saistībā ar helikoptera tehnisko raksturojumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt vispārējās helikopteru atšķirības saskaņā ar CS-27 un CS-29.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 01 01 02
	Ekspluatācijas noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt pienākumu ievērot ekspluatācijas procedūras.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot Eiropas Savienības regulējumu attiecībā uz ekspluatāciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot un izskaidrot ar A un B kategorijas procedūrām saistītās diagrammas un tabulas, lai izvēlētos un izstrādātu 1., 2. un 3. klases tehnisko raksturojumu profilus atbilstoši pieejamajam helikopteru lidlauka izmēram un atrašanās vietai (virsmas līmeņa vai paaugstināts).
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izmantot un izskaidrot ar B kategorijas procedūrām saistītās diagrammas un tabulas, lai izvēlētos un izstrādātu 3. klases viendzinēja helikoptera veiktspējas profilus atbilstoši pieejamajam helikopteru lidlauka izmēram un atrašanās vietai (virsmas līmeņa vai paaugstināts).
	
	
	
	
	x
	

	LO
	Izskaidrot kartes, kurās parādīti minimālie attālumi saistībā ar A un B kategorijas procedūrām.
	
	
	x
	x
	
	

	034 01 02 00
	Vispārīgā tehnisko raksturojumu teorija
	
	
	
	
	
	

	034 01 02 01
	Lidojuma etapi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādus lidojuma etapus:
· pacelšanās;
· augstuma uzņemšana;
· horizontālais lidojums;
· augstuma samazināšana;
· pieeja un nosēšanās.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādu pacelšanās un nosēšanās procedūru nepieciešamību.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 01 02 02
	Definīcijas un termini
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· A kategorija;
· B kategorija;
· 1., 2. un 3. parametru klase;
· pārapdzīvotie rajoni;
· paaugstināts helikopteru lidlauks;
· helikopteru klājs;
· helikopteru lidlauks;
· bīstami ;
· maksimālā apstiprinātā pasažieru sēdvietu konfigurācija;
· droši apstākļi;
· šķērslis;
· rotora rādiuss (R);
· pacelšanās masa;
· zemskares un atraušanās zona (TLOF);
· droša piespiedu nosēšanās;
· labākais augstuma uzņem�šanas ātrums (Vy);
· maksimālais pieļaujamais ātrums (VNE);
· maksimālais pieļaujamais ātrums lidojumam ar izlaistu šasiju (VLE);
· maksimālais pieļaujamais ātrums šasijas izlaišanai (VLO);
· kreisēšanas ātrums un maksimālais kreisēšanas ātrums.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt šādus terminus:
· norādītais pretvēja elements;
· lēmuma pieņemšanas punkts paceļoties (TDP);
· noteiktais pēcpacelšanās punkts (DPATO);
· nepieciešamā pacelšanās distance (TODR);
· pieejamā pacelšanās distance (TODA);
· nepieciešamā distance (DR);
· nepieciešamā pārtrauktās pacelšanās distance (RTODR);
· rotācijas punkts (RP);
· nosūtīšanas punkts (CP);
· noteiktais punkts pirms nosēšanās (DPBL);
· nosēšanās lēmuma pieņemšanas punkts (LDP);
· pieejamā nosēšanās distance (LDA);
· prasītā nosēšanās distance (LDR);
· drošais pacelšanās ātrums (V1);
· drošais pacelšanās ātrums A kategorijas rotorplānam (VTOSS)(V2).
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izprast akronīmu “AEO” un “OEI” jēgu un nozīmi.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminus “augstuma uzņemšanas leņķis” un “augstuma uzņemšanas gradients”.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminus “lidojuma trajektorijas leņķis” un “lidojuma trajektorijas gradients”.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminus “VmaxRange” (maksimālā diapazona ātrums) un “VmaxEnd” (maksimālās izturības ātrums).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt un aprēķināt gradientu, izmantojot jaudu, vēju un helikoptera masu.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot terminus “ekspluatācijas maksimālā robeža” un “absolūtā maksimālā robeža”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot terminu “apkalpošanas maksimālās robežas OEI”.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izprast atšķirību starp karāšanās manevru zemes ietekmē (HIGE) un karāšanas manevru ārpus zemes ietekmes (HOGE).
	
	
	x
	x
	x
	

	034 01 02 03
	Nepieciešamās jaudas/pieejamās jaudas līknes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast un izskaidrot nepieciešamās jaudas/pieejamās jaudas grafiku pretstatā TAS.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 01 02 04
	Kritiskā augstuma un ātruma grafiki
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast un izskaidrot kritiskā augstuma un ātruma grafikus.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 01 02 05
	Mainīgo lielumu ietekme uz veiktspēju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šie faktori ietekmē helikoptera veiktspēju:
· augstuma spiediens;
· mitrums;
· temperatūra;
· vējš;
· helikoptera masa;
· helikoptera konfigurācija;
· helikoptera CG.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 02 00 00
	3. PARAMETRU KLASE – TIKAI VIENDZINĒJA HELIKOPTERIEM
	
	
	
	
	
	

	034 02 01 00
	Mainīgo lielumu ietekme uz viendzinēja helikoptera veiktspēju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt vēja, absolūtā augstuma un temperatūras ietekmi uz karāšanos, pacelšanos un nosēšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka operācijas notiek tikai no/uz helikoptera lidlaukiem un tādos maršrutos, zonās un novirzīšanās gadījumos, kas notiek drošos apstākļos, kad var veikt drošu piespiedu nosēšanos.
(Ievērot izņēmumu: operācijas var veikt bīstamos apstākļos, ja tās ir apstiprinātas.)
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā augstuma uzņemšanu, kreisēšanu un augstuma samazināšanu ietekmē temperatūra, vējš un absolūtais augstums.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 02 02 00
	Pacelšanās un nosēšanās (tostarp karāšanās)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pacelšanās un nosēšanās prasības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot maksimālo atļauto pacelšanās un nosēšanās masu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka masa jāierobežo līdz HIGE.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot: ja HIGE diez vai tiks panākts, masa jāierobežo līdz HOGE.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 02 03 00
	Augstuma uzņemšana, kreisēšana un augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka helikopters jāspēj vadīt pa paredzēto trajektoriju, nelidojot zem atbilstošā minimālā lidojuma augstuma, un jāspēj veikt drošu piespiedu nosēšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā absolūtais augstums ietekmē maksimālo noturīgo ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 02 04 00
	Helikoptera veiktspējas datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	034 02 04 01
	Pacelšanās (tostarp karāšanās)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt maksimālo vēja elementu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt maksimālo atļauto pacelšanās masu noteiktos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt kritiskā augstuma un ātruma parametrus.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 02 04 02
	Augstuma uzņemšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt augstuma uzņemšanas laiku, distanci un degvielu noteiktos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt augstuma uzņemšanas ātrumu dotajos apstākļos un labāko augstuma uzņemšanas ātrumu VY.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 02 04 03
	Kreisēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt kreisēšanas ātrumu un degvielas patēriņu noteiktos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt diapazonu un izturību dotajos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 02 04 04
	Nosēšanās (tostarp karāšanās)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt maksimālo vēja elementu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt maksimālo atļauto nosēšanās masu noteiktos apstākļos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt kritiskā augstuma un ātruma parametrus.
	
	
	x
	x
	x
	

	034 03 00 00
	TEHNISKO RAKSTUROJUMU 2. KLASE
	
	
	
	
	
	

	
	Vispārīga piezīme:
tehnisko raksturojumu 2. klases LO būtībā ir tādi paši kā tehnisko raksturojumu 1. klasei. (Sk. priekšmetu 034.04.00.)
Papildu LO ir doti turpmāk.
	
	
	
	
	
	

	034 03 01 00
	Operācijas bez iespējas veikt garantētu, drošu piespiedu nosēšanos
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt ekspluatanta atbildību, lai garantētu drošu piespiedu nosēšanos.
	
	
	x
	x
	
	

	034 03 02 00
	Pacelšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt augstuma uzņemšanas un citas pacelšanās prasības.
	
	
	x
	x
	
	

	034 03 03 00
	Pacelšanās trajektorija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt augstumu virs pacelšanās virsmas, kurā jāievēro vismaz tehnisko raksturojumu 1. klases pacelšanās trajektorijas prasības.
	
	
	x
	x
	
	

	034 03 04 00
	Nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt OEI augstuma uzņemšanas spējas prasības.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt tehnisko raksturojumu 2. klases ekspluatācijas iespējas gadījumā, ja kritiskā spēka iekārta atsakās darboties kādā pieejas trajektorijas punktā.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, kādi ir ierobežojumi, veicot operācijas uz helikopteru klāja vai no tā.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 00 00
	TEHNISKO RAKSTUROJUMU 1. KLASE – TIKAI SASKAŅĀ AR CS-29 SERTIFICĒTIE HELIKOPTERI
	
	
	
	
	
	

	034 04 01 00
	Pacelšanās
	
	
	
	
	
	

	034 04 01 01
	Pacelšanās distances
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šādi mainīgie lielumi ietekmē lidojuma trajektoriju un pacelšanās distances:
· pacelšanās ar HIGE vai HOGE;
· pacelšanās procedūra;
· šķēršļu pārlidošana sāniski un vertikāli;
· pacelšanās no helikopteru lidlaukiem bez paaugstinājuma;
· pacelšanās no paaugstinātiem helikopteru lidlaukiem vai helikopteru klājiem;
· pacelšanās no zemskares un atraušanās zonas (TLOF).
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šādi mainīgie lielumi ietekmē pacelšanās distances:
· masa;
· pacelšanās konfigurācija;
· virzītas gaisa plūsmas konfigurācijas.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šādi meteoroloģiskie mainīgie lielumi ietekmē pacelšanās distances:
· vējš;
· temperatūra;
· barometriskais augstums.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot pacelšanās distanci noteiktos apstākļos un konfigurācijās AEO un OEI.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šķēršļi ietekmē nepieciešamo pacelšanās distanci.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā V1 un VTOSS ātrumi ietekmē pacelšanās distanci.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt pieņemto reakcijas laiku starp dzinēja atteici un atpazīšanu.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā TDP un V1 aprēķināšana ietekmē nepieciešamo pacelšanās distanci.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka lidojums jāveic vizuāli līdz TDP.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 01 02
	Nepieciešamā pārtrauktās pacelšanās distance
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot nepieciešamo pārtrauktās pacelšanās distanci noteiktos apstākļos un konfigurācijās AEO un OEI.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā V1 aprēķināšana ietekmē nepieciešamo pārtrauktās pacelšanās distanci.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot lēmumu pieņemšanas laika pielaidi (lēmumu laiku) un ātruma samazināšanas procedūru.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 01 03
	Nosēšanās distance no TDP ar V1 līdz pilnīgas apstāšanās brīdim uz zemes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izprast saikni starp pacelšanās distanci un nolaišanās distanci no TDP ar V1 līdz pilnīgas apstāšanās brīdim uz zemes.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 01 04
	Augstuma uzņemšanas virsma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt pacelšanās trajektorijas segmentus.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā konfigurācijas izmaiņas ietekmē jaudu un ātrumu segmentos.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot OEI augstuma uzņemšanas gradienta prasības.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt minimālo absolūto augstumu virs pacelšanās trajektorijas, lidojot ar V1 ātrumu uz VTOSS.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot, kā gaisa ātruma izvēle, paātrinājums un pagriezieni ietekmē augstuma uzņemšanas gradientus un labāko augstuma uzņemšanas ātrumu.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 01 05
	Šķēršļu ierobežota pacelšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādas ir ekspluatācijas prasības, kas attiecas uz pacelšanās trajektorijas šķēršļu pārlidošanu izlidošanas sektorā ar OEI.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 01 06
	Helikoptera lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot helikoptera veiktspējas datu lapas, noteikt maksimālās masas, kas atbilst visiem pacelšanās noteikumiem.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 02 00
	Augstuma uzņemšana
	
	
	
	
	
	

	034 04 02 01
	Augstuma uzņemšanas paņēmieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas ir sekas augstuma uzņemšanai ar labāko augstuma uzņemšanas ātrumu (VY).
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā absolūtais augstums ietekmē VY.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 02 02
	Helikoptera lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt augstuma uzņemšanas ātrumu un aprēķināt laiku, kāds nepieciešams, lai uzņemtu augstumu līdz dotajam absolūtajam augstumam.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 03 00
	Kreisēšana
	
	
	
	
	
	

	034 04 03 01
	Kreisēšanas paņēmieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot “maksimālās izturības” un “maksimālā diapazona” kreisēšanas procedūras.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 03 02
	Maksimālā izturība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot degvielas plūsmu saistībā ar TAS.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot maksimālās izturības ātrumu.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 03 03
	Maksimālais diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot maksimālā diapazona ātrumu.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 03 04
	Maksimālā kreisēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot maksimālās kreisēšanas ātrumu.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 03 05
	Kreisēšanas absolūtie augstumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot faktorus, kas varētu ietekmēt vai ierobežot ekspluatācijas absolūto augstumu.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izprast saikni starp jaudas iestatījumu, degvielas patēriņu, kreisēšanas ātrumu un absolūto augstumu.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 03 06
	Helikoptera lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot helikoptera veiktspējas datu lapas, noteikt degvielas patēriņu atbilstoši absolūtajam augstumam un helikoptera masai.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 04 00
	Lidojuma laikā nedarbojas viens dzinējs
	
	
	
	
	
	

	034 04 04 01
	OEI maršruta lidojumu prasības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt trajektorijas attālumu prasības.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot paņēmienus, kā samazināt augstumu ar kreisēšanas ātrumu.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt trajektorijas platuma samazināšanu, kad var panākt aeronavigācijas precizitāti.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 04 02
	Helikoptera lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot dotās dzinēja atteices kartes, noteikt viendzinēja apkalpošanas maksimālo robežu, diapazonu un izturību.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izmantojot dotās dzinēja atteices kartes, noteikt maksimālās nemainīgās jaudas iestatījumus.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt degvielas daudzumu, kam nepieciešama piespiedizmete, lai samazinātu helikoptera masu.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Aprēķināt parametrus, kas ir būtiski procedūrās, kuras attiecas uz augstuma samazināšanu ar kreisēšanas ātrumu.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 05 00
	Augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	034 04 05 01
	Helikoptera lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt augstuma samazināšanas ātrumu un aprēķināt laiku, kāds nepieciešams, lai samazinātu augstumu līdz dotajam absolūtajam augstumam.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 06 00
	Nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	034 04 06 01
	Nosēšanās prasības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt nosēšanās prasības.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 06 02
	Nosēšanās procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot kritiskās spēka iekārtas atteices procedūru pirms un pēc nosēšanās lēmuma pieņemšanas punkta.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka lidojuma posms pēc nosēšanās lēmuma pieņemšanas punkta jāveic vizuāli.
	
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādas procedūras un nepieciešamā šķēršļu pārlidošana attiecas uz nosēšanos uz dažādiem helikopteru lidlaukiem/helikopteru klājiem.
	
	
	x
	x
	
	

	034 04 06 03
	Helikoptera lidojuma datu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot helikoptera veiktspējas datu lapas, noteikt maksimālās masas, kas atbilst visiem nosēšanās noteikumiem.
	
	
	x
	x
	
	


H. PRIEKŠMETS 040 – CILVĒKA VEIKTSPĒJA UN IEROBEŽOJUMI
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	040 00 00 00
	CILVĒKA VEIKTSPĒJA
	
	
	
	
	
	

	040 01 00 00
	CILVĒKFAKTORI. PAMATJĒDZIENI
	
	
	
	
	
	

	040 01 01 00
	Cilvēkfaktori aviācijā
	
	
	
	
	
	

	040 01 01 01
	Kļūšana par kompetentu pilotu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka kompetences pamatā ir katra pilota zināšanas, prasmes un spējas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Iezīmēt apmācības faktorus, kas nodrošina katra pilota kompetenci nākotnē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 01 02 00
	Nelaimes gadījumu statistika
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aplēst nelaimes gadījumu rādītāju komercaviācijā, salīdzinot ar citiem transportlīdzekļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi aprakstīt to gaisa kuģu nelaimes gadījumu procentuālo daļu, kurus izraisa cilvēkfaktori.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Rezumēt nelaimes gadījumu tendenci mūsdienu aviācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt nelaimes gadījumu statistikas nozīmi, izstrādājot turpmāku lidojumu drošības uzlabojumu stratēģiju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 01 03 00
	Lidojumu drošības jēdzieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot trīs apdraudējumu un kļūdas pārvaldības modeļa (TEM) elementus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kas ir slēptie apdraudējumi, un minēt šādu apdraudējumu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kas ir vides apdraudējumi, un minēt šādu apdraudējumu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kas ir organizatoriski apdraudējumi, un minēt šādu apdraudējumu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot un sniegt termina “kļūda” definīciju saskaņā ar ICAO 1. pielikumā minēto TEM modeli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt dažādus pretpasākumus, kurus var izmantot, lai pārvaldītu apdraudējumus, kļūdas un nevēlamus gaisa kuģa stāvokļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kas ir procesuāla kļūda, un minēt piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot un minēt piemērus nevēlamiem gaisa kuģu stāvokļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un salīdzināt SHELL modeļa elementus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Rezumēt SHELL modeļa nozīmību darbā, kas norisinās pilotu kabīnē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Analizēt dažādu SHELL modeļa elementu mijiedarbību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā atsevišķu gaisa kuģa apkalpes locekļu mijiedarbība var ietekmēt lidojumu drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt un paskaidrot gaisa kuģa apkalpes un vadības mijiedarbību kā lidojumu drošības faktoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 01 04 00
	Drošības kultūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nošķirt “atvērtu kultūru” un “slēgtu kultūru”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ar piemēriem parādīt, kā drošības kultūra atspoguļojas valsts kultūrā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apspriest komerciālajā struktūrā labi zināmo izteicienu “drošība pirmajā vietā”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidro Džeimsa Rīzona (James Reason) izstrādāto “Šveices siera modeli”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt svarīgus faktorus, kas sekmē labu drošības kultūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt jēdzienus “taisnīguma kultūra” un “nerepresīva kultūra”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt piecus komponentus, kas veido drošības kultūru (kā norādījis Džeimss Rīzons).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 01 00
	Lidojuma fizioloģijas pamati
	
	
	
	
	
	

	040 02 01 01
	Atmosfēra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt mērvienības, kuras izmanto, lai mērītu atmosfērā esošo gāzu kopējo un daļējo spiedienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izteikt skābekļa, slāpekļa un citu atmosfērā esošo gāzu vērtības kā % un mm Hg.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka apkārtējā gaisā esošo gāzu tilpuma procentuālā daļa saglabājas nemainīga visos absolūtajos augstumos, kuros tiek ekspluatēts parastais gaisa kuģis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt šādu likumu fizioloģisko nozīmi:
· Boila [Boyle] likuma;
· Daltona [Dalton] likuma;
· Henrija [Henry] likumu;
· ideālas gāzes likuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt ICAO standarta temperatūru vidējā jūras līmenī un standarta temperatūras vertikālo gradientu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādos aptuvenos standarta atmosfēras absolūtajos augstumos atmosfēras spiediens ir ¼, ½ un ¾ no MSL spiediena.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā absolūtā augstuma palielināšana ietekmē dažādu atmosfērā esošo gāzu vispārējo spiedienu un daļējo spiedienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā atšķiras gāzes izplešanās alveolārajā un apkārtējā gaisā, uzņemot augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kāds stāvoklis cilvēkiem nepieciešams, lai spētu izdzīvot jebkurā dotajā augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt un paskaidrot daļēja spiediena nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 01 02
	Elpošanas un asinsrites sistēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt elpošanas sistēmas galvenos elementus un to funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt dažādus gaisa daudzumus plaušās un norādīt normālu elpošanas ritmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā skābeklis un oglekļa dioksīds tiek pārnēsāts pa ķermeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot procesu, kurā skābeklis tiek nogādāts līdz audiem un oglekļa dioksīds tiek izvadīts no ķermeņa, un norādīt, kādas ir skābekļa prasības attiecībā uz audiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot oglekļa dioksīda nozīmi elpošanas kontrolēšanā un regulēšanā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ārējās elpošanas un iekšējās elpošanas pamatprocesus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt faktorus, kas nosaka pulsa biežumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt asinsrites sistēmas galvenos elementus un norādīt to funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kāds pieaugušam cilvēkam miera stāvoklī ir normāls pulsa biežums un vidējā sirds izsviede (pulss × sirds sitienu apjoms).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt četrus sirds kambarus un norādīt katra kambara funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt artērijas, vēnas un kapilārus pēc uzbūves un funkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt koronāro artēriju un vēnu funkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt sistolisko un diastolisko asinsspiedienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt normāla asinsspiediena diapazonu un mērvienības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka vidējam pilotam asinsspiediens ar vecumu nedaudz paaugstinās, jo artērijas zaudē elastību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt asins galvenās sastāvdaļas un raksturot to funkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzsvērt hemoglobīna funkciju asinsrites sistēmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “anēmija” un noteikt tās izplatītākos cēloņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā absolūtā augstuma palielināšana ietekmē hemoglobīna piesātinājumu ar skābekli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Hipertensija un hipotensija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “hipertensija” un “hipotensija”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā augsts un zems asinsspiediens ietekmē dažas no cilvēka organisma parastajām funkcijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka gan hipotensija, gan hipertensija var liegt pilotam saņemt medicīnisko atļauju lidošanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt faktorus, kas personai var izraisīt hipertensiju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt korektīvās darbības, kuras var veikt augsta asinsspiediena samazināšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzsvērt, ka hipertensija ir galvenais insulta faktors iedzīvotāju vidū.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Koronāro artēriju slimība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nošķirt stenokardiju no sirdslēkmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot galvenos koronāro slimību riska faktorus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kāda nozīme ir fiziskajiem vingrinājumiem, lai samazinātu iespēju, ka varētu attīstīties koronārās slimības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Hipoksija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt divas galvenās hipoksijas formas (hipoksiskā un anēmiskā) un to izplatītākos cēloņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt hipoksijas simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kāpēc dzīviem audiem nepieciešams skābeklis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka veseli cilvēki spēj izturēt absolūto augstumu līdz apmēram 10 000–12 000 pēdām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt trīs fizioloģiskos sliekšņus un katram no tiem minēt atbilstošu absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt absolūto augstumu, kurā īstermiņa atmiņu sāk ietekmēt hipoksija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “lietderīgās apziņas laiks” (TUC).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka personām atšķiras TUC, bet aptuvenās vērtības ir šādas:
a) sēdošai personai (miera stāvoklī);
b) mēreni aktīvai personai;
20 000 pēdas
a) 30 min;
b) 5 min;
30 000 pēdas
a) 1–2 min;
b) nav nepieciešams
35 000 pēdas
a) 30–90 s
b) nav nepieciešams
40 000 pēdas
a) 15–20 s
b) nav nepieciešams
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāds apdraudējums rodas, lidojot virs 10 000 pēdām bez papildu skābekļa vai atrašanās hermetizētā tvertnē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt faktorus, kas nosaka hipoksijas smagumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt piesardzības pasākumus, kas jāievēro, nododot asinis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt ekvivalentos augstumus, ieelpojot apkārtējo gaisu un 100 % skābekli MSL apmēram 10 000, 30 000 un 40 000 pēdu augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Hiperventilācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot oglekļa dioksīda nozīmi hiperventilācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “hiperventilācija”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt faktorus, kas izraisa hiperventilāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka hiperventilācijai var būt psiholoģiski vai fizioloģiski iemesli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt hiperventilācijas pazīmes un simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kā hiperventilācija ietekmē muskuļu koordināciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt pasākumus, kurus var veikt hiperventilācijas neitralizēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Dekompresijas slimība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt pilotu kabīnes augstuma spiediena normālo diapazonu komerciālā gaisa kuģī ar paaugstinātu spiedienu un raksturot tā aizsargfunkciju gaisa kuģa apkalpei un pasažieriem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt dekompresijas slimības cēloņus gaisa kuģu ekspluatācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā var novērst dekompresijas slimību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt slieksni, kad sākas dekompresijas slimība absolūtā augstuma ziņā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt aptuveno absolūto augstumu, kurā varētu iestāties dekompresijas slimība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt dekompresijas slimības simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā ārstējama dekompresijas slimība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt būtiskas darbības, kas gaisa kuģa apkalpei jāveic, ja kabīnē pazūd spiediens.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt niršanas un lidošanas bīstamību un sniegt ieteikumus saistībā ar šiem pasākumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Paātrinājums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “lineārais paātrinājums”, “leņķiskais paātrinājums” un “radiālais paātrinājums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt paātrinājuma ietekmi uz asinsriti un asins tilpuma izkliedi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt faktorus, kas nosaka paātrinājuma ietekmi uz cilvēka ķermeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt pasākumus, kurus var veikt, lai palielinātu izturību pret pozitīvo paātrinājumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt pozitīvā paātrinājuma ietekmi attiecībā uz tipu, secību un attiecīgu G-slodzi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Oglekļa monoksīds
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kā var radīt oglekļa monoksīdu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā oglekļa monoksīda klātbūtne asinīs ietekmē skābekļa izplatīšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādas ir pazīmes un simptomi, saindējoties ar oglekļa monoksīdu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā ir ārstējama saindēšanās ar oglekļa monoksīdu, un minēt iespējamos pretpasākumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 01 03
	Vides apstākļi lielā absolūtajā augstumā
	
	
	
	
	
	

	
	Ozons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kā absolūtā augstuma palielināšana var mainīt ozona proporciju atmosfērā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt ozona iespējamo kaitīgo ietekmi.
	x
	
	x
	x
	
	

	
	Starojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt starojuma avotus lielā absolūtajā augstumā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt pārmērīga radioaktīvā starojuma ietekmi.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, kā saules vētras ietekmē starojuma daudzumu lielā absolūtajā augstumā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kādas kaitīgas sekas var izraisīt papildstarojums, kas var rasties saules vētras (saules uzliesmojumu) rezultātā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ar kādām metodēm var samazināt saules vētras (saules uzliesmojumu) izraisītā papildstarojuma sekas.
	x
	
	x
	x
	
	

	
	Mitrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “mitrums” un “relatīvais mitrums”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt faktorus, kas ietekmē gan atmosfēras, gan pilotu kabīnes gaisa relatīvo mitrumu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt metodes, kā samazināt nepietiekama mitruma sekas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kā sauss gaiss pilotu kabīnē ietekmē cilvēka organismu fizioloģiskā ziņā, un minēt pasākumus šo seku samazināšanai. Uzsvērt, kā zems mitruma līmenis var ietekmēt efektīvu acu darbību.
	x
	
	x
	x
	
	

	
	Ekstremālās temperatūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā cilvēka organismā mainās nepieciešamība pēc skābekļa ekstremālas vides temperatūras ietekmē.
	x
	
	x
	x
	
	

	040 02 02 00
	Cilvēks un vide: maņu sistēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt dažādās maņas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt cilvēka uztveres multisensoro būtību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 02 01
	Centrālā, perifērā un veģetatīvā nervu sistēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt centrālās nervu sistēmas galvenās sastāvdaļas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādas pamatfunkcijas ir centrālajai nervu sistēmai (CNS), perifērajai nervu sistēmai (PNS) un veģetatīvajai nervu sistēmai (ANS).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi norādīt, kā informāciju apstrādā nervu sistēmas, un minēt refleksu nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt perifēro nervu iedalījumu sensorajos un motorajos (kustību) nervos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka nervu impulss ir elektroķīmiska parādība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “sensorais slieksnis”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “jutība”, jo īpaši saistībā ar redzamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt sensorās adaptācijas piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “pieradums” un norādīt, kā tas ietekmē lidojumu drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt bioloģiskās vadības sistēmas kā neirohormonālus procesus, kas ir īpaši pašregulējoši parastā vidē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 02 02
	Redze
	
	
	
	
	
	

	
	Funkcionālā anatomija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt svarīgākās acs sastāvdaļas un ceļu uz smadzeņu garozas redzes zonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt acs sastāvdaļu pamatfunkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “pielāgošanās”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atšķirību starp nūjiņu un vālīšu funkcijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot nūjiņu un vālīšu izplatību tīklenē un paskaidrot to nozīmi attiecībā uz redzamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Centrālā un perifērā redze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminus “redzes asums”, “redzes lauks”, “centrālā redze”, “perifērā redze” un “tīklenes centrālā bedrīte” un paskaidrot to funkciju redzes procesā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt faktorus, kas var pasliktināt redzes asumu, un “novērošanas” nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt nakts redzamības ierobežojumus un dažādus meklēšanas paņēmienus naktī un dienā (regulārā acu kustību maiņa pēc iepriekš noteiktas shēmas, sedzot un pārklājot sektoru apmēram 10 °).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot mehānismu, kā redze pielāgojas gan samazinātam, gan palielinātam apgaismošanas līmenim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt laiku, kāds ir nepieciešams, lai acs pielāgotos gan tumsai, gan spilgtai gaismai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā hipoksija un dūmošana ietekmē nakts redzamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot daltonisma būtību un tīklenes “aklā punkta” nozīmi, lai pamanītu citus satiksmes līdzekļus lidojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Binokulārā un monokulārā redze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp monokulāro un binokulāro redzi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot dziļuma uztveres pamatu un tā nozīmi lidojuma tehniskajā raksturojamā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt dziļuma uztveres iespējamos monokulāros orientierus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt redzamības problēmas, kas saistītas ar augstāku enerģijas zilo gaismu un ultravioletajiem stariem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Redzes traucējumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot tālredzību, tuvredzību un astigmātismu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt redzes zuduma cēloņus un piesardzības pasākumus, kurus var veikt, lai samazinātu redzes zudumu šādu iemeslu dēļ:
· presbiopijas;
· kataraktas;
· glaukomas dēļ.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kāda veida saulesbrilles lidojuma laikā var izraisīt uztveres problēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt pasākumus, kurus var veikt, lai sevi pasargātu no apžilbšanas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt iespējamās problēmas, kas saistītas ar kontaktlēcu lietošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt pašreizējos noteikumus un nosacījumus, kas regulē koriģējošo briļļu un kontaktlēcu lietošanu pilota darbā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 02 03
	Dzirde
	
	
	
	
	
	

	
	Aprakstošā un funkcionālā anatomija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt cilvēka auss dzirdamības diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt skaņas intensitātes mērvienību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt svarīgākās auss sastāvdaļas un ar tām saistīto nervu ceļu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt dažādu dzirdes sistēmas sastāvdaļu pamatfunkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt vestibulārā aparāta un iekšējās auss gliemeža funkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt Eistāhija kanāla nozīmi, izlīdzinot spiedienu starp vidusausi un ārējo vidi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā saaukstēšanās vai gripa ietekmē iepriekšminēto spiediena izlīdzināšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Dzirdes zudums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādu dzirdes traucējumu/zuduma galvenos cēloņus:
· konduktīvā kurluma;
· trokšņa izraisīta dzirdes zuduma (NIHL);
· vecuma vājdzirdības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Rezumēt, kā vides troksnis ietekmē dzirdi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt uztvertā trokšņa decibelu līmeni, kas izraisa NIHL.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt faktorus, izņemot trokšņu līmeni, kas var izraisīt NIHL.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt potenciālos arodriskus, kas var izraisīt dzirdes zudumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt galvenos dzirdes zuduma iemeslus lidošanas vidē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt piesardzības pasākumus, kurus var veikt, lai samazinātu dzirdes zuduma iestāšanās iespējamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 02 04
	Līdzsvars
	
	
	
	
	
	

	
	Funkcionālā anatomija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt vestibulārā aparāta galvenos elementus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt vestibulārā aparāta funkcijas uz zemes un gaisā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt vestibulārā aparāta elementus lineārā un leņķiskā paātrinājuma noteikšanā, kā arī attiecībā pret zemes pievilkšanas spēku.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā tiek stimulēti pusloka kanāli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Šūpes kaite
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt lidošanas slimību un ar to saistītos simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vibrācija var izraisīt nevēlamu cilvēka organisma reakciju, ņemot vērā rezonansi galvaskausā un acs ābolos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt šūpes kaites cēloņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt pasākumus, kas jāveic, lai mazinātu šūpes kaites simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 02 05
	Uztveres integrācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt mijiedarbību starp redzi, līdzsvaru, propriorecepciju un dzirdi, lai lidojuma laikā orientētos telpā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “ilūzija”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt optisko ilūziju piemērus, kuru pamatā ir formas pastāvība, lieluma pastāvība, gaisa perspektīva, atmosfēras perspektīva, fokusa vai apkārtējo norādījumu trūkums, autokinēze, vekcionāli viltus horizonti un virsmas plaknes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Sasaistīt minētās ilūzijas ar problēmām, kādas var piedzīvot lidojuma laikā, un noteikt ar tām saistīto apdraudējumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt apstākļus, kas rada “melnā cauruma” efektu un “tukša lauka tuvredzību”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt nolaišanās un nosēšanās ilūziju piemērus, noteikt ar tām saistītos draudus un sniegt ieteikumus tam, kā izvairīties vai novērst minētās problēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt problēmas, kas ir saistītas ar mirgojošām gaismām (stroboskopiskās ugunis, pretsadursmju ugunis utt.).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt vestibulārās ilūzijas piemērus, piemēram, Somatogirāla ilūziju (sasvēršanos), Koriolosa ilūziju, Somatogrāviska ilūziju un smaguma spēka ietekmes ilūziju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Sasaistīt iepriekš minētās vestibulārās ilūzijas ar problēmām, ar kurām saskaras lidojumā, un noteikt saistītos draudus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt un aprakstīt proprioreceptīvo maņu funkciju (personīgās sajūtas [Seat-of-the-Pants-Sense]).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Sasaistīt proprioreceptīvo maņu ilūzijas ar problēmām, ar kurām saskaras lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka personīgajām sajūtām nevar uzticēties, ja tiek zaudēts vizuālais kontakts ar zemi vai ja lidojumu veic IMC apstākļos vai vāji redzot vizuālo horizontu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt vertigo, koriolosa efektu un dezorientāciju telpā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot mirgoņas ietekmi (stroboskopisko ietekmi) un pārrunāt pretpasākumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādā veidā dezorientāciju telpā var izraisīt uztveres un informācijas apstrādes nesaderība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt pasākumus dezorientācijas telpā novēršanai un/vai pārvarēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 03 00
	Veselība un higiēna
	
	
	
	
	
	

	040 02 03 01
	Personiskā higiēna
	
	
	
	
	
	

	LO
	Rezumēt personīgās higiēnas nozīmi kā cilvēku veiktspējas faktoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 03 02
	Organisma ritms un miegs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt dažus iekšējos organisma ritmus un to saistību ar miegu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “diennakts ritms”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt aptuveno “brīvās darbības” ritma ilgumu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot “iekšējā pulksteņa” nozīmi normālā diennakts ritma regulēšanā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt, kā ķermeņa temperatūras diennakts ritms ietekmē personas veiktspējas līmeni un miega režīmu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Uzskaitīt un raksturot miega cikla posmus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Nošķirt REM miegu no cita miega.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot miega funkciju un raksturot, kā nepietiekams miegs ietekmē veiktspēju.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot vienkāršus aprēķinus, kas attiecas uz miega trūkuma situāciju.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā var uzkrāties miega trūkums.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt laika formulu, lai pielāgotu organisma ritmus jaunajam vietējā laika mērogam pēc laika zonu šķērsošanas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt problēmas, ko izraisa diennakts disritmija (laika zonu maiņas izraisīts nogurums un miega traucējumi), attiecībā uz personas veiktspēju un miegu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ar ko atšķiras lidošana rietumu un lidošana austrumu virzienā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā diennakts ritma un modrības mijiedarbība ietekmē pilota veiktspēju lidojuma laikā, beidzoties darba dienai.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot, kā miega trūkums ietekmē personas veiktspēju.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt iespējamos paņēmienus, kā tikt galā ar laika zonu maiņas izraisītu nogurumu un miega traucējumiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	040 02 03 03
	Pilotu problemātiskās jomas
	
	
	
	
	
	

	
	Izplatītākās vieglās kaites
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt Eistāhija kanāla nozīmi, izlīdzinot spiedienu starp vidusausi un ārējo vidi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka simptomi, kas, atrodoties uz zemes, var būt nelieli, lidojumu vidē var pastiprināties.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt, kādas negatīvas sekas lidojumu operācijās rada saaukstēšanās vai gripa, jo īpaši attiecībā uz vidusausi, deguna blakusdobumiem un zobiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā saaukstēšanās vai gripa ietekmē spēju izlīdzināt spiedienu starp vidusausi un apkārtējo vidi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kad pilotam jāvēršas pēc medicīniskās palīdzības pie AME un kad jāinformē iestādes aviomedicīnas nodaļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot pasākumus, ar kuriem novērš un/vai likvidē problēmas, ko rada spiediena izmaiņas lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Gāzes ieslēgumi un barotrauma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “barotrauma”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt ausu, deguna blakusdobumu, kuņģa-zarnu trakta un aerodontalģijas (zobu) barotraumas un paskaidrot izvairīšanās stratēģijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc deguna barotraumas sekas var pastiprināties, samazinot augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Kuņģa-zarnu trakta traucējumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kādas ir sekas kuņģa-zarnu trakta traucējumiem, kas var rasties lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt piesardzības pasākumus, kas jāievēro, lai samazinātu kuņģa-zarnu trakta traucējumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt galvenos kuņģa-zarnu trakta traucējumu iemeslus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Aptaukošanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “aptaukošanās”,
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt aptaukošanās cēloni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā aptaukošanās negatīvi ietekmē šādus aspektus:
· iespēju, ka varētu attīstīties problēmas ar sirdi;
· paaugstinātu diabēta attīstības iespēju;
· spēju izturēt G spēkus;
· locītavu problēmu attīstību;
· vispārējas asinsrites sistēmas problēmas;
· spēju pārvarēt hipoksiju un/vai dekompresijas slimību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt saikni starp aptaukošanos un ķermeņa masas indeksu (ĶMI).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt personas ĶMI (ņemot vērā svaru kilogramos un garumu metros) un noteikt, vai ĶMI norāda, ka personai ir nepietiekams svars, palielināts svars, aptaukošanās vai normāls ķermeņa svars.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ar 2. tipa (izplatītākā diabēta tipa pieaugošo vidū) diabētu saistītās problēmas:
· riska faktorus;
· insulīna rezistenci;
· komplikācijas (asinsvadu, neiroloģiskās) un sekas, kas attiecas uz veselības apliecību;
· piloti no 2. tipa diabēta nav pasargāti vairāk par citiem cilvēkiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Muguras sāpes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot pilotiem tipiskas muguras problēmas (nespecifiskas muguras sāpes, diska izslīdējumu). Paskaidrot, kā novērst un ārstēt šādas problēmas:
· ar pareizu sēdēšanas pozu;
· ar balstu jostas daļā;
· ar labu fizisko stāvokli;
· ar vingrinājumiem lidojuma laikā, ja iespējams;
· ar fizioterapiju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Pārtikas higiēna
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot pārtikas higiēnas nozīmi attiecībā uz vispārējo veselību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzsvērt tādu metožu nozīmību, kuras gaisa kuģa apkalpe īsteno, jo īpaši ceļojot ārvalstīs, lai izvairītos no inficētas pārtikas un šķidrumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt galvenos piesārņojošos avotus pārtikas produktos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt galvenās veselīga uztura sastāvdaļas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā izvairīties no hipoglikēmijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kāda nozīme veselīgā uzturā ir vitamīniem un mikroelementiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atbilstošas hidratācijas nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Tropiskais klimats
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt problēmas, kas saistītas ar ekspluatāciju tropiskā klimatā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kādi ir iespējamie cēloņi/avoti darbnespējai tropiskās vai vāji attīstītās valstīs attiecībā uz:
· higiēnas standartiem;
· ūdensapgādes kvalitāti;
· kukaiņu pārnēsātām slimībām;
· parazītiskiem tārpiem;
· trakumsērgu vai citām slimībām, kas var izplatīties saskarē ar dzīvniekiem;
· seksuāli transmisīvām slimībām.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt veicamos piesardzības pasākumus, lai samazinātu risku, ka tropiskajās zonās varētu rasties problēmas.
	x
	
	x
	x
	
	

	
	Infekcijas slimības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt galvenās infekcijas slimības, kas var nogalināt personas vai nopietni ietekmēt to darbspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādi preventīvie higiēnas pasākumi, vakcinācijas, medikamenti un citi pasākumi samazina iespēju saslimt ar šīm slimībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādi piesardzības pasākumi jāveic, lai nepieļautu, ka starp zonām tiek pārvesti kukaiņi, kas pārnēsā slimības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 03 04
	Intoksikācija
	
	
	
	
	
	

	
	Tabaka
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kā tabaka negatīvi ietekmē:
· elpošanas sistēmu;
· sirds un asinsvadu sistēmu;
· spēju pretoties hipoksijai;
· spēju panest G spēkus;
· nakts redzamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Kofeīns
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kāda ir kofeīna deva, pie kuras pasliktinās darbība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Papildus kafijai norādīt citus kofeīnu saturošus dzērienus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Alkohols
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kāds ir maksimālais pieļaujamais alkohola daudzums, kas ir atļauts gaisa kuģa apkalpei atbilstoši piemērojamiem noteikumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā alkohola patēriņš ietekmē:
· spriestspēju;
· inhibīcijas un paškontroli;
· redzi;
· līdzsvara izjūtu un sensorās ilūzijas;
· miega režīmu;
· hipoksiju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kāda var būt alkohola ietekme, ja tas tiek lietots kopā ar medikamentiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt alkoholisma pazīmes un simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt faktorus, kas var būt saistīti ar alkoholisma attīstību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt alkohola “vienību” un norādīt aptuveno ātrumu, ar kādu alkohola koncentrācija asinīs samazinās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt maksimālo pieļaujamo dienas un nedēļas alkohola vienību skaitu, ko var lietot, neapdraudot orgānus un orgānu sistēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārrunāt iespējamās darbības situācijā, kad ir aizdomas, ka gaisa kuģa apkalpes loceklis ir alkoholiķis.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt iemeslus, kāpēc aviācijas jomas profesionāļi ir īpaši neaizsargāti pret pārmērīgu alkohola lietošanu.
	x
	
	x
	x
	
	

	
	Medikamenti un pašārstēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt apdraudējumu, kas saistīts ar bezrecepšu medikamentu lietošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādas blaknes ir izplatītiem bezrecepšu medikamentiem, kurus lieto saaukstēšanās, gripas, siena drudža un citu alerģiju ārstēšanai, jo īpaši medikamentiem, kas satur antihistamīna preperātus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot noteikumus, kas attiecas uz tādu (recepšu vai bezrecepšu) medikamentu lietošanu, kurus pilots nav lietojis iepriekš.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot vispārējo noteikumu, kas paredz: “ja pilots jūtas tik slikti, ka tam nepieciešami medikamenti, pilotam jāsaprot, ka viņš nav spējīgs lidot”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Toksiskie materiāli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt gaisa kuģī esošos materiālus, kas nekontrolētā formā var izraisīt smagas veselības problēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt tās gaisa kuģa elementu sastāvdaļas, kas degot var radīt toksiskus dūmus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 02 03 05
	Darbnespēja lidojumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, ka visbīstamākā darbnespēja ir tad, kad tā iestājas pakāpeniski.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt galvenos lidojuma darbnespējas cēloņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, cik būtiska ir gaisa kuģa apkalpes spēja atpazīt un nekavējoties reaģēt, konstatējot citu gaisa kuģa apkalpes locekļu darbnespēju, kas iestājas lidojuma laikā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot metodes un procedūras, kā tikt galā ar šādu darbnespēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 00 00
	AVIĀCIJAS FIZIOLOĢIJAS PAMATI
	
	
	
	
	
	

	040 03 01 00
	Cilvēka informācijas apstrāde
	
	
	
	
	
	

	040 03 01 01
	Uzmanība un modrība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nošķirt uzmanību un modrību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt selektīvo un dalīto uzmanību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “hipomodrība”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt faktorus, kas var ietekmēt modrības stāvokli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt faktorus, kas var novērst hipomodrību lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt samazinātas modrības pazīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt faktorus, kas ietekmē personas uzmanības līmeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 01 02
	Uztvere
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt uztveres procesa pamatu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot uztveres mehānismu (augšupējo/lejupējo procesu).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ar piemēriem parādīt, kāpēc uztvere ir subjektīva, un norādīt būtiskos faktorus, kas ietekmē uztvertās informācijas skaidrošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot dažas galvenās uztveres ilūzijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ar piemēriem parādīt dažus galvenos uztveres jēdzienus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt piemērus, kad uztverei ir izšķirīga nozīme lidojumu drošībā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzsvērt, kā pārliecinoša un ticama kļūdaina uztvere var izpausties gan attiecībā uz indivīdu, gan grupu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 01 03
	Atmiņa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot dažādu atmiņas veidu (sensorās, darba/īstermiņa un ilgtermiņa atmiņas) saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot atšķirības starp dažādiem atmiņas veidiem ietilpības un saglabāšanas laika ziņā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pamatot sensorās krātuves atmiņu nozīmi informācijas apstrādē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atsevišķu darbību vidējo maksimālo skaitu, kas var glabāties darba atmiņā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzsvērt, kā pārtraukums var ietekmēt īstermiņa/darba atmiņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādas darbības pilotiem ir svarīgi glabāt darba atmiņā lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kā var palielināt darba atmiņas krātuves ietilpību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt ilgtermiņa atmiņas iedalījumus un minēt to satura piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka prasmes galvenokārt glabājas ilgtermiņa atmiņā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot amnēziju un tās ietekmi uz atmiņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt izplatītākās problēmas, kas skar gan ilgtermiņa, gan īstermiņa atmiņu, un norādīt labākās metodes šo problēmu pārvarēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 01 04
	Reakcijas izvēle
	
	
	
	
	
	

	
	Mācību principi un paņēmieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot un nošķirt šādas mācību pamatformas:
· klasisko un instrumentālo apmācību (biheivioristisko pieeju);
· mācīšanos uz izpratnes pamata (kognitīvo pieeju);
· mācīšanos atdarinot (modelēšanu).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt ar pilotiem saistītus piemērus katrai no šīm mācību formām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt faktorus, kas ir nepieciešami mācību kvalitātei un to uzlabo.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā veicināt informācijas iegaumēšanu ar šādiem mācību paņēmieniem:
· mnemoniku;
· prāta apmācību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot nākamo darbību plānošanas un paredzēšanas priekšrocības:
· definēt terminu “prasmes”;
· norādīt trīs prasmju apgūšanas posmus (Andersons [Anderson]).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot terminu “motoriskas darbības programma” vai “prāta shēma”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot prāta shēmu priekšrocības un trūkumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot Rasmusena [Rasmussen] modeli, kurā minēti norādījumi pilota rīcībai dažādās situācijās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādas ir iespējamās problēmas vai riski, kas saistīti ar rīcību, kuras pamatā ir prasmes, noteikumi vai zināšanas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot šādus posmus saistībā ar automātiskas rīcības apguvi:
· kognitīvo posmu;
· asociatīvo posmu;
· automātisko posmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Motivācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “motivācija”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā dažādi motivācijas līmeņi ietekmē veiktspēju, ņemot vērā uzdevuma sarežģītību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot cilvēka pamatvajadzību hierarhiju (pēc Maslova) un sasaistīt to ar aviāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot motivācijas un mācīšanās saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādas problēmas rada pārmērīga motivācija, jo īpaši saistībā ar ārkārtīgi lielu vajadzību pēc panākumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 02 00
	Cilvēka kļūda un uzticamība
	
	
	
	
	
	

	040 03 02 01
	Cilvēka uzvedības uzticamība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt un paskaidrot faktorus, kas ietekmē cilvēka uzticamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 02 02
	Psiholoģiskie modeļi un izpratne par situāciju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “izpratne par situāciju”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt pazīmes, kas liecina par to, ka ir zudusi izpratne par situāciju, un nosaukt pasākumus šīs izpratnes atgūšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt faktorus, kas gan pozitīvi, gan negatīvi ietekmē personas izpratni par situāciju, un uzsvērt, cik svarīga ir izpratne par situāciju saistībā ar lidojumu drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “psiholoģiskais modelis” attiecībā uz sarežģītu situāciju apkārtnē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot psiholoģisko modeļu priekšrocības/trūkumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot saikni starp personas “psiholoģiskajiem modeļiem” un kognitīvās ilūzijas rašanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 02 03
	Teorija par cilvēka kļūdu un tās modelis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “kļūda”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot jēdzienu “kļūdu virkne”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt atsevišķu kļūdu un kļūdu virkni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x


	LO
	Atšķirt kļūdu galvenos veidus/tipus (t. i., kļūme, vaina, nolaidība un pārkāpums).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārrunāt iepriekš minētās kļūdas un to būtiskumu lidojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Atšķirt aktīvu un slēptu kļūdu, un minēt attiecīgus piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 02 04
	Kļūdu rašanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atšķirt iekšējos un ārējos faktorus, kuru dēļ rodas kļūdas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Identificēt iespējamos iekšēju kļūdu rašanās avotus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt un pārrunāt abas ar motoru programmām saistītās kļūdas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt trīs galvenos ārējo kļūdu rašanās avotus pilotu kabīnē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt piemērus, lai parādītu turpmāk minētos ārēju kļūdu rašanās faktorus pilotu kabīnē:
· ergonomika;
· ekonomika;
· sociālā vide.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt galvenos mērķus, izstrādājot uz cilvēku vērstas cilvēka-mašīnas saskarnes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “kļūdpiecietība”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt (un aprakstīt) stratēģijas, kuras lieto cilvēka kļūdas samazināšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 03 00
	Lēmumu pieņemšana
	
	
	
	
	
	

	040 03 03 01
	Lēmumu pieņemšanas koncepcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “lemšana” un “lēmumu pieņemšana”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt galvenos faktorus, uz kuriem vajadzētu balstīties, pieņemot lēmumus lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt galvenās cilvēku īpašības attiecībā uz lēmumu pieņemšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārrunāt neobjektivitātes būtību un tās ietekmi uz lēmumu pieņemšanas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt galvenos kļūdu avotus un ierobežojumus indivīda lēmumu pieņemšanas mehānismā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt faktorus, uz kuriem balstās indivīda riska novērtējums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā saikne starp riska novērtējumu, saistībām un laika trūkumu ietekmē lēmumu pieņemšanas stratēģijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot riskus saistībā ar izkliedi un/vai sadalītu uzmanību, izmantojot procedūras, kam nepieciešama augsta noslodze īsā laikposmā (piemēram, aiziešana uz otro leņķi).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kādas sekas citu grupas locekļu pozitīvā un negatīvā ietekme atstāj uz indivīda lēmumu pieņemšanas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot vispārīgo lēmumu pieņemšanas modeļa izstrādes ideju, kuras pamatā ir turpmāk minētais:
· mērķa noteikšana;
· informācijas vākšana;
· riska novērtējums;
· iespējamo risinājumu izstrāde;
· iespējamo risinājumu novērtējums;
· lēmums;
· lēmuma īstenošana;
· īstenošanas sekas;
· pārskats un atgriezeniskā saite.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 04 00
	Kļūdu novēršana un pārvaldība. Pilotu kabīnes vadība
	
	
	
	
	
	

	040 03 04 01
	Drošības stāvokļa apzināšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pamatot to, kāpēc ir jāapzinās ne tikai sava veiktspēja, bet arī citu personu veiktspēja pirms lidojuma un tā laikā, kā arī iespējamās sekas un/vai riski.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzsvērt to, ka vispār ir svarīgi pastāvīgi un noteikti censties uzraudzīt, vai nerodas kļūdas, un tādējādi saglabāt izpratni par situāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 04 02
	Koordinēšana
(daudzpilotu jēdzieni)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt daudzpilotu jēdziena mērķus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt un paskaidrot daudzpilotu jēdzienu elementus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot jēdzienu “standartizētas operatīvās procedūras” (SOP).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Ar piemēriem parādīt gaisa kuģa apkalpes instruktāžas mērķi un kārtību.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Ar piemēriem parādīt kontrolsarakstu mērķi un kārtību.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot saziņas funkciju koordinētā grupā.
	x
	
	x
	x
	
	

	040 03 04 03
	Sadarbība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nošķirt sadarbību un līdzdarbību.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminu “grupa”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Ar piemēriem parādīt savstarpējo atkarību grupā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt grupas darba priekšrocības un trūkumus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “sinerģija”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminu “kohēzija”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Definēt terminu “šabloniska domāšana”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt laba grupas darba pamatnosacījumus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot grupas uzdevuma un standarta funkciju.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt dažādus uzdevuma modeļus, kas parādās grupas situācijā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā uzvedību var ietekmēt šādi faktori:
· pārliecināšana;
· atbilstība;
· ievērošana;
· pakļaušanās.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Nošķirt stāvokli un uzdevumu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kāds apdraudējums raksturīgs situācijai, kurā pilotu kabīnē ir uzdevuma un stāvokļa sajaukums.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot terminus “vadība” un “pakļautība”.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot gaisa kuģa apkalpes subordināciju un sadarbību un ar to saistītos vadības stilus (t. i., autokrātisko, neiejaukšanās un sinerģisko).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Nosaukt pozitīva vadības stila būtiskākās īpašības.
	x
	
	x
	x
	
	

	040 03 04 04
	Saziņa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot informācijas funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “saziņa”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt starppersonu saziņas pamatelementus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot divvirzienu saziņas priekšrocības salīdzinājumā ar vienvirziena saziņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot Vaclavika [Watzlawick] aksiomu “nav iespējams nesazināties”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Atšķirt verbālo un neverbālo saziņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt neverbālās saziņas funkcijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot neverbālās saziņas vispārīgos aspektus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot netiešas un tiešas saziņas priekšrocības/trūkumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt “profesionālās” valodas lietošanas īpašības un iespējamās problēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt un paskaidrot galvenos efektīvas saziņas šķēršļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt piemērus gaisa kuģu nelaimes gadījumiem, ko izraisa neveiksmīga saziņa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp iekšēju un starppersonu konfliktu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot cilvēku konflikta saasināšanās procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt, kādas ir tipiskās sekas gaisa kuģa apkalpes locekļu konfliktiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot turpmākos terminus kā saziņas prakses sastāvdaļu attiecībā uz konfliktu novēršanu vai atrisināšanu:
· iztaujāšana;
· aktīva klausīšanās;
· aizstāvība;
· atgriezeniskā saite;
· metasaziņa;
· sarunas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 05 00
	Cilvēka uzvedība
	
	
	
	
	
	

	040 03 05 01
	Personība, attieksme un uzvedība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot faktorus, kas nosaka personas uzvedību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt un nošķirt terminus “personība”, “attieksme” un “uzvedība”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt personības un attieksmes rašanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka uzvedība var veidot labus un sliktus paradumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot, kāpēc uzvedība parasti ir personības un attieksmes rezultāts.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārrunāt, kā personība un attieksme var ietekmēt gaisa kuģa apkalpes darbību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 05 02
	Atsevišķas personības un motivācijas atšķirības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot atsevišķas personības atšķirības pēc izplatīta pazīmju modeļa (piemēram, Eizenka personības faktoriem) un izmantot to, lai aprakstītu mūsdienu ideālo pilotu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Priekšstats par sevi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “priekšstats par sevi” un tā nozīmi personības izmaiņās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā priekšstats par nepietiekamu pārliecību par sevi var novest pie ārējām agresijas un pašpārliecības izpausmēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Pašdisciplīna
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “pašdisciplīna” un pamatot tā nozīmi lidojumu drošībā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 05 03
	Bīstamas attieksmes (tieksmes uz kļūdām) noteikšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt piemērus, kāda gaisa kuģa apkalpes locekļa attieksme un uzvedība (tostarp to pazīmes), ja tās ir izteiktas, var radīt apdraudējumu lidojumu drošībai.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot ideāla gaisa kuģa apkalpes locekļa personības attieksmes un uzvedības modeļus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Rezumēt, kā personas attieksme ietekmē tās darbu pilotu kabīnē.
	x
	
	x
	x
	
	

	040 03 06 00
	Cilvēka pārslodze un nepietiekams noslogojums
	
	
	
	
	
	

	040 03 06 01
	Uzbudinājums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “uzbudinājums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot uzbudinājuma un veiktspējas saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot apstākļus, kādos var rasties nepietiekams noslogojums, un tā iespējamo apdraudējumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 06 02
	Stress
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “homeostāze”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot terminu “stress” un norādīt iemeslu, kāpēc stress ir dabiska cilvēka reakcija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka fizioloģisko reakciju uz stresu izraisa akūta stresa reakcija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot veģetatīvās nervu sistēmas (ANS) funkciju reakcijā uz stresu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot bioloģisko reakciju uz stresu, izmantojot vispārīgo adaptācijas sindromu (GAS).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot uzbudinājuma un stresa saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt stresa un veiktspējas saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt stresu izraisošo faktoru pamatkategorijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un pārrunāt galvenos stresa avotus pilotu kabīnē, kas saistīti ar apkārtējo vidi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārrunāt “lūzuma punkta” jēdzienu attiecībā uz stresu, pārslodzi un veiktspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt sadzīves stresa galvenos cēloņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka stress, kuru piedzīvo konkrētu prasību rezultātā, personu starpā atšķiras.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot faktorus, kas izraisa atšķirības personu piedzīvotā stresa pakāpē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt faktorus, kas ietekmē noturību pret stresu izraisošiem faktoriem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot vienkāršu stresa modeli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot stresa un nemiera saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kā nemiers ietekmē cilvēka veiktspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā akūts stress vispārīgi ietekmē cilvēka sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt trīs GAS stadijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt stresa simptomus, kas ir saistīti ar GAS dažādajām stadijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot stresa, uzbudinājuma un modrības saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kā hronisks stress vispārīgi ietekmē cilvēka sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot atšķirības starp psiholoģiskā, psihosomatiskā un somatiskā stresa reakcijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt izplatītākos cilvēka pārslodzes fizioloģiskos un psiholoģiskos simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kā stress ietekmē cilvēka veiktspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādā veidā stress uzkrājas un kā stresu no vienas situācijas var pārnest uz citu situāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā stresu raisoša uzdevuma sekmīga izpilde var samazināt stresa daudzumu līdzīgā situācijā nākotnē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kā cilvēka nepietiekams noslogojums/pārslodze ietekmē darba efektivitāti pilotu kabīnē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt cilvēku nepietiekama noslogojuma cēloņus un simptomus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 06 03
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	040 03 06 04
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	040 03 06 05
	Nogurums un stresa pārvaldība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot terminu “nogurums” un nošķirt divus noguruma veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt abu noguruma veidu cēloņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt noguruma simptomus un raksturot tā sekas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt stratēģijas, kas novērš vai aizkavē noguruma un hipomodrības iestāšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt un raksturot stratēģijas, kā tikt galā ar stresa faktoriem un stresa reakcijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nošķirt stresa pārvaldības īstermiņa un ilgtermiņa metodes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt stresa pārvaldības īstermiņa metožu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt stresa pārvaldības ilgtermiņa metožu piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 07 00
	Uzlabota pilotu kabīnes automatizācija
	
	
	
	
	
	

	040 03 07 01
	Priekšrocības un trūkumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt un izskaidrot automatizācijas pamatkoncepciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt, kādas ir automatizācijas priekšrocības/trūkumi pilotu kabīnē, ņemot vērā modrības pakāpi, uzmanību, darba slodzi, izpratni par situāciju un apkalpes locekļu koordināciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt cilvēka-mašīnas sistēmas abu komponentu priekšrocības un trūkumus attiecībā uz informācijas ievadi un apstrādi, lēmumu pieņemšanu un vēlākām darbībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot jēdzienu “automatizācijas ironija”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt piemērus metodēm, kuras īsteno, lai pārvarētu automatizācijas trūkumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 07 02
	Automatizācijas izraisīts bezrūpīgums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt galvenos trūkumus automātisko sistēmu uzraudzībā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot turpmāk minētos terminus saistībā ar automātiskām sistēmām:
· pasīvā uzraudzība;
· sašaurināta uzmanība;
· apjukums;
· režīma apzināšanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt tādu pasākumu piemērus, kurus var īstenot, lai novērstu automātisko sistēmu neefektīvu uzraudzību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminu “bezrūpīgums”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	040 03 07 03
	Darba jēdzieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Analizēt automatizācijas ietekmi uz gaisa kuģa apkalpes saziņu un raksturot tās iespējamos trūkumus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Rezumēt, kā var mazināt automatizācijas negatīvo ietekmi uz pilotiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Interpretēt automatizācijas nozīmi attiecībā uz lidojuma drošību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x


PRIEKŠMETS 050 – METEOROLOĢIJA
Gaisa kuģa ekspluatāciju ietekmē laikapstākļi atmosfērā. Pilotam jāpierāda šādu mērķu sasniegšana, lai pabeigtu drošu lidojumu konkrētajos meteoroloģiskajos apstākļos.
1) Mācību mērķi
i) Zināšanas. Pēc mācību pabeigšanas pilotam jāspēj:

· izprast atmosfēras fizikālos procesus;
· izskaidrot faktiskos un prognozētos laikapstākļus atmosfērā;
· parādīt izpratni par meteoroloģisko apdraudējumu un tā ietekmi uz gaisa kuģi.
ii) Prasmes. Pēc mācību pabeigšanas pilotam jāspēj:

· apkopot visu meteoroloģisko informāciju, kas var ietekmēt konkrēto lidojumu;
· analizēt un izvērtēt meteoroloģisko informāciju, kas pieejama pirms lidojuma, kā arī iegūta lidojuma laikā;
· rast risinājumu laikapstākļu radītajām problēmām.
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	050 00 00 00
	METEOROLOĢIJA
	
	
	
	
	
	

	050 01 00 00
	ATMOSFĒRA
	
	
	
	
	
	

	050 01 01 00
	Sastāvs, apmērs, vertikālais sadalījums
	
	
	
	
	
	

	050 01 01 01
	Atmosfēras struktūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot atmosfēras vertikālo sadalījumu pēc temperatūras svārstībām augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt dažādus slāņus un to galvenās kvalitatīvās pazīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 01 02
	Troposfēra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot troposfēru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot tropopauzes pamatiezīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot būtiskāko gāzu proporciju gaisā troposfērā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot lidojuma līmeņa un tropopauzes temperatūras izmaiņas no poliem līdz ekvatoram.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot tropopauzes pārrāvumus gar galveno gaisa masu robežām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt tropopauzes lidojuma līmeņa izmaiņas atkarībā no gadalaika un atmosfēras spiediena izmaiņas.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 01 01 03
	Stratosfēra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot stratosfēru.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot gaisa sastāva galvenās atšķirības stratosfērā salīdzinājumā ar troposfēru.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt stratosfēras vertikālo garumu līdz stratopauzei.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc temperatūra paaugstinās ozona slānī.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 01 02 00
	Gaisa temperatūra
	
	
	
	
	
	

	050 01 02 01
	Definīcijas un mērvienības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir gaisa temperatūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt aviācijas meteoroloģijā izmantoto gaisa temperatūras mērvienību (pēc Celsija, Fārenheita un Kelvina skalas).
(Sk. 050 10 01 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 02 02
	Temperatūras sadalījums vertikālā plaknē
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vidējo temperatūras sadalījumu vertikālā plaknē līdz 20 km.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt vispārīgos cēloņus, kāpēc gaiss troposfērā atdziest, palielinoties augstumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt temperatūru un temperatūras novirzes noteiktos līmeņos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 02 03
	Siltumpārnese
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā vietējie atdzišanas vai sasilšanas procesi rada siltumpārnesi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot starojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot Saules starojumu, kas sasniedz Zemi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot atmosfēras filtrējošo ietekmi uz Saules starojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot Zemes starojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā Zemes starojumu absorbē daži atmosfēras elementi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot siltumnīcas efektu, ko izraisa ūdens tvaiks un dažas citas atmosfērā esošās gāzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot absorbcijas un starojuma ietekmi saistībā ar mākoņiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot elektrovadītājspējas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot elektrovadītājspējas nozīmi atmosfēras atdzišanā un sasilšanā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot konvekcijas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt, kādās situācijās notiek konvekcija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot advekcijas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt, kādās situācijās notiek advekcija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot turbulences izraisītu siltumpārnesi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot apslēptā siltuma pārnesi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 02 04
	Vertikālie gradienti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Kvalitatīvi un kvantitatīvi aprakstīt troposfēras temperatūras vertikālos gradientus (vidējā vērtība 0,65 °C/100 m vai 2 °C/1 000 pēdas un faktiskās vērtības).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 02 05
	Inversiju attīstība, inversiju tipi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot inversiju attīstību un tipus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot inversijas un izotermiskā slāņa raksturlielumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot turpmāk minēto inversiju veidošanās iemeslus:
– zemes inversija (nakts starojums/advekcija), grimšanas inversija, frontāla inversija, inversija virs atmosfēras apakšējā slāņa, ieleju inversija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot turpmāk minēto inversiju veidošanās iemeslus:
– tropopauzes inversija.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 01 02 06
	Temperatūra zemes virsmas tuvumā, virsmas ietekme, attīstība atkarībā no diennakts laika un gadalaikiem, mākoņu ietekme, vēja ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā attīstība atkarībā no gadalaikiem ietekmē temperatūru zemes virsmas tuvumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot gaisa atdzišanu un sasilšanu uz zemes vai jūras virsmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ieskicēt gaisa temperatūras mainību atkarībā no diennakts laika attiecībā pret Saules radiāciju un Zemi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi aprakstīt mākoņu ietekmi uz virsmas atdzišanu un sasilšanu, kā arī uz gaisu virsmas tuvumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atšķirību starp zemu vai augstu mākoņu ietekmi, kā arī biezu un plānu mākoņu ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot vēja ietekmi uz gaisa atdzišanu un sasilšanu virsmu tuvumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 03 00
	Atmosfēras spiediens
	
	
	
	
	
	

	050 01 03 01
	Barometriskais spiediens, izobāras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir atmosfēras spiediens.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt aviācijā izmantotās atmosfēras spiediena mērvienības (hPa, collas).
(Sk. 050 10 01 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot barometru principu (dzīvsudraba barometrs, aneroīdu barometrs).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot izobāras, kas redzamas virsmas laikapstākļu kartēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt terminus “augsts”, “zems”, “ieplaka”, “kalnu grēda”, “ķīlis”, “kalnu pāreja”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 03 02
	Spiediena izmaiņas atkarībā no augstuma, kontūrlīnijas (izohipsas)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot spiediena izmaiņas atkarībā no augstuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi aprakstīt barometriskā vertikālā gradienta izmaiņas.
Piezīme: barometriskā vertikālā gradienta vidējā vērtība pie vidējā jūras līmeņa ir 27 pēdas (8 m) uz 1 hPa, turpretī aptuveni 5 500 m virs vidējā jūras līmeņa (AMSL) – 50 pēdas (15 m) uz 1 hPa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt un interpretēt kontūrlīnijas (izohipsas) pastāvīga spiediena diagrammā.
(Sk. 050 10 02 03)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 03 03
	Spiediena samazināšana līdz vidējam jūras līmenim, QFF
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir QFF.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot izmērītā spiediena samazināšanu līdz vidējam jūras līmenim, QFF.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt QFF izmantošanu virsmas laikapstākļu kartēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 03 04
	Attiecība starp virsmas spiediena centriem un spiediena centriem augšējos atmosfēras slāņos.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot izobāro virsmu vertikālo šķērsgriezumu, parādīt saikni starp virsmas spiediena sistēmām un augšējā gaisa spiediena sistēmām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 04 00
	Gaisa blīvums
	
	
	
	
	
	

	050 01 04 01
	Saistība starp spiedienu, temperatūru un blīvumu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot saistību starp spiedienu, temperatūru un blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot gaisa blīvuma vertikālās izmaiņas atmosfērā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mitruma izmaiņu ietekmi uz gaisa blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 05 00
	ICAO standartatmosfēra (ISA)
	
	
	
	
	
	

	050 01 05 01
	ICAO standartatmosfēra (ISA)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot standartizētu vērtību izmantojumu atmosfēras noteikšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt galvenās ISA vērtības (vidējo jūras līmeņa spiedienu, vidējo jūras līmeņa temperatūru, vertikālo temperatūras gradientu līdz pat 20 km, kā arī tropopauzes augstumu un temperatūru).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt standarta temperatūru, izsakot to Celsija grādos noteiktam lidojuma līmenim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt standarta temperatūras novirzi, ņemot vērā atšķirību starp noteikto ārējā gaisa temperatūru un standarta temperatūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 06 00
	Altimetrija
	
	
	
	
	
	

	050 01 06 01
	Terminoloģija un definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus un akronīmus, kā arī paskaidrot to savstarpējo saikni, proti: relatīvais augstums, absolūtais augstums, augstuma spiediens, lidojuma līmenis, līmenis, patiesais absolūtais augstums, patiesais relatīvais augstums, pacēlums, QNH, QFE un altimetra standartiestatījums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot terminus “pārejas absolūtais augstums”, “pārejas līmenis”,“ pārejas slānis”, “patiesais augstums virs zemes”, “zemākais izmantojamais lidojuma līmenis”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 06 02
	Altimetra iestatījumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt altimetra iestatījumus, kas saistīti ar relatīvo augstumu, absolūto augstumu, augstuma spiedienu un lidojuma līmeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot altimetra iestatīšanas procedūras.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 01 06 03
	Aprēķini
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt dažādos altimetra lasījumus, pilotam mainot altimetra iestatījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot numurētus piemērus, parādīt altimetra iestatījumu izmaiņas un saistītās izmaiņas lasījumā, ja pilots uzņem augstumu, šķērsojot pārejas absolūto augstumu, vai samazina augstumu, šķērsojot pārejas līmeni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Iegūt uz zemes esoša gaisa kuģa altimetra lasījumu, ja pilots izmanto atšķirīgus iestatījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot gaisa temperatūras ietekmi uz attālumu starp zemi un altimetra līmeņa lasījumu, kā arī starp diviem lidojuma līmeņiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot spiediena zonu ietekmi uz patieso absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt patieso absolūto augstumu/relatīvo augstumu noteiktam absolūtajam augstumam/relatīvajam augstumam un noteiktai ISA temperatūras novirzei.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt patieso augstumu virs zemes un zemāko izmantojamo lidojuma līmeni noteiktos atmosfēras temperatūras un spiediena apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Piezīme: altimetrijas aprēķinos ņem vērā šādus noteikumus:
a) visu aprēķinu pamatā ir spiediena vērtības, kas noapaļotas līdz tuvākajam zemākajam hPa;
b) barometriskā vertikālā gradienta vērtība pie vidējā jūras līmeņa ir 27 pēdas (8 m) uz 1 hPa;
c) lai noteiktu patieso absolūto/relatīvo augstumu, piemēro šādu vispārīgu pieņēmumu jeb “4 % noteikumu”: absolūtais/relatīvais augstums mainās par 4 % uz katrām 10 °C temperatūras novirzēm no ISA;
d) ja netiek sniegta papildu informācija, uzskata, ka ārējās gaisa temperatūras novirze no ISA ir pastāvīgi vienāda, ņemot vērā vērtību visā slānī;
e) jāņem vērā lidostas pacēlums. Temperatūras korekcija ir jāņem vērā attiecībā uz slāni starp zemi un gaisa kuģa pozīciju.
	
	
	
	
	
	

	050 01 06 04
	Paātrinātas gaisa plūsmas ietekme saistībā ar topogrāfiju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Kvalitatīvi aprakstīt, kā altimetriju ietekmē ar topogrāfiju saistīta paātrināta gaisa plūsma (Bernulli [Bernoulli] efekts).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 00 00
	VĒJŠ
	
	
	
	
	
	

	050 02 01 00
	Vēja definīcija un mērījumi
	
	
	
	
	
	

	050 02 01 01
	Definīcija un mērījumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir vējš.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt vēja virziena un ātruma mērvienības (kt, m/s, km/h).
(Sk. 050 10 01 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā meteoroloģijā mēra vēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 02 00
	Vēja galvenais cēlonis
	
	
	
	
	
	

	050 02 02 01
	Vēja, spiediena gradienta, Koriolisa spēka, gradientvēja galvenais cēlonis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “horizontālais spiediena gradients”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot spiediena gradienta spēku attiecībā pret spiediena gradientu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot Koriolisa spiedienu attiecībā pret vēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot ģeostrofiskā vēja attīstību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kā ģeostrofiskais vējš pūš attiecībā pret izobārām/izohipsām ziemeļu un dienvidu puslodē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Analizēt ģeogrāfiskā platuma maiņas ietekmi uz ģeostrofiskā vēja ātrumu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot gradientvēja ietekmi un norādīt, kā gradienta vējš atšķiras no ģeostrofiskā vēja cikloniskā un anticikloniskā cirkulācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 02 02
	Vēja mainīgums frikcijas slānī
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kāpēc un kā vējš maina virzienu un ātrumu, kad Ziemeļu un Dienvidu puslodē relatīvais augstums ir frikcijas slānī (praktisks paņēmiens).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt virsmas un gaisa masas apstākļus, kas ietekmē vēju frikcijas slānī (diennakts svārstības).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt faktorus, kas ietekmē frikcijas slāņa vertikālo garumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot izobāru un vēja saistību (virziens un ātrums).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Piezīme: aptuvenā vērtība vēja mainīgumam frikcijas slānī (eksāmenos izmantojamās vērtības) norādītas turpmāk.
	
	
	
	
	
	

	
	Ainavas veids
	Vēja ātrums frikcijas slānī, kas izteikts ģeostrofiskā vēja procentos.
	Vējš frikcijas slānī pūš pāri izobārām virzienā uz zemo spiedienu. Leņķis starp vēja virzienu un izobārām.
	
	
	
	
	
	

	
	virs ūdens
	aptuveni 70 %
	aptuveni 10°
	
	
	
	
	
	

	
	virs sauszemes
	aptuveni 50 %
	aptuveni 30°
	
	
	
	
	
	

	
	WMO-NO. 266
	
	
	
	
	
	

	050 02 02 03
	Konverģences un diverģences ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot atmosfērisko konverģenci un diverģenci.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot konverģences un diverģences ietekmi uz turpmāk minēto: spiediena sistēmām uz virsmas un augšējos atmosfēras slāņos; vēja ātrumu; vertikālo kustību un mākoņu veidošanos (saistību starp augšējiem apstākļiem gaisā un virsmas spiediena sistēmām).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 03 00
	Vispārējā globālā cirkulācija
	
	
	
	
	
	

	050 02 03 01
	Vispārējā cirkulācija visā pasaulē
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot vispārējo globālo cirkulāciju.
(Sk. 050 08 01 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt un ieskicēt vai norādīt kartē globālo virsmas spiediena sadalījumu un no tā izrietošo vēja veidu visiem ģeogrāfiskā platuma grādiem zemā līmenī janvārī un jūlijā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Ieskicēt vai norādīt kartē rietumu un austrumu troposfēras vējus augstā līmenī janvārī un jūlijā.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 02 04 00
	Vietējie vēji
	
	
	
	
	
	

	050 02 04 01
	Anabātiskais un katabātiskais vējš, kalnu vējš un ieleju vējš, Venturi efekts, sauszemes un jūras vēja brāzmas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot anabātiskos un katabātiskos vējus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un paskaidrot kalnu vējus un ieleju vējus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un paskaidrot Venturi efektu, konverģenci ielejās un kalnainos apvidos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un paskaidrot sauszemes un jūras vēja brāzmas, jūras vēja brāzmas fronti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 05 00
	Orogrāfiskie viļņi (stāvviļņi, aizvēja viļņi)
	
	
	
	
	
	

	050 02 05 01
	Izcelsme un raksturlielumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot orogrāfisko viļņu izcelsmi un veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kādi apstākļi nepieciešami, lai veidotos orogrāfiskie viļņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot orogrāfisko viļņu struktūru un īpašības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot orogrāfisko viļņu identificēšanu, ņemot vērā ar tiem saistītās meteoroloģiskās parādības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 06 00
	Turbulence
	
	
	
	
	
	

	050 02 06 01
	Turbulences apraksts un veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot turbulenci un brāzmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt izplatītākos turbulences veidus (konvekcijas, mehānisko, orogrāfisko, frontālo un skaidra laika turbulenci).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 06 02
	Turbulences veidošanās un atrašanās vieta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot konvekcijas turbulences, mehāniskās un orogrāfiskās turbulences, kā arī frontālās turbulences un skaidra laika turbulences veidošanos.
(Sk. 050 02 06 03)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kur parasti konstatējama turbulence (raupja zemes virsma, reljefs, inversijas slāņi, CB, TS zonas, nestabili slāņi).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 06 03
	Skaidra laika turbulence (CAT): apraksts, cēlonis un atrašanās vieta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot terminu “CAT”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot CAT veidošanos.
(Sk. 050 02 06 02)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, kur CAT turbulence konstatēta saistībā ar strūklveida plūsmām augsta līmeņa ieplakās un citās traucētās augsta līmeņa gaisa plūsmās.
(Sk. 050 09 02 02)
	x
	
	x
	x
	
	

	050 02 07 00
	Strūklveida plūsmas
	
	
	
	
	
	

	050 02 07 01
	Apraksts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot strūklveida plūsmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt noteikto minimālo strūklveida plūsmas ātrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt strūklveida plūsmām raksturīgos izmērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 02 07 02
	Strūklveida plūsmu veidošanās un īpašības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot arktiskās (frontes) strūklveida plūsmas, polārās frontes strūklveida plūsmas, subtropu strūklveida plūsmas un tropu (austrumu/ekvatoriālās) strūklveida plūsmas veidošanos un norādīt to relatīvos augstumus, ātrumus, ātrumus atkarībā no gadalaikiem, ģeogrāfiskās atrašanās vietas, parādīšanos atkarībā no gadalaikiem un kustību atkarībā no gadalaikiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 02 07 03
	Strūklveida plūsmu un ar tām saistīto CAT zonu atrašanās vieta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ieskicēt vai raksturot, kur troposfērā konstatējamas polārās frontes un arktiskās strūklveida plūsmas saistībā ar tropopauzi un frontēm.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Ieskicēt vai raksturot izotermas, izotahas, spiediena virsmas un gaisa kustības polārās frontes strūklveida plūsmas šķērsgriezumā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot un norādīt sliktākās vēja virziena novirzes un CAT zonas.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 02 07 04
	Strūklveida plūsmas atpazīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kā strūklveida plūsmas var atšķirt no meteoroloģiskajām parādībām, kas ar tām saistītas.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 03 00 00
	TERMODINAMIKA
	
	
	
	
	
	

	050 03 01 00
	Mitrums
	
	
	
	
	
	

	050 03 01 01
	Ūdens tvaiki atmosfērā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot mitru gaisu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot atmosfērā esošā ūdens tvaika nozīmi meteoroloģijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt gaisa mitruma avotus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 03 01 02
	Turbulentās sajaukšanās koeficients
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir turbulentās sajaukšanās koeficients un kas ir piesātinājuma turbulentās sajaukšanās koeficients.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt meteoroloģijā izmantoto mērvienību turbulentās sajaukšanās koeficienta izteikšanai (g/kg).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot turbulentās sajaukšanās koeficienta ietekmējošos faktorus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Atpazīt vienāda turbulentās sajaukšanās koeficienta līnijas vienkāršā diagrammā (T, P).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir gaisa piesātinājums ar ūdens tvaiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot diagrammu (T, turbulentās sajaukšanās koeficients), parādīt temperatūras ietekmi uz piesātinājuma turbulentās sajaukšanās koeficientu pie nemainīga spiediena.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot spiediena ietekmi uz piesātinājuma turbulentās sajaukšanās koeficientu.
Piezīme: vienkāršotā diagrammā (T, P):
– uz x ass ir temperatūra (T);
– uz y ass ir spiedienam (P) atbilstošs augstums.
Piesātinājuma/turbulentās sajaukšanās koeficienta pakāpe un stabilitāte/nestabilitāte ir parādītas kā temperatūras izmaiņas, mainoties augstumam, funkcijas (kā diagrammas līnijas vai līknes).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 03 01 03
	Temperatūra/rasas punkts, relatīvais mitrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir rasas punkts.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Atpazīt rasas punkta līkni vienkāršotā diagrammā (T, P).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir relatīvais mitrums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot faktorus, kas pie nemainīga spiediena ietekmē relatīvo mitrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot relatīvā mitruma mainīgumu atkarībā no diennakts laika.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot saikni starp relatīvo mitrumu, ūdens tvaika daudzumu un temperatūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot saikni starp temperatūru un rasas punktu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt gaisa relatīvo mitrumu pēc rasas punkta un temperatūras starpības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 03 02 00
	Agregātstāvokļa maiņa
	
	
	
	
	
	

	050 03 02 01
	Kondensācija, iztvaikošana, sublimācija, sasalšana un kušana, apslēptais siltums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir kondensācija, iztvaikošana, sublimācija, sasalšana un kušana, kā arī apslēptais siltums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt kondensācijas/iztvaikošanas apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot kondensācijas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot kondensācijas kodolu būtību un nepieciešamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot kondensācijas ietekmi uz laikapstākļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt sasalšanas/kušanas apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot sasalšanas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot kodolu sasalšanas būtību un nepieciešamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir pārdzesēts ūdens.
(Sk. 050 09 01 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt sublimācijas apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot sublimācijas procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot kodolu sublimācijas būtību un nepieciešamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot apslēptā siltuma absorbciju vai izdalīšanos, mainoties agregātstāvoklim.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot atmosfēras spiediena, gaisa un ūdens vai ledus temperatūras ietekmi uz agregātstāvokļa maiņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ar praktiskiem piemēriem parādīt visas agregātstāvokļa maiņas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 03 03 00
	Adiabātiskie procesi
	
	
	
	
	
	

	050 03 03 01
	Adiabātiskie procesi, atmosfēras stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot adiabātiskos procesus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot adiabātisko procesu nepiesātinātā augšupejošā vai lejupejošā gaisa daļiņā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot temperatūras izmaiņas, mainoties absolūtajam augstumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādas izmaiņas skar turbulentās sajaukšanās koeficientu, mainoties absolūtajam augstumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādas izmaiņas skar relatīvo mitrumu, mainoties absolūtajam augstumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantot sausā gaisa adiabātiskās un turbulentās sajaukšanās koeficienta līnijas vienkāršotā diagrammā (T, P), lai parādītu augšupejošu vai lejupejošu gaisa daļiņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot adiabātisko procesu piesātinātā augšupejošā vai lejupejošā gaisa daļiņā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot temperatūras izmaiņas, mainoties absolūtajam augstumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot temperatūras vertikālā gradienta atšķirību piesātinātā un nepiesātinātā gaisā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot dažādu gaisa temperatūru ietekmi uz temperatūras vertikālo gradientu piesātinātā gaisā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantot piesātinātās adiabātiskās līnijas vienkāršotā diagrammā (T, P), lai parādītu augšupejošu vai lejupejošu gaisa daļiņu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Atrast vienkāršotā diagrammā (T, P) kondensācijas līmeni vai mākoņu apakšējo robežu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot atmosfēras statisko stabilitāti, atsaucoties uz adiabātiskajiem vertikālajiem gradientiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi un kvantitatīvi definēt, kas ir stabilitāte, nosacītā nestabilitāte, nestabilitāte un neitrāls stāvoklis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot zīmējumu vienkāršotā diagrammā (T, P), paskaidrot dažādas atmosfēras stabilitātes iespējas: absolūtā stabilitāte, absolūtā nestabilitāte, nosacītā nestabilitāte un neitrāls stāvoklis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzzīmējot atmosfēras adiabātiskos vertikālos gradientus un vertikālo temperatūras profilu, paskaidrot inversijas ietekmi uz vertikālo gaisa kustību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot shematisku piesātinātā adiabātiskā vertikālā gradienta un vertikālā temperatūras profila zīmējumu, parādīt nestabilitāti gubu mākonī.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot shematisku zīmējumu, parādīt grimšanas inversijas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot shematisku zīmējumu, parādīt fēna vēja veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā gaisa stabilitāti ietekmē (silta vai auksta) gaisa advekcija.
Piezīme: sausā gaisa adiabātiskais vertikālais gradients = 1 °C/100 m jeb 3 °C/1 000 pēdas; piesātināta gaisa adiabātiskā vertikālā gradienta vidējā vērtība zemākos līmeņos = 0,6  C/100 m jeb 1,8 °C/1 000 pēdas (eksāmenos izmantojamās vērtības).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 00 00
	MĀKOŅI UN MIGLA
	
	
	
	
	
	

	050 04 01 00
	Mākoņu veidošanās un apraksts
	
	
	
	
	
	

	050 04 01 01
	Mākoņu veidošanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot mākoņu veidošanos, ko veicina adiabātiskā atdzišana, kondukcija, advekcija un starojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mākoņu veidošanos, pamatojoties uz šādiem celšanās procesiem: neorganizētu celšanos plānajos slāņos un turbulentu sajaukšanos; piespiedu celšanos kalnu priekšā vai tiem pāri; brīvu konvekciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt mākoņu apakšējo un augšējo robežu vienkāršotā diagrammā (temperatūra, spiediens, mitrums).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot relatīvā mitruma ietekmi uz mākoņu apakšējās robežas relatīvo augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Termodinamiskā diagrammā ar piemēriem parādīt konvekcijas temperatūras (temperatūras, pie kuras sāk veidoties gubmākoņi) nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt mākoņu veidus, kādi parasti ir novērojami stabilos un nestabilos gaisa apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot mākoņu izkliedēšanas nosacījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 01 02
	Mākoņu veidi un mākoņu klasifikācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot mākoņu veidus un mākoņu klasifikāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pēc formas atpazīt spalvmākoņus, gubmākoņus un slāņmākoņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pēc formas un ierastā līmeņa atpazīt desmit mākoņu veidus (šķiras).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un pēc formas atpazīt šādus veidus un papildu iezīmes: castellanus, lenticularis, fractus, humilis, mediocris, congestus, calvus, capillatus un virga.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atšķirību starp zema, vidēja un augsta līmeņa mākoņiem atbilstoši Pasaules Meteoroloģijas organizācijas (WMO) mākoņu stāviem (tostarp relatīvajiem augstumiem) attiecībā uz:
– vidējiem platuma grādiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atšķirību starp zema, vidēja un augsta līmeņa mākoņiem atbilstoši Pasaules Meteoroloģijas organizācijas (WMO) mākoņu stāviem (tostarp relatīvajiem augstumiem) attiecībā uz:
– visiem platuma grādiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp mākoņiem, ko veido ledus kristāli, jaukta tipa mākoņiem un mākoņiem, ko veido ūdens pilieni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 01 03
	Inversiju ietekme uz mākoņu veidošanos
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot inversiju ietekmi uz vertikālām kustībām atmosfērā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot inversijas ietekmi uz slāņmākoņu veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot zemes inversijas ietekmi uz miglas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vienkāršotā diagrammā noteikt inversijas izraisīta gubmākoņa augšējo robežu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot tropopauzes inversijas nozīmi saistībā ar mākoņu veidošanos.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 04 01 04
	Lidošanas apstākļi katra veida mākoņos
	
	
	
	
	
	

	LO
	Novērtēt desmit mākoņu veidus attiecībā uz apledošanu un turbulenci.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 02 00
	Migla, dūmaka, saussmigla
	
	
	
	
	
	

	050 04 02 01
	Vispārīgie aspekti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir migla, dūmaka un saussmigla, ņemot vērā WMO redzamības diapazona standartus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi paskaidrot miglas, dūmakas un saussmiglas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt faktorus, kas vispārīgi veicina miglas un dūmakas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt faktorus, kas veicina saussmiglas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot sasalstošu miglu un ledus miglu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 02 02
	Starojuma migla
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot starojuma miglas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot starojuma miglas veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot starojuma miglas būtiskos raksturlielumus un vertikālo apmēru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot starojuma miglas izkliedēšanas nosacījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 02 03
	Advekcijas migla
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot advekcijas miglas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot advekcijas miglas veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot dažādas advekcijas miglas veidošanās iespējas (virs zemes, jūras un piekrastes reģionos).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot advekcijas miglas būtiskākās pazīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot advekcijas miglas izkliedēšanas apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 02 04
	Tvaiku migla
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot tvaiku miglas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot tvaiku miglas veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot tvaiku miglas būtiskākās pazīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot tvaiku miglas izkliedēšanas apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 02 05
	Frontālā migla
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot frontālās miglas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot frontālās miglas veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot frontālās miglas būtiskākās pazīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot frontālās miglas izkliedēšanas apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 04 02 06
	Orogrāfiskā migla (kalnu migla)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Apkopot orogrāfiskās miglas iezīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot orogrāfiskās miglas veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot orogrāfiskās miglas būtiskākās pazīmes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot orogrāfiskās miglas izkliedēšanas nosacījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 05 00 00
	NOKRIŠŅI
	
	
	
	
	
	

	050 05 01 00
	Nokrišņu veidošanās
	
	
	
	
	
	

	050 05 01 01
	Nokrišņu veidošanās process
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt atšķirību starp diviem turpmāk minētajiem procesiem, kuros veidojas nokrišņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot ledus kristālu procesa izklāstu (Vēgeners [Wegener], Berjerons [Bergeron] un Findeizens [Findeisen]).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot koagulācijas procesa izklāstu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot atmosfēras stāvokli, kas ir labvēlīgs abiem minētajiem procesiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot sniega, lietus, smidzeņa un krusas veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 05 02 00
	Nokrišņu veidi
	
	
	
	
	
	

	050 05 02 01
	Nokrišņu veidi, saistība ar mākoņu veidiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt un aprakstīt nokrišņu veidus, kurus norāda TAF un METAR ziņojumos (smidzeni, lietu, sniegu, sniega graudiņus, ledus graudus, krusu, krusas graudiņus, sniega putraimus, ledus kristālus, sasalstošu smidzeni un sasalstošu lietu).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt ICAO/WMO aptuvenos diametrus mākoņiem, smidzenim un lietus lāsēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt krusas graudu aptuveno svaru un diametrus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot sasalstošu nokrišņu veidošanās mehānismu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot laikapstākļus, kas veicina sasalstošus nokrišņus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atšķirību starp nokrišņu veidiem, ko izraisa konvekcijas mākoņi un slāņmākoņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt dažādu mākoņu izraisīto tipisko nokrišņu veidus un intensitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 00 00
	GAISA MASAS UN FRONTES
	
	
	
	
	
	

	050 06 01 00
	Gaisa masas
	
	
	
	
	
	

	050 06 01 01
	Gaisa masu apraksts, klasifikācija un avota reģioni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir gaisa masa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot avota reģionu īpašības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Apkopot gaisa masu klasifikāciju pēc avota reģioniem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt gaisa masu klasifikāciju pēc temperatūras un mitruma avota vietā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt katrai gaisa masai raksturīgos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt trīs galvenās gaisa masas, kas skar Eiropu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Klasificēt gaisa masas virsmas laikapstākļu kartē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Piezīme: eksāmenos izmantotie gaisa masu nosaukumi un saīsinājumi:
– pirmais burts: mitrums;
· kontinentālā (c);
· jūras (m);
– otrais burts: gaisa masas tips;
· arktiskā (A);
· antarktiskā (P);
· tropiskā (T);
· ekvatoriālā (E);
– trešais burts: temperatūra;
· auksta (c);
· silta (w).
	
	
	
	
	
	

	050 06 01 02
	Gaisa masu modifikācijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt vides faktorus, kas ietekmē gaisa masas galīgās īpašības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā jūras un kontinentālās joslas maina gaisa masas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādu ietekmi rada pārvietošanās pār aukstu vai siltu virsmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā laikapstākļus gaisa masā ietekmē gadalaiks, gaisa masas josla, kā arī orogrāfiskais un termālais efekts virs sauszemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Novērtēt gaisa masas stabilitātes tendences un aprakstīt raksturīgākos radušos laikapstākļus gaisa masā, tostarp draudus aviācijai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 00
	Frontes
	
	
	
	
	
	

	050 06 02 01
	Vispārīgie aspekti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot robežas starp gaisa masām (frontes).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir fronte un frontes virsma (frontes zona).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt globālās frontes sistēmas (polāŗā fronte, arktiskā fronte).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt polārās frontes un arktiskās frontes aptuvenos sezonas platuma grādus un ģeogrāfisko stāvokli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 02
	Siltā atmosfēras fronte, saistītie mākoņi un laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir siltā atmosfēras fronte.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mākoņus, laikapstākļus, redzamību uz zemes, kā arī aviācijas apdraudējumus siltajā atmosfēras frontē atkarībā no siltā gaisa stabilitātes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot laikapstākļu sezonālās atšķirības siltās atmosfēras frontēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot siltās atmosfēras frontes uzbūvi, slīpumu un apmēru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ieskicēt siltās atmosfēras frontes šķērsgriezumu, attēlojot laikapstākļus, mākoņus un aviācijas apdraudējumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 03
	Aukstā atmosfēras fronte, saistītie mākoņi un laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir aukstā atmosfēras fronte.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mākoņus, laikapstākļus, redzamību uz zemes, kā arī aviācijas apdraudējumus aukstajā atmosfēras frontē atkarībā no siltā gaisa stabilitātes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot laikapstākļu sezonālās atšķirības aukstajās atmosfēras frontēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot aukstās atmosfēras frontes uzbūvi, slīpumu un apmēru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ieskicēt aukstās atmosfēras frontes šķērsgriezumu, parādot laikapstākļus, mākoņus un aviācijas apdraudējumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 04
	Siltais sektors, saistītie mākoņi un laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt ar silto sektoru saistītās frontes un gaisa masas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mākoņus, laikapstākļus, redzamību uz zemes, kā arī aviācijas apdraudējumus siltajā sektorā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot laikapstākļu sezonālās atšķirības siltajā sektorā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ieskicēt siltā sektora šķērsgriezumu, attēlojot laikapstākļus, mākoņus un aviācijas apdraudējumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 05
	Laikapstākļi aiz aukstās atmosfēras frontes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot mākoņus, laikapstākļus, redzamību uz zemes, kā arī aviācijas apdraudējumus aiz aukstās atmosfēras frontes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot laikapstākļu sezonālās atšķirības aiz aukstās atmosfēras frontes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 06
	Oklūzijas, saistītie mākoņi un laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir oklūzija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir aukstā oklūzija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir siltā oklūzija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mākoņus, laikapstākļus, redzamību uz zemes, kā arī aviācijas apdraudējumus aukstajā oklūzijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mākoņus, laikapstākļus, redzamību uz zemes, kā arī aviācijas apdraudējumus siltajā oklūzijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot laikapstākļu sezonālās atšķirības oklūzijās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ieskicēt auksto un silto oklūziju šķērsgriezumu, parādot laikapstākļus, mākoņus un aviācijas apdraudējumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot zīmējumu, parādīt oklūzijas veidošanos un oklūzijas punkta kustību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 07
	Stacionāra fronte, saistītie mākoņi un laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir stacionārā vai kvazistacionārā fronte.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mākoņus, laikapstākļus, redzamību uz zemes, kā arī aviācijas apdraudējumus stacionārajā vai kvazistacionārajā frontē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 08
	Fronšu un spiediena sistēmu kustība, attīstības cikls
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot fronšu un spiediena sistēmu kustību, kā arī vidējo platuma grādu zema spiediena ieplakas attīstības ciklu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt noteikumus, kas attiecas uz fronšu kustības virziena un ātruma prognozēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot atšķirību starp aukstās un siltās atmosfēras frontes kustības ātrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt noteikumus, kas attiecas uz frontes zema spiediena ieplaku kustības virziena un ātruma prognozēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nepieciešamības gadījumā izmantojot zīmējumu, raksturot frontes zema spiediena ieplakas rašanos, veidošanos un attīstības ciklu, norādot saistītos mākoņus un lietus joslas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 06 02 09
	Meteoroloģisko elementu izmaiņas frontes vilnī
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzzīmēt plānu un frontes viļņa šķērsgriezumu (siltā atmosfēras fronte, siltais sektors un aukstā atmosfēras fronte) un attēlot spiediena, temperatūras, piezemes vēja un vertikālajā asī esošā vēja izmaiņas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 07 00 00
	SPIEDIENA SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	050 07 01 00
	Galvenie spiediena apgabali
	
	
	
	
	
	

	050 07 01 01
	Galveno spiediena apgabalu atrašanās vieta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt vai norādīt kartē galvenos globālās augsta spiediena un zema spiediena apgabalus janvārī un jūlijā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā šie spiediena apgabali veidojas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā spiediena apgabali pārvietojas atkarībā no gadalaikiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 07 02 00
	Anticiklons
	
	
	
	
	
	

	050 07 02 01
	Anticikloni, to veidi, vispārējās īpašības, aukstie un siltie anticikloni, vaļņi un ķīļi, grimšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt dažādus anticiklonu veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot augsta līmeņa konverģences ietekmi uz apgabaliem, kur zemes līmenī veidojas augsts spiediens.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot gaisa masas grimšanu, tās ietekmi uz vides vertikālo gradientu un saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot silto un auksto anticiklonu veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot vaļņu un ķīļu veidošanos.
(Sk. 050 08 03 02)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot silto un auksto anticiklonu īpašības un ar tiem saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot vaļņu un ķīļu īpašības un ar tiem saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot bloķējošo anticiklonu un tā ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 07 03 00
	Zema spiediena ieplakas bez atmosfēras frontes
	
	
	
	
	
	

	050 07 03 01
	Termālas, orogrāfiskas, polāras un sekundāras zema spiediena ieplakas, ieplakas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot augsta līmeņa diverģences ietekmi vietās, kur zemes līmenī veidojas zems spiediens.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot termālo, orogrāfisko (zemo aizvēju), polāro un sekundāro zema spiediena ieplaku veidošanos un īpašības.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ieplaku veidošanos, īpašības un saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 07 04 00
	Tropiskās viesuļvētras
	
	
	
	
	
	

	050 07 04 01
	Tropisko viesuļvētru pazīmes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt, kādi apstākļi nepieciešami, lai veidotos tropiskās viesuļvētras.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā tropiskā viesuļvētra virzās savā dzīvas ciklā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt tropisko viesuļvētru rašanās posmus (tropiskais traucējums, tropiskā zema spiediena ieplaka, tropiskā vētra, nopietna tropiskā vētra, tropiskā viesuļvētra).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot meteoroloģiskos apstākļus tropiskajā viesuļvētrā un tās tuvumā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt tropiskās viesuļvētras aptuveno apmēru.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 07 04 02
	Izcelsme un vietējie nosaukumi, atrašanās vieta un parādīšanās periods
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt tropisko viesuļvētru izcelsmes un parādīšanās rajonus, kā arī konkrētus nosaukumus (virpuļvētra, taifūns, tropiskais ciklons).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Noteikt tropisko viesuļvētru paredzamo parādīšanās laiku katrā izcelsmes rajonā un to aptuveno biežumu.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 00 00
	KLIMATOLOĢIJA
	
	
	
	
	
	

	050 08 01 00
	Klimatiskās joslas
	
	
	
	
	
	

	050 08 01 01
	Vispārēja cirkulācija troposfērā un zemākā stratosfērā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vispārējo troposfēras un zemo stratosfēras cirkulāciju.
(Sk. 050 02 03 01)
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 01 02
	Klimata klasifikācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt pasaules klimata grupas pēc Kepena [Koeppen] klasifikācijas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot tropiskā lietus klimata, sausā klimata, vidējo platuma grādu klimata (siltas temperatūras lietus klimata), subarktiskā klimata (aukstā sniega un meža klimata) un sniega klimata (polārā klimata) pazīmes.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā Saules kustība atkarībā no gadalaika rada pārejas klimata joslas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Aprakstīt tropu pārejas klimata joslai (savannas klimata joslai) un temperatūras pārejas klimata joslai (Vidusjūras klimata joslai) raksturīgos laikapstākļus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kāda atrašanās vieta raksturīga katrai no galvenajām klimatiskajām joslām.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 02 00
	Tropu klimataloģija
	
	
	
	
	
	

	050 08 02 01
	Tropiskā lietus un pērkona negaisa cēlonis un rašanās: mitrums, temperatūra, tropopauze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt apstākļus, kādi nepieciešami, lai veidotos tropiskais lietus un pērkona negaiss (mezoskalas konvektīvais komplekss, mākoņu sakopojums).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot tropisko krasas līniju pazīmes.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot konvekcijas mākoņu struktūras veidošanos, ko izraisa konverģence ZA un DA pasātu robežās (starptropiskajā konverģences zonā (ITCZ)).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kāda ir raksturīgākā tropiskā virsmas gaisa temperatūra un mitrums, kā arī nulles grādu izotermas augstums.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 02 02
	Laikapstākļu un vēja attīstība atkarībā no gadalaikiem, raksturīgākās sinoptiskās situācijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot laikapstākļu un vēja attīstību atkarībā no gadalaikiem un aprakstīt raksturīgākās sinoptiskās situācijas.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Kartē norādīt pasātus (tropu austrumu) un raksturot ar tiem saistītos laikapstākļus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Kartē norādīt bezvēja joslas un raksturot ar tām saistītos laikapstākļus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Izmantojot zīmējumu, parādīt subtropu anticiklona platuma grādus un raksturot ar tiem saistītos laikapstākļus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Kartē norādīt galvenos musonu vējus.
(Laikapstākļu aprakstu sk. 050 08 02 04)
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 02 03
	Starptropiska konverģences zona (ITCZ), laikapstākļi ITCZ zonā, vispārīga kustība atkarībā no gadalaika
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt vai norādīt kartē ITCZ atrašanās vietas janvārī un jūlijā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot ITCZ kustību atkarībā no gadalaika.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot laikapstākļus un vējus ITCZ zonā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot ITCZ zonā konstatējamās laikapstākļu atšķirības.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot ar ITCZ saistīto apdraudējumu lidojuma laikā.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 02 04
	Musons, smilšu vētras, auksto gaisa masu ieplūšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Vispārīgi definēt, kas ir musons.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot galvenos musona apstākļus.
(Sk. 050 08 02 02)
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā pasāti pēc gara ceļa mainās un kļūst par musonu vējiem.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot DR/ZA musona veidošanos virs Rietumāfrikas un raksturot laikapstākļus, uzsverot sezonālās atšķirības.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot DR/ZA musona veidošanos virs Indijas un raksturot laikapstākļus, uzsverot sezonālās atšķirības.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot musona veidošanos virs Tālajiem Austrumiem un Ziemeļaustrālijas un raksturot laikapstākļus, uzsverot sezonālās atšķirības.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot smilšu vētru veidošanos un īpašības.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kad un kur aukstās polārās gaisa masas var ieplūst subtropu laikapstākļu sistēmās.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt zināmus polāro gaisa masu ieplūšanas piemērus (sniegavētra, pampero).
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 02 05
	Austrumu viļņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot austrumu viļņu veidošanos, ar tiem saistītos laikapstākļus un šādu laikapstākļu ilgumu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot un paskaidrot austrumu viļņu izplatīšanos pasaulē.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot austruma viļņu ietekmi uz tropu laikapstākļu sistēmām.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 03 00
	Vidējiem platuma grādiem raksturīgie laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	050 08 03 01
	Stāvoklis rietumos (rietumi)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Laikapstākļu kartē atpazīt rietumiem raksturīgus laikapstākļus, ja tuvojas polārās frontes viļņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot laikapstākļus, kas raksturīgi reģionam, kurā pārvietojas polārās frontes viļņi, tostarp to attīstību atkarībā no gadalaikiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt atšķirības starp ziemeļu un dienvidu puslodi (aurojošie četrdesmitie platumi).
	x
	
	x
	x
	
	

	050 08 03 02
	Augsta spiediena apgabals
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot augsta spiediena zonas un ar tām saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Laikapstākļu kartē noteikt augsta spiediena reģionus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot laikapstākļus, kas saistīti ar ķīļiem polārajā gaisā.
(Sk. 050 07 02 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 08 03 03
	Līdzens spiediena apgabals
	
	
	
	
	
	

	LO
	Virsmas laikapstākļu kartē noteikt raksturīgāko līdzeno spiediena apgabalu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ar līdzenu spiediena apgabalu saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 08 03 04
	Aukstā gaisa baseins (aukstā gaisa kritums)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir aukstā gaisa baseins.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot aukstā gaisa baseina veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot aukstā gaisa baseina pazīmes, kas attiecas uz apmēru, ilgumu, ģeogrāfisko atrašanās vietu, gadalaikiem, kustību, laikapstākļiem un izkliedēšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Laikapstākļu kartē noteikt aukstā gaisa baseinus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kādas problēmas un apdraudējumu aviācijai rada aukstā gaisa baseini.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 08 04 00
	Vietējie vēji un ar tiem saistītie laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	050 08 04 01
	Fēna vējš, mistrāls, bora, siroko, gibli un hamsins
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot fēna vēju (tostarp činuka) rašanās klasisko mehānismu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ar fēna vējiem saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot mistrāla, boras, siroko, gibli un hamsina veidošanos, pazīmes un ar tiem saistītos laikapstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 08 04 02
	Harmatāns
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot harmatānu un ar to saistītās redzamības problēmas.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 09 00 00
	APDRAUDĒJUMS LIDOJUMA LAIKĀ
	
	
	
	
	
	

	050 09 01 00
	Apledošana
	
	
	
	
	
	

	050 09 01 01
	Apledojuma nosacījumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Apkopot vispārīgos nosacījumus, kādos uz gaisa kuģa veidojas apledojums (ārējā gaisa temperatūras, gaisa kuģa korpusa temperatūra, pārdzesēta ūdens klātbūtne mākoņos, miglā, lietū un smidzenī, sublimācijas iespējamība).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt vispārējos laikapstākļus, kādos uz Venturi karburatora sāk veidoties apledojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot vispārējos laikapstākļus, kādos uz gaisa kuģa korpusa sāk veidoties apledojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot pārdzesēta ūdens veidošanos mākoņos, lietū un smidzenī.
(Sk. 050 03 02 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi izskaidrot saikni starp gaisa temperatūru un pārdzesēta ūdens daudzumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi izskaidrot saikni starp mākoņu veidu un pilienu izmēru un skaitu gan gubmākoņos, gan slāņmākoņos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos apledojums var veidoties uz gaisa kuģa, kas atrodas uz zemes: gaisa temperatūra, mitrums, nokrišņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot, kādos apstākļos apledojums var veidoties uz gaisa kuģa lidojuma laikā: mākoņos, nokrišņos, ārpus mākoņiem un nokrišņiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot dažādus faktorus, kas ietekmē apledojuma intensitāti: gaisa temperatūru, pārdzesēta ūdens daudzumu mākonī vai nokrišņos, ledus kristālu daudzumu gaisā, gaisa kuģa ātrumu, gaisa kuģa korpusa daļu (spārnu, antenu u. c.) formu (biezumu).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot topogrāfijas ietekmi uz apledojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot, kāpēc orogrāfiskos slāņmākoņos ir lielāka ūdens pilienu koncentrācija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 01 02
	Apledojuma veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir caurspīdīgais ledus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot caurspīdīgā ledus veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot caurspīdīgā ledus struktūras veidošanos, ja saldēšanas procesā tiek atbrīvots apslēptais siltums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot caurspīdīgo ledu: izskatu, svaru, blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir sarmas ledus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot sarmas ledus veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot sarmas ledu: izskatu, svaru, blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir jauktais ledus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot jauktā ledus veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot jaukto ledu: izskatu, svaru, blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ledus veidošanās iespējamo procesu sniega apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir sarma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot sarmas veidošanās apstākļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot sarmu: izskatu, svaru, blīvumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 01 03
	Apledojuma radītie apdraudējumi, to novēršana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt apledojuma intensitātes ICAO apzīmējumus.
(Sk. ICAO ATM dokumentu Nr. 4444)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi raksturot apledojuma radīto apdraudējumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Novērtēt dažāda veida apledojuma radītos draudus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot apledojuma bīstamo zonu atrašanās vietu frontēs, slāņmākoņos un gubmākoņos, kā arī dažāda veida nokrišņos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt iespējas, kā no šā apdraudējuma izvairīties:
– lidojuma plānošanā: informācija par laikapstākļiem, trajektorijas un absolūtā augstuma izvēle;
– lidojuma laikā: bīstamo zonu atpazīšana, atbilstošas trajektorijas un absolūtā augstuma izvēle.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 02 00
	Turbulence
	
	
	
	
	
	

	050 09 02 01
	Ietekme uz lidojuma veikšanu, izvairīšanās no tās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt turbulences intensitātes ICAO apzīmējumus.
(Sk. ICAO ATM dokumentu Nr. 4444)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot turbulences ietekmi uz gaisa kuģi lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt iespējas, kā no šā apdraudējuma izvairīties:
– lidojuma plānošanā: informācija par laikapstākļiem, trajektorijas un absolūtā augstuma izvēle;
– lidojuma laikā: atbilstošas trajektorijas un absolūtā augstuma izvēle.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 02 02
	Skaidra laika turbulence (CAT): ietekme uz lidojumu, izvairīšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot CAT izraisīto ietekmi uz lidojumu.
(Sk. 050 02 06 03)
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt iespējas, kā no šā apdraudējuma izvairīties:
– lidojuma plānošanā: informācija par laikapstākļiem, trajektorijas un absolūtā augstuma izvēle;
– lidojuma laikā: atbilstošas trajektorijas un absolūtā augstuma izvēle.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 09 03 00
	Vēja novirze
	
	
	
	
	
	

	050 09 03 01
	Vēja novirzes definīcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir vēja novirze (vertikālā un horizontālā).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir zema līmeņa vēja novirze.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 03 02
	Laikapstākļi vēja novirzei
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādos apstākļos var veidoties vēja novirze un kā tā veidojas (piemēram, pērkona negaiss, krasas līnijas, atmosfēras frontes, inversijas, sauszemes un jūras vēja brāzmas, frikcijas slānis, reljefs).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 03 03
	Ietekme uz lidojuma veikšanu, izvairīšanās no tās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vēja novirzes izraisītu ietekmi uz lidojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt iespējas, kā no šā apdraudējuma izvairīties:
– lidojuma plānošanā;
– lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 04 00
	Pērkona negaisi
	
	
	
	
	
	

	050 09 04 01
	Apstākļi, kas veicina negaisu veidošanos, un to veidošanās process, prognozes, atrašanās vieta, veidu specifikācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt mākoņu veidus, kas liecina par pērkona negaisa veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot dažāda veida pērkona negaisus, to atrašanās vietu, apstākļus, kas veicina to veidošanos, un pašu veidošanās procesu, kā arī uzskaitīt to īpašības (gaisa masas pērkona negaisus, frontālus pērkona negaisus, krasas līnijas, superšūnas negaisus, orogrāfiskus pērkona negaisus).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 04 02
	Pērkona negaisu struktūra, cikla vēsture
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un ieskicēt pērkona negaisa cikla vēstures stadijas: sākotnējo, brieduma un izkliedēšanās stadiju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Novērtēt pērkona negaisa vidējo ilgumu un tā dažādās stadijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot superšūnas negaisu: sākotnējo, superšūnas, tornādo un izkliedēšanās stadiju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Rezumēt, kādu lidošanas apdraudējumu rada pilnībā izveidojies pērkona negaiss.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot zīmējumu, parādīt bīstamākās zonas pērkona negaisā un ap to.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 04 03
	Elektriskās izlādes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot elektriskā lauka pamatelementus atmosfērā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot elektriskā potenciāla atšķirības pērkona negaisā un ap to.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un novērtēt tādu dabas parādību kā Elma ugunis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt zibens izlādes rašanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot zibens trāpījuma ietekmi uz gaisa kuģi un lidojuma izpildi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 04 04
	Lejup plūstošu gaisa masu attīstība un ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir lejup plūstoša gaisa masa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atšķirību starp makrovētru un mikrovētru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt laikapstākļus, kas izraisa lejup plūstošu gaisa masu veidošanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot lejup plūstošu gaisa masu rašanās procesu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt lejup plūstošai gaisa masai raksturīgo ilgumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot lejup plūstošu gaisa masu ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 04 05
	Izvairīšanās no pērkona negaisa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā pilots var prognozēt katru pērkona negaisa veidu: pirmslidojuma instruktāža par laikapstākļiem, novērojumi lidojuma laikā, specifiskas meteoroloģiskās informācijas izmantošana, tādas informācijas izmantošana, ko sniedz laikapstākļu radars un laikapstākļu radars gaisā (sk. 050 10 01 04), atmosfēriku reģistratoru izmantošana (zibens detektors).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot praktiskus piemērus, raksturot lidošanas paņēmienus, ko pielieto, lai izvairītos no pērkona negaisu radītiem apdraudējumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 05 00
	Tornādo
	
	
	
	
	
	

	050 09 05 01
	Īpašības un biežums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir tornādo.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot tornādo veidošanos.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Minēt tornādo raksturīgās īpašības, piemēram, izskatu, gadalaiku, dienas laiku, attīstības stadiju, kustības ātrumu un vēja ātrumu (tostarp pēc Fudžitas skalas).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Salīdzināt tornādo parādīšanos Eiropā ar to parādīšanos citās atrašanās vietās, jo īpaši Amerikas Savienotajās Valstīs.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Salīdzināt tornādo un putekļu virpuļu apmēru un īpašības.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 09 06 00
	Inversijas
	
	
	
	
	
	

	050 09 06 01
	Ietekme uz gaisa kuģa veiktspēju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot inversiju ietekmi uz gaisa kuģa veiktspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Salīdzināt lidošanas apdraudējumu pacelšanās un pieejas laikā, kas saistīts tikai ar spēcīgu inversiju vai ar spēcīgu inversiju apvienojumā ar marķētu vēja virziena novirzi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 07 00
	Stratosfēras apstākļi
	
	
	
	
	
	

	050 09 07 01
	Ietekme uz gaisa kuģa veiktspēju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Apkopot stratosfēras lidojumu priekšrocības.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, kādu ietekmi rada parādība, kas saistīta ar zemāko atmosfēru (vējš, temperatūra, gaisa blīvums, turbulence).
	x
	
	x
	x
	
	

	050 09 08 00
	Apdraudējumi kalnainos apvidos
	
	
	
	
	
	

	050 09 08 01
	Reljefa ietekme uz mākoņiem un nokrišņiem, frontāls pārbrauciens
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot kalnaina reljefa ietekmi uz mākoņiem un nokrišņiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot fēna vēja ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot kalnaina apgabala ietekmi uz frontālu pārbraucienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 08 02
	Vertikālas kustības, orogrāfiskie viļņi, vēja virziena novirze, turbulence, apledojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot kalnainiem apvidiem raksturīgo vertikālo kustību, vēja virziena novirzi un turbulenci.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot kalnu grēdu zīmējumu, parādīt turbulences zonas (orogrāfiskos viļņus, virpuļus).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot reljefa ietekmi uz apledojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 08 03
	Ieleju inversiju attīstība un ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ielejas inversijas veidošanos, ko izraisa katabātiskie vēji.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ielejas inversiju, ko izraisa siltie vēji augšējos atmosfēras slāņos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot ielejas inversijas ietekmi uz gaisa kuģi lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 09 00
	Redzamību samazinošas parādības
	
	
	
	
	
	

	050 09 09 01
	Redzamības pasliktināšanās, ko izraisa nokrišņi un redzamību samazinoši laikapstākļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot redzamības samazināšanos, ko izraisa nokrišņi, smidzenis, lietus, sniegs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt redzamības samazināšanos, ko izraisa redzamību samazinoši laikapstākļi:
– migla, apsvīdums, dūmaka, dūmi, vulkāniskie pelni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt redzamības samazināšanos, ko izraisa redzamību samazinoši laikapstākļi:
– smiltis (SA), putekļi (DU).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot atšķirību starp redzamību uz zemes, redzamību lidojumā, slīpu redzamību un vertikālu redzamību, ja gaisa kuģis atrodas virs dūmakas vai miglas slāņa vai tā iekšpusē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 09 09 02
	Redzamības pasliktināšanās, ko izraisa citas parādības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot redzamības samazināšanos, ko izraisa:
– vilksnis un sniegputenis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot redzamības samazināšanos, ko izraisa:
– putekļu un smilšu vilksnis un putenis.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot redzamības samazināšanos, ko izraisa:
– putekļu vētra (DS) un smilšu vētra (SS).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot redzamības samazināšanos, ko izraisa:
– apledojums (vējstikls).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot redzamības samazināšanos, ko izraisa:
– Saules stāvoklis attiecībā pret vizuālo virzienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot redzamības samazināšanos, ko izraisa:
– Saules staru atspīdums no dūmakas, miglas un mākoņu virsējā slāņa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 00 00
	METEOROLOĢISKĀ INFORMĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	050 10 01 00
	Novērošana
	
	
	
	
	
	

	050 10 01 01
	Piezemes novērojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir piezemes vējš.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot piezemes vēja meteoroloģiskos mērījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt METAR izmantotās vēja virziena un ātruma ICAO mērvienības (kt, m/s, km/h).
(Sk. 050 02 01 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir brāzma atbilstoši METAR.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt atšķirību starp METAR norādīto vējo un vadības torņa noteikto vēju pacelšanās un nosēšanās vajadzībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir redzamība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot redzamības meteoroloģiskos mērījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir dominējošā redzamība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir redzamība uz zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt redzamībai izmantotās mērvienības (m, km).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir redzamība uz skrejceļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot meteoroloģiskos mērījumus redzamībai uz skrejceļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, kur lidostā ir izvietoti transmisometri/tiešās izkliedes mērītāji.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt mērvienības, kuras izmanto redzamībai uz skrejceļa (m).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt dažādas iespējas, kā pilotiem nodot informāciju par redzamību uz skrejceļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Salīdzināt redzamību un redzamību uz skrejceļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt pašreizējo laikapstākļu novērošanas līdzekļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ar kādiem līdzekļiem novēro mākoņus: veidu, daudzumu, apakšējo (apakšējās mākoņu robežas augstummērītāji) un augšējo robežu augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt mākoņus, kurus norāda meteoroloģiskajos ziņojumos, un minēt, kā tos norāda METAR (TCU, CB).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir astotdaļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir apakšējā mākoņu robeža.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir apakšējās mākoņu robežas augstums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt mērvienību un robežlīmeni, ko izmanto informācijai par mākoņu apakšējo robežu (pēdās).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir vertikālā redzamība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Īsumā izskaidrot, kā un kad mēra vertikālo redzamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt mērvienību, ko izmanto vertikālās redzamības noteikšanai (pēdās).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt gaisa temperatūras novērošanas līdzekļus (termometrs).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt gaisa temperatūras mērvienības (pēc Celsija, Fārenheita un Kelvina skalas).
(Sk. 050 01 02 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ar kādiem līdzekļiem novēro relatīvo mitrumu (higrometrs un psihrometrs) un rasas punkta temperatūru (aprēķins).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt relatīvā mitruma (%) un rasas punkta temperatūras mērvienības (pēc Celsija un Fārenheita).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt atmosfēras spiediena novērošanas līdzekļus (dzīvsudraba un aneroīdu barometrs).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt atmosfēras spiediena mērvienības (hPa, collas).
(Sk. 050 01 03 01)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 01 02
	Radiozondes novērojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot radiozondes principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot un izskaidrot radiozondes eholoti vienkāršotā T-P diagrammā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 01 03
	Satelīta novērojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot satelīta novērojumu pamatelementus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt satelītuzņēmumu galvenos izmantošanas veidus aviācijas meteoroloģijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot dažādus satelītattēlu veidus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi izskaidrot satelītuzņēmumus, lai iegūtu lidojumiem noderīgu informāciju:
– mākoņu atrašanās vietu (noteikt atšķirību starp slāņmākoņiem un gubmākoņiem).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi izskaidrot satelītuzņēmumus, lai iegūtu lidojumiem noderīgu informāciju:
– fronšu atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Kvalitatīvi izskaidrot satelītuzņēmumus, lai iegūtu lidojumiem noderīgu informāciju:
– strūklveida plūsmu atrašanās vietu.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 10 01 04
	Meteoroloģiskā radara novērojumi
(Sk. 050 09 04 05)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot laikapstākļu radara pamatprincipu un sniegtās informācijas veidu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot laikapstākļu radara attēlus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot lidaparātā pārvadājama laikapstākļu radara pamatprincipu un sniegtās informācijas veidu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot lidaparātā pārvadājama laikapstākļu radara sniegtās informācijas ierobežojumus un kļūdas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot lidaparātā pārvadājamam laikapstākļu radaram raksturīgos attēlus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 01 05
	Novērojumi un ziņojumi no gaisa kuģa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot regulāru un speciālu ziņojumu no gaisa kuģa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt pilota pienākumu sagatavot ziņojumus no gaisa kuģa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Minēt dabas parādības, kas jānorāda speciālajā ziņojumā no gaisa kuģa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 02 00
	Laikapstākļu kartes
	
	
	
	
	
	

	050 10 02 01
	Īpašo laika parādību kartes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atkodēt un izskaidrot īpašo laika parādību kartes (zema, vidēja un augsta līmeņa).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot lidojuma apstākļus norādītajās vietās un/vai noteiktajā lidojuma maršrutā, ja izmanto noteiktu lidojuma līmeni, pamatojoties uz īpašo laika parādību kartēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 02 02
	Virsmas diagrammas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Virsmas laikapstākļu kartē atpazīt turpmāk minētās laikapstākļu sistēmas (analizēt un prognozēt): vaļņus, kalnu pārejas un ieplakas; atmosfēras frontes; frontes pusi; silto sektoru un vidēja platuma grādu frontes kritumu aizmuguri; augsta un zema spiediena apgabalus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot virsmas laikapstākļu kartes, noteikt vēja virzienu un ātrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 02 03
	Atmosfēras augšējo slāņu kartes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir pastāvīgā spiediena karte.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir izohipsa (kontūrlīnija).
(Sk. 050 01 03 02)
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir izoterma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir izotaha.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot prognozes kartes attiecībā uz vēju augstākajos atmosfēras slāņos un temperatūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pēc prognozes kartēm, kas attiecas uz vēju augstākajos atmosfēras slāņos un temperatūru, noteikt norādītajās vietās un/vai maršrutos ārējās gaisa temperatūras, temperatūras novirzes no ISA, vēja virziena un vēja ātruma punkta/vidējās vērtības, nepieciešamības gadījumā izmantojot interpolāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt izplatītākos lidojuma līmeņus atbilstoši pastāvīgā spiediena kartēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 03 00
	Informācija lidojuma plānošanai
	
	
	
	
	
	

	050 10 03 01
	Aviācijas meteoroloģiskie ziņojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt, dekodēt un interpretēt turpmāk minētos aviācijas meteoroloģiskos ziņojumus (norādīti rakstveidā un/vai grafiski): METAR, SPECI, TREND, TAF, SIGMET, AIRMET, GAMET, speciāls gaisa kuģa ziņojums, vulkānisko pelnu konsultatīvā centra ziņojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, atkodēt un izskaidrot konsultatīvo informāciju par tropisko ciklonu rakstiskā un grafiskā formā.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Raksturot vispārējo MET REPORT un SPECIĀLĀ ZIŅOJUMA nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi minēt SIGMET un AIRMET sagatavošanas gadījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, dekodēt (izmantojot kodu tabulu) un interpretēt šādus ziņojumus: ziņojumu par skrejceļa stāvokli (atbilstoši METAR), GAFOR.
Piezīme: vairāk informācijas par ziņojumiem par skrejceļa stāvokli un GAFOR skatīt Aeronavigācijas plānā Eiropas reģionam, dokuments Nr. 7754.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 03 02
	Meteoroloģiskās pārraides aviācijai
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt aviācijai izmantojamo pārraižu meteoroloģisko saturu:
– VOLMET, ATIS;
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	– HF-VOLMET.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 10 03 03
	Meteoroloģisko dokumentu lietojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot meteoroloģiskās instruktāžas un konsultācijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt informāciju, ko lidojuma apkalpe var saņemt no meteoroloģiskajiem dienestiem pirmslidojuma plānošanas nolūkos, un attiecināt šīs informācijas saturu uz noteiktu lidojuma maršrutu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt meteoroloģisko informāciju, ko lidojuma apkalpe var saņemt no lidojumu informācijas dienestiem lidojuma laikā, un attiecināt šīs informācijas saturu uz lidojuma turpmāko norisi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 03 04
	Meteoroloģiskie brīdinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot un izskaidrot lidlauka brīdinājumus, vēja virziena noviržu brīdinājumus un briesmu signālus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	050 10 04 00
	Meteoroloģiskie pakalpojumi
	
	
	
	
	
	

	050 10 04 01
	Pasaules zonālo prognožu sistēma un meteoroloģiskās institūcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt pasaules zonālo prognožu sistēmas galvenos mērķus:
– pasaules zonālo prognožu centri (atmosfēras augšējo slāņu prognozes).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt pasaules zonālo prognožu sistēmas galvenos mērķus:
– meteoroloģiskās institūcijas (lidlauka prognozes, instruktāžas dokumenti).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt pasaules zonālo prognožu sistēmas galvenos mērķus:
– meteoroloģiskās novērošanas biroji (SIGMET, AIRMET).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt pasaules zonālo prognožu sistēmas galvenos mērķus:
– aeronavigācijas meteoroloģiskās stacijas (METAR, MET ziņojumi).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt pasaules zonālo prognožu sistēmas galvenos mērķus:
– vulkānisko pelnu izmešu konsultatīvie centri.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt pasaules zonālo prognožu sistēmas galvenos mērķus:
– tropisko ciklonu konsultatīvie centri.
	x
	
	x
	x
	
	

	050 10 04 02
	Starptautiskās organizācijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Īsi raksturot šādas organizācijas un to galvenās darbības:
– Starptautiskā Civilās aviācijas organizācija (ICAO)
(sk. priekšmetu 010);
– Pasaules meteoroloģijas organizācija (WMO).
	x
	x
	x
	x
	x
	x


J. PRIEKŠMETS 061 – VISPĀRĒJĀ NAVIGĀCIJA
Teorētisko zināšanu eksāmena nolūkos ortomorfiskās un konformālās kartes tiek uzskatītas par viena veida kartēm.
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	060 00 00 00
	NAVIGĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	061 00 00 00
	VISPĀRĒJĀ NAVIGĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	061 01 00 00
	NAVIGĀCIJAS PAMATI
	
	
	
	
	
	

	061 01 01 00
	Saules sistēma
	
	
	
	
	
	

	061 01 01 01
	Zemes orbīta, gadalaiki un Saules redzamā kustība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka saules sistēmu veido Saule, vairākas planētas, no kurām viena ir Zeme, un daudzi asteroīdi un komētas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt, ka Keplera pirmais likums paskaidro, ka planētas pārvietojas pa eliptiskām orbītām, kuras vienā fokusā atrodas Saule. Katrai planētai ir savs apriņķošanas periods.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka Keplera otrais likums paskaidro planētas ātruma izmaiņas savā orbītā. Katra planēta pārvietojas tā, ka vienādos intervālos tās rādiusvektors pārklāj vienādus laukumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka Zemes lielākais orbitālais ātrums ir tad, kad Zeme atrodas vistuvāk Saulei (perihēlijs).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka Zemes mazākais orbitālais ātrums ir tad, kad Zeme atrodas vistālāk no Saules (afēlijs).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kādā virzienā Zeme riņķo ap savu asi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka Zemes rotācijas ass slīpuma leņķis pret orbitālo plakni ap Sauli ir apmēram 66,5 grādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir ekliptika un kas ir ekliptikas plakne. Ekliptika ir Saules redzamais ceļš ap Zemi. Ekliptikas plaknes slīpuma leņķis pret ekvatora plakni ir apmēram 23,5 grādi. Polārās ass slīpums pret ekliptikas plakni ir gadalaiku maiņas iemesls.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka Zeme pa savu orbītu apriņķo Sauli apmēram 365,25 dienās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā Zemes rotācijas ass slīpums pret orbītas plakni ap Sauli ietekmē gadalaikus un saullēktu un saulrietu izmaiņas atkarībā no ģeogrāfiskā platuma un konkrētā gada laika.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir redzamā Saule un vidējā Saule, un norādīt to saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir debess ekvators. Tas ir Zemes ekvatora projekcija debess sfērā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir deklinācija. Deklinācija ir debesu ķermeņa leņķiskais attālums no debesu ekvatora ziemeļiem vai dienvidiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka tiek uzskatīts, ka vidējā Saule virzās uz austrumiem gar debess ekvatoru ar ātrumu, kas nodrošina vienotu laika mērvienību, kura vienāda ar vidējo laiku no patiesās Saules.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir polārais loks, Vēžu trops (ziemeļu saulgriežu loks) un Mežāža trops (dienvidu saulgriežu loks).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot vasaras un ziemas saulgriežus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ko nozīmē pavasara un rudens ekvinokcija.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kurā gada laikā dienasgaismas ilgums mainās visātrāk.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot saikni starp Saules deklināciju, ģeogrāfisko platumu un dienasgaismas periodu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka perihēlijs notiek janvāra sākumā un afēlijs – jūlija sākumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Attēlot Zemes atrašanās vietu pret Sauli atkarībā no gadalaikiem un gada mēnešiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir zenīts. Punkts debesīs vertikāli virs novērotāja galvas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 02 00
	Zeme
	
	
	
	
	
	

	061 01 02 01
	Lielais loks, mazais loks, loksodroma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka Zeme nav perfekta lode. Pie poliem tā ir nedaudz saplacināta. Saplacinājuma vērtība ir 1/298.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ņemot vērā Zemes saplacinājumu un lielo vai mazo pusasi NM/km, aprēķināt otras ass attālumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka Zemi var raksturot kā elipsoīdu vai plakani apaļu sfēru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka ekvatora plakne ir perpendikulāra pret Zemes asi un tas sadala Zemi ziemeļu un dienvidu puslodē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ņemot vērā, ka Zemes apkārtmērs ir 40 000 km jeb apmēram 21 600 NM, aprēķināt aptuveno Zemes diametru vai Zemes rādiusu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir lielais loks attiecībā uz sfēras virsmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot lielā cikla ģeometriskās pazīmes, tostarp verteksu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir mazais loks attiecībā uz sfēras virsmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir loksodroma. Līnija, kas ar visiem meridiāniem veido vienādus leņķus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 02 02
	Konverģence, konversijas leņķis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kas ir meridiānu konverģence starp divām atrašanās vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā konverģences vērtību var noteikt ar aprēķinu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Lai aprēķinātu konverģenci starp divām atrašanās vietām, kas ir salīdzinoši tuvu viena otrai, izmantot šādu formulu:
konverģence = ģeogrāfiskā garuma starpība x sin (vidējais platums).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt konverģenci starp divām noteiktām atrašanās vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka lielā loka kursa un loksodromas kursa starpību noteiktā atrašanās vietā sauc par konversijas leņķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka īsos attālumos un ārpus polārajiem apgabaliem vidējais lielā loka patiesais maršruts ir apmēram vienāds ar loksodromas patieso maršrutu starp divām atrašanās vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kā konversijas leņķa vērtību var aprēķināt kā pusi no konverģences vērtības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt lielā loka maršrutu un loksodromas maršruta leņķi noteiktā atrašanās vietā, izmantojot konverģences un konversijas leņķa aprēķinu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 02 03
	Ģeogrāfiskais platums, ģeogrāfiskā platuma atšķirība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt ģeogrāfisko platumu kā leņķi starp ekvatora plakni un vietējo svērtenisko līniju uz elipsoīda.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt ģeocentrisko platumu kā leņķi starp ekvatora plakni un līniju no Zemes centra atrašanās vietas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka maksimālā atšķirība starp ģeogrāfisko un ģeocentrisko platumu konstatējama vietā, kur absolūtais augstums ir 45 grādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot ģeogrāfiskā platuma paralēli kā nelielu loku, kas savieno visas vietas uz Zemes ar vienādu ģeogrāfisko platumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt ģeogrāfiskā platuma starpību starp divām noteiktām atrašanās vietām pēc ģeogrāfiskā platuma/garuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka viena grāda ģeogrāfiskā platuma starpība ir vienāda ar 60 jūras jūdzēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Pārrēķināt ģeogrāfiskā platuma starpību attālumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vidējo ģeogrāfisko platumu starp divām atrašanās vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 02 04
	Ģeogrāfiskais garums, ģeogrāfiskā garuma atšķirība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot meridiānu kā puslielu loku, kas savieno ziemeļus un dienvidus no pola uz polu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka meridiāni un to pretējais meridiāns veido lielo loku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt, ka Griničas meridiāns ir zināms arī kā sākummeridiāns.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt ģeogrāfisko garumu kā leņķi pie polārās ass starp sākummeridiāna plakni un vietējo meridiānu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka Griničas pretējais meridiāns ir maksimālais iespējamais ģeogrāfiskais garums, proti, 180° uz austrumiem vai rietumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt ģeogrāfiskā garuma starpību starp divām noteiktām atrašanās vietām pēc ģeogrāfiskā platuma/garuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt lielo loku piemērus uz Zemes virsmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt mazo loku piemērus uz Zemes virsmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir loksodroma. Līnija, kas šķērso visus meridiānus vienā un tajā pašā leņķī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Minēt loksodromas ģeometriskās pazīmes. Paralēles un meridiāni ir īpaši loksodromu gadījumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 02 05
	Platuma un garuma koordinātu izmantošana konkrētas vietas noteikšanai
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka gar ekvatoru 1° ģeogrāfiskā garuma starpība ir vienāda ar 60 NM attālumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka, tā kā meridiāni koncentrējas pie poliem, attālums starp meridiāniem samazināsies, palielinoties ģeogrāfiskajam platumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka Zemes attālums gar ģeogrāfiskā platuma paralēli ir zināms arī kā iziešana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt Zemes attālumu starp diviem meridiāniem gar ģeogrāfiskā platuma paralēli (iziešana), izmantojot šādu formulu:
attālums = platuma starpība x 60 x ģeogrāfiskā platuma kosinuss.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ņemt vērā atrašanās vietas ģeogrāfisko platumu/garumu, veiktos attālumus uz ziemeļiem un dienvidiem NM/km un veiktos attālumus uz austrumiem un rietumiem NM/km gar ģeogrāfiskā platuma paralēli. Aprēķināt jauno atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ņemot vērā divas atrašanās vietas uz tā paša meridiāna (vai vienu atrašanās vietu uz pretējā meridiāna), aprēķināt attālumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 03 00
	Laiks un laika pārrēķini
	
	
	
	
	
	

	061 01 03 01
	Redzamais laiks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot zonas laika principus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka, tā kā Zeme riņķo ap savu asi no rietumiem uz austrumiem, debess ķermeņi šķiet pārvietojamies ap Zemi no austrumiem uz rietumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt un paskaidrot, kas ir šķērsošana. Paskaidrot, ka šķērsošana nozīmē to, ka debesu ķermenis šķērso novērotāja meridiānu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka “dienas” laika posms ir pagājušais laiks starp divām secīgām debesu ķermeņa šķērsošanas reizēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka zvaigžņu diennakts ir laiks, kas mērīts, atsaucoties uz noteiktu punktu debesu sfērā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka gadījumā, ja dienu mēra pēc Saules redzamās pārvietošanās, dienas ilgums atšķiras.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc atšķiras redzamās dienas ilgums, ko ietekmē izmaiņas Zemes orbitālajā ātrumā ap Sauli un Zemes rotācijas ass slīpums pret ekliptikas plakni.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka, tā kā gan Zemes rotācijas virziens ap savu asi, gan tās orbitālā rotācija ap Sauli ir vienādi, Zemei jārotē vairāk nekā par 360°, lai radītu secīgas šķērsošanas reizes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka laika posms starp divām secīgām Saules šķērsošanas reizēm tiek saukts par redzamo planētas diennakti un ka uz tā balstītais laiks tiek saukts par redzamo laiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka, lai iegūtu nemainīgu laika mērvienību, kuras pamatā joprojām būs planētas diennakts, tiek ņemts redzamās planētas diennakts vidējais garums. Šo vidējo dienu sauc par vidējo planētas diennakti. To sadala 24 vidējā laika stundās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka vidējā Saule ir izdomāta Saule, kas orbītā riņķo gar ekvatora plakni ar nemainīgu leņķisko ātrumu, kas nodrošina vienotu laika mērvienību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka laiks starp divām secīgām vidējās Saules šķērsošanas reizēm virs meridiāna ir nemainīgs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka redzamā laika un vidējā laika starpība tiek definēta kā laika vienādojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka Zemes orbitālā apriņķojuma laiks vienā gadā ap Sauli ir apmēram 365 ¼ kalendārās dienas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka kalendārais gads ir 365 dienas un reizi četros gados ir garais gads ar 366 dienām, savukārt reizi četros gadsimtos trīs garos gadus izlaiž.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka laiku var mērīt arī lokā, jo pēc mūsu priekšstata vienā vidējā laika diennaktī vidējā Saule apceļo pilnu loku ap Zemi ar 360° kustību 24 stundās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt saikni starp laiku un loku gar ekvatoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izsecināt konvertācijas vērtības lokam pret laiku un otrādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 03 02
	Saskaņotais pasaules laiks (UTC)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka Griničas meridiāns ir izvēlēts par standarta meridiānu un ka LMT pie Griničas meridiāna ir vienāds ar Griničas laiku (GMT).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka UTC balstās uz atomlaiku, bet GMT – uz Zemes rotāciju, taču praksē tos abus uzskata par vienādiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka pārvēršanas koeficients starp LMT un UTC ir laikā pārvērsts loks (ģeogrāfiskā garuma izmaiņas).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Pārvērst loku laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Pārvērst laiku lokā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Pārvērst UTC par LMT un otrādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 03 03
	Vidējais vietējais laiks (LMT)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka vidējās vietējās dienas sākums jebkurā atrašanās vietā ir tad, kad vidējā Saule šķērso pretējo meridiānu. To dēvē par pusnakti jeb plkst. 00.00 LMT.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka tad, kad vidējā Saule šķērso atrašanās vietas meridiānu, ir pusdienlaiks jeb plkst. 12.00 LMT.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka LMT laiks atrašanās vietās ar dažādu ģeogrāfisko garumu atšķiras pēc lieluma, kas atbilst ģeogrāfiskā platuma izmaiņām.
	
	
	
	
	
	

	061 01 03 04
	Standarta laiki (ST)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka standarta laiks ir laiks, kuru izmanto konkrēta valsts (vai valsts daļa) un kuru ir noteikusi konkrētās valsts valdība.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka dažas valstis izmanto vasaras laiku (pāreju uz vasaras laiku).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka pārrēķins no UTC uz standarta laiku un otrādi parasti notiek, izmantojot aviācijas almanaha izrakstus, kas publicēti attiecīgajos dokumentos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot attiecīgos dokumentus, pārrēķināt konkrētas valsts UTC uz konkrētas valsts ST un konkrētas valsts ST uz UTC.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 03 05
	Datuma maiņas līnija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ietekmi uz LMT, tuvojoties 180° meridiānam no jebkuras puses.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka datuma maiņas līnija neseko precīzi 180° austrumu–rietumu meridiānam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka, šķērsojot Griničas pretējo meridiānu, tiek zaudēta vai iegūta viena diena atkarībā no braukšanas virziena.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka datuma maiņas līnija ir faktiskā vieta, kur notiek izmaiņas, un, lai gan galvenokārt 180° meridiānā, tomēr ir nelielas novirzes, lai nepieļautu, ka valstis sadala datuma maiņas līnija.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka, aprēķinot laikus, automātiski ņem vērā datuma maiņas līniju, veicot visus pārrēķinus uz UTC.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Veikt LMT, GMT/UTC un ST pārrēķinus gadījumos, kad runa ir par starptautisko datuma maiņas līniju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 03 06
	Saullēkta (SR), saulrieta (SS) un civilās krēslas noteikšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka SR vai SS ir tad, kad Saules augšējā robeža ir novērotāja horizontā. Norādīt, kā atmosfēras refrakcija ietekmē šo redzamo skatu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka SR un SS notiek dažādos laikos uz viena un tā paša meridiāna atkarībā no ģeogrāfiskā platuma konkrētā dienā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka SR notiks agrāk un SS notiks vēlāk, palielinoties ģeogrāfiskajam platumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka aviācijas almanahā dotais SR un SS laiks tiek aprēķināts Griničas meridiānam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka pavasara un rudens ekvinokcijā SR un SS notiek apmēram vienlaikus visos ģeogrāfiskajos platumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka, izņemot augstos ģeogrāfiskajos platumos, SR un SS laiks katru dienu jebkurā vietā mainās tikai nedaudz. Tāpēc visās vietās ar vienādu ģeogrāfisko platumu SR vai SS notiks apmēram vienā LMT laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka iemesls, kāpēc gada laikā mainās dienasgaismas un nakts ilgums, ir Zemes rotācijas ass slīpums pret ekliptiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka SR un SS laiks ir uzskaitīts tabulā atbilstoši noteiktiem datumiem un ģeogrāfiskajiem platumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka pie ekvatora SR vienmēr ir tuvāks plkst. 06.00 LMT un SS – tuvāks plkst. 18.00 LMT (15 minūšu laikā).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt SR un SS piemērus vidējā jūras līmenī LMT, ST vai UTC laikā, ievērojot SR un SS tabulas, attiecīgās vietas ģeogrāfisko platumu un garumu un datumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ņemot vērā SR vai SS laiku UTC vai ST konkrētajai vietai, aprēķināt SR vai SS citai vietai ar to pašu ģeogrāfisko platumu UTC vai ST laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot termina “krēsla” nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir vakara civilās krēslas ilgums. Laiks no saulrieta līdz laikam, kad Saules centrs ir 6° zem horizonta.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir rīta civilās krēslas ilgums. Laiks no brīža, kad Saules centrs ir 6° zem horizonta, līdz saullēktam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka rīta civilās krēslas sākums un vakara civilās krēslas beigas ir minētas tabulā UTC laikā un attiecas uz sākummeridiānu ar ģeogrāfisko platumu un datumu kā ievadpunktu. Citam meridiānam to var pieņemt kā LMT.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt krēslas piemērus UTC un ST, ievērojot krēslas tabulu, attiecīgās vietas ģeogrāfisko platumu un garumu un datumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt rīta un vakara civilās krēslas ilgumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot deklinācijas un ģeogrāfiskā platuma ietekmi uz krēslas ilgumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 04 00
	Virzieni
	
	
	
	
	
	

	061 01 04 01
	Ģeogrāfiskie ziemeļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzsvērt, ka visi meridiāni norāda ziemeļu–dienvidu virzienu un ka ģeogrāfisko ziemeļu virziens ir gar katru meridiānu uz ģeogrāfisko Ziemeļpolu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka ģeogrāfiskos virzienus mēra pulksteņrādītāja virzienā kā leņķi ģeogrāfiskajos grādos no ģeogrāfiskajiem ziemeļiem (TN).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 04 02
	Zemes magnētisms: magnētiskie ziemeļi, slīpums un variācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka brīvi atlaista kompasa adata pagriezīsies vietējā magnētiskā lauka virzienā. Šī lauka horizontālā komponenta virziens ir magnētisko ziemeļu (MN) virziens.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka magnētiskie poli nesakrīt ar ģeogrāfiskajiem poliem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka magnētiskā variācija atšķiras kā laika funkcija ziemeļu magnētiskā lauka kustības dēļ.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir magnētiskā inklinācija. Leņķis starp magnētiskā lauka horizontālo un kopējo komponentu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka pie magnētiskajiem poliem slīpuma leņķis ir 90°.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, ka kompasa precizitāte ir atkarīga no Zemes magnētiskā lauka horizontālā komponenta stiprības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka polārajos apgabalos Zemes magnētiskā lauka horizontālais komponents ir pārāk vājš, lai varētu izmantot magnētisko kompasu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 04 03
	Kompasa novirze, kompasa ziemeļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka tiešnolases kompasā magnētiskais elements atbildīs magnētiskajam laukam. Šo virzienu sauc par kompasa ziemeļiem (CN), un uz kompasa rozes tas ir 000° virziens. Lauks ir Zemes un gaisa kuģa kopējais magnētiskais lauks.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģa magnētisma ietekme uz kompasu mainās atkarībā no kursa un ģeogrāfiskā platuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka leņķis starp magnētiskajiem ziemeļiem un kompasa ziemeļiem tiek saukts par novirzi (DEV) un izteikts magnētisko ziemeļu austrumu (+ vai E) vai rietumu (- vai W) grādos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka novirze tiek samazināta līdz minimumam, kompasa novirzes fiksējot.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 04 04
	Izogonas, saikne starp ģeogrāfiskajiem un magnētiskajiem ziemeļiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka leņķis starp ģeogrāfiskajiem ziemeļiem un magnētiskajiem ziemeļiem tiek saukts par variāciju (VAR), kuru mēra ģeogrāfisko ziemeļu austrumu (+ vai E) vai rietumu (- vai W) grādos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir izogonas līnija. Līnija, kas savieno vietas ar vienādu variāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Veikt pārrēķinus starp kompasa, magnētisko un ģeogrāfisko virzienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 04 05
	Koordinātu tīkla līnijas, izogrīvas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot kartes ziemeļu (GN) mērķi, pamatojoties uz atbilstošu meridiānu polārajā stereogrāfiskajā kartē (atskaites vai datu meridiānu).
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka koordinātu tīkla līnijas jeb koordinātu tīkla meridiāni ir uzzīmēti kartē paralēli atskaites meridiānam.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ka leņķis starp kartes ziemeļiem (GN) un ģeogrāfiskajiem ziemeļiem (TN) tiek saukts par koordinātu tīkla konverģenci, kuru mēra austrumu (+ vai E) grādos, ja GN ir TN rietumos, vai rietumu (- vai W) grādos, ja GN ir TN austrumos.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ka leņķis starp kartes ziemeļiem (GN) un magnētiskajiem ziemeļiem (MN) tiek saukts par magnētisko deklināciju (griv), kuru mēra kartes ziemeļu austrumu (+ vai E) vai rietumu (- vai W) grādos.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ka līniju, kas savieno punktus ar vienādu magnētisko deklināciju, sauc par izogrīvu.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Veikt pārrēķinus starp kompasa, magnētisko, ģeogrāfisko un koordinātu tīkla virzienu.
	x
	
	x
	x
	
	

	061 01 05 00
	Attālums
	
	
	
	
	
	

	061 01 05 01
	Navigācijā izmantotās attāluma un augstuma mērvienības: jūras jūdzes, angļu jūdzes, kilometri, metri, pēdas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir jūras jūdze. Attālums, kas vienāds ar 1 852 km.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Kartē/shēmās attālums starp divām vietām tiek mērīts gar meridiānu vidējā ģeogrāfiskā platumā, kur 1 ģeogrāfiskā platuma minūte ir 1 NM.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka par relatīvā un absolūtā augstuma mērvienību tiek izmantoti metri vai pēdas atkarībā no konkrētās valsts izvēles.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 05 02
	Vienas mērvienības pārrēķināšana uz otru
	
	
	
	
	
	

	LO
	Veikt šādu mērvienību pārrēķinus: jūras jūdzes (NM), angļu jūdzes (SM), kilometri (km), metri (m) un pēdas (ft).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 01 05 03
	Saikne starp jūras jūdzēm, ģeogrāfiskā platuma minūtēm un ģeogrāfiskā garuma minūtēm
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka horizontālos attālumus aprēķina metros, kilometros un jūras jūdzēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot divas atrašanās vietas vai ģeogrāfiskā platuma/garuma starpību, aprēķināt attālumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot divas atrašanās vietas tajā pašā ģeogrāfiskajā platumā un attālumu starp divām atrašanās vietām km vai NM, aprēķināt ģeogrāfiskā garuma starpību starp divām atrašanās vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Lidojot pa loksodromas patieso maršrutu 090, 180,
270 un 360 grādos un ievērojot sākotnējo ģeogrāfisko stāvokli, lidojuma laiku un ātrumu attiecībā pret zemi, aprēķināt jauno ģeogrāfisko stāvokli.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 02 00 00
	MAGNĒTISMS UN KOMPASI
	
	
	
	
	
	

	061 02 01 00
	Zināšanas par tiešnolases (rezerves) kompasa principiem
	
	
	
	
	
	

	061 02 01 01
	Šī kompasa izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Tiešnolases kompass (DRC)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot DRC rādījumus, ievērojot kompasa rādījumu, novirzi vai noviržu tabulu un variāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 02 01 02
	Darbderīguma pārbaudes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt tādas pirmslidojuma darbderīguma pārbaudes kā:
– vispārējā stāvokļa pārbaudi;
– pārbaudi, vai rādījums ir robežās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka darbderīguma pārbaude sastāv no DRC rādījuma salīdzināšanas ar citu atskaites punktu (piemēram, citu kompasu sistēmu vai skrejceļa virzienu).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka kompass jāpārbauda, pārvadājot magnētisku kravu vai kravu ar lielu melno metālu sastāvu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 02 01 03
	Situācijas, kurās nepieciešama kompasa noviržu fiksēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt gadījumus, kad var būt nepieciešams fiksēt kompasa novirzes:
– ja gaisa kuģi pārvieto uz citu bāzi, ievērojami mainot ģeogrāfisko platumu;
– ja gaisa kuģa aprīkojumā tiek veiktas lielas izmaiņas;
– ja gaisa kuģim iesper zibens;
– ja gaisa kuģis ir novietots stāvvietā vienā virzienā ilgāku laikposmu;
– ja tiek uzstādīts jauns kompass;
– jebkurā brīdī, kad ir aizdomas par kompasa darbību vai reģistrētu novirzi;
– ja tas ir norādīts gaisa kuģa tehniskās apkopes grafikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 00 00
	KARTES
	
	
	
	
	
	

	061 03 01 00
	Dažādu veidu projekciju vispārējās īpašības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir konformāls. Jebkurā kartes punktā kropļojumiem (projekcijas rezultātā) austrumu–rietumu virzienā jābūt tādiem pašiem kā ziemeļu–dienvidu virzienā. Meridiāniem un paralēlēm jākrustojas pareizajos leņķos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka konformālā kartē izmērītie leņķi ir tādi paši kā uz Zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka tiek izmantotas dažādas kartes projekcijas atkarībā no izmantojuma un izmantošanas jomas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka visas kartes ir paredzētas kā projekcijas, lai gan tās ir izstrādātas matemātiski.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka, projicējot kartes, tiek izmantotas šādas projekcijas virsmas:
– plakne;
– cilindriska;
– koniska.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir kartes mērogs. Kartes garuma attiecība pret attēloto attālumu uz Zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot kartes mērogu, lai aprēķinātu konkrētus attālumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt mērogu, ievērojot kartes garumu un attālumu uz Zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir kartes konverģence. Leņķis starp diviem kartē dotajiem meridiāniem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir sākuma paralēle. Paralēle, kur projekcijas virsma pieskaras samazinātās Zemes virsmai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 01 01
	Tiešā Merkatora projekcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka tiešā Merkatora projekcija ir cilindriska projekcija. Sākuma paralēle ir ekvators.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka konverģence kartē ir 0°.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka mērogs pieaug, palielinoties attālumam no ekvatora.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka tiešā Merkatora projekcijā mērogs jebkurā ģeogrāfiskajā platumā = mērogs pie ekvatora × sekanšu ģeogrāfiskais platums (1/ģeogrāfiskā platuma kosinuss).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot mērogu pie viena ģeogrāfiskā platuma, aprēķināt mērogu atšķirīgos ģeogrāfiskajos platumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot kartes garumu pie viena ģeogrāfiskā platuma, parādīt, ka tā atspoguļo atšķirīgu attālumu uz Zemes citos ģeogrāfiskajos platumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 01 02
	Lamberta konformālā koniskā karte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka Lamberta konformālās kartes pamatā ir koniska projekcija. Tiks ņemtas vērā tikai Lamberta konformālās kartes, kas ir matemātiski izveidotas ar divām standarta paralēlēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir standarta paralēle. Ģeogrāfiskais platums, kur konuss šķērso samazināto Zemi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka sākuma paralēlē Zemes konverģence ir vienāda ar kartes konverģenci.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka sākuma paralēle ir tuvu vidējam ģeogrāfiskajam platumam starp standarta paralēlēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot mēroga izmaiņas kartēs šādi:
– kartē norādītais mērogs būs pareizs pie standarta paralēlēm;
– mērogs palielināsies, attālinoties no sākuma paralēles;
– mērogs standarta paralēlēs atšķirsies par mazāk nekā 1 % no kartē norādītā mēroga.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir konusa konstante/konverģences koeficients. Attiecība starp nesalocīta konusa augšējo leņķi un 360° vai sākuma paralēles sīnuss.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Kartes konverģence = ģeogrāfiskā garuma starpība × konusa konstante.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot atbilstošus datus, aprēķināt sākotnējo, beigu vai loksodromas maršrutu starp divām atrašanās vietām (ģeogrāfisko platumu/garumu).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot divas atrašanās vietas (ģeogrāfisko platumu/garumu) un informāciju konverģences noteikšanai starp divām atrašanās vietām, aprēķināt sākuma paralēli.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot Lamberta karti, noteikt sākuma paralēli vai konusa konstanti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot konusa konstanti vai sākuma paralēli, lielā loka maršrutu vienā atrašanās vietā un lielā loka maršrutu citā atrašanās vietā, aprēķināt ģeogrāfiskā garuma starpību starp šīm divām vietām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 01 03
	Polārā stereogrāfiskā projekcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka polārās stereogrāfiskās projekcijas pamatā ir plaknes projekcija, un minēt, ka sākuma paralēle ir pols.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ka kartes konverģence = ģeogrāfisko garumu starpība.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ka mērogs pieaug, palielinoties attālumam no pola.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Ievērojot divas atrašanās vietas (ģeogrāfisko platumu/garumu), loksodromas patieso maršrutu vai sākotnējo/gala lielā loka maršrutu, aprēķināt trūkstošos maršruta leņķus.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Aprēķināt kartes mērogu noteiktā ģeogrāfiskajā platumā, ja ir dota ģeogrāfisko garumu starpība un kartes attālums gar ģeogrāfiskā garuma paralēli.
	x
	
	x
	x
	
	

	061 03 02 00
	Meridiānu, paralēļu, lielo loku un loksodromu attēlojums
	
	
	
	
	
	

	061 03 02 01
	Tiešā Merkatora projekcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka meridiāni ir taisnas paralēlas līnijas, kas šķērso ģeogrāfisko platumu paralēles pareizajos leņķos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka platuma paralēles ir taisnas līnijas, kas paralēlas ekvatoram.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka taisna līnija kartē ir loksodroma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka lielais loks ir līdz tuvākajam polam izliekta līnija.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Lielā loka maršruta leņķa aprēķiniem īsos attālumos konversijas leņķi var aprēķināt pēc šādas formulas:
– konversijas leņķis = ½ × ģeogrāfisko garumu starpība × vidējā ģeogrāfiskā platuma sinuss.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot loksodromas patieso maršrutu starp divām atrašanās vietām (ģeogrāfisko platumu/garumu), aprēķināt lielā loka sākotnējo vai beigu patieso maršrutu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 02 02
	Lamberta konformālā koniskā karte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka meridiāni ir taisnas līnijas, kas šķērso platumu paralēles pareizajos leņķos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka ģeogrāfiskā platuma paralēles ir koncentrisku loku loki.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka lielie loki ir izliektu līniju ieliekums pret sākuma paralēlēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka īsos attālumos lielais loks ir apmēram taisna līnija.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 02 03
	Polārā stereogrāfiskā projekcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka meridiāni ir taisnas līnijas, kas iziet no pola un šķērso ģeogrāfisko platumu paralēles pareizajos leņķos.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ka platuma paralēles ir koncentriski loki un šajā projekcijā to attālums palielinās, pieaugot attālumam no pola.
	x
	
	x
	x
	
	

	LO
	Norādīt, ka lielie loki ir apmēram taisnas līnijas pola tuvumā. Precīzs lielais loks ir izliekts pie pola.
	x
	
	x
	x
	
	

	061 03 03 00
	Pašreizējo aeronavigācijas karšu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	061 03 03 01
	Atrašanās vietu atzīmēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievadīt kartē atrašanās vietu, izmantojot diapazonu un peilējumu no VOR DME stacijas, un iegūt ģeogrāfiskās koordinātas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievadīt kartē atrašanās vietas, izmantojot ģeogrāfiskās koordinātas, un iegūt maršrutus un attālumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atzīmēt aeronavigācijas kartē DME diapazonus un iegūt ģeogrāfiskās koordinātas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot metodes, kuras izmanto, lai sniegtu informāciju par kartes mērogu. Izmantot norādītos kartes mērogus un apzināties norādītā mēroga ierobežojumus katrā projekcijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 03 02
	Mēroga un reljefa norādīšanas metodes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot metodes, kuras izmanto reljefa attēlošanai, un apliecināt spēju izskaidrot datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 03 03
	Pieņemtie apzīmējumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot pieņemtos apzīmējumus un simbolus ICAO un citās biežāk izmantotajās kartēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 03 04
	Maršrutu un attālumu mērīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot divas atrašanās vietas, izmērīt maršrutu un attālumu starp tām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 03 03 05
	Peilējumu atzīmēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt NDB stacijas peilējumus atzīmēšanai aeronavigācijas kartē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt VOR staciju radiālās līnijas atzīmēšanai aeronavigācijas kartē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 00 00
	CEĻA APRĒĶINĀŠANAS (DR) NAVIGĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	061 04 01 00
	Ceļa aprēķināšanas pamats
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ātrumu trīsstūri, piemēram, patiesais kurss/TAS, W/V un patiesais maršruts/GS.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 01 01
	Maršruts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot vektoru jēdzienu, tostarp gadījumā, ja divi virzieni tiek apvienoti vai notiek sadalīšanās divos virzienos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 01 02
	Kurss (kompasa, magnētiskais, patiesais, koordinātu tīkla)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt (kompasa, magnētisko, patieso, koordinātu tīkla) kursu, izmantojot atbilstošus dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 01 03
	Vēja ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt vēja ātrumu, izmantojot atbilstošus dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 01 04
	Gaisa ātrums (IAS, CAS, TAS, Maha skaitlis)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt TAS pēc IAS/CAS un Maha skaitli, izmantojot atbilstošus dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 01 05
	Ātrums attiecībā pret zemi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt ātrumu attiecībā pret zemi, izmantojot atbilstošus dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 01 06
	ETA
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt ETA, lidošanas laiku pēc attāluma, kā arī GS.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt pārskatītos virziena datus kursam, maršrutam, virzienam un W/V, piemēram, patiesajam, magnētiskajam, kompasa un koordinātu tīkla, izmantojot atbilstošus dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 01 07
	Dreifa, vēja korekcijas leņķis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt dreifa un vēja korekcijas leņķi, izmantojot atbilstošus dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 00
	Navigācijas datora izmantošana
	
	
	
	
	
	

	061 04 02 01
	Ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot atbilstošus datus, noteikt ātrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 02
	Laiks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot atbilstošus datus, noteikt laiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 03
	Attālums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot atbilstošus datus, noteikt attālumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 04
	Degvielas patēriņš
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantotās degvielas/degvielas plūsmas/lidošanas laika aprēķins.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 05
	Pārrēķināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Veikt pārrēķinus starp kilogramiem/mārciņām/litriem/ASV galoniem/britu galoniem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Attālumu pārrēķināšana. Kilometri/jūras jūdzes/angļu jūdzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Attālumu pārrēķināšana. Pēdas/metri.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Degvielas tilpuma un svara pārrēķināšana, izmantojot masas blīvumu uz tilpuma mērvienību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 06
	Gaisa ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt gaisa ātruma problēmas, tostarp IAS/EAS/CAS/TAS un Maha skaitli, izmantojot atbilstošus dotos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 07
	Vēja ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot atbilstošus datus, aprēķināt vēja ātrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 02 08
	Patiesais absolūtais augstums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot atbilstošus datus, noteikt patieso absolūto augstumu/norādīto augstumu/augstumu pēc blīvuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 03 00
	Ātrumu trīsstūris
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atrisināt problēmas, lai noteiktu:
– kursu;
– ātrumu attiecībā pret zemi;
– vēja virzienu un ātrumu;
– maršrutu/virzienu;
– dreifa leņķi, vēja korekcijas leņķi;
– pretvēja/ceļavēja/sānvēja komponentes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 04 00
	DR punkta noteikšana
	
	
	
	
	
	

	061 04 04 01
	Lidojuma gaitas (DR) apstiprināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot DR navigācijas uzdevumu un mērķi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt DR aprēķināšanas paņēmienus prātā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir ātruma faktors. Ar 60 dalīts ātrums, ko izmanto lidojuma trajektorijas aprēķiniem prātā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt pretvēja/ceļavēja komponenti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vēja korekcijas leņķi (WCA) pēc šādas formulas:
WCA = XWC (sānvēja komponente)/SF (ātruma faktors)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Attāluma, ātruma un laika aprēķini.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt DR punktu grafiski un ar DR datoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot jebkuras četras ātruma trīsstūra daļas, aprēķināt divas pārējās daļas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot vēja trīsstūra simbolus pareizi. Kursa vektors – viena bulta, maršruta/virziena vektors –divas bultas un W/V vektors – trīs bultas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 04 02
	Procedūras pazušanas gadījumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot rīcību pazušanas gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 05 00
	DR elementu mērīšana
	
	
	
	
	
	

	061 04 05 01
	Absolūtā augstuma, pielāgojumu, korekciju, kļūdu aprēķināšana
	
	
	
	
	
	

	
	Piezīme: jautājumos, kas saistīti ar augstuma aprēķināšanu, izmanto 30 ft/hpa, ja vien konkrētajā jautājumā nav dots cits skaitlis.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt patieso absolūto augstumu (T ALT) pēc dotā norādītā absolūtā augstuma, lidlauka paaugstinājuma, statiskās gaisa temperatūras (SAT)/ārējās gaisa temperatūras (OAT) un QNH/QFE.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt norādīto absolūto augstumu pēc dotā T ALT, lidlauka paaugstinājuma, SAT/OAT un QNH/QFE.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt augstumu pēc blīvuma, izmantojot doto augstuma spiedienu un SAT/OAT.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt augstumu pēc blīvuma, izmantojot doto lidlauka paaugstinājumu, SAT/OAT un QNH/QFE.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 05 02
	Temperatūras noteikšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir OAT/SAT. Apkārtējā gaisa temperatūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir ieplūdes gaisa temperatūra (RAT)/kopējā gaisa temperatūra (TAT)/norādītā ārējā gaisa temperatūra (IOAT). Ar termometra zondi noteikta temperatūra, ko ietekmē berze un saspiežamība.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir ieplūdes gaisa uzkaršana. Temperatūras paaugstināšanās termometra zondē berzes un saspiežamības dēļ.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	RAT (TAT, IOAT) = OAT (SAT) + ieplūdes gaisa uzkaršana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot atšķirību, kāda rodas gaisa ātruma aprēķinos, izmantojot OAT/SAT vai RAT/TAT/IOAT.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 05 03
	Atbilstoša ātruma noteikšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot saikni starp:
– IAS;
– CAS;
– EAS;
– un TAS.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt TAS pēc dotā IAS/CAS, OAT/SAT un spiediena ievaddatiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt CAS pēc dotā TAS, OAT/SAT un spiediena ievaddatiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 04 05 04
	Maha skaitļa noteikšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt Maha skaitli pēc dotā TAS un OAT/SAT.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 00 00
	NAVIGĀCIJA LIDOJUMA LAIKĀ
	
	
	
	
	
	

	061 05 01 00
	Vizuālo novērojumu izmantošana un lietošana navigācijā lidojuma laikā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ko nozīmē darbs ar karti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir vizuāls orientieris.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt vizuāla orientiera vispārējās iezīmes un minēt piemērus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka DR punktu un faktiskās atrašanās vietas atšķirību novērtēšana var likt pārskatīt lidojuma tehniskos raksturojumus un navigāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Navigācijas kartēs noteikt kontrolpunktus, vizuāli atzīmējot iegūtās atrašanās vietas krustojošās līnijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vienas novērotās atrašanās vietas līnijas izmantošanu, lai pārbaudītu lidojuma gaitu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā sagatavot un saskaņot karti/shēmu, lai to varētu izmantot vizuālajā navigācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vizuālās navigācijas paņēmienus, tostarp:
– DR punkta izmantošanu, lai atrastu identificējamus orientierus;
– kartē norādīto iezīmju/orientieru identifikāciju;
– faktorus, kas ietekmē orientieru izvēli;
– izpratni par sezonālo un meteoroloģisko ietekmi uz orientieru izskatu un redzamību;
– atbilstošu orientieru izvēli;
– orientieru attāluma aprēķināšanu no secīgiem peilējumiem;
– attāluma aprēķināšanu no orientiera, izmantojot vizēšanas leņķa tuvināšanu un lidojuma absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot rīcību gadījumā, kad plānotajā pagrieziena punktā nav vizuāla orientiera.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izprast grūtības un ierobežojumus, ar kuriem var sastapties, strādājot ar karti dažos ģeogrāfiskajos apgabalos apvidus veida, skaidri redzamu orientieru neesamības vai sīku un precīzu kartes datu trūkuma dēļ.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt kontūrlīniju funkciju topogrāfiskajā kartē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt reljefa tonēšanas (krāsu gradienta) nozīmi saistībā ar topogrāfijas attēlojumu kartē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantojot kartē parādītās kontūrlīnijas, raksturot būtiskas iezīmes izskatu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izprast, ka sniega un ledus apgabalos no horizonta uz horizontu un vietās, kur debesis sedz vienmērīgs mākoņu slānis un līdz ar to netiek mestas ēnas, horizonts izzūd, liekot zemei un debesīm saplūst kopā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 02 00
	Navigācija, uzņemot un samazinot augstumu
	
	
	
	
	
	

	061 05 02 01
	Vidējais gaisa ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Vidējo TAS, ko izmanto augstuma uzņemšanas uzdevumos, aprēķina absolūtajā augstumā, kas ir 2/3 no kreisēšanas augstuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Vidējo TAS, ko izmanto augstuma samazināšanas uzdevumos, aprēķina absolūtajā augstumā, kas ir 1/2 no nolaišanās augstuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 02 02
	Vidējais vēja ātrums (VW)
	
	
	
	
	
	

	LO
	WV, ko izmanto augstuma uzņemšanas uzdevumos, ir WV absolūtajā augstumā, kas ir 2/3 no kreisēšanas augstuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	WV, ko izmanto augstuma samazināšanas uzdevumos, ir WV absolūtajā augstumā, kas ir 1/2 no nolaišanās augstuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vidējo augstuma uzņemšanas/samazināšanas GS, izmantojot doto TAS dažādos absolūtajos augstumus, VW dažādos absolūtajos augstumos un patieso maršrutu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt lidošanas laiku un attālumu augstuma uzņemšanas/samazināšanas laikā, izmantojot doto vidējo augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu un vidējo GS.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt nolaišanās ātrumu dotajā glisādes leņķī pēc šādām formulām
derīgs 3° glisādei:
nolaišanās ātrums = (GS (ātrums attiecībā pret zemi) × 10) / 2;
nolaišanās ātrums = SF (ātruma faktors) × glisādes leņķis × 100.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot attālumu, ātrumu un pašreizējo absolūto augstumu, aprēķināt augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu, lai sasniegtu noteiktu punktu konkrētā absolūtajā augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot ātrumu, augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu un absolūto augstumu, aprēķināt attālumu, kas nepieciešams, lai sasniegtu noteiktu punktu konkrētā absolūtajā augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot ātrumu, atlikušo attālumu un augstuma uzņemšanai/samazināšanai nepieciešamo augstumu, aprēķināt augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kā TAS un Maha skaitli ietekmē augstuma uzņemšana/samazināšana ar konstantu CAS.
	
	
	
	
	
	

	061 05 02 03
	Ātrums attiecībā pret zemi/augstuma uzņemšanas vai samazināšanas laikā veiktais attālums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka lielākajā daļā gaisa kuģu ekspluatācijas rokasgrāmatu dots grafisks materiāls, lai izrēķinātu augstuma uzņemšanas/samazināšanas uzdevumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot attālumu, ātrumu un pašreizējo absolūto augstumu, aprēķināt augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu, lai sasniegtu noteiktu punktu konkrētā absolūtajā augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievērojot ātrumu, augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu un absolūto augstumu, aprēķināt attālumu, kas nepieciešams, lai sasniegtu noteiktu punktu konkrētā absolūtajā augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 02 04
	Gradienti pret augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrumu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt augstuma uzņemšanas/samazināšanas gradientu (ft/NM, % un grādi), GS vai vertikālo ātrumu pēc šādām formulām:
vertikālais ātrums (ft/min) = (ātrums attiecībā pret zemi (kt) × gradients (ft/NM)) / 60.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Gradients % = absolūtā augstuma starpība (ft) × 100 / zemes starpība (ft).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Gradients grādos = Arctg (absolūtā augstuma starpība (ft) / attālums uz zemes (ft)).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Augstuma uzņemšanas/samazināšanas ātrums (ft/min) = gradients (%) × GS (kt).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka pirms nolaišanās uzsākšanas nepieciešams precīzi noteikt gaisa kuģa atrašanās vietu, lai nodrošinātu drošu līdzzemes attālumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 03 00
	Navigācija kreisēšanas lidojumā, kontrolpunktu izmantošana navigācijas datu pārskatīšanai
	
	
	
	
	
	

	061 05 03 01
	Ātruma attiecībā pret zemi pārskatīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt pārskatīto ātrumu attiecībā pret zemi, lai konkrētā laikā sasniegtu maršruta punktu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vidējo ātrumu attiecībā pret zemi, pamatojoties uz diviem novērotiem kontrolpunktiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt attālumu līdz vietai, lidojot traversā gar NBD staciju, nosakot laiku no vietas, kuras relatīvais peilējums ir 045/315, līdz vietai traversā (relatīvais peilējums 090/270).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 03 02
	Ārpusmaršruta korekcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt maršruta kļūdas leņķi dotajā virzienā no A līdz B un ārpusvirziena kontrolpunktu, izmantojot principu “viens no sešdesmit”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt kursa maiņu ārpusvirziena kontrolpunktā, lai tieši sasniegtu nākamo maršruta punktu, izmantojot principu “viens no sešdesmit”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt vidējo dreifa leņķi, pamatojoties uz ārpusvirziena kontrolpunkta novērojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 03 03
	Vēja ātruma un virziena aprēķināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt vidējo vēja ātrumu un virzienu, pamatojoties uz diviem novērotiem kontrolpunktiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 03 04
	Aprēķinātā ierašanās laika (ETA) pārskatīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt pārskatīto ETA, pamatojoties uz novērotajiem kontrolpunktiem un pārskatīto ātrumu attiecībā pret zemi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	061 05 04 00
	Lidojuma žurnāls
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot attiecīgos lidojuma plāna datus, aprēķināt trūkstošos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Ievadīt lidojuma žurnālā pārskatītos navigācijas maršruta datus attiecīgajiem maršruta posmiem (piemēram, aktualizēto vēja ātrumu un ātrumu attiecībā pret zemi, kā arī attiecīgi laika zaudējumus vai ieguvumus un degvielas patēriņu).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Atrodoties kontrolpunktā vai pagrieziena punktā, lidojuma gaitā lidojuma žurnālā ievadīt faktisko pārlidojuma laiku un aprēķināto pārlidojuma laiku nākamajam kontrolpunktam.
	x
	x
	x
	x
	x
	


K. PRIEKŠMETS 062 – RADIONAVIGĀCIJA
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	060 00 00 00
	NAVIGĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	062 00 00 00
	RADIONAVIGĀCIJA
	
	
	
	
	
	

	062 01 00 00
	PAMATA RADIOVIĻŅU IZPLATĪŠANAS TEORIJA
	
	
	
	
	
	

	062 01 01 00
	Pamatprincipi
	
	
	
	
	
	

	062 01 01 01
	Elektromagnētiskie viļņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka radioviļņi pārvietojas ar gaismas ātrumu, kas ir apmēram 300 000 km/s jeb 162 000 NM/s.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir cikls. Pilna periodiskā procesa vērtību sērija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir hercs (Hz).
1 hercs ir 1 cikls sekundē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 01 02
	Frekvence, viļņu garums, amplitūda, fāzes leņķis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir frekvence. Vienā sekundē radioviļņos notiekošo ciklu skaits, kas izteikts hercos (Hz).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir viļņu garums. Fizisks attālums, ko radioviļņi veic viena transmisijas cikla laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir amplitūda. Maksimālā novirze svārstībā vai vilnī.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka starp viļņu garumu un frekvenci ir šāda saistība:
– viļņu garums (λ) = gaismas ātrums (c) / frekvence (f);
– vai λ (metri) = 300 000 / kHz.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir fāze. Viena viļņu garuma frakcija, kas izteikta grādos no 000° līdz 360°.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir fāzu nobīde/maiņa. Leņķa starpība starp vienāda viļņu garuma divu ciklu atbilstošajiem punktiem, kas ir izmērāma grādos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 01 03
	Frekvenču joslas, sānjoslas, atsevišķas blakusfrekvenču joslas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt frekvenču spektra joslas elektromagnētiskajiem viļņiem:
– ļoti zema frekvence (VLF): 3–30 kHz;
– zema frekvence (LF): 30-300 kHz;
– vidējo viļņu frekvence (MF): 300–3000 kHz;
–– augsta frekvence (HF): 3–30 MHz;
–ļoti augsta frekvence (VHF): 30–300 MHz;
– ultraīsviļņu frekvence (UHF): 300–3000 MHz;
– superaugsta frekvence (SHF): 3-30 GHz;
– īpaši augsta frekvence (EHF): 30–30 GHz.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka tad, kad nesējvilnis ir modulēts, radītais starojums sastāv no nesējfrekvences, kā arī papildu augšējām un apakšējām sānjoslām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka HF VOLMET un HF divpusējā saziņā izmanto atsevišķu blakusfrekvenču joslu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka radio signālu var klasificēt pēc trīs simboliem atbilstoši ITU Radionoteikumu 1. sējumam, piemēram, A1A.
– Pirmais simbols norāda galvenā nesēja modulācijas tipu.
– Otrais simbols norāda galveno nesēju modulējošā signāla veidu.
– Trešais simbols norāda pārraidāmās informācijas veidu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 01 04
	Impulsu raksturlielumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus saistībā ar impulsu virkni:
– impulsa garums;
– impulsa jauda;
– nemainīgā jauda.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 01 05
	Nesējs, modulācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir nesējvilnis. Radiovilnis, kas darbojas kā nesējs vai pārvadātājs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir manipulācija. Nesējviļņa pārtraukšana, lai to sadalītu punktos un svītrās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir modulācija. Tehnisks termins, ar kuru apzīmē informācijas padošanu un pārnešanu pa radioviļņiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 01 06
	Modulāciju veidi (amplitūdas, frekvences, impulsa, fāzes)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir amplitūdas modulācija. Informācija, kas ir padota nesējvilnim, mainot nesēja amplitūdu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir frekvences modulācija. Informācija, kas ir padota nesējvilnim, mainot nesēja frekvenci.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kas ir impulsa modulācija. Modulācijas veids, kuru izmanto radarā, pārsūtot īsus impulsus, kam seko garāki pārtraukumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kas ir fāzes modulācija. Modulācijas veids, kuru izmanto GPS, kur nesējviļņa fāze ir apvērsta.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 02 00
	Antenas
	
	
	
	
	
	

	062 01 02 01
	Raksturpazīmes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir antena. Viļņveida pārveidotājs procesam, kurā maiņstrāvas līniju pārveido par brīvu elektromagnētisko vilni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vienkāršākā veida antena ir dipols – vads, kura garums ir vienāds ar pusi no viļņu garuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vadā, kam ir AC (maiņstrāvas) barošana, daļa jaudas izplatās telpā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vadā, kas atrodas paralēli vadam ar maiņstrāvas barošanu, bet attālu no tā, maiņstrāva būs inducēta.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka elektromagnētiskais vilnis vienmēr sastāv no svārstību elektriskā (E) un svārstību magnētiskā (H) lauka, kas izplatās gaismas ātrumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka (E) un (H) lauks atrodas perpendikulāri viens otram. Svārstības ir perpendikulāras izplatīšanās virzienam un sinfāzas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka elektriskais lauks atrodas paralēli vadam, un magnētiskais lauks atrodas tam perpendikulāri.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 02 02
	Polarizācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka elektromagnētiskā viļņa polarizācija raksturo viļņa elektriskā aprīkojuma svārstību plaknes orientāciju attiecībā pret izplatīšanās virzienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka lineārā polarizācijā svārstību plakne ir fiksēta telpā, savukārt apaļā (eliptiskā) polarizācijā plakne ir rotējoša.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp horizontālo un vertikālo polarizāciju atkarībā no dipola izvietojuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 02 03
	Antenu veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt un raksturot dažādus izplatītākos vērsto antenu veidus:
– cilpas antena, ko izmanto vecos ADF uztvērējos;
– paraboliskā antena, ko izmanto meteoroloģiskajos radaros;
– rievots plaknes režģis, ko izmanto mūsdienīgākos meteoroloģiskajos radaros;
– spirālveida antena, ko izmanto GPS raidītājos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 03 00
	Viļņu izplatīšanās
	
	
	
	
	
	

	062 01 03 01
	Jonosfēras struktūra
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka jonosfēra ir Zemes atmosfēras augšējā slāņa jonizētā daļa 60 līdz 400 km virs virsmas, kas ir vertikāli strukturēta trīs reģionos jeb slāņos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka jonosfēras slāņus sauc par D, E un F slāni un to dziļums laika gaitā ir atšķirīgs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka elektromagnētiskos viļņus, kas tiek lauzti no jonosfēras E un F slāņa, sauc par jonosfēras viļņiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 03 02
	Zemes viļņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir zemes jeb virsmas viļņi. Elektromagnētiskie viļņi, kas pārvietojas pa Zemes virsmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 03 03
	Viļņi atmosfērā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir viļņi atmosfērā. Elektromagnētiskie viļņi, kas pārvietojas pa gaisu tieši no raidītāja uz uztvērēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 03 04
	Izplatīšanās ar frekvenču joslām
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka radioviļņi VHF, UHF, SHF un EHF izplatās kā viļņi atmosfērā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka radioviļņi VLF, LF, MF un HF izplatās kā virsmas/zemes viļņi un jonosfēras viļņi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 03 05
	Doplera princips
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka Doplera efekts ir parādība, kurā elektromagnētiskā viļņa frekvence palielinās vai samazinās, ja starp raidītāju un uztvērēju ir relatīva kustība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka frekvence palielināsies, raidītājam un uztvērējam tuvojoties vienam otram saplūstošos kursos, un samazināsies, tiem attālinoties.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 01 03 06
	Izplatīšanos ietekmējošie faktori
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir klusuma zonas platums. Attālums starp raidītāju un punktu uz Zemes virsmas, kurā signāls nonāk vispirms.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka klusuma zona/neskarjosla ir attālums starp virsmas viļņa un jonosfēras viļņa robežu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kas ir fedings. Uztvērējam uztverot debess signālu un virsmas signālu, šie signāli cits ar citu pārklājas, izraisot signālu neitralizēšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka radioviļņi VHF joslā un virs tās ir ar ierobežotu diapazonu, jo tos neatstaro jonosfēra un tiem nav virsmas viļņa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot tādas fizikālas parādības kā refleksija, refrakcija, difrakcija, absorbcija un interference.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 00 00
	RADIOLĪDZEKĻI
	
	
	
	
	
	

	062 02 01 00
	Zemes D/F
	
	
	
	
	
	

	062 02 01 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot zemes radiopeilētāju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nodrošinātais pakalpojums iedalās šādi:
– VHF virziena noteikšana (VDF);
– UHF virziena noteikšana (UDF).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot diapazona ierobežojumu VHF signāla ceļa dēļ.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot VDF darbību, izmantojot šādus vispārīgus terminus:
– gaisa kuģa radiotelefonijas (R/T) aprīkojuma izstaroti radioviļņi;
– speciālā vērstā antena;
– ienākošā signāla virziena noteikšana;
– ATC displejs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 01 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir QDM. Magnētiskais peilējums uz staciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir QDR. Magnētiskais peilējums no stacijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir QUJ. Patiesais peilējums uz staciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir QTE. Patiesais peilējums no stacijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka, izmantojot vairāk nekā vienu zemes staciju, gaisa kuģa atrašanās vietu var noteikt un pārraidīt pilotam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 01 03
	Pārklājums un diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantot šādu formulu:
1,23 × √raidītāja augstums pēdās + 1,23 ×
√uztvērēja augstums pēdās,
lai aprēķinātu diapazonu NM.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 01 04
	Kļūdas un precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc sinhronās pārraides radīs kļūdas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot atstarošanās signālu ietekmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka VDF informācija iedalās šādās klasēs atbilstoši ICAO 10. pielikumam:
– A klase: precizitāte līdz diapazonam ± 2° robežās;
– B klase: precizitāte līdz diapazonam ± 5° robežās;
– C klase: precizitāte līdz diapazonam ± 10° robežās;
– D klase: mazāka precizitāte nekā C klasei.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 02 00
	Nevērstas darbības radiobāka (NDB)/automātiskais radiopeilētājs (ADF)
	
	
	
	
	
	

	062 02 02 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir akronīms “NDB”. Nevērstas darbības radiobāka.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir akronīms “ADF”. Automātiskais radiopeilētājs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka NDB ir sistēmas zemes daļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka ADF ir sistēmas gaisa daļa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka NDB darbojas LF un MF frekvenču joslās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Frekvenču josla, ko saskaņā ar ICAO 10. pielikumu piešķir aviācijas NDB, ir 190–1 750 kHz.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir radiobāka. Kā norādīts ICAO 10. pielikumā, LF/MF NDB, ko parasti izmanto kā palīglīdzekli pieejas beigu posmā, diapazons ir 10–25 NM.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot atšķirību starp NDB un radiobāku.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kuras bākas pārraida signālus, kas ir piemēroti izmantošanai ADF.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka atsevišķas komerciālās radiostacijas pārraidi veic NDB frekvences joslā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc ir jāizmanto virzīti jutīga uztvērēja antenas sistēma, lai noteiktu ienākošā radioviļņa virzienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot NDB izmantošanu navigācijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot procedūru NDB stacijas identificēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot terminu “konusveida neuztveršanas zona” attiecībā uz NDB.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka NDB stacija raida NON/A1A vai NON/A2A signālu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt sitienu frekvenču ģeneratora (BFO) funkciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka ir jāaktivizē uztvērēja BFO sakaru ķēde, lai varētu identificēt NON/A1A NDB.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka NDB, kas raida NON/A1A, stacijas identificēšanas laikā izraisa nekontrolētas peilējuma norādes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka mūsdienīgā gaisa kuģī BFO tiek aktivizēts automātiski.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 02 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Minēt parasti izmantoto rādītāju tipus:
– elektroniskais navigācijas displejs;
– radiomagnētiskais indikators (RMI);
– fiksēts kartes ADF (radio kompass);
– pārvietojamas kartes ADF.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kādas norādes tiek sniegtas RMI, fiksētas kartes un pārvietojamas kartes ADF displejos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izmantojot displeju, izskaidrot attiecīgo ADF informāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt patieso peilējumu, izmantojot kompasa kursu un relatīvo peilējumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Pārrēķināt kompasa peilējumu magnētiskajā peilējumā un patiesajā peilējumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kā veicamas šādas lidojuma ADF procedūras atbilstoši ICAO dokumenta Nr. 8168 1. sējumam:
– mērķnovade un sekošana, kā arī vēja ietekmes paskaidrošana;
– pārtveršana;
– procesuālie pagriezieni;
– gaidīšanas zonas lidojuma shēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 02 03
	Pārklājums un diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka jauda ierobežo NDB diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot jaudas un diapazona saikni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka NDB diapazons pāri jūrai ir labāks nekā pāri sauszemei, jo zemes vilnis labāk izplatās virs jūras nekā virs sauszemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt NDB radioviļņu izplatīšanās trajektoriju attiecībā uz jonosfēru un Zemes virsmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka mijiedarbība starp debess un zemes viļņiem nakts laikā izraisa “fedingu”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt precizitāti, ar kādu pilotam ir jāveic nepieciešamais peilējums, lai saskaņā ar ICAO dokumentu Nr. 8168 uzskatītu, ka pieejas laikā tas ir noteikts ± 5° robežās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka par NDB darbības atteici nav nekādu brīdinājuma signālu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 02 04
	Kļūdas un precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir kvadrantāla kļūda. No NDB stacijas ienākošā signāla izkropļojums, ko rada atkārtots starojums no gaisa kuģa korpusa. To izlabo antenas uzstādīšanas laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kas ir krasta refrakcija. Radiovilnim pārvietojoties pa sauszemi un tad šķērsojot krastu, tā ātrums virs ūdens palielinās un viļņa fronte tiek saliekta.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir nakts/krēslas ietekme. Ietekme, ko rada jonosfēras viļņi un zemes viļņi, kurus uztver ADF uztvērējs, ar fāzu atšķirību un polarizāciju, kas ievieš peilējuma kļūdas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka saistībā ar jonosfēras viļņu kontamināciju nakts laikā var parādīties traucējumi no citām NDB stacijām tajā pašā frekvencē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 02 05
	Apstākļi, kas ietekmē diapazonu un precizitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka krasta refrakcijas kļūda nav iespējama, ja:
– viļņa izplatīšanās virziens ir 90° uz piekrastes līniju;
– NDB stacija atrodas piekrastes līnijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka aizvien biežāk parādās krasta refrakcijas kļūdas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka nakts efekts valda ap krēslu un rītausmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Definēt, kas ir radioviļņu atstarošanās izplatība (kalnu efekts).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka statiskās izlādes enerģija no lietus gubmākoņiem var traucēt radioviļņiem un ietekmēt ADF peilējuma norādes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 03 00
	VOR un Doplera VOR
	
	
	
	
	
	

	062 02 03 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot VOR darbību, izmantojot šādus vispārīgus terminus:
– atsauces fāze;
– mainīgā fāze;
– fāzu nobīde.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka frekvenču josla, ko saskaņā ar ICAO 10. pielikumu piešķir VOR, ir VHF, un tai izmanto 108,0–117,975 MHz frekvences.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka ILS izmanto frekvences piešķirtajā VOR diapazonā, kurām pirmais cipars aiz komata ir nepāra skaitlis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Noteikt, ka turpmāk minētie VOR tipi darbojas:
– parastais VOR (CVOR) – pirmās paaudzes VOR stacija, kas raida signālus ar rotējošu antenu;
– Doplera VOR (DVOR) – otrās paaudzes VOR stacija, kas raida signālus ar stacionāru antenu kombināciju, kurā izmantots Doplera princips;
– maršruta VOR, ko izmanto IFR satiksmē;
– termināla VOR (TVOR) – stacija ar īsāku diapazonu, ko izmanto kā daļu no pieejas un izlidošanas struktūras galvenajās lidostās;
– testa VOR (VOT) – VOR stacija, kas raida signālu, lai testētu VOR rādītājus gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt, kā ATIS nosūta informāciju VOR frekvencēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Uzskaitīt trīs galvenos VOR gaisa kuģa iekārtas elementus:
– antena;
– uztvērējs;
– rādītājs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot VOR identifikāciju, izmantojot Morzes ābeces burtus, pastāvīgu toni vai punktus (VOT), toņa augstumu, atkārtošanās biežumu un papildu vienkāršu tekstu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka atbilstoši ICAO 10. pielikumam VOR stacijai ir automātiska zemes uzraudzības sistēma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka VOR uzraudzības sistēma uzrauga izmaiņas izmērītajā radiālajā līnijā un signāla stipruma samazināšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka VOR stacijas atteice ievērot nepieciešamās darbības robežas var izraisīt identifikācijas un navigācijas komponentu dzēšanu no nesēja vai starojuma apstāšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 03 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nolasīt radiomagnētiskā indikatora (RMI) radiālo līniju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nolasīt leņķisko nobīdi attiecībā pret iepriekš iestatītu radiālo līniju, kas atrodas uz HSI vai CDI.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot TO/FROM rādītāja izmantošanu, lai noteiktu gaisa kuģa atrašanās vietu attiecībā pret VOR, ņemot vērā arī gaisa kuģa kursu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot VOR informāciju, kas tiek parādīta uz HSI, CDI un RMI.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot šādas lidojuma VOR procedūras atbilstoši ICAO dokumenta Nr. 8168 1. sējumam:
– sekošana, kā arī izskaidrot vēja ietekmi uz sekošanu;
– pārtveršana;
– procesuālie pagriezieni;
– gaidīšanas zonas lidojuma shēmas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka, pārvēršot radiālo līniju patiesajā peilējumā, ir jāņem vērā izmaiņas VOR stacijā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 03 03
	Pārklājums un diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot diapazonu attiecībā uz jaudas un radio signāla pārraidi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt diapazonu, izmantojot šādu formulu:
1,23 × √raidītāja augstums pēdās + 1,23 ×
√uztvērēja augstums pēdās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 03 04
	Kļūdas un precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt precizitāti, ar kādu pilotam jāveic nepieciešamais peilējums, lai uzskatītu, ka, veicot pieejas procedūras saskaņā ar ICAO dokumentu Nr. 8168, tas ir VOR trajektorijā noteikts atbilstoši pusei no nepieciešamās ceļa līnijas maksimālās novirzes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka sakarā ar atstarošanos no zemes, radiālās līnijas var būt saliektas, tāpēc iespējams iegūt nepareizus vai svārstīgus rādījumus, ko dēvē par “nestabilitāti”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka DVOR nav tik sensitīvs pret vietas kļūdu kā CVOR.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 04 00
	DME
	
	
	
	
	
	

	062 02 04 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka atbilstoši ICAO 10. pielikumam DME darbojas UHF joslā no 960 līdz 1 215 MHz.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka sistēmai ir divi pamatkomponenti:
– gaisa kuģa komponents, pieprasītājs;
– zemes komponents, uztvērējraidītājs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot attāluma mērīšanas principu ar DME attiecībā uz:
– impulsu pāriem;
– fiksētu frekvenčsadali ar 63 MHz;
– izplatīšanās aizkavi;
– 50 mikrosekunžu kavējuma laiku;
– neregulāru pārsūtīšanas secību;
– meklēšanas režīmu;
– sekošanas režīmu;
– atmiņas režīmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka DME izmērītais attālums ir slīps attālums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ar piemēriem parādīt, ka, izmantojot DME, atrašanās līnija ir aplis, kura centrā ir stacija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot, kā VHF un UHF frekvenču pārošana (VOR/DME) ļauj no viena frekvences iestatījuma atlasīt divus navigācijas informācijas punktus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Līdzatrašanās gadījumā raksturot frekvenču sapārošanas un identifikācijas procedūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka atkarībā no konfigurācijas pēc DME attāluma kombinācijas ar VOR radiālo līniju var noteikt gaisa kuģa atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka DME informācijas nolūkos var izmantot militārās TACAN stacijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 04 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka, identificējot DME staciju, kas atrodas līdzās VOR stacijai, identifikācijas signāls ar augstāko toņa frekvenci ir DME, kas atbild apmēram ik pēc 40 sekundēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt attālumu līdz zemei, ņemot vērā slīpo diapazonu un absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot DME izmantošanu, lai veiktu lidojumu ar DME loku atbilstoši ICAO dokumenta Nr. 8168 1. sējumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka DME sistēmā var izmantot ātruma attiecībā pret zemi nolasījumu apvienojumā ar DME nolasījumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 04 03
	Pārklājums un diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc zemes stacija būtībā var atbildēt ne vairāk kā 100 gaisa kuģiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kuram gaisa kuģim pirmajam tiks atteikts DME diapazons, ja tiks veikts vairāk nekā 100 pieprasījumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 04 04
	Kļūdas un precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka atbilstoši ICAO 10. pielikumam DME “N” kļūda nedrīkst pārsniegt + 0,25 NM + 1,25 % no izmērītā attāluma.
Iekārtās, kas uzstādītas pēc 1989. gada 1. janvāra, absolūtā sistēmas kļūda nedrīkst pārsniegt
0,2 NM DME ‘P’.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 04 05
	Apstākļi, kas ietekmē diapazonu un precizitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ātruma attiecībā pret zemi nolasījums apvienojumā ar DME ir pareizs tikai tad, ja sekošanu veic tieši uz DME staciju vai no tās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka stacijas tuvumā ātruma attiecībā pret zemi nolasījums, kas apvienots ar DME, ir mazāks nekā faktiskais ātrums attiecībā pret zemi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 02 05 00
	ILS
	
	
	
	
	
	

	062 02 05 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt trīs galvenos ILS komponentus:
– kursa radiobāka (LLZ);
– glisāde (GP);
– informācija par attālumu (marķieri vai DME).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt ILS komponentu atrašanās vietas:
– kursa radiobākas antena ir jānovieto uz skrejceļa ass līnijas pagarinājuma pie apstāšanās līnijas;
– glisādes antena ir jānovieto 300 metrus aiz skrejceļa sliekšņa, novietojot to leņķiski apmēram 120 metru attālumā no skrejceļa ass līnijas sāna.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka marķiera bākas rada starojuma diagrammas, lai parādītu iepriekšnoteiktos attālumus no sliekšņa gar ILS glisādi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka marķiera bākas dažreiz novieto pie DME, kas ir sapārots ar LLZ frekvenci.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka ILS piešķirtajā frekvenču joslā, kas ir 108,0–111,975 MHz, ILS frekvences ir tikai tās frekvences, kurām pirmais cipars aiz komata ir nepāra skaitlis.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka atbilstoši ICAO 10. pielikumam LLZ darbojas VHF joslā no 108,0 līdz 111,975 MHz.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka GP darbojas UHF joslā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot 90 Hz un 150 Hz x signālu izmantošanu LLZ un GP raidītājos/uztvērējos, norādot, kā signāli uztvērējos atšķiras atkarībā no leņķiskās novirzes.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Uzzīmēt starojuma diagrammu attiecībā uz 90 Hz un 150 Hz signāliem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt, kā UHF glisādes frekvence tiek izvēlēta automātiski, sapārojot to ar LLZ frekvenci.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kas ir modulācijas dziļumu starpība (DDM).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka modulācijas dziļumu starpība palielinās, attālinoties no centra līnijas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka gan LLZ, gan GP antena izstaro blakus cilpas (maldinošus starus), kuru dēļ varētu nepareizi noteikt centra līniju un glisādi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka LLZ antenas pretējo staru var izmantot kā publicētu “neprecīzu pieeju”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka atbilstoši ICAO 10. pielikumam nominālā glisāde ir 3°.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Atbilstoši ICAO 10. pielikumam norādīt visām marķiera bākām piešķirto frekvenci, modulāciju un identifikāciju:
visas marķiera bākas darbojas 75 MHz nesējfrekvencē.
Modulācijas frekvences ir šādas:
– ārējam marķierim: 400 Hz;
– vidējam marķierim: 1 300 Hz;
– iekšējam marķierim: 3 000 Hz.
Skaņas frekvences modulācija (identifikācijai) ir nepārtraukta skaņas frekvences modulācija, kas tiek ievadīta šādi:
– ārējam marķierim: 2 svītras sekundē nepārtraukti;
– vidējam marķierim: pārmaiņus punkti un svītras nepārtrauktā secībā;
– iekšējam marķierim: 6 punkti sekundē nepārtraukti.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka atbilstoši ICAO dokumentam Nr. 8168 pieejas beigu posma zona ietver kontrolpunktu vai līdzekli, kas ļauj apstiprināt ILS glisādes un altimetra attiecību. Parasti šim nolūkam izmanto ārējo marķieri vai DME.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 05 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ILS identifikāciju attiecībā uz frekvenci un Morzes ābeci, un/vai vienkāršu tekstu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprēķināt augstuma samazināšanas ātrumu 3° glisādes leņķim, ņemot vērā gaisa kuģa ātrumu attiecībā pret zemi un izmantojot šādu formulu:
augstuma samazināšanas ātrums (ROD) ft/min = ātrums attiecībā pret zemi kt × 10) / 2.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprēķināt augstuma samazināšanas ātrumu pie jebkura glisādes leņķa, izmantojot šādu formulu:
ROD ft/min = ātruma koeficients (SF) x glisādes leņķis x 100.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izskaidrot marķierus pēc skaņas, modulācijas un frekvences.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka pilotu kabīnes indikatora ārējais marķieris ir zilā krāsā, vidējais marķieris ir dzintara krāsā, savukārt iekšējais marķieris ir baltā krāsā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka atbilstoši ICAO 10. pielikumam ILS iekārtai ir automātiska zemes uzraudzības sistēma.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka LLZ un GP uzraudzības sistēma uzrauga jebkuru nobīdi LLC un GP vidējā kursa līnijā vai signāla stipruma samazināšanos.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka LLZ vai GP nespēja saglabāt iepriekš noteiktās robežas izraisīs:

– identifikācijas un navigācijas komponentu dzēšanu no nesēja;

– starojuma pārtraukšanu;

– brīdinājuma parādīšanos norādītajā kontroles punktā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka ILS uztvērējam ir automātiskās uzraudzības funkcija.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot apstākļus, kuros gan LLZ, gan GP parādīsies brīdinājuma karodziņi:

– nesējfrekvences neesība;

– vienlaikus nav 90 un 150 Hz modulācijas;

– 90 vai 150 Hz signāla procentuālā modulācija samazināta līdz 0.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Interpretēt norādes kursa novirzes indikatorā (CDI) un horizontālā stāvokļa indikatorā (HSI):

– CDI adatas maksimālā novirze atbilst apmēram 2,5° nobīdei no ILS centra līnijas;

– GP maksimālā novirze atbilst apmēram 0,7° nobīdei no ILS GP centra līnijas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izskaidrot gaisa kuģa atrašanās vietu attiecībā pret skrejceļa ass līnijas turpinājumu, veicot pieeju pēc pretējā stara.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot HSI kursa rādītāja iestatījumu attiecībā uz pieeju pēc priekšējā stara un pretējā stara.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 05 03
	Pārklājums un diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ieskicēt LLZ un GP standarta pārklājuma apgabalu, norādot leņķisko sektoru robežas grādos, bet attāluma robežas no raidītāja atbilstoši ICAO 10. pielikumam:
– LLZ pārklājuma apgabals ir 10° uz abām pusēm no centra līnijas līdz 25 NM attālumam no skrejceļa un 35° uz abām pusēm no centra līnijas līdz 17 NM attālumam no skrejceļa;
– GP pārklājuma apgabals ir 8° uz abām pusēm no centra līnijas līdz vismaz 10 NM attālumam no skrejceļa.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 05 04
	Kļūdas un precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka ILS pieejas tiek iedalītas iekārtas veiktspējas kategorijās, kas noteiktas ICAO 10. pielikumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Definēt šādas ILS darbības kategorijas:
– I kategorija;
– II kategorija;
– IIIA kategorija;
– IIIB kategorija;
– IIIC kategorija.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka visu III kategorijas ILS darbību vadības informācija tiek sniegta no iekārtas pārklājuma robežām līdz skrejceļa virsmai un gar to.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc precizitātes prasības, kas attiecas uz CAT I, CAT II un  CAT III ILS, ir aizvien augstākas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt CAT I, II un III vertikālās precizitātes prasības virs sliekšņa, kas attiecas uz ILS zemes iekārtas signāliem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot turpmāk minēto atbilstoši ICAO dokumentam Nr. 8168:
– precizitāte, ar kādu pilotam jālido, lai ILS kursa radiobāku uzskatītu par ILS trajektorijā noteiktu, atbilst pusei no nepieciešamās ceļa līnijas maksimālās novirzes;
– gaisa kuģis ir jānovieto atbilstoši LLZ 50 % novirzei, pirms glisādē tiek sākta augstuma uzņemšana;
– lidojumā pilotam ir jānodrošina, ka ILS GP nepārsniedz 50 % no glisādes augšupēja lidojuma novirzes, lai tas varētu palikt aizsargātajā gaisa telpā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka gadījumā, ja pilots par vairāk nekā 50 % novirzās no LLZ vai par vairāk nekā 50 % novirzās no glisādes augšupēja lidojuma kursa, tam nekavējoties jāveic iziešana uz otru riņķi, jo pretējā gadījumā vairs nevar garantēt šķēršļu pārlidošanas augstumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot ILS staru izliekumus. Atkāpes attiecīgi no LLZ un GP nominālās atrašanās vietas. Tās pārbauda lidojuma pārbaudījumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot atstarošanās traucējumus. Atstarojumi no lieliem priekšmetiem ILS pārklājuma apgabalā.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 05 05
	Apstākļi, kas ietekmē diapazonu un precizitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir ILS kritiskā zona. Noteiktu izmēru zona ap LLZ un GP antenām, kur nevienas ILS darbības laikā nedrīkst atrasties transportlīdzekļi, tostarp gaisa kuģi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Definēt, kas ir ILS jutīgā zona. Zona, kura stiepjas aiz kritiskās zonas robežām un kurā transportlīdzekļu, tostarp gaisa kuģu, novietošana stāvvietā un/vai kustība tiek kontrolēta, lai novērstu iespējamību, ka ILS darbību laikā rodas nepieļaujami ILS signāla traucējumi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot tādu FM apraides staciju ietekmi, kas raida frekvencēs tieši zem 108 MHz.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 06 00
	Mikroviļņu nosēšanās sistēma (MLS)
	
	
	
	
	
	

	062 02 06 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot darbības principu:
– horizontālie kursa norādījumi pieejas laikā;
– vertikālie norādījumi pieejas laikā;
– horizontālie norādījumi izlidošanai un iziešanai uz otro riņķi;
– DME (DME/P) attālums;
– īpašas informācijas pārraidīšana par sistēmu un pieejas apstākļiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka MLS darbojas S joslā 200 kanālos.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc MLS var uzstādīt lidostās, kurās apkārtējo ēku un/vai apvidus ietekmes rezultātā ILS novietošana ir sarežģīta.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 06 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot rādījumus uz gaisa kuģa iekārtas displeja, kuram paredzēts pastāvīgi rādīt gaisa kuģa atrašanās vietu attiecībā uz iepriekš izvēlētu kursu un glisādi, kā arī informāciju par attālumu pieejas un izlidošanas laikā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka segmentēto pieeju var veikt, parādoties diviem šķērsstieņiem, ko virza dators, kam ieprogrammēta veicamā pieeja.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Parādīt ar piemēriem, ka segmentēto un slīpo pieeju var veikt tikai tad, ja ir uzstādīts DME-P.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc gaisa kuģi ir aprīkoti ar daudzrežīmu uztvērēju (MRM), lai varētu uztvert ILS, MLS un GPS.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc MLS bez DME-P dod ILS līdzīgu pieeju pa taisnu līniju.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 06 03
	Pārklājums un diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot pārklājuma apgabalu pieejas virzienam, kas ir centra līnijas ± 40° sektora robežās līdz 20 NM diapazonam no sliekšņa (atbilstoši ICAO 10. pielikumam).
	x
	
	x
	
	
	x

	062 02 06 04
	Kļūda un precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt 95 % sānu un vertikālās precizitātes MLS pieejas atskaites plaknes 20 NM (37 km) robežās un 60 pēdas virs MLS atskaites punkta (atbilstoši ICAO 10. pielikumam).
	x
	
	x
	
	
	x

	062 03 00 00
	RADARS
	
	
	
	
	
	

	062 03 01 00
	Impulsu tehnika un saistītie termini
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt dažādus radara izmantošanas veidus attiecībā uz ATC, MET novērojumiem un gaisa kuģa meteoroloģisko radaru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprakstīt impulsu tehniku un atbalss principu, kas ir primārā radiolokatora sistēmas pamatā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot saikni starp maksimālo teorētisko diapazonu un impulsu sekošanas frekvenci (PRF).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt maksimālo teorētisko, nepārprotamo diapazonu, ja ir dots PRF, izmantojot šādu formulu:
attālums km = [image: image1.emf]
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Aprēķināt PRF, ja ir dots radara maksimālais teorētiskais, nepārprotamais diapazons, izmantojot
šādu formulu:
[image: image2.emf]
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka impulsu garums nosaka radara minimālo teorētisko diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot nepieciešamību saskaņot antenas rotācijas ātrumu, impulsu garumu un impulsu sekošanas frekvenci diapazonam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Vispārīgi aprakstīt turpmāk minēto faktoru ietekmi, ņemot vērā mērķvērtības attēlojuma kvalitāti radara displejā:
– atmosfēras stāvoklis: superrefrakcija un subrefrakcija;
– vājināšanās atkarībā no attāluma;
– atstarojošās virsmas stāvoklis un izmērs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 03 02 00
	Zemes radars
	
	
	
	
	
	

	062 03 02 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka primārais radiolokators parāda peilējumu un attālumu līdz mērķiem.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka primāro zemes radiolokatoru izmanto, lai konstatētu gaisa kuģi, kas nav aprīkots ar sekundāro radiolokācijas atstarotāju.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc tiek izmantots kustīgo mērķu indikators (MTI).
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 02 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka mūsdienu ATC sistēmas izmanto datorģenerētu displeju.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka radiolokācijas displejs ļauj ATS kontrolierim sniegt informāciju, veikt uzraudzību vai nodrošināt vadības pakalpojumus.
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 03 00
	Meteoroloģiskais radars gaisā
	
	
	
	
	
	

	062 03 03 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt abas galvenās meteoroloģiskā radara funkcijas attiecībā uz laikapstākļiem un navigāciju.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Norādīt, kāds lielākajai daļai AWR ir viļņu garums (apm. 3 cm) un frekvence (apm. 9 GHz).
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kādā veidā nodrošina, ka, izmantojot gaisa kuģa telpiskā stāvokļa atskaites sistēmu, antenas telpiskais stāvoklis attiecībā pret horizontālo plakni ir stabils.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka vecākiem AWR ir divas dažādas starojuma diagrammas, kuras var radīt viena antena un no kurām viena ir kartēšanai (kosekansa – kvadrātveida), bet otra – laikapstākļiem (šaura/konusveida).
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Raksturot konusveida šaurstaru, kas ir apmēram 3°–5° plats un kuru izmanto laikapstākļu attēlošanai.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka mūsdienu AWR vienu un to pašu starojuma diagrammu izmanto gan kartēšanai, gan laikapstākļiem, mainot skenēšanas leņķi to starpā.
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 03 02
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādu dažādu režīmu funkcijas radara vadības panelī:
– ieslēgšanas/izslēgšanas slēdzis;
– funkciju slēdzis ar tādiem režīmiem kā WX, WX+T un MAP;
– pastiprinājuma kontroles iestatījumi (automātiska un manuāla);
– sasverslēdzis.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Attiecībā uz dažādas atstarojuma intensitātes apgabaliem nosaukt krāsu gradāciju (zaļa, dzeltena, sarkana un fuksīna), kas liecina par nokrišņu intensitātes pieaugumu.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Ar piemēriem parādīt azimuta marķieru līniju un vērtību apgabala līniju izmantošanu attiecībā uz relatīvo peilējumu un attālumu līdz pērkona negaisam vai ekrānā redzamam orientierim.
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 03 03
	Pārklājums un diapazons
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā radaru izmanto laikapstākļu noteikšanai un kartēšanai (diapazons, slīpums un pastiprinājums, ja iespējams).
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 03 04
	Kļūdas, precizitāte un ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc, izmantojot AWR uz zemes, jāievēro īpaša piesardzība.
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 03 05
	Apstākļi, kas ietekmē diapazonu un precizitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kādus draudus rada apgabals aiz stipra lietus zonas (ēnu apgabals), kurā radara viļņi nespēj iekļūt.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc, gaisa kuģim nolaižoties zemākā absolūtajā augstumā, slīpuma iestatījumam ir jābūt augstākam.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc, gaisa kuģim paceļoties augstākā absolūtajā augstumā, slīpuma iestatījumam ir jābūt zemākam.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kāpēc nevar noteikt pērkona negaisu, ja ir iestatīts pārāk augsts slīpums.
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 03 06
	Piemērošana navigācijā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot radara navigācijas funkciju kartēšanas režīmā.
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Raksturot meteoroloģiskā radara izmantošanu, lai izvairītos no pērkona negaisa (Cb).
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kā mūsdienu meteoroloģiskais radars spēj noteikt turbulenci (izņemot CAT).
	x
	
	x
	x
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kā mūsdienu meteoroloģiskais radars spēj noteikt vēja nobīdi.
	x
	
	x
	x
	
	x

	062 03 04 00
	Sekundārais novērošanas radars un uztvērējraidītājs
	
	
	
	
	
	

	062 03 04 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka gaisa satiksmes vadības (ATC) sistēmas pamatā ir atbildes, ko rada gaisa kuģu uztvērējraidītāji, reaģējot uz ATC sekundārā radara vaicājumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka zemes ATC sekundārais radars izmanto paņēmienus, ar ko ATC tiek sniegta informācija, ko primārais radars nespēj iegūt.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka gaisa kuģa uztvērējraidītājs nodrošina kodētus atbildes signālus, reaģējot uz vaicājuma signāliem no zemes sekundārā radara un no gaisa kuģa, kas ir aprīkots ar TCAS.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot SSR priekšrocības salīdzinājumā ar primāro radaru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 03 04 02
	Režīmi un kodi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka pieprasītājs pārraida pieprasījumus kā impulsu virkni.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt un paskaidrot šādus vaicājuma režīmus:
– A un C režīms;
– starprežīms:
· visi izsaukumi A/C/S režīmā;
· visi izsaukumi tikai A/C režīmā;
– S režīms:
· visi izsaukumi tikai S režīmā;
· pārraide (atbilde nav saņemta);
· atlases veidā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vaicājumu frekvence ir 1 030 MHz un atbildes frekvence ir 1 090 MHz.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka laika dekodēšana starp vaicājuma impulsiem nosaka uztvērējraidītāja darbības režīmu:
– A režīms: gaisa kuģa uztvērējraidītāja koda pārraide;
– C režīms: gaisa kuģa augstuma spiediena pārraide;
– S režīms: gaisa kuģa lidojuma datu atlase un pārraide uzraudzībai uz zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vaicājuma signāls uz zemes tiek pārraidīts kā impulsu P1 un P3 pāris A un C režīmā un vadības impulss P2 tiek pārraidīts pēc pirmā vaicājuma impulsa P1.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka intervāls starp P1 un P3 nosaka vaicājuma režīmu – A vai C režīmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka P2 izstarotā amplitūda no blakuscilpas un galvenās cilpas atšķiras.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka A režīmu apzīmē ar četru ciparu kopumu, ko var manuāli atlasīt no 4 096 pieejamiem kodiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka C režīma atbildē augstuma spiedienu izsaka 100 pēdu pieaugumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka papildus sniegtajiem informatīvajiem impulsiem var raidīt arī īpašu atrašanās vietas identifikācijas (SPI) impulsu, tomēr tikai tad, ja atlase tiek veikta manuāli (IDENT).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot nepieciešamību nodrošināt S režīma savietojamību ar A un C režīmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka S režīma uztvērējraidītāji saņem vaicājumus no citiem S režīma uztvērējraidītājiem un SSR zemes stacijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka S režīma uzraudzības protokolos netieši izmanto selektīvās adresēšanas principu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka ikvienam gaisa kuģim tiks piešķirta ICAO gaisa kuģa adrese, kas ir stingri iekodēta gaisa kuģa korpusā (S režīma adrese).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka ICAO gaisa kuģa adrese sastāv no 24 bitiem (attiecīgi ir iespējami vairāk nekā 16 000 000 kodi) un to piešķir attiecīgā gaisa kuģa reģistrācijas valsts reģistrācijas iestāde.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka šī (24 bitu) adrese ietilpst visās S 'režīma pārraidēs, lai ikvienu vaicājumu varētu adresēt konkrētam gaisa kuģim, novēršot daudzu atbilžu iespējamību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vaicājuma signālu uz zemes pārraida kā P1, P3 un P4 impulsus S režīmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Izskaidrot šādus ar S režīmu saistītos terminus:
– selektīvā adresēšana;
– visu izsaukumu režīms;
– selektīvais izsaukums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka S režīma vaicājums ietver kādu no šīm adresēm:
– gaisa kuģa adresi;
– visu izsaukumu adresi;
– pārraides adresi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Visu izsaukumu A/C/S režīms sastāv no 3 impulsiem: P1, P3 un garā P4. Vadības impulss P2 tiek pārraidīts pēc P1, lai apspiestu atbildes no gaisa kuģa vaicājuma antenas blakuscilpās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Tikai visu izsaukumu A/C režīms sastāv no 3 impulsiem: P1, P3 un īsā P4.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka ir 25 iespējamās S režīma atbildes formas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka atbildes ziņojums sastāv no preambulas un datu bloka.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģa adresi pārsūta jebkurā atbildē, izņemot visu izsaukumu atbildē tikai S režīmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka S režīms var nodrošināt uzlabotu vertikālo sekošanu, izmantojot 25 pēdu augstuma pieaugumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, kā SSR var izmantot ADS B nolūkos.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 03 04 03
	Parādīšana un interpretēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā gaisa kuģi var identificēt pēc unikāla koda.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Ar piemēriem parādīt, kā turpmāk minētā informācija tiek parādīta radiolokatora ekrānā:
– augstuma spiediens;
– lidojuma līmenis;
– lidojuma numurs vai gaisa kuģa reģistrācija;
– ātrums attiecībā pret zemi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt un izskaidrot šādus kodus: 7 700, 7 600 un 7 500.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Interpretēt selektora režīmus: OFF (izslēgts), ON (ieslēgts) (A režīms), ALT (A un C režīms), kā arī TEST.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot īpašas atrašanās vietas identifikācijas (SPI) impulsa raidīšanas funkciju pēc IDENT pogas nospiešanas gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	VIENKĀRŠA NOVĒROŠANA
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka vienkārša novērošana sniedz ATC dispečeram informāciju par gaisa kuģa atrašanās vietu, absolūto augstumu un identifikāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka vienkāršai novērošanai nepieciešami S režīma uztvērējraidītāji, kuriem ir novērošanas identifikatora (SI) koda kompetence un iespēja automātiski ziņot par gaisa kuģa identifikācijas indeksu, kas zināms kā ICAO 2.s līmenis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka SI kodam jāatbilst ICAO lidojuma plāna 7. punktā norādītajam gaisa kuģa identifikācijas indeksam vai reģistrācijas marķējumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka tikai ICAO identifikācijas formāts atbilst ATS laika sistēmai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģis ar S režīmu, kura maksimālā masa pārsniedz 5 700 kg vai kura maksimālā kreisēšanas patiesā gaisa ātruma spēja pārsniedz 250 kt, jādarbojas ar uztvērējraidītāja antenas daudzveidību.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot dažādus komunikācijas protokolu veidus (A, B, C un D).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka vienkāršas novērošanas pamatā ir zemes ierosinātie komunikācijas protokoli B.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	PASTIPRINĀTA NOVĒROŠANA
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka pastiprināta novērošana paredz iegūt papildu gaisa kuģa parametrus, kas zināmi kā lejupsaites gaisa kuģa parametri (DPA), kuros ietilpst:
– magnētiskais kurss;
– norādītais gaisa ātrums;
– Maha skaitlis;
– vertikālais ātrums;
– saneses leņķis;
– maršruta leņķiskais ātrums;
– patiesais maršruta leņķis;
– ātrums attiecībā pret zemi;
– izvēlētais absolūtais augstums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka dispečeram tiek nodrošināta labāka informācija, sniedzot faktiskos datus, kas iegūti no gaisa kuģa, piemēram, magnētisko kursu, norādīto gaisa ātrumu, vertikālo ātrumu un izvēlēto absolūto augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka automātiska gaisa kuģa parametru ieguve un nodošana dispečeram samazinās dispečeru R/T darba slodzi un ļaus tiem koncentrēties uz to, lai nodrošinātu drošu un efektīvu gaisa satiksmes pārlidojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka, samazinot radiotelefonijas izmantošanu gaisa satiksmes vadības dispečeru un pilotu starpā, samazināsies pilotu darba slodze un tiks likvidēts potenciāls kļūdu avots.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 03 04 04
	Kļūdas un precizitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot šādus SSR (A/C režīma) trūkumus:
– koda sagrozīšana gaisa kuģim, kas atrodas mazāk nekā 1,7 NM no izmērītās vertikālās plaknes, kas ir perpendikulāra līdz antenai un no tās;
– “uzkrāšanās”, ko izraisa atbilžu saņemšana saistībā ar vaicājumiem no citām radaru stacijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 04 00 00
	AR NOLŪKU ATSTĀTS NEAIZPILDĪTS
	
	
	
	
	
	

	062 05 00 00
	ZONĀLĀS NAVIGĀCIJAS SISTĒMAS UN RNAV/FMS
	
	
	
	
	
	

	062 05 01 00
	Vispārējie principi un definīcijas
	
	
	
	
	
	

	062 05 01 01
	Pamata RNAV (B-RNAV), precizitātes RNAV (P-RNAV), RNP-RNAV
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir zonālā navigācija (RNAV) (ICAO 11. pielikums). Navigācijas metode, kas pieļauj gaisa kuģu lidojumus pa jebkuru vēlamo trajektoriju stacijas aeronavigācijas signālu darbības zonā vai autonomas navigācijas sistēmas robežās.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka pamata RNAV (B-RNAV) sistēmām ir nepieciešams RNP 5.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka precizitātes RNAV (P-RNAV) sistēmām ir nepieciešams RNP 1.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 01 02
	2D RNAV, 3D RNAV un 4D RNAV principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka 2D RNAV sistēma spēj orientēties tikai horizontālā plaknē.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka 3D RNAV sistēma spēj orientēties horizontālā plaknē, kā arī nodrošināt vadību vertikālā plaknē.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka 4D RNAV sistēma spēj orientēties horizontālā plaknē un nodrošināt vadību vertikālā plaknē, turklāt tai ir laika noteikšanas funkcija.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 01 03
	Nepieciešamā navigācijas precizitāte (RNP) saskaņā ar ICAO dokumentu Nr. 9613
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka RNP jēdziens attiecas uz navigācijas precizitāti gaisa telpā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	RNP tipa pamatā ir gaisa telpā sasniedzamo navigācijas rezultātu precizitāte.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka RNP X vajadzībām navigācijas precizitātei ir jābūt ± X NM apmērā gan sāniski, gan gareniski 95 % no lidošanas laika (RNP 1 vajadzībām navigācijas precizitātei ir jābūt ± 1 NM gan sāniski, gan gareniski 95 % no lidošanas laika).
	x
	
	x
	
	
	x

	O
	Norādīt, ka RNAV aprīkojums ir prasība, kas jāizpilda, lai saņemtu apstiprinājumu ekspluatācijai RNP vidē.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka RNAV aprīkojums darbojas, automātiski nosakot gaisa kuģa atrašanās vietu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kādas priekšrocības sniedz RNAV metožu izmantošana salīdzinājumā ar tradicionālākiem navigācijas veidiem:
– tiešāku maršrutu noteikšana, kas ļauj samazināt lidojuma attālumu;
– divu vai paralēlu maršrutu noteikšana, lai maršrutā noregulētu lielāku satiksmes plūsmu;
– apvedceļu maršrutu noteikšana gaisa kuģiem, lai varētu pārlidot augsta blīvuma lidlauka gaisa satiksmes vadības rajonus;
– alternatīvu vai ārkārtas situācijās izmantojamu maršrutu plānota vai ad hoc noteikšana;
– gaidīšanas zonas lidojuma shēmu optimālo atrašanās vietu noteikšana;
– navigācijas iekārtu skaita samazināšana uz zemes.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka RNP var precizēt attiecībā uz maršrutu, maršrutu skaitu, apgabalu, gaisa telpas apmēru vai jebkuru noteikta izmēra gaisa telpu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģa navigācijas iekārtai izmanto ievaddatus no navigācijas sistēmām, piemēram, no VOR/DME, DME/DME, GNSS, INS un IRS.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģim, kas aprīkots darbībai vismaz RNP 1 līmenī, ir jāspēj izskaitļot aprēķins attiecībā uz tā atrašanās vietas noteikšanas kļūdu atkarībā no izmantojamajiem sensoriem un pagājušā laika.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt navigācijas aprīkojuma atteici.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 02 00
	Vienkārša 2D RNAV
Informācija: pirmās paaudzes radionavigācijas sistēmas, kas ļauj apkalpes locekļiem izvēlēties iedomātu maršruta punktu uz RNAV paneļa un izvēlēties vēlamo trajektoriju, lai ielidotu maršruta punktā.
	
	
	
	
	
	

	062 05 02 01
	Pilotu kabīnes aprīkojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Vadības ierīce sniedz iespēju gaisa kuģa apkalpei:
– uzgriezt VOR/DME staciju, ko izmanto, lai definētu iedomātu maršruta punktu;
– definēt iedomātu maršruta punktu kā radiālo līniju un attālumu (DME) no izvēlētās VOR/DME stacijas;
– izvēlēties vēlamo magnētisko ceļa līniju, lai ienākot sekotu iedomātajam maršruta punktam;
– izvēlēties starp maršruta režīmu, pieejas darbības režīmu un pamata VOR/DME darbības režīmu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Virziena vadību parāda HSI/CDI.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 02 02
	Navigācijas dators, VOR/DME navigācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Vienkāršas 2D RNAV sistēmas navigācijas dators izskaitļo navigācijas problēmas, izmantojot vienkāršu sinusu un kosinusu matemātiku, atrisinot ar trīsstūriem saistītas problēmas.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 02 03
	Navigācijas datoru ievaddati/izvaddati
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt šādus navigācijas datora ievaddatus:
– faktisko VOR radiālo līniju un DME attālumu no izvēlētās VOR stacijas;
– radiālo līniju un attālumu līdz iedomātam maršruta punktam;
– vēlamo magnētisko ceļa līniju, kas ieiet iedomātā maršruta punktā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt turpmāk minētos navigācijas datora izvaddatus:
– vēlamo magnētiskā ceļa līniju līdz iedomātam maršruta punktam, kas redzama CDI uz kursa rādītāja;
– attālumu no pašreizējās atrašanās vietas līdz iedomātam maršruta punktam;
– novirzes no vēlamās ceļa līnijas:
· maršruta režīmā maksimālā novirze kursa novirzes indikatorā (CDI) ir 5 NM;
· pieejas režīmā maksimālā novirze kursa novirzes indikatorā (CDI) ir 1¼ NM;
· VOR/DME režīmā maksimālā novirze kursa novirzes indikatorā (CDI) ir 10°.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka sistēmu var ekspluatēt tikai izvēlētās VOR/DME stacijas diapazonā.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 03 00
	4D RNAV
Informācija: nākamās paaudzes zonālās navigācijas iekārta sniedza iespēju gaisa kuģa apkalpei orientēties jebkurā vēlamā trajektorijā VOR/DME staciju pārklājuma apgabalā.
	
	
	
	
	
	

	062 05 03 01
	Pilotu kabīnes aprīkojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt – lai gaisa kuģa apkalpe varētu kontrolēt nepieciešamās laterālo norādījumu funkcijas, RNAV aprīkojumam ir jābūt vismaz tādam, lai ar to varētu veikt šādas funkcijas:
– parādīt pašreizējo atrašanās vietu ģeogrāfiskā platuma/garuma grādos vai kā attālumu/peilējumu līdz izvēlētajam maršruta punktam;
– izvēlēties vai ievadīt nepieciešamo lidojuma plānu, izmantojot indikācijas un kontroles bloku (CDU);
– pārskatīt un grozīt navigācijas datus jebkurai lidojuma plāna daļai jebkurā lidojuma posmā un uzglabāt pietiekamus datus, lai īstenotu aktīvu lidojuma plānu;
– pārskatīt, komplektēt, grozīt vai apstiprināt lidojuma plānu lidojuma laikā, neskarot norādījumu izvaddatus;
– izpildīt grozītu lidojuma plānu tikai pēc pozitīvas rīcības no gaisa kuģa apkalpes puses;
– komplektēt un apstiprināt alternatīvu lidojuma plānu, ja tāds ir nodrošināts, neskarot aktīvo lidojuma plānu;
– komplektēt lidojuma plānu pēc identifikatora vai atlasot no datubāzes atsevišķus maršruta punktus, vai izstrādājot maršruta punktus no datubāzes, vai izstrādājot maršruta punktus, kas noteikti pēc ģeogrāfiskā platuma/garuma grādiem, peilējuma/attāluma parametriem vai citiem parametriem;
– komplektēt lidojuma plānus, apvienojot maršrutus vai maršruta posmus;
– ļaut apstiprināt vai pielāgot parādītās atrašanās vietas;
– nodrošināt automātisku sekvencēšanu, izmantojot maršruta punktus ar priekšlaicīgu pagriezienu; jānodrošina arī manuāla sekvencēšana, lai varētu veikt lidojumus pāri maršruta punktiem un atgriezties maršruta punktos;
– parādīt gaitas novirzi kontroles blokā CDU;
– norādīt laiku līdz maršruta punktiem CDU;
– izpildīt tiešā lidojuma atļauju līdz jebkuram maršruta punktam;
– lidot paralēlās trajektorijas izvēlētajā attālumā no orientiera līdz mērķim; nobīdes režīms ir skaidri jānorāda;
– attīrīt iepriekšējos radio atjauninājumus;
– īstenot RNAV gaidīšanas procedūras (ja tādas ir noteiktas);
– padarīt lidojuma apkalpei pieejamus aprēķinus par pozicionālo nenoteiktību, norādot to kā kvalitātes faktoru vai atsaucoties uz sensoru atšķirībām no izskaitļotās pozīcijas;
– pielāgoties WGS-84 ģeodēziskās atskaites sistēmai;
– norādīt navigācijas aprīkojuma atteici.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 03 02
	Navigācijas dators, VOR/DME navigācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka navigācijas dators izmanto signālus no VOR/DME stacijām, lai noteiktu atrašanās vietu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka sistēma automātiski uzgriež VOR/DME stacijas, izvēloties stacijas, kas nodrošina labāko leņķiskā kontrolpunkta noteikšanu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka dators izmanto DME/DME, lai noteiktu atrašanās vietu, ja tas iespējams, un tikai tad, ja nav pieejamas divas DME, sistēma izmanto VORD/DME, lai noteiktu gaisa kuģa atrašanās vietu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka dators darbojas lielā lokā starp sistēmā ievadītajiem maršruta punktiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka sistēmai ir navigācijas datubāze, kurā var būt šādi elementi:

– lidostu atsauces dati (ICAO identifikators no četriem burtiem);

– VOR/DME staciju dati (ICAO identifikators no trīs burtiem);

– maršruta punktu dati (ICAO identifikators no pieciem burtiem);

– STAR dati;

– SID dati;

– lidostu skrejceļu dati, tostarp robežvērtības un ārējie marķieri;

– NDB stacijas (alfabētisks ICAO identifikators);

– uzņēmumu lidojumu plānu maršruti.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas datubāze ir derīga tikai noteiktu laiku, parasti 28 dienas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas datubāze darbojas tikai lasāmrežīmā, tomēr tajā ir papildu vieta, lai apkalpes locekļu sagatavotos navigācijas datus varētu saglabāt datora atmiņā. Arī šie papildu dati tiks dzēsti, atjauninot navigācijas datubāzi ik pēc 28 dienām.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka dators saņem TAS ievaddatus no lidojuma informācijas datora un kursa ievaddatus, lai aprēķinātu faktisko vēja ātrumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka dators aprēķina novirzi no maršruta attiecībā uz vēlamo maršrutu. Šos datus var viegli savienot ar automātisko lidojumu vadības sistēmu, un pēc tam gaisa kuģis var automātiski sekot RNAV datorā ielādētajam lidojuma plānam.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka dators spēj darboties lielā loka navigācijā, uztverot VOR/DME stacijas. Atrodoties ārpus uztveršanas diapazona, sistēma atgriežas pie DR (ceļa aprēķināšanas) režīma, kurā tā atjaunina atrašanās vietu, izmantojot pēdējo izskaitļoto vēju, TAS un informāciju par kursu. Ekspluatācija DR režīmā ir uz noteiktu laiku.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka sistēmai ir spēja vērst virzienu uz jebkuru maršruta punktu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka sistēma spēj izsekot paralēlajai novirzei.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt, ka datorā var ievadīt jebkuru maršruta punktu, norādot kādu no šiem parametriem:
– burtciparu ICAO identifikatoru;
– ģeogrāfisko platumu un garumu;
– radiālo līniju un attālumu no VOR stacijas.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 03 03
	Navigācijas datoru ievaddati/izvaddati
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka 4D RNAV sistēmai ir šādi ievaddati:
– DME attālumi no DME stacijām;
– radiālā līnija no VOR stacijas;
– TAS un absolūtais augstums no lidojuma informācijas datora;
– kurss no gaisa kuģa kursa sistēmas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka 4D RNAV sistēmai ir šādi izvaddati:
– attālums līdz jebkuram maršruta punktam;
– aprēķinātais laiks gaisā;
– ātrums attiecībā pret zemi un TAS;
– patiesais vējš;
– novirze no maršruta.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 04 00
	Lidojuma vadības sistēma (FMS) un vispārīgie termini
	
	
	
	
	
	

	062 05 04 01
	Navigācija un lidojuma vadība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, ka, izstrādājot datorus, kuros apvienoti uzticami šķidro kristālu displeji, ir iegūta iespēja piekļūt vairāk datiem un parādīt tos gaisa kuģa apkalpei.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, ka lidojuma vadības sistēma spēj uzraudzīt un vadīt gan lidojuma navigāciju, gan tehniskos raksturojumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot divas funkcijas, kas ir kopīgas visām FMS sistēmām:
– automātiskās navigācijas horizontālā navigācija (LNAV);
– lidojuma trajektorijas vertikālā navigācija (VNAV).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt galvenos FMS sistēmas komponentus:
– lidojuma vadības dators (FMC);
– indikācijas un kontroles bloks (CDU);
– simbolu ģenerators;
– elektroniskā lidojuma instrumentu sistēma (EFIS), kas sastāv no NAV displeja, tostarp režīmu selektora un telpiskā stāvokļa displeja;
– automātiskais droseļvārsts (A/T) un lidojuma vadības dators (FCC).
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 04 02
	Lidojuma vadības dators
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka lidojuma vadības sistēmas centrs ir FMC ar saglabātajiem navigācijas un darbības datiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 04 03
	Navigācijas datubāze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka FMC navigācijas datubāzē var būt šādi dati:
– lidostu atsauces dati (ICAO identifikators no četriem burtiem);
– VOR/DME staciju dati (ICAO identifikators no trīs burtiem);
– maršruta punktu dati (ICAO identifikators no pieciem burtiem);
– STAR dati;
– SID dati;
– gaidīšanas zonas lidojuma shēmas;
– lidostu skrejceļu dati;
– NDB stacijas (alfabētisks ICAO identifikators);
– uzņēmumu lidojumu plānu maršruti.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas datubāzi atjaunina ik pēc 28 dienām.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas datubāzei ir ierakstaizsardzība, tomēr tajā ir papildu vieta, lai apkalpes locekļu sagatavotos navigācijas datus varētu saglabāt datora atmiņā. Arī šie papildu dati tiks dzēsti, atjauninot navigācijas datubāzi ik pēc 28 dienām.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 04 04
	Veiktspējas datubāze
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka veiktspējas datubāzē glabājas visi dati par konkrētā gaisa kuģa/dzinēja konfigurāciju, kurus pēc nepieciešamības atjaunina darbinieki uz zemes.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka FMC veiktspējas datubāzē ir šādi dati:
– V1, VR un V2 ātrums;
– gaisa kuģa pretestība;
– dzinēja vilces raksturlielumi;
– maksimālais un optimālais ekspluatācijas absolūtais augstums;
– maksimālās un optimālās augstuma uzņemšanas ātrums;
– tālas darbības kreisēšanas, maksimālās izturības un gaidīšanas ātrums;
– maksimālā masa bez degvielas (ZFM), maksimālā pacelšanās masa (TOM) un maksimālā nosēšanās masa (LM);
– degvielas plūsmas parametri;
– gaisa kuģa lidojuma režīmu diapazons.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 04 05
	Raksturīgākie FMC ievaddati/izvaddati
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt šādus raksturīgākos FMC ievaddatus:
– laiks;
– degvielas plūsma;
– kopējais degvielas daudzums;
– TAS, absolūtais augstums, vertikālais ātrums, Maha skaitlis un ārējā gaisa temperatūra no lidojuma informācijas datora (ADC);
– DME un radiālās līnijas informācija no VHF/NAV uztvērējiem;
– atrašanās vieta gaisā/uz zemes;
– aizplākšņa/priekšplākšņa atrašanās vieta;
– IRS un GPS pozīcija;
– indikācijas un kontroles bloka (CDU) ieraksti.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt šādus raksturīgākos FMC izvaddatus:
– komandsignāli lidojuma pilotāžas komandierīcēm un autopilotam;
– komandsignāli automātiskajam droseļvārstam;
– informācija EFIS displejiem, izmantojot simbolu ģeneratoru;
– dati CDU un dažādi signalizatori.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 04 06
	Gaisa kuģa FMS atrašanās vietas noteikšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka mūsdienu FMS var izmantot virkni sensoru, lai aprēķinātu gaisa kuģa atrašanās vietu, tostarp: VOR, DME, GPS, IRS un ILS.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka informāciju no izmantotajiem sensoriem var savienot vienā atrašanās vietā, izmantojot Kalmana [Kalman] filtra metodi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka Kalmana filtrs ir algoritms, ko izmanto dinamisko procesu nepilnīgu un trokšņainu mērījumu filtrēšanai, lai līdz minimumam samazinātu kļūdas mērījumos no dažādiem sensoriem, tādējādi panākot precīzāku aprēķināto atrašanās vietu, salīdzinot ar viena sensora piedāvāto.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 05 00
	Raksturīgākais pilotu kabīnes aprīkojums, kas uzstādīts uz FMS gaisa kuģa
	
	
	
	
	
	

	062 05 05 01
	Indikācijas un kontroles bloks (CDU)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka CDU ir sakaru saite starp lidojumu apkalpi un FMC.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot šādus CDU galvenos komponentus:
–  CDU displejs, tostarp šādus terminus:
· lapas nosaukums;
· datu lauks;
· brīžatmiņa;
– rindu izvēles taustiņi;
– ciparu taustiņi;
– alfa taustiņi;
– funkciju un režīmu taustiņi, kurus izmanto, lai CDU displejā izvēlētos konkrētas datu lapas, izpildītu rīkojumus vai dotos uz lapām, izmantojot parādītos datus;
– brīdinājuma gaismas, ziņojuma gaisma un nobīdes gaisma.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 05 02
	EFIS instrumenti (telpiskā stāvokļa displejs, navigācijas displejs)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ar FMS aprīkotam gaisa kuģim parasti uz mērinstrumentu paneļa katram pilotam priekšā ir divi displeji.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, ka uz telpiskā stāvokļa displeja parasti ir redzami šādi dati:
– informācija par telpisko stāvokli;
– lidojuma pilotāžas komandierīces komandjoslas;
– radio augstums un barometriskais augstums;
– kursa novirzes rādījums;
– informācija par glisādi (kad ILS ir noregulēts);
– informācija par ātrumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 05 03
	Navigācijas displeja raksturīgākie režīmi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt šādus navigācijas displeja raksturīgākos režīmus:
– pilnais VOR/ILS režīms, kas parāda visu kompasa rozi;
– paplašinātais (loka) VOR/ILS režīms, kas parāda priekšējo 90° sektoru;
– kartes režīms;
– plāna režīms.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 05 05 04
	Navigācijas displeja raksturīgākā informācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt un izskaidrot šādu informāciju, kas parasti ir redzama uz navigācijas displeja “pilnajā VOR/ILS” režīmā:

– kartes displejs būs pilnajā VOR režīmā, ja ir izvēlēta VOR frekvence, un pilnajā ILS režīmā, ja ir izvēlēta ILS frekvence VHF NAV frekvenču selektorā;

– DME attālums līdz izvēlētajai DME stacijai;

– pilna 360 o kompasa roze.

Kompasa rozes augšdaļā ir norādīts pašreizējais kurss, kas dots ciparu formātā kursa lodziņā. Blakus kursa lodziņam ir norādīts, vai tas ir patiesais vai magnētiskais kurss. Patiesais kurss ir pieejams gaisa kuģos ar IRS.

Trīsstūris (dažādos gaisa kuģos izmanto atšķirīgus simbolus) uz kompasa rozes norāda pašreizējo maršrutu. Maršruta rādījums ir pieejams tikai tad, ja FMC navigācijas dators spēj izskaitļot gaisa kuģa atrašanās vietu. Kvadrāta simbols kompasa rozes ārpusē norāda izvēlēto autopilota kursu, un, ja autopilotā ir aktivizēts kursa izvēles režīms, šis būs kurss, kuram sekos gaisa kuģis.

Kompasa rozē ir redzams CDI. CDI rādītājā virziena rādītājs rāda uz izvēlēto VOR/ILS virziena iestatījumu (SET) visvirzienu peilējuma selektorā (OBS). CDI rādītājā virziena novirzes josla norādīs leņķisko novirzi no izvēlētā VOR/ILS maršruta. Maksimālā novirze sāniski VOR režīmā ir 20 o un ILS režīmā – 5 o. VOR režīmā TO/FROM rādījums ir redzams uz displeja.

Ir redzama izvēlētā ILS/VOR frekvence.

ILS vai VOR režīms ir redzams atbilstoši izvēlētajai frekvencei.

Ja ir izvēlēta ILS frekvence, ir redzams glisādes novirzes mērogs.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Vēja bultiņa, kas norāda vēja virzienu pēc kompasa rozes, un ātrums skaitliskā izteiksmē blakus bultiņai.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Ievērojot EFIS navigācijas displeju pilnajā VOR/ILS režīmā, nolasīt šādu informāciju:

– kurss (magnētiskais/patiesais);

– maršruts (magnētiskais/patiesais);

– novirze;

– vēja korekcijas leņķis;

– izvēlētais virziens;

– faktiskā radiālā līnija;

– pa kreisi vai pa labi no izvēlētā maršruta;

– virs vai zem glisādes;

– attālums līdz DME stacijai;

– izvēlētais kurss autopilota kursa izvēles kļūdai;

– noteikt, vai displejs ir VOR vai ILS rozes režīmā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Ievērojot EFIS navigācijas displeju paplašinātajā VOR/ILS režīmā, nolasīt šādu informāciju:

– kurss (magnētiskais/patiesais);

– maršruts (magnētiskais/patiesais);

– novirze;

– vēja korekcijas leņķis;

– ceļavējš/pretvējš;

– vēja ātrums;

– izvēlētais virziens;

– faktiskā radiālā līnija;

– pa kreisi vai pa labi no izvēlētā maršruta;

– virs vai zem glisādes;

– attālums līdz DME stacijai;

– izvēlētais kurss autopilota kursa izvēles kļūdai;

– noteikt, vai displejs ir VOR vai ILS rozes režīmā.
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ievērojot EFIS navigācijas displeju kartes režīmā, nolasīt šādu informāciju:
– kurss (magnētiskais/patiesais);
– maršruts (magnētiskais/patiesais);
– novirze;
– vēja korekcijas leņķis;
– ceļavējš/pretvējš;
– vēja ātrums;
– pa kreisi vai pa labi no FMS maršruta;
– attālums līdz aktīvam maršruta punktam;
– ETO nākamais maršruta punkts;
– izvēlētais kurss autopilota kursa izvēles kļūdai;
– noteikt, vai attēlotais simbols ir VOR/DME stacija vai lidosta;
– noteikt, vai konkrētais maršruta punkts ir daļa no FMS maršruta.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Ievērojot EFIS navigācijas displeju plāna režīmā, nolasīt šādu informāciju:
– kurss (magnētiskais/patiesais);
– maršruts (magnētiskais/patiesais);
– novirze;
– vēja korekcijas leņķis;
– attālums līdz aktīvam maršruta punktam;
– ETO aktīvais maršruta punkts;
– noteikt izvēlēto kursu autopilota kursa izvēles kļūdai;
– izmērīt un noteikt konkrētā FMS maršruta patieso maršrutu.
	x
	
	x
	
	
	x

	062 06 00 00
	GLOBĀLĀS NAVIGĀCIJAS SATELĪTU SISTĒMAS
	
	
	
	
	
	

	062 06 01 00
	GPS, GLONASS, GALILEO
	
	
	
	
	
	

	062 06 01 01
	Principi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka šobrīd ir divas galvenās globālās satelītu navigācijas sistēmas (GNSS), bet paredzams, ka pēc 2011. gada pilnībā darbosies vēl viena sistēma. Tās ir šādas:
– ASV navigācijas sistēma ar laika un attāluma noteikšanas globālās pozicionēšanas sistēmu (NAVSTAR GPS);
– Krievijas globālā navigācijas satelītu sistēma (GLONASS);
– Eiropas GALILEO.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka visas trīs sistēmas veido (veidos) satelītu orbitālais grupējums, kuru atbilstoši aprīkots uztvērējs var izmantot atrašanās vietas noteikšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 06 01 02
	Ekspluatācija
	
	
	
	
	
	

	
	NAVSTAR GPS
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka šobrīd ir divi darbības režīmi: pozicionēšanas standartpakalpojums (SPS) civilajiem lietotājiem un precīzas pozicionēšanas pakalpojums (PPS) sankcionētiem lietotājiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Sākotnēji SPS izstrādāja, lai civilajiem lietotājiem nodrošinātu mazāk precīzu pozicionēšanas spēju salīdzinājumā ar PPS.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Nosaukt šādus trīs segmentus:
– kosmosa segments;
– kontroles segments;
– lietotāja segments.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Kosmosa segments
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka kosmosa segmentu veido nosacīts 24 darbspējīgu satelītu orbitālais grupējums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka satelīti riņķo ap zemi orbītās un to slīpuma leņķis pret ekvatora plakni ir 55  .
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka satelīti ir gandrīz apaļā Zemes orbītā 20 200 km (10 900 NM) absolūtajā augstumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka satelīti ir sadalīti pa sešām orbitālajām plaknēm, vismaz pa četriem satelītiem katrā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka satelīts orbītu apriņķo apmēram 12 stundās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka katrs satelīts pārraida attāluma noteikšanas signālus divās UHF frekvencēs: L1 1575,42 MHz un L2 1 227,6 MHz.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka SPS ir pozicionēšanas un laika noteikšanas pakalpojums, kas tiek nodrošināts L1 frekvencē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka PPS tiek izmantotas abas frekvences – L1 un L2.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	2005. gadā tika palaists pirmais aizstājējsatelīts ar jaunu militāro M kodu L1 frekvencē un otrs signāls civilai lietošanai L2C un L2 frekvencē.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka attāluma noteikšanas signāls satur aptuvenās pozicionēšanas (C/A) kodu un navigācijas datu ziņojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas ziņojumā ietilpst šādi dati:
– almanaha dati;
– astronomiskās tabulas;
– satelīta pulksteņa korekcijas parametri;
– UTC parametri;
– jonosfēras modelis;
– satelīta darbspējas informācija.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka GPS uztvērējam nepieciešamas 12,5 minūtes, lai navigācijas ziņojumā saņemtu visus datu kadrus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka almanahs ietver orbitālos datus par visiem satelītiem GPS orbitālajā grupējumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka astronomiskās tabulas ietver datus, ko izmanto, lai nelielu traucējumu dēļ koriģētu satelītu orbitālos datus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka pulksteņa korekcijas parametri ir dati, ko izmanto satelītu laika koriģēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka UTC parametri ir apstākļi, kas nosaka atšķirību starp GPS laiku un UTC.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka pašlaik jonosfērisku modeli izmanto, lai aprēķinātu laika aizturi signālam, kas virzās caur jonosfēru.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka GPS darbspējas ziņojumu izmanto, lai no pozīciju risinājuma izslēgtu darbnespējīgus satelītus. Satelītu darbspēju nosaka pēc navigācijas datu derīguma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka GPS izmanto WGS-84 modeli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka divus kodus pārraida L1 frekvencē, proti, C/A kodu un precizitātes (P) kodu. P kodu neizmanto SPS.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka C/A kods ir pseidonejaušu trokšņu (PRN) kodu secība, kas atkārtojas ik pēc sekundes simtdaļas. Katrs C/A kods ir unikāls un nodrošina mehānismu katra satelīta identificēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka satelīti pārraida PRN kodus ar atsauci uz satelīta laiku, kurus uztvērējs secīgi maina uz UTC.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka satelīti ir aprīkoti ar atompulksteņiem, kas ļauj sistēmai saglabāt ļoti precīzu laikatskaiti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Kontroles segments
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka kontroles segments ietver:
– galveno vadības posteni;
– antenu uz zemes;
– uzraudzības stacijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka galvenais vadības postenis ir atbildīgs par visiem orbitālā grupējuma vadības un kontroles aspektiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka kontroles segmenta galvenie uzdevumi ir šādi:
– SPS veiktspējas vadība;
– navigācijas datu augšupielāde;
– satelītu uzraudzība.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	Lietotāja segments
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka GPS nodrošina trīsdimensionālus atrašanās vietu kontrolpunktus un ātruma datus, kā arī precīzu laikatskaiti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka aviācijā izmanto daudzkanālu tipa GPS uztvērēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka GPS uztvērējs spēj noteikt attālumu līdz satelītam, nosakot starpību starp satelīta veiktās pārraides laiku un saņemšanas laiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka sākotnējo līdz satelītiem aprēķināto attālumu dēvē par pseidoattālumu, jo atšķirība starp GPS uztvērēju un satelīta laikatskaiti sākotnēji rada kļūdainu attālumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka katrs attālums definē sfēru, kuras centrs atrodas satelītā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka divdimensionālas atrašanās vietas noteikšanai ir nepieciešami trīs satelīti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka trīsdimensionālās atrašanās vietas noteikšanai ir nepieciešamas četras sfēras, tātad ir vajadzīgi četri satelīti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka GPS uztvērējs, saņemot informāciju no četriem satelītiem, spēj veikt sinhronizāciju atbilstoši pareizai laika bāzei.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka uztvērējs spēj aprēķināt gaisa kuģa ātrumu attiecībā pret zemi, izmantojot SV Doplera frekvences manipulāciju un/vai uztvērēja atrašanās vietas maiņu laika gaitā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	NAVSTAR GPS integritāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir uztvērēja autonomā integritātes pārraudzība (RAIM). Paņēmiens, ar ko uztvērēja procesors nosaka navigācijas signālu integritāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka RAIM tiek nodrošināta, veicot pseidoattālumu mērījumu atbilstības pārbaudi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka pamata RAIM ir nepieciešami pieci satelīti. Sestais satelīts ir paredzēts kļūdaina satelīta izolēšanai no navigācijas risinājuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka tad, ja GPS uztvērējs kā RAIM paplašinājumu izmanto barometrisko augstumu, RAIM funkcijas izpildei nepieciešamo satelītu skaitu var samazināt par vienu.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	GLONASS
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt trīs GLONASS komponentus:
– kosmosa segments, ko veido satelītu orbitālais grupējums;
– kontroles segments, ko veido iekārtas uz zemes;
– lietotāja segments, ko veido lietotāja aprīkojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt orbitālā grupējuma sastāvu kosmosa segmentā:
– 24 satelīti trīs orbitālajās plaknēs, no kuriem astoņi ir vienādi izvietoti 45° ģeogrāfiskajā platumā;
– gandrīz apaļa orbīta 19 100 km attālumā ar slīpuma leņķi pret ekvatoru 64,8°;
– katra orbīta tiek veikta apmēram 11 stundās un 15 minūtēs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka kontroles segments nodrošina:
– orbitālā grupējuma statusa uzraudzību;
– orbitālo parametru koriģēšanu;
– navigācijas datu augšupielādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka lietotāja aprīkojumu veido navigācijas signālu uztvērēji un procesori koordinātu, ātruma un laika aprēķināšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka izmantotais laiks ir UTC.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka izmantotie sākumdati ir PZ-90 Zemē centrēti un Zemei piesaistīti dati.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka katrs satelīts pārraida navigācijas signālus divās L joslas frekvencēs – L1 1,6 GHz un L2 1,2 GHz.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka L1 ir signāls ar standarta precizitāti, kas paredzēts civilajiem lietotājiem visā pasaulē, savukārt L2 ir signāls ar augstu precizitāti, kas modulēts ar īpašu kodu un paredzēts tikai sankcionētiem lietotājiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas ziņojums ilgst 2 sekundas un satur tūlītējus datus, kas ir saistīti ar faktisko satelītu, kurš pārraida doto navigācijas signālu, un nesteidzamus datus, kas ir saistīti ar visiem pārējiem satelītiem orbitālajā grupējumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka tūlītējie dati ir:
– satelīta laika atzīmju uzskaite;
– atšķirība starp satelīta aprīkojuma laika mērogu un GLONASS laiku;
– relatīvās atšķirības starp satelīta nesējfrekvenci un tā nominālvērtību;
– astronomisko tabulu parametri.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka nesteidzamie dati ir:
– dati par visu kosmosa segmentā atrodošos satelītu statusu;
– rupjās korekcijas, kas attiecas uz katra satelīta aprīkojuma laika mērogu, saistībā ar GLONASS laiku;
– visu kosmosa segmentā atrodošos satelītu orbitālie parametri;
– GLONASS laika korekcija saistībā ar UTC (tai jāpaliek 1 mikrosekundes robežās).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka integritātes uzraudzība ietver navigācijas signāla tehnisko īpašību kvalitātes un datu pārbaudi navigācijas ziņojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka integritātes uzraudzību īsteno divējādi:
– pastāvīgi, automātiski uzraugot katra satelīta galveno sistēmu darbināmību. Atteices gadījumā navigācijas ziņojuma tūlītējos datos parādīsies karodziņš par “darbnespēju”;
– izmantojot īpašas novērošanas stacijas kontroles segmentā, kas atrodas uz zemes, lai uzraudzītu kosmosa segmenta veiktspēju. Atteices gadījumā navigācijas ziņojuma tūlītējos datos parādīsies karodziņš par “darbnespēju”.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka attiecīgās iestādes ir noslēgušas līgumus, lai nodrošinātu apstiprinātiem NAVSTAR un GLONASS sistēmas lietotājiem šo sistēmu sadarbspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	GALILEO
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka Galileo orbitālā grupējuma pamatā ir 30 satelīti, ieskaitot rezerves aizvietotājus, katrā no trim plaknēm gandrīz apaļā orbītā 23 222 km absolūtajā augstumā ar slīpuma leņķi pret ekvatora plakni 56°.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka signāli tiks pārraidīti trīs frekvenču joslās: 1 164–1 215 MHz, 1 260–1 300 MHz un 1 559–1 591 MHz (1 559–1 591 MHz tiks kopīgota ar GPS uz beztraucējumu pamata).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka katra orbīta tiks veikta 14 stundās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka katram satelītam ir trīs posmi: laika noteikšana, signāla ģenerēšana un pārraidīšana.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka laika noteikšanas posmā ir izstrādāti divi pulksteņi: rubīdija frekvences standarta pulkstenis un precīzāks pasīvais ūdeņraža māzera pulkstenis.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka signālu ģenerēšana ietver navigācijas signālus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas signālus veido attāluma noteikšanas koda identifikators un navigācijas ziņojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas ziņojums pamatā satur informāciju par satelīta orbītu (astronomiskās tabulas) un laiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas ziņojums ir augšupkonvertēts uz četriem navigācijas signālnesējiem un izvaddatus apvieno multipleksorā pirms pārraides pārraidīšanas posmā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka navigācijas antena ir izstrādāta tā, lai līdz minimumam samazinātu satelītu interferenci, nodrošinot vienādus jaudas līmeņa izplatīšanās ceļus, kas nav atkarīgi no pacēluma leņķa.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka sistēmu uzrauga līdzīgi kā GPS NAVSTAR un GLONASS, bet papildus arī ar jaunu metodi, kuras pamatā ir izkliedes spektra signāli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka sarežģītas datu šifrēšanas un autentiskuma noteikšanas procedūras vada sekošanas, telemetrijas un vadības operācijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	GPS, EGNOS un GALILEO ir savstarpēji savietojamas, netraucē cita citai, un šo sistēmu savstarpējā izmantojamība uzlabo uztvērēja veiktspēju.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	
	GALILEO attīstība nākotnē
Informācija: turpmākie LO tiks uzrakstīti pēc sīkākas informācijas publicēšanas.
	
	
	
	
	
	

	062 06 01 03
	Kļūdas un apstākļi, kas ietekmē precizitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt visbūtiskākos faktorus, kas ietekmē precizitāti:
– jonosfēriskas izplatīšanās aizkave;
– precizitātes izkliede;
– satelīta pulksteņa kļūda;
– satelīta orbītas izmaiņas;
– atstarošanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka jonosfēriskas izplatīšanās aizkavi (IDP) var praktiski novērst, izmantojot divas frekvences.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka SPS uztvērējos IPD šobrīd koriģē, izmantojot jonosfērisko modeli no navigācijas ziņojuma, taču kļūda tiek samazināta tikai par 50 %.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka jonosfēriska aizkave ir būtiskākā kļūda.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka precizitātes izkliede rodas no ģeometrijas un attiecīgo satelītu skaita. To sauc par no atrašanās vietas atkarīgu precizitātes izkliedi (PDOP).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka kļūdas satelīta orbītās rodas no:
– Saules vēja;
– Saules, Mēness un planētu gravitācijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka atstarošanās notiek tad, kad signāls nonāk līdz uztvērējam pa vairāk nekā vienu ceļu (signāls atstarojas no virsmām uztvērēja tuvumā).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 06 02 00
	Zemes un satelīta funkcionālā papildinājuma sistēma un funkcionālā papildinājuma bortsistēma
	
	
	
	
	
	

	062 06 02 01
	Zemes funkcionālās papildinājuma sistēmas (GBAS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot GBAS principu: uz zemes mērīt signāla kļūdas, ko raida GNSS satelīti, un retranslēt izmērītas kļūdas lietotājam koriģēšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka ICAO GBAS standarta pamatā ir šis paņēmiens, izmantojot datu pārraides posmu ILS-VOR sistēmas VHF joslā (108–118 MHz).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka GBAS stacijas pārklājums ir apmēram 30 km.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka ICAO standarti paredz iespēju savstarpēji savienot GBAS stacijas, izveidojot tīklu, kas raida diferenciālās korekcijas lielā mērogā. Šāda sistēma ir zināma kā zemes reģionālā funkcionālā papildinājuma sistēma (GRAS).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka GBAS zemes apakšsistēmas nodrošina divus pakalpojumus: precīzas pieejas pakalpojumu un GBAS pozicionēšanas pakalpojumu.
Precīza pieeja nodrošina novirzīšanās norādījumus pieejas beigu posma segmentiem, savukārt GBAS pozicionēšanas pakalpojums sniedz informāciju par atrašanās vietu horizontālajā plaknē, atbalstot RNAV operācijas lidlauka gaisa satiksmes vadības rajonā.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka viena zemes stacija var atbalstīt visas gaisa kuģa apakšsistēmas tās pārklājumā, nodrošinot gaisa kuģi ar pieejas datiem, korekcijām un integritātes informāciju attiecīgajiem GNSS satelītiem, izmantojot VHF datu apraidi (VDB).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka minimālais GBAS plāna pārklājums ir 15 NM no nosēšanās sliekšņa punkta 35° no pieejas beigu posma ceļa un 10° starp 15 un 20 NM.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka GBAS, kura pamatā ir GPS, reizēm tiek saukts par lokālo funkcionālo papildinājuma sistēmu (LAAS).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Raksturot lokālās funkcionālās papildinājuma sistēmas (LAAS) tehniskās īpašības, kas attiecas uz:
– diferenciālajām korekcijām, kuras zemes atskaites stacija izmanto attiecībā uz satelīta signālu;
– reģionālajiem pakalpojuma sniedzējiem, lai izskaitļotu satelīta signāla integritāti virs sava reģiona;
– papildprecizitāti paplašinātam pārklājumam ap lidostām, dzelzceļiem, jūras ostām un pilsētas teritorijām, kā to prasa lietotājs.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	062 06 02 02
	Satelīta funkcionālā papildinājuma sistēma (SBAS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot SBAS principu: uz zemes mērīt signāla kļūdas, ko raida GNSS satelīti, un pārraidīt diferenciālas korekcijas un integritātes ziņojumus navigācijas satelītiem.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka datu pārraides posma frekvences josla ir identiska GPS signālu frekvenču joslai.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka ģeostacionāro satelītu izmantošana ļauj nosūtīt ziņojumus ļoti plašos apgabalos.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka var veikt arī pseidoattālumu mērījumus līdz minētajiem ģeostacionārajiem satelītiem tā, it kā tie būtu GPS satelīti.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka SBAS veido trīs elementi:
– infrastruktūra uz zemes (monitoringa un apstrādes stacijas);
– SBAS satelīti;
– SBAS gaisa kuģa uztvērēji.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka SBAS stacijas tīkls mēra pseidoattālumu starp attāluma noteikšanas avotu un SBAS uztvērēju zināmās atrašanās vietās un nodrošina atsevišķas korekcijas attāluma noteikšanas avota astronomisko tabulu kļūdām, pulksteņu kļūdām un jonosfēriskajām kļūdām. Lietotājs izmanto korekcijas troposfēras aizkavē.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka SBAS var nodrošināt pieejas un nosēšanās darbības pēc vertikāliem norādījumiem (APV) un precīzu pieeju.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot atšķirību starp pārklājuma apgabalu un apkalpošanas zonu.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka satelīta funkcionālā papildinājuma sistēma ietver:
– EGNOS Rietumeiropā un Vidusjūras valstu reģionā;
– WAAS ASV teritorijā;
– MSAS Japānā;
– GAGAN Indijā.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka SBAS sistēmas reģionāli papildina GPS un GLONASS, padarot tās piemērotas no drošības viedokļa kritiskam lietojumam, piemēram, lai nosēdinātu gaisa kuģi.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	062 06 02 03
	Eiropas ģeostacionārās navigācijas pārklājuma dienests (EGNOS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka EGNOS sastāv no trīs ģeostacionārajiem Inmarsat satelītiem, kas pārraida GPS līdzīgus signālus.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka EGNOS ir izstrādāts, lai par 1–2 m horizontālā virzienā un 3–5 m vertikālā virzienā uzlabotu precizitāti.
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka integritāti un drošību uzlabo tas, ka GPS atteices gadījumā lietotāji saņem brīdinājumu 6 sekunžu laikā (līdz 3 stundām, ja ir tikai GPS).
	X
	x
	x
	x
	x
	x

	062 06 02 04
	Funkcionālās papildinājuma bortsistēmas (ABAS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot ABAS principu: izmantot nevajadzīgus elementus GPS orbitālajā grupējumā (piemēram, attāluma mērījumu daudzējādību līdz dažādiem satelītiem) vai izmantot GNSS mērījumus apvienojumā ar citu navigācijas sensoru mērījumiem (piemēram, inerciālo sistēmu mērījumiem), lai izstrādātu integritātes kontroli.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka ABAS veidu, kurā izmanto tikai GNSS informāciju, sauc par uztvērēja autonomo integritātes pārraudzību (RAIM).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Norādīt, ka sistēmu, kura izmanto informāciju no papildu klāja sensoriem, sauc par gaisa kuģa autonomo integritātes pārraudzību (AAIM).
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka biežāk izmantotie sensori ir barometriskais altimetrs, pulkstenis un inerciālā navigācijas sistēma.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	Paskaidrot, ka pretēji GBAS un SBAS ar ABAS nevar uzlabot pozicionēšanas precizitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	x


L. TĒMA 070 – EKSPLUATĀCIJAS PROCEDŪRAS
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	070 00 00 00
	EKSPLUATĀCIJAS PROCEDŪRAS
	
	
	
	
	
	

	071 01 00 00
	VISPĀRĒJAS PRASĪBAS
	
	
	
	
	
	

	071 01 01 00
	ICAO 6. pielikums
	
	
	
	
	
	

	071 01 01 01
	Definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Rezerves lidlauks: rezerves lidlauks pēc pacelšanās, lidojuma maršruta rezerves lidlauks, rezerves lidlauks ETOPS maršrutā, galamērķa rezerves lidlauks (ICAO 6. pielikums, I daļa, 1. nodaļa).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Helikopteru rezerves lidlauks (ICAO 6. pielikums, III daļa, 1. sadaļa, 1. nodaļa).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Lidojuma laiks – lidmašīnas (ICAO 6. pielikums, I daļa, 1. nodaļa).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Lidojuma laiks – helikopteri (ICAO 6. pielikums, III daļa, 1. sadaļa, 1. nodaļa).
	
	
	x
	x
	x
	

	071 01 01 02
	Piemērojamība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka I daļa ir piemērojama lidmašīnām, ko ekspluatē ekspluatanti, kuriem ir atļauts veikt starptautiskos gaisa komercpārvadājumus (ICAO 6. pielikums, I daļa, 2. nodaļa).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka III daļa ir piemērojama visiem helikopteriem, kas iesaistīti starptautiskajos gaisa komercpārvadājumos vai starptautiskajās vispārējas nozīmes aviācijas darbībās; šī daļa nav piemērojama helikopteriem, kas iesaistīti speciālajos aviācijas darbos (ICAO 6. pielikums, III daļa, 1. sadaļa, 2. nodaļa).
	
	
	x
	x
	x
	

	071 01 01 03
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt atbilstību tiesību aktiem, noteikumiem un procedūrām (ICAO 6. pielikums, I daļa, 3.1. nodaļa/ III daļa, 2. sadaļa, 1.1. nodaļa).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt nelaimes gadījumu novēršanas un lidojumu drošības programmu (ICAO 6. pielikums, I daļa, 3.2. nodaļa).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt lidojumu drošības dokumentu sistēmu (ICAO 6. pielikums, I daļa, 3.3. nodaļa).
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt tehniskās apkopes apliecību (ICAO 6. pielikums, I daļa, 8.8. nodaļa/ III daļa, 2. sadaļa, 6.7. nodaļa).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt un aprakstīt gaisa kuģa gaismas (ICAO 6. pielikums, I daļa, I papildinājums).
	x
	x
	
	
	
	

	071 01 02 00
	Darbības prasības
	
	
	
	
	
	

	071 01 02 01
	Piemērojamība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt gaisa komercpārvadājumiem piemērojamos ekspluatācijas noteikumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Lidojumu raksturs un izņēmumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 02 02
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka gaisa komercpārvadājumu lidojumam ir jāatbilst piemērojamajām ekspluatācijas prasībām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Lidojuma rokasgrāmatas ierobežojumi – lidojums cauri augstuma un ātruma (HV) režīma diapazonam.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir neatliekamās medicīniskās palīdzības helikopteru dienests.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Lidojumi bīstamos apstākļos – piemērojamība.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Lidojumi vietējā teritorijā – apstiprināšana.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādas prasības ir piemērojamas valodai, kas izmantota apkalpes saziņā un ekspluatācijas rokasgrāmatā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot saikni starp MMEL un MEL.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatantam piemērojamās prasības attiecībā uz pārvaldības sistēmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatantam piemērojamās prasības attiecībā uz nelaimes gadījumu novēršanas un lidojumu drošības programmu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību saistībā ar salona apkalpes locekļu un papildu apkalpes locekļu nošķīrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt lidojumu ierobežojumus saistībā ar piespiedu nosēšanās uz ūdens prasībām.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt noteikumus, kas attiecas uz personu pārvadājumiem ar gaisa kuģi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt apkalpes locekļu atbildību, veicot savus darba pienākumus, un definēt komandiera pilnvaras.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta un komandiera atbildību attiecībā uz iekļūšanu pilotu kabīnē un nepiederošu personu vai kravas pārvadāšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību saistībā ar pārnēsājamām elektroniskām ierīcēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību saistībā ar alkohola vai narkotiku ietekmē esošas personas iekļūšanu gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt noteikumus, kas attiecas uz drošības apdraudējumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt dokumentus, kuriem jābūt līdzi katrā lidojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību attiecībā uz to, kādām rokasgrāmatām ir jābūt uz gaisa kuģa.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt papildu informāciju un veidlapas, kurām jābūt uz klāja.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt, kādus informācijas datus ekspluatants atstāj uz zemes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību attiecībā uz pārbaudēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta un komandiera atbildību saistībā ar ierakstu un dokumentu izstrādi un piekļuvi tiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību saistībā ar dokumentācijas un ierakstu saglabāšanu, tostarp reģistratoru ierakstu saglabāšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt nomā izmantotos terminus un norādīt katras puses atbildību un pienākumus dažādos gadījumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 02 03
	Ekspluatanta sertifikācija un uzraudzība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādas prasības ir jāizpilda, lai tiktu izdota gaisa kuģa ekspluatanta apliecība (AOC).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt gaisa kuģa ekspluatanta apliecībai piemērojamos noteikumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādi nosacījumi ir jāizpilda, lai izdotu vai atkārtoti apstiprinātu AOC.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot AOC saturu un nosacījumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 02 04
	Ekspluatācijas procedūras (izņemot tālo lidojumu sagatavošanu)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt ekspluatācijas procedūrās izmantotos terminus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību attiecībā uz ekspluatācijas rokasgrāmatu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību attiecībā uz lidojumu veikšanas personāla kompetenci.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību attiecībā uz procedūru izstrādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību attiecībā uz gaisa satiksmes vadības dienestu izmantošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību lidlauku/helikopteru lidlauku ekspluatācijas atļaujas saņemšanai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kādi elementi ekspluatantam ir jāizvērtē, norādot lidlauka/helikopteru lidlauka ekspluatācijas minimumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību attiecībā uz izlidošanas un pieejas procedūrām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādi parametri ir jāizvērtē trokšņu samazināšanas procedūrās.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādi parametri ir jāizvērtē attiecībā uz lidojumu maršrutiem un zonām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt papildu konkrētas navigācijas un veiktspējas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt maksimālo attālumu no atbilstīga lidlauka divdzinēju lidmašīnām bez ETOPS atļaujas.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības rezerves lidostas pieejamības pārbaudei ETOPS lidojumiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt faktorus, kas jāizvērtē, nosakot minimālo lidojuma augstumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot degvielas izmantošanas politikas komponentus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt cilvēku ar kustību traucējumiem pārvadāšanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību, pārvadājot valstī neielaižamus pasažierus, izraidītas vai apcietinātas personas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības bagāžas un kravas izvietošanai pasažieru salonā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz pasažieru sēdvietām un ārkārtas evakuāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izvērsti raksturot pasažieru instruktāžas procedūras saistībā ar avārijas aprīkojumu un izejām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādas sagatavošanās lidojumam veidlapas ir jāaizpilda pirms lidojuma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt komandiera pienākumus, sagatavojoties lidojumam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt lidlauku/helikopteru lidlauku atlases noteikumus (tostarp ETOPS konfigurāciju).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot IFR lidojumu plānošanas minimumu.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Norādīt degvielas uzpildes/degvielas noliešanas noteikumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt “apkalpes locekļi stacijā” politiku.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt sēdvietu, drošības jostu un drošības jostu sistēmu izmantošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt pasažieru salona un kambīzes aizsardzības prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt komandiera atbildību saistībā ar smēķēšanu uz klāja.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādos meteoroloģiskos apstākļos komandieris var uzsākt vai turpināt lidojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt komandiera atbildību saistībā ar apledojumu un citiem svešķermeņiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kāda ir komandiera atbildība saistībā ar uzņemamo degvielu un degvielas pārvaldību lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz papildu skābekļa izmantošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt reakcijas, konstatējot bīstamu tuvošanos zemei.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot ACAS izmantošanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt komandiera atbildību saistībā ar pieeju un nosēšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos ir jāsniedz ziņojums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 02 05
	Lidojumi jebkuros laikapstākļos
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta atbildību saistībā ar lidlauka/helikopteru lidlauka ekspluatācijas minimumiem.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt raksturlielumus, kas jāņem vērā, nosakot lidlauka ekspluatācijas minimumus.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Definēt kritērijus, kas jāņem vērā saistībā ar lidmašīnu klasifikāciju.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus: “riņķošana”, “procedūras zemas redzamības apstākļos”, “pacelšanās sliktas redzamības apstākļos”, “vizuālā pieeja”.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus: “lidojuma vadības sistēma”, “pasīva droša lidojuma vadības sistēma”, “lidojuma vadības sistēma ar kļūmes apiešanas algoritmu”, “hibrīda nosēšanās sistēma ar kļūmes apiešanas algoritmu”.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus: “pieejas pēdējā posma un pacelšanās zona”.
	
	
	x
	
	
	

	LO
	Norādīt vispārīgos ekspluatācijas noteikumus lidojumiem zemas redzamības apstākļos.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidojumi zemas redzamības apstākļos – apsvērumi par lidlaukiem/helikopteru lidlaukiem.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Norādīt mācību un kvalifikācijas prasības lidojumu apkalpei, lai veiktu lidojumus zemas redzamības apstākļos.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Norādīt ekspluatācijas procedūras lidojumiem zemas redzamības apstākļos.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Norādīt ekspluatanta un komandiera pienākumus attiecībā uz minimālo aprīkojumu lidojumiem zemas redzamības apstākļos.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	VFR ekspluatācijas minimumi.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt, kādos apstākļos komandieris var sākt pacelšanos.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt, ka pacelšanās minimumi ir izteikti kā redzamība vai RVR.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt pacelšanās RVR vērtību atkarībā no aprīkojuma.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt sistēmas minimumus attiecībā uz neprecīzu pieeju.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt, kādos apstākļos pilots var turpināt pieeju zemāk par MDA/H vai DA/H.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt zemākos minimumus attiecībā uz 1. precīzas pieejas kategoriju (tostarp vienpilota lidojumiem).
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt zemākos minimumus attiecībā uz 2. precīzas pieejas kategorijas lidojumiem.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt zemākos minimumus attiecībā uz 3. precīzas pieejas kategorijas lidojumiem.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt zemākos minimumus attiecībā uz riņķošanu un vizuālu pieeju.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt RVR vērtību un mākoņu apakšējo robežu atkarībā no aprīkojuma (1., 2. un 3. klase).
	
	
	x
	
	
	

	LO
	Lidlauka ekspluatācijas minimumi: norādīt, kādos apstākļos var veikt pieeju ar lidaparāta radaru, un norādīt attiecīgos minimumus.
	
	
	x
	
	
	

	071 01 02 06
	Instrumenti un aprīkojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kurām pozīcijām nav nepieciešams aprīkojuma apstiprinājums.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz rezerves drošinātāju pieejamību.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz ekspluatācijas gaismām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz aizsargstikla tīrītājiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt aprīkojumu lidojumiem, kuros nepieciešami radiosakari.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt aprīkojumu lidojumiem, kuros nepieciešama radionavigācijas sistēma.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt iekārtu minimumu dienas un nakts VFR lidojumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt IFR lidojumiem nepieciešamā aprīkojuma minimumu.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt aprīkojumu, kas nepieciešams IFR lidojumiem ar vienu pilotu.
	x
	
	x
	
	
	

	LO
	Norādīt absolūtā augstuma brīdinājuma sistēmas prasības.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt radioaltimetra prasības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt GPWS/TAWS prasības.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt ACAS prasības.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos gaisa kuģim ir jābūt aprīkotam ar meteoroloģisko radaru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības lidojumiem apledošanas apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos ir obligāta apkalpes locekļu iekšējā telefona sistēma un skaļruņu sakaru sistēma.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos obligāts ir pilotu kabīnes skaņas reģistrators.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt pilotu kabīnes skaņas reģistratora novietojuma, konstrukcijas, uzstādīšanas un ekspluatācijas noteikumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādos apstākļos obligāts ir lidojuma parametru reģistrators.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt lidojuma parametru reģistratora novietojuma, konstrukcijas, uzstādīšanas un ekspluatācijas noteikumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz sēdvietām, sēdvietu drošības jostām, drošības jostu sistēmām un bērnu pasīvajām drošības ierīcēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz zīmēm “piesprādzēties” un “nesmēķēt”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz iekšējām durvīm un aizkariem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz pirmās palīdzības komplektiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz neatliekamās medicīniskās palīdzības komplektiem un pirmās palīdzības skābekli.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izvērsti izskaidrot noteikumus attiecībā uz pasažieriem un gaisa kuģa apkalpei paredzētā papildu skābekļa pārvadāšanu un izmantošanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izvērsti izskaidrot noteikumus par gaisa kuģa apkalpes elpošanas aizsardzības līdzekļiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt pārnēsājamo ugunsdzēšamo aparātu minimālo skaitu, veidu un atrašanās vietu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt avārijas cirvju un laužņu minimālo skaitu un atrašanās vietu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādas krāsas un marķējumus izmanto, lai norādītu iekļūšanas punktus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības ārkārtas evakuācijas līdzekļiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības megafoniem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz avārijas apgaismojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz avārijas vietas noteikšanas radiobojām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt glābšanas vestēm, glābšanas plostiem, izdzīvošanas komplektiem un ELT piemērojamās prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt gaisa kuģa apkalpes aizsargtērpiem piemērojamās prasības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt izdzīvošanas aprīkojumam piemērojamās prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt papildu prasības, ko piemēro helikopteriem, kas lido uz bīstamā jūras rajonā izvietotu helikopteru klāju vai no tā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt avārijas peldlīdzekļiem piemērojamās prasības.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 01 02 07
	Sakaru un navigācijas aprīkojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot sakaru un navigācijas aprīkojumam piemērojamās vispārīgās prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka radiosakaru aprīkojumam ir jāspēj pārraidīt sakarus 121,5 Mhz frekvencē.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības par audio selektora paneļa nodrošināšanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt radioiekārtām piemērojamās prasības, lidojot VFR apstākļos, ar norādi uz vizuāliem orientieriem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt sakaru un navigācijas aprīkojumam piemērojamās prasības, kad lido saskaņā ar IFR vai VFR maršrutos, kuros navigācija netiek veikta ar norādi uz vizuāliem orientieriem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kāds aprīkojums ir nepieciešams, lai lidotu RVSM gaisa telpā.
	x
	x
	
	
	
	

	071 01 02 09
	Lidojuma apkalpe
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz gaisa kuģa apkalpes sastāvu un maiņām lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz pārkvalifikācijas mācībām un pārbaudēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz atšķirību apmācību un iepazīstināšanas apmācību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt nosacījumus otrā pilota paaugstināšanai par komandieri.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt minimālās kvalifikācijas prasības, lai darbotos komandiera statusā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz atkārtotu apmācību un pārbaudēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt pilotam piemērojamās prasības, lai viņš varētu vadīt lidaparātu jebkurā pilota sēdeklī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt obligāto neseno pieredzi komandierim un otrajam pilotam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ar maršrutu un lidlauku/helikopteru lidlauku saistīto kvalifikāciju, kas tiek prasīta komandierim vai pilotam, kurš veic lidojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības, lai lidotu ar vairāku tipu vai apakštipu [gaisa kuģiem].
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka gadījumā, ja lidojumu apkalpes loceklis ekspluatē gan helikopterus, gan lidmašīnas, viņš var ekspluatēt tikai viena tipa helikopteru un viena tipa lidmašīnu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt mācību apguves datu prasību.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 02 10
	Gaisa kuģa salona apkalpe/apkalpes locekļi, kas nav gaisa kuģa apkalpe
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kuras personas ir uzskatāmas par gaisa kuģa apkalpes locekļiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izvērsti norādīt gaisa kuģa salona apkalpes locekļiem piemērojamās prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt pieņemamības kritērijus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt gaisa kuģa vecākajiem salona apkalpes locekļiem piemērojamās prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt nosacījumus, lai lidotu ar vairāku tipu vai apakštipu [gaisa kuģiem].
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 02 11
	Rokasgrāmatas, žurnāli un dokumentācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot ekspluatācijas rokasgrāmatas vispārējos noteikumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot ekspluatācijas rokasgrāmatas struktūru un nodaļu virsrakstus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt lidojuma reģistrācijas žurnālam piemērojamās prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot prasības attiecībā uz lidojuma plānu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt dokumentu uzglabāšanas perioda prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 02 12
	Lidojuma un dežūras laika ierobežojumi un atpūtas prasības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot definīcijas, ko izmanto attiecībā uz lidojuma laika noteikumiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt lidojuma un dežūras ierobežojumus.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz dienas lidojuma un lidojuma darba perioda maksimumu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz atpūtas periodiem.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot iespējamo lidojuma darba perioda pagarinājumu, ņemot vērā atpūtu lidojuma laikā.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot kapteiņa rīcības brīvību, ja faktiska lidojuma veikšanas laikā ir notikuši neparedzēti apstākļi.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot noteikumus attiecībā uz laiku rezervē.
	x
	X
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz lidojuma darba, dežūras un atpūtas periodu ierakstiem.
	x
	x
	
	
	
	

	071 01 02 13
	Bīstamu izstrādājumu pārvadāšana pa gaisu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot ar bīstamiem izstrādājumiem saistīto terminoloģiju.
	x
	x
	x
	x
	X
	

	LO
	Izskaidrot noteikumu tvērumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot bīstamo izstrādājumu pārvadāšanas ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt bīstamo izstrādājumu pieņemšanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz bojājumu, noplūdes vai piesārņojuma pārbaudi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot iekraušanas ierobežojumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz informācijas sniegšanu gaisa kuģa apkalpei.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot prasības attiecībā uz ziņojumiem par incidentiem vai nelaimes gadījumiem ar bīstamiem izstrādājumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 01 03 00
	Tālie lidojumi
	
	
	
	
	
	

	071 01 03 01
	Lidojuma pārvaldība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Navigācijas plānošanas procedūras:
– raksturot ekspluatanta pienākumus attiecībā uz ETOPS maršrutiem;
– uzskaitīt faktorus, kas komandierim jāņem vērā pirms lidojuma sākšanas.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Maršruta izvēle:
– raksturot termina “atbilstīgs lidlauks” nozīmi;
– raksturot ierobežojumus palielināta tāluma lidojumiem ar divdzinēju lidmašīnām ar ETOPS atļauju un bez tās.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Kreisēšanas augstuma izvēle (MNPS rokasgrāmatas 4. nodaļa):
– norādīt atbilstīgu kreisēšanas līmeni parastiem tāliem IFR lidojumiem un lidojumiem, kas tiek veikti Ziemeļatlantijas lidojumu ceļa līniju sistēmā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Rezerves lidlauka izvēle:
– norādīt, kādos apstākļos ir jāizvēlas rezerves lidlauks pēc pacelšanās;
– norādīt maksimālo attālumu līdz rezerves lidlaukam pēc pacelšanās divu dzinēju lidmašīnai, lidmašīnai ar ETOPS atļauju, triju vai četru dzinēju lidmašīnai;
– norādīt, kādi faktori ir jāizvērtē, izvēloties rezerves lidlauku pēc pacelšanās;
– norādīt, kad nav jāizvēlas galamērķa rezerves lidlauks;
– norādīt, kad ir jāizvēlas divi galamērķa rezerves lidlauki;
– norādīt, kādi faktori ir jāizvērtē, izvēloties galamērķa rezerves lidlauku;
– norādīt, kādi faktori ir jāizvērtē, izvēloties rezerves lidlauku lidojuma maršrutā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Minimālā laika maršruti:
– noteikt, izveidot un izskaidrot minimālā laika maršrutu (maršruts, kam ir īsākais lidojuma laiks no izlidošanas līdz galamērķim, ievērojot visus ATC un gaisa telpas ierobežojumus).
	x
	
	
	
	
	

	071 01 03 02
	Lidojumi pāri okeānam un polārie lidojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	(ICAO dok. Nr. 7030)
– Raksturot iespējamās norādes par navigācijas sistēmas darbības traucējumiem.
– Raksturot, ar kādiem ārkārtas līdzekļiem var veikt kursa un INS kontrolpārbaudi trīs navigācijas sistēmu un divu navigācijas sistēmu gadījumā.
– Interpretēt VOR, NDB, VOR/DME informāciju, lai aprēķinātu gaisa kuģa atrašanās vietu un gaisa kuģa kursu.
– Raksturot vispārējās ICAO procedūras, kas piemērojamas Ziemeļatlantijas gaisa telpai (NAT), ja gaisa kuģis nespēj turpināt lidojumu saskaņā ar tam piešķirto gaisa satiksmes vadības atļauju.
– Raksturot ICAO procedūras, kas piemērojamas Ziemeļatlantijas gaisa telpai (NAT) radiosakaru atteices gadījumā.
– Raksturot ieteicamo sākotnējo rīcību, ja gaisa kuģis nespēj saņemt pārskatīto gaisa satiksmes vadības atļauju.
– Raksturot turpmāko rīcību šādās situācijās: gaisa kuģis spēj saglabāt piešķirto lidojuma līmeni, un gaisa kuģis nespēj saglabāt piešķirto lidojuma līmeni.
– Raksturot ceļa līniju un kursu noteikšanu nejaušas atlases maršrutiem NAT reģionā.
– Norādīt, ar kādu metodi nosaka plānotās ceļa līnijas (ar ģeogrāfisko garumu un platumu) NAT reģionā: veicot lidojumu pārsvarā austrumu–rietumu virzienā dienvidos no 70 °N un veicot lidojumu austrumu–rietumu virzienā ziemeļos no 70 °N.
– Norādīt, kāds ir maksimālais ieteicamais lidojuma laiks starp nozīmīgiem punktiem.
– Norādīt, ar kādu metodi nosaka plānotās ceļa līnijas lidojumiem, kas tiek veikti pārsvarā ziemeļu–dienvidu virzienā.
– Raksturot, kā ir jānosaka vēlamais maršruts gaisa satiksmes vadības lidojuma plānā.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Polārā navigācija
Zemes magnētisma rādītāji polārajās zonās
– Izskaidrot, kāpēc magnētiskie kompasi polārajās zonās kļūst neuzticami vai nederīgi.
– Norādīt, kurā zonā VOR rāda uz ģeogrāfiskajiem ziemeļiem.
Specifiskas polārās navigācijas problēmas
– Raksturot polārās navigācijas vispārējās problēmas.
– Raksturot, kādus piesardzības pasākumus var īstenot, lidojot zonā, kur kompasa rādījumi nav uzticami, ja pastāv INS atteices iespējamība.
– Raksturot, kā var izmantot navigāciju pēc koordinātu tīkla apvienojumā ar virziena žirokompasu polārajās zonās.
– Izmantot polārās stereogrāfiskās kartes un koordinātu tīkla koordinātas polāro navigācijas problēmu risināšanai.
– Izmantot polārās stereogrāfiskās kartes un koordinātu tīkla koordinātas navigācijas datu aprēķināšanai.
– Izmantot INS informāciju polāro navigācijas problēmu risināšanai.
– Noteikt, aprēķināt: transporta precesiju, Zemes ātruma (astronomisko) precesiju, meridiānu tuvināšanās koeficientu.
– Raksturot, kādas ir sekas, ja izmanto brīvu žiroskopu, lai sekotu konkrētajam kursam.
– Raksturot, kādas ir sekas, ja izmanto žirokompasu ar Zemes rotācijas leņķa korektoru, lai sekotu konkrētajam kursam.
– Pārveidot navigācijas datus pēc koordinātu tīkla par patiesiem navigācijas datiem, par magnētiskās navigācijas datiem un par kompasa navigācijas datiem.
– Pamatot, kāpēc ir izvēlēta atšķirīga norāde “ziemeļi” konkrētajā atrašanās vietā.
– Aprēķināt žiroskopa novirzes sekas Zemes rotācijas kustības dēļ (15 grādi / h × sin Lm).
	x
	
	
	
	
	

	071 01 03 03
	MNPS gaisa telpa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Ģeogrāfiskās robežas:
– norādīt MNPS gaisa telpas sānu izmērus (vispārējā ziņā) un vertikālās robežas (ICAO Dok. 7030 NAT/RAC-2 3.2.1);
– norādīt, ka ekspluatantiem ir jānodrošina, ka apkalpe ievēro NAT MNPSA ekspluatācijas rokasgrāmatas procedūras (ICAO Dok. 7030 NAT/RAC-2 3.2.3).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus akronīmus: MNPS, MNPSA, OCA, OTS, PRM, PTS, RVSM, LRNS, MASPS, SLOP, WATRS
(MNPSA rokasgrāmata, terminu glosārijs).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Gaisa kuģa sistēmas prasības (MNPSA rokasgrāmata, 1. nodaļa):
– neierobežotas MNPS gaisa telpas lidojumiem piemērojamās navigācijas prasības;
– maršruti, ko izmanto gaisa kuģis, kas nav aprīkots ar divām LRNS: maršruti gaisa kuģim, kuram ir tikai viena LRNS, maršruti gaisa kuģim, kuram ir tikai tuvas darbības navigācijas iekārta;
– darbības parametru uzraudzība.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Organizētā ceļa līniju sistēma (MNPSA rokasgrāmata, 2. nodaļa):
– organizētās ceļa līniju sistēmas (OTS) izveide;
– NAT ceļa līnijas ziņojums;
– OTS maiņas periodi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Citi maršruti un maršrutu sistēmas NAT MNPS gaisa telpā vai blakus tai (MNPSA rokasgrāmata, 3. nodaļa):
– citi maršruti NAT MNPS gaisa telpā;
– maršrutu struktūras blakus NAT MNPS gaisa telpai: Ziemeļamerikas maršruti (NAR), Kanādas iekšzemes ceļa līniju sistēmas, maršruti starp Ziemeļameriku un Karību reģionu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Lidojuma plānošana (MNPSA rokasgrāmata, 4. nodaļa):
– visi lidojumi ir jāplāno tā, lai lidojums būtu pa lielā loka ceļa līnijām, secīgi pievienojot nozīmīgus maršruta punktus;
– OTS derīguma laikā ekspluatanti tiek mudināti veidot šādu lidojuma plānu: saskaņā ar OTS vai pa maršrutu, pievienojot vai pametot OTS ārējo ceļa līniju, vai pa nejauši izvēlētu maršrutu, paliekot atstatus no OTS;
– OTS ceļa līnijās pieejamie lidojuma līmeņi OTS periodos;
– nejauši izvēlētās ceļa līnijās vai ārpus OTS periodiem pieejami lidojuma līmeņi (atbilstīgi virziena līmeņi).
	x
	
	
	
	
	

	LO
	ATC atļaujas okeāna šķērsošanai (MNPSA rokasgrāmata, 5. nodaļa):
– ieteicams, lai piloti pieprasītu atļauju okeāna šķērsošanai vismaz 40 minūtes pirms ETA ienākšanas punktā okeānā;
– pilotiem būtu jāpaziņo okeāna rajona kontroles centram (OAC), kāds ir maksimālais pieļaujamais lidojuma līmenis, kas iespējams uz robežas;
– dažās lidostās, kas atrodas okeāna robežas tuvumā, atļauja okeāna šķērsošanai ir jāsaņem pirms izlidošanas;
– ja gaisa kuģis, kas parasti būtu saņēmis RVSM un/vai MNPS atļauju, ceļā uz NAT okeāna gaisa telpu konstatē kritisku gaisa kuģa iekārtas atteici vai nosūtījuma laikā nespēj izpildīt MEL prasības, lai saņemtu RVSM vai MNPS atļauju lidojumam, tādā gadījumā, kad pilots sākotnēji sazinās ar ATC, lai pieprasītu atļauja okeāna šķērsošanai, viņa pienākums ir informēt ATC;
– kad ir saņemta un atkārtoti nolasīta atļauja, pilots uzrauga turpmākās aplēses par ieiešanu okeānā, un, ja tās mainās par 3 minūtēm vai vairāk, pilotam ir jānosūta uz ATC pārskatītās aplēses;
– pilotam ir jāpievērš īpaša uzmanība, ja izdotā atļauja atšķiras no lidojuma plāna, jo ievērojams daudzums navigācijas kļūdu, kas tiek izmeklētas NAT, ir saistītas ar to, ka gaisa kuģis ir sekojis savam lidojuma plānam, nevis atļaujai, kas bijusi atšķirīga;
– ja atļauja ir dota lidojumam okeāna maršrutā, kuram ieejas vieta okeānā atšķiras no sākotnēji pieprasītās, un/vai okeāna šķērsošanas lidojuma līmenis atšķiras no pašreizējā lidojuma līmeņa, pilota pienākums ir pieprasīt un iegūt nepieciešamo atkārtoto vietējo atļauju;
– okeāna šķērsošanas atļaujai ir trīs elementi – maršruts, Maha skaitlis un lidojuma līmenis. Šie trīs elementi ir nepieciešami, lai nodrošinātu trīs nošķīruma pamatelementus, proti, šķērsvirziena, garenvirziena un vertikālo nošķīrumu.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Sakaru un atrašanās vietas ziņošanas procedūras (MNPSA rokasgrāmata, 6. nodaļa)
HF balss sakari
– Piloti sazinās ar OAC, izmantojot aviācijas radiosakaru stacijas, kuru sakaru nodrošināšanas personālam nav ATC izpildes pilnvaru. Ziņojumi tiek retranslēti no zemes stacijas gaisa satiksmes vadības dispečeriem attiecīgajā OAC, lai tas rīkotos.
– Nakts laikā sakariem biežāk izmanto HF zemāko joslu frekvences, bet dienas laikā – HF augstāko joslu frekvences.
– Uzsākot sakarus, izmantojot aviācijas radiosakaru staciju, pilotam ir jānorāda, kāda HF frekvence tiek lietota.
SATCOM balss sakari
Tā kā okeāna satiksmē saziņa ar ATC parasti notiek, izmantojot aviācijas radiosakaru iekārtas, SATCOM izsaukums, kas veikts, ja neparedzētu apstākļu dēļ nav iespējams sazināties ar citiem līdzekļiem, ir veicams drīzāk uz šo iekārtu, nevis ATC centru, ja vien sakaru steidzamība neliek rīkoties citādi.
VHF frekvence “gaiss–gaiss” tika izveidota, lai to varētu lietot visā pasaulē, kad gaisa kuģis iziet no tādas pašas vai blakus esošas frekvences izmantojošo VHF zemes staciju darbības lauka. Šī frekvence (123,45 MHz) ir paredzēta, lai piloti varētu savstarpēji apmainīties ar nozīmīgu operatīvo informāciju.
Standartizēts atrašanās vietas ziņojuma veids.
Dažkārt gaisa kuģiem, kas lido NAT reģionā, tiek prasīts ziņot MET novērojumus par vēja ātrumu un virzienu, kā arī ārējā gaisa temperatūru. Šajos ziņojumos būtu jāietver arī visas konstatētās turbulences.
Vispārīgi norādījumi gaisa kuģim, kas lido vai kuram piedāvā lidot NAT reģionā un kam ir radušies sakaru traucējumi: vispārīgi noteikumi, gaisa kuģa HF iekārtas atteice, slikti HF izplatīšanās apstākļi, HF sakaru zudums pirms ieiešanas NAT reģionā, HF sakaru zudums pēc ieiešanas NAT reģionā.
Visām lidmašīnām ar turbodzinēju, kuru maksimālā sertificētā pacelšanās masa ir lielāka par 5700 kg vai kurām atļauts pārvadāt vairāk par 19 pasažieriem, lidojot NAT reģionā, ir obligāti jābūt ACAS II un tas jālieto.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Maha skaitļa metodes piemērošana (MNPSA rokasgrāmata, 7. nodaļa):
– praktiskā pieredze rāda, ka, ja divi vai vairāki gaisa kuģi ar turboreaktīvo dzinēju, kas lido vienā maršrutā vienā lidojuma līmenī, saglabā vienu Maha skaitli, tie, visticamāk, savā starpā saglabās nemainīgu laika intervālu, nekā tad, ja izmantos citas metodes;
– pilotiem ir jānodrošina, ka tiek ņemtas vērā nepieciešamās norādītā Maha skaitļa korekcijas, kad izpilda ATC atļaujā norādīto patieso Maha skaitli;
– izejot no okeāna gaisa telpas, pilotiem ir jāsaglabā piešķirtais Maha skaitlis iekšzemes kontrolētajā gaisa telpā, līdz atbilstīgā ATC struktūrvienība atļauj to mainīt.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	MNPS lidojuma veikšanas un navigācijas procedūras (MNPSA rokasgrāmata, 8. nodaļa):
– pirms NAT MNPS lidojuma veicamajās procedūrās jāiekļauj UTC laika pārbaude un gaisa kuģa galvenā pulksteņa atkārtota sinhronizācija;
– norādīt dokumenta oriģināla izmantošanu;
– norādīt atrašanās vietas kursa nolikšanas prasības;
– PIRMS LIDOJUMA SĀKŠANAS VEICAMĀS PROCEDŪRAS: IRS pielīdzināšana,
satelītnavigācijas pieejamības prognozēšanas programma lidojumiem, izmantojot GNSS LRNS, sākotnējo maršruta punktu ievadīšana, lidojuma plāna pārbaude;
– LIDOJUMA PROCEDŪRAS: ATC okeāna
šķērsošanas atļauja, ieiešana MNPS gaisa telpā un okeāna maršruta punkta sasniegšana, regulārā uzraudzība;
– stratēģiskā laterālo pozīciju procedūra (SLOP): norādīt, ka maršrutā vai ceļa līnijā būs trīs gaisa kuģa lidojuma pozīcijas – centra līnija vai viena vai divas jūdzes pa labi.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	RVSM lidojums MNPS gaisa telpā (MNPSA rokasgrāmata, 9. nodaļa):
– norādīt, kādas altimetra kontrolpārbaudes ir jāveic pirms ieiešanas MNPS gaisa telpā;
– norādīt, kādas altimetra kontrolpārbaudes ir jāveic MNPS gaisa telpā;
– NAT MNPS gaisa telpā pilotiem vienmēr ir nekavējoties jāziņo ATC, tiklīdz ir sasniegts jauns kreisēšanas līmenis;
– gaisa kuģa apkalpe sniedz ziņojumu, ja notiek novirzīšanās par 300 pēdām vai vairāk.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Navigācijas sistēmas traucējumi vai atteice (MNPSA rokasgrāmata, 10. nodaļa)
Šajā daļā pieņemsim, ka gaisa kuģis ir aprīkots tikai ar divām LRNS. Norādīt šādām situācijām piemērojamās prasības:
– viena sistēma nedarbojas pirms pacelšanās;
– viena sistēma nedarbojas pirms OCA robežas sasniegšanas;
– viena sistēma nedarbojas pēc OCA robežas šķērsošanas;
– pēc ieiešanas MNPS gaisa telpā atlikusī sistēma nedarbojas.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Īpašas procedūras neparedzētiem apstākļiem lidojuma laikā (MNPSA rokasgrāmata, 11. nodaļa)
Vispārīgie noteikumi
– Kamēr nav saņemta pārskatītā atļauja, rūpīgi jāievēro noteiktās NAT procedūras neparedzētiem apstākļiem lidojuma laikā.
– Šīs NAT procedūras neparedzētiem apstākļiem lidojuma laikā kopumā paredz, ka, ja vien tehniski ir iespējams, jānovirzās no piešķirtā maršruta par 15 NM un jāpaceļas augstāk vai jānolaižas zemāk līdz līmenim, kas atšķiras no parasti izmantotā par 500 pēdām, ja zemāks par FL410, vai par 1000 pēdām, ja virs FL410.
– Norādīt, kādi faktori var ietekmēt pagrieziena virzienu: virziens uz rezerves lidostu, patiesais augstums virs zemes, līmeņi, kas piešķirti blakusesošos maršrutos vai ceļa līnijās, un jebkādas zināmās SLOP novirzes, ko pieņēmusi cita tuvumā esošā satiksme.
Novirzīšanās, lai lidotu garām vietām, kur ir ļoti nelabvēlīgi laika apstākļi
– Norādīt, ka gadījumā, ja novirzīšanās ir lielāka par 10 NM, piešķirtais lidojuma līmenis ir jāmaina par ± 300 pēdām atkarībā no lidojuma ceļa līnijas un novirzīšanās virziena (1. tabula).
	x
	
	
	
	
	

	071 01 03 04
	ETOPS
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ETOPS apstiprinājums ir AOC sastāvdaļa.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka pirms ETOPS lidojuma veikšanas ekspluatants nodrošina, ka ir pieejama piemērota ETOPS rezerves lidosta lidojuma maršrutā vai nu apstiprinātajā novirzīšanās laikā, vai novirzīšanās laikā, kas ir noteikts, pamatojoties uz MEL izstrādāto lidmašīnas darbspējīguma statusu, atkarībā no tā, kurš laiks ir īsāks.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt piemērojamās prasības rezerves lidlaukam pēc pacelšanās.
	x
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt plānošanas minimumus rezerves lidlaukam ETOPS maršrutā.
	x
	
	
	
	
	

	071 02 00 00
	ĪPAŠAS EKSPLUATĀCIJAS PROCEDŪRAS UN APDRAUDĒJUMI (VISPĀRĒJI ASPEKTI)
	
	
	
	
	
	

	071 02 01 00
	Ekspluatācijas rokasgrāmata
	
	
	
	
	
	

	071 02 01 01
	Ekspluatācijas procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka visas ar gaisa kuģa veidu nesaistītās ekspluatācijas politiskās nostādnes, instrukcijas un procedūras, kas nepieciešamas drošai ekspluatācijai, ir iekļautas ekspluatācijas rokasgrāmatas A daļā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka A daļā ir iekļautas šādas tēmas: atledošana un pretapledošana uz zemes, nelabvēlīgs un potenciāli bīstams atmosfēras stāvoklis, pēcstrūklas turbulence, apkalpes locekļu darbnespēja, minimālā aprīkojuma izmantošana un konfigurācijas novirzes saraksts(-i), drošība, rīcība nelaimes gadījumos un notikumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka A daļā ir iekļautas šādas tēmas: augstuma brīdināšanas sistēmas procedūras, brīdinājuma sistēmas par bīstamu tuvošanos zemei procedūras, TCAS/ACAS izmantošanas politika un procedūras.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka A daļā ir iekļautas šādas tēmas: rotora lejupejoša plūsma.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt šādus terminus: “lidojuma sākšana”, “nedarbojas”, “MEL”, “MMEL”, “izlabošanas intervāls”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminu “MEL piemērojamības ierobežojumi”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt ekspluatanta un iestādes pienākumus attiecībā uz MEL un MMEL.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt gaisa kuģa apkalpes locekļu pienākumus attiecībā uz MEL.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt komandiera pienākumus attiecībā uz MEL.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 01 02
	Ar lidmašīnas/helikoptera tipu saistītie ekspluatācijas jautājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka visas ar tipu saistītās instrukcijas un procedūras, kas nepieciešamas drošai ekspluatācijai, ir iekļautas ekspluatācijas rokasgrāmatas B daļā. Tajās tiks ņemtas vērā visas ekspluatanta izmantoto gaisa kuģu tipu, apakštipu vai atsevišķu gaisa kuģu atšķirības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka B daļā ir iekļautas šādas tēmas: ārkārtas un avārijas procedūras, konfigurācijas novirzes saraksts, minimālā aprīkojuma saraksts, ārkārtas evakuācijas procedūras.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka B daļā ir iekļautas šādas tēmas: avārijas procedūras, konfigurācijas novirzes saraksts, minimālā aprīkojuma saraksts, ārkārtas evakuācijas procedūras.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 02 02 00
	Apledošanas apstākļi
	
	
	
	
	
	

	071 02 02 01
	Atledošanas/pretapledošanas procedūras uz zemes, atledošanas/pretapledošanas šķidrumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus terminus: “pretapledošana”, “atledošana”, “vienpakāpes atledošanas/pretapledošanas apstrāde”, “divpakāpju atledošanas/pretapledošanas apstrāde”, “aizsargājošās darbības laiks”. (ICAO dok. Nr. 9640 “Glosārijs”)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Definēt šādus laikapstākļus: “smidzenis”, “migla”, “sasalstoša migla”, “sasalstošs lietus”, “sals”, “lietus”, “sarma”, “šķīdonis”, “sniegs”, “sauss sniegs”, “slapjš sniegs”. (ICAO dok. Nr. 9640 “Glosārijs”)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot ICAO dok. Nr. 9640 attiecīgajā nodaļā sniegto jēdzienu “tīrs gaisa kuģis”. (ICAO dokuments Nr. 9640, 2. nodaļa)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt pieejamos atledošanas/pretapledošanas šķidrumu veidus. (ICAO dokuments Nr. 9640, 4. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādas procedūras ir jāievēro, kad ir pārsniegts lidmašīnas aizsargājošās darbības laiks. (ICAO dokuments Nr. 9640, 4. nodaļa)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Interpretēt šķidruma aizsargājošās darbības laiku un uzskaitīt faktorus, kas var mazināt šķidruma aizsargājošās darbības laiku. (ICAO dokuments Nr. 9640, 5. nodaļa un pielikuma tabulas)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka pārbaude pirms pacelšanās, kas ir gaisa kuģa kapteiņa atbildība, nodrošina, ka lidmašīnas īpaši svarīgās virsmas pirms pašas pacelšanās ir brīvas no ledus, sniega, šķīdoņa vai apsaluma. Šo pārbaudi veic pēc iespējas tuvāk pacelšanās laikam, un parasti to dara, no lidmašīnas iekšienes vizuāli pārbaudot spārnus. (ICAO dokuments Nr. 9640, 6. nodaļa)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģis ir jāapstrādā simetriski. (ICAO dokuments Nr. 9640, 11. nodaļa)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ekspluatants izstrādā procedūras, kas jāievēro, kad ir nepieciešams veikt uz zemes veicamās atledošanas un pretapledošanas pārbaudes un saistītās pārbaudes.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka komandieris uzsāk pacelšanos tikai tad, kad no ārējām virsmām ir notīrītas visas nogulsnes, kas var nelabvēlīgi ietekmēt gaisa kuģa veiktspēju un/vai vadāmību, izņemot lidojumu rokasgrāmatā pieļaujamos gadījumos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 02 02
	Procedūra, ko piemēro veiktspējas pasliktinājuma gadījumā uz zemes/lidojumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka apledošanas sekas ir ļoti dažādas, neparedzamas un ir atkarīgas no lidmašīnas konkrētās konstrukcijas. Šo seku smagums ir atkarīgs no daudziem mainīgajiem lielumiem, un šīs sekas var būt gan nozīmīgas, gan bīstamas. (ICAO dokuments Nr. 9640, 1. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka apledošanas apstākļos, konkrētā ātrumā un uzplūdes leņķī, spārnu celtspēja var samazināties pat par 30 % un pretestība palielināties pat par 40 %. Norādīt, ka šīs celtspējas un pretestības izmaiņas būtiski palielinās iekrišanas ātrumu, samazinās vadāmību un mainīs lidojuma raksturojumus. (ICAO dokuments Nr. 9640, 1. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka uz īpaši svarīgām virsmām un gaisa kuģa korpusa esošais ledus pacelšanās laikā var atdalīties un iekļūt dzinējos, iespējami bojājot ventilatoru un kompresora lāpstiņas. (ICAO dokuments Nr. 9640, 1. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka ledus veidošanās uz Pito caurulēm un statiskajām pieslēgvietām vai uz uzplūdes leņķa lāpstiņām var sniegt kļūdainu absolūtā augstuma, gaisa ātruma, uzplūdes leņķa un dzinēja jaudas informāciju gaisa datu sistēmām. (ICAO dokuments Nr. 9640, 1. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka ledus, sarma un sniegs, kas izveidojies uz īpaši svarīgajām virsmām uz zemes, arī var pilnīgi citādi ietekmēt gaisa kuģa lidojuma raksturojumus nekā ledus, kas izveidojies lidojuma laikā. (ICAO dokuments Nr. 9640, 1. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka lidojumam zināmos apledošanas apstākļos ir piemērojami ekspluatācijas rokasgrāmatas B daļā sniegtie ierobežojumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kur atrodas procedūras un darbības parametri attiecībā uz lidojumu gaidāmos vai faktiskos apledošanas apstākļos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 03 00
	Sadursmes ar putniem risks un tās novēršana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka putnu klātesamība, kas var radīt iespējamu gaisa kuģu ekspluatācijas apdraudējumu, ir pirmslidojuma informācijas sastāvdaļa. (ICAO 15. pielikuma 8. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka informācija par putnu klātesamību, ko novērojušas gaisa kuģa apkalpes, ir darīta pieejama Aeronavigācijas informācijas dienestam, kas to izplata atkarībā no vajadzības. (ICAO 15. pielikuma 8. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka AIP ENR 5.6. punktā ir ietverta informācija par putnu migrāciju. (ICAO 15. pielikuma 1. papildinājums)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt būtiskus datus saistībā ar sadursmēm ar putniem, kas ietverta ICAO dok. Nr. 9137. (ICAO dokuments Nr. 9137, 3. daļas 1.1.6. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt nesaderīgu zemes izmantojumu ap lidostām. (ICAO dokuments Nr. 9137, 3. daļas 10.4. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt komandiera pienākumu ziņot par sadursmes ar putniem bīstamību un sadursmēm ar putniem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 04 00
	Trokšņa mazināšana
	
	
	
	
	
	

	071 02 04 01
	Trokšņa mazināšanas procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt ekspluatanta atbildību attiecībā uz trokšņa mazināšanas procedūru izstrādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt NADP 1 un NADP 2 galveno nolūku. (ICAO dokuments Nr. 8168, I sējuma V daļas 3.1.1. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģa kapteinim ir pilnvaras nolemt nepildīt trokšņa mazināšanas procedūru, ja apstākļi liedz šo procedūru izpildīt drošā veidā. (ICAO dokuments Nr. 8168, I sējuma V daļas 3.2.1.3. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 04 02
	Lidojuma procedūras (izlidošanas, kreisēšanas, pieejas) ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt galvenos NADP 1 un NADP 2 parametrus (t. i., ātrumus, augstumus utt.). (ICAO dokuments Nr. 8168, I sējuma V daļas 3. nodaļas papildinājums)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ir jānodrošina skrejceļa pieejas uguņu sistēma, ja tas ir vēlams, lai nodrošinātu vizuālas norādes gar konkrēto pieejas trajektoriju trokšņa samazināšanas nolūkā. (ICAO 14. pielikuma 1. sējuma 5.3.7.1. punkts/ 2. sējuma 5.3.4.1. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka izvērstāka informācija par trokšņa mazināšanas procedūrām ir atrodama AIP AD Nr. 2 un 3. (ICAO 15. pielikuma 1. papildinājums)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 04 03
	Pilota ietekme (jaudas iestatījums, zema pretestība)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kādos nelabvēlīgos ekspluatācijas apstākļos netiek prasītas trokšņa mazināšanas procedūras, proti, pacelšanās ar samazinātu jaudu. (ICAO dokuments Nr. 8168, I sējuma V daļas 3.2.2. punkts)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kādos nelabvēlīgos ekspluatācijas apstākļos netiek prasītas trokšņa mazināšanas procedūras pieejas laikā. (ICAO dokuments Nr. 8168, I sējuma V daļas 3.4.4. punkts)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt noteikumu par reversās vilces izmantošanu nosēšanās laikā. (ICAO dokuments Nr. 8168, I sējuma V daļas 3.5. punkts)
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 04 04
	Pilota ietekme (jaudas iestatījumi, helikoptera trajektorija)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kādos nelabvēlīgos ekspluatācijas apstākļos netiek prasītas trokšņa mazināšanas procedūras, proti, pacelšanās ar samazinātu jaudu. (ICAO dokuments Nr. 8168, I sējuma V daļas 3.2.2. punkts)
	
	
	x
	x
	x
	

	071 02 05 00
	Uguns un dūmi
	
	
	
	
	
	

	071 02 05 01
	Karburatora aizdegšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt pasākumus, kas jāveic karburatora aizdegšanās gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 05 02
	Dzinēja aizdegšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt pasākumus, kas jāveic dzinēja aizdegšanās gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 05 03
	Ugunsgrēks salonā, pilotu kabīnē, kravas nodalījumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt dažādu veidu ugunsdzēšamos aparātus un kādu veidu ugunsgrēkā katru no tiem var izmantot.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādi piesardzības pasākumi ir jāizvērtē, lietojot ugunsdzēšamo aparātu.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt atbilstošus rokas ugunsdzēšamos aparātus, kas izmantojami pilotu kabīnē, pasažieru salonā un tualetēs, kā arī kravas nodalījumos.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 05 04
	Dūmi pilotu kabīnē un salonā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt pasākumus, kas jāveic pilotu kabīnes vai salona piedūmojuma gadījumā.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 05 05
	Rīcība pārkarsušu bremžu gadījumā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturojiet problēmas un piesardzības pasākumus, kas veicami pārkarsušu bremžu dēļ pēc nosēšanās vai pēc pārtrauktas pacelšanās.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 06 00
	Spiediena samazināšanās salonā
	
	
	
	
	
	

	071 02 06 01
	Lēna spiediena samazināšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kā atklāt lēnu spiediena samazināšanos vai automātiskās hermetizēšanas sistēmas atteici.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot veicamās darbības, ja tiek konstatēta lēna spiediena samazināšanās.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 06 02
	Strauja un eksplozīva spiediena samazināšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kā atklāt strauju vai eksplozīvu spiediena samazināšanos.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 06 03
	Bīstamība un veicamās darbības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot veicamās darbības, ja tiek konstatēta strauja vai eksplozīva spiediena samazināšanās.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā gaisa kuģa pasažierus ietekmē lēna spiediena samazināšanās un strauja vai eksplozīva spiediena samazināšanās.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 07 00
	Vēja nobīde un mikrovētra
	
	
	
	
	
	

	071 02 07 01
	Ietekme un atpazīšana izlidošanas un pieejas laikā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt termina “maza vēja nobīde” nozīmi. (ICAO 186. apkārtraksta 1. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt: vēja vertikālā nobīde, vēja horizontālā nobīde, vēja augšupēja un lejupēja nobīde. (ICAO 186. apkārtraksta 2. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt ar vēja nobīdi saistītās meteoroloģiskās parādības. (ICAO 186. apkārtraksta 3. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā atpazīt vēja nobīdi. (ICAO 186. apkārtraksta 4. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 07 02
	Darbības, kas veicamas, lai izvairītos no vēja nobīdes, un darbības, kas jāveic, ja tā konstatēta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādas sekas rada vēja nobīde pacelšanās un pieejas laikā un kādas darbības ir jāveic. (ICAO 186. apkārtraksta 4. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kādi piesardzības pasākumi jāveic, ja pacelšanās un pieejas laikā ir gaidāma vēja nobīde. (ICAO 186. apkārtraksta 4. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kādas sekas rada ieiešana spēcīgā lejupējā vēja nobīdes plūsmā un kādas darbības ir jāveic. (ICAO 186. apkārtraksta 4. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot mikrovētras un to sekas. (ICAO 186. apkārtraksta 4. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 08 00
	Pēcstrūklas turbulence
	
	
	
	
	
	

	071 02 08 01
	Cēlonis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “pēcstrūklas turbulence”. (ICAO dokuments Nr. 4444, 4.9. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot virpuļu cirkulāciju spārnu galos. (ICAO dokuments Nr. 9426, II daļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kad sākas un beidzas virpuļu rašanās. (ICAO dokuments Nr. 9426, II daļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot virpuļu cirkulāciju uz zemes sānvējā un bez sānvēja. (ICAO dokuments Nr. 9426, II daļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 08 02
	Attiecīgo parametru uzskaitījums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt trīs galvenos faktorus, kas apvienojumā rada spēcīgākos virpuļus (smagus, tīrus, lēnus). (ICAO dokuments Nr. 9426, II daļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kādi vēja apstākļi ir sliktākie pēcstrūklas turbulencei zemes tuvumā. (ICAO dokuments Nr. 9426, II daļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 08 03
	Kādas darbības jāveic, šķērsojot satiksmi pacelšanās un nosēšanās laikā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot darbības, kas jāveic, lai novērstu pēcstrūklas turbulenci, jo īpaši atdalīšanu. (ICAO dokuments Nr. 4444, 5. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 09 00
	Drošība (nelikumīgi notikumi)
	
	
	
	
	
	

	071 02 09 01
	ICAO 17. pielikums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Sniegt šādas definīcijas: gaisa kuģa drošības kontrole, skrīnings, drošība, ierobežotas iekļuves drošības zona, neidentificēta bagāža. (ICAO 17. pielikums, 1. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Sniegt drošības mērķus. (ICAO 17. pielikums, 2.1. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 09 02
	Sekundārās novērošanas radara (SSR) izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot komandiera atbildību saistībā ar paziņojuma sniegšanu attiecīgajai ATS struktūrvienībai. (ICAO 17. pielikuma papildinājums)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot komandiera atbildību saistībā ar SSR ekspluatāciju. (ICAO 17. pielikuma papildinājums)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot komandiera atbildību saistībā ar novirzīšanos no piešķirtās trajektorijas un/vei kreisēšanas līmeņa. (ICAO 17. pielikuma papildinājums)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot komandiera atbildību saistībā ar rīcību, kas nepieciešama vai ko pieprasa ATS struktūrvienība, lai apstiprinātu SSR kodu un ATS skaidrojošo atbildi. (ICAO 17. pielikuma papildinājums)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 09 03
	Drošība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt mācību programmām piemērojamās prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz ziņošanu par nelikumīgu iejaukšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasības attiecībā uz gaisa kuģa pārmeklēšanas procedūrām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 10 00
	Avārijas nosēšanās un nosēšanās drošības nolūkā
	
	
	
	
	
	

	071 02 10 01
	Definīcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “piespiedu nosēšanās uz ūdens”, “nosēšanās drošības nolūkā”, “avārijas nosēšanās”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot piespiedu nosēšanās uz ūdens procedūru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot nosēšanos drošības nolūkā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kādi faktori ir jāizvērtē, lemjot par nosēšanos drošības nolūkā/avārijas nosēšanos vai piespiedu nosēšanos uz ūdens.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 10 02
	Cēlonis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažus iemeslus, kāpēc var būt vajadzība veikt piespiedu nosēšanos uz ūdens, nosēšanos drošības nolūkā vai avārijas nosēšanos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 10 03
	Informācija pasažieriem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot pasažieriem sniedzamo instruktāžu pirms nosēšanās drošības nolūkā, avārijas nosēšanās vai piespiedu nosēšanās uz ūdens (tostarp evakuācijas) veikšanas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 10 04
	Rīcība pēc nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa kuģa apkalpes locekļu darbības un pienākumus pēc nosēšanās.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 10 05
	Evakuācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka ārkārtas evakuāciju var sākt tikai tad, kad gaisa kuģis ir apstādināts un dzinēji izslēgti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka evakuācijas procedūras ir sniegtas ekspluatācijas rokasgrāmata B daļā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt CS-25 prasības attiecībā uz evakuācijas procedūrām. (CS 25.803 + J papildinājums)
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 11 00
	Degvielas piespiedizmete
	
	
	
	
	
	

	071 02 11 01
	Drošības aspekti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka var būt vajadzība piespiedu kārtā izliet degvielu, lai mazinātu gaisa kuģa nosēšanās masu un lai tādējādi veiktu drošu nosēšanos. (ICAO dokuments Nr. 4444, 15.5.3. punkts)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka gadījumā, ja degviela jāizlej gaisa kuģim, kas lido kontrolējamā gaisa telpā, lidojumu apkalpe saskaņo ar ATC šādus jautājumus: lidojuma maršrutu, kurā, ja iespējams, nav pilsētu un ciemu, un vēlams, lai tas būtu virs ūdens un prom no vietām, kurās ir ziņots par pērkona negaisu vai tas ir gaidāms, izmantoto [lidojuma] līmeni, kuram būtu jābūt vismaz 1800 m (6000 pēdu), un degvielas piespiedizmetes ilgumu.
(ICAO dokuments Nr. 4444, 15.5.3. punkts)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka aizspārni un priekšspārni var nelabvēlīgi ietekmēt degvielas piespiedizmeti. (CS 25.1001)
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 11 02
	Prasības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka katrā lidmašīnā ir jābūt uzstādītai degvielas piespiedizmetes sistēmai, ja vien nav parādīts, ka lidmašīna atbilst dažām CS-25 augstuma uzņemšanas prasībām. (CS 25.1001)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka degvielas piespiedizmetes sistēmai ir jābūt tādai, lai spētu izliet pietiekami daudz degvielas 15 minūtēs. (CS 25.1001)
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 12 00
	Bīstamo izstrādājumu pārvadājumi
	
	
	
	
	
	

	071 02 12 01
	ICAO 18. pielikums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Sniegt šādu terminu definīcijas: “bīstami izstrādājumi”, “incidents ar bīstamiem izstrādājumiem”, “nelaimes gadījums ar bīstamiem izstrādājumiem”, “atbrīvojums”, “nesaderīgs”, “iepakojums”, “ANO numurs”. (ICAO 18. pielikuma 1. nodaļa)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka sīki izstrādāti noteikumi par bīstamo izstrādājumu transportēšanu ir iekļauti “Tehniskajās instrukcijās bīstamu izstrādājumu drošai pārvadāšanai pa gaisu” (dok. Nr. 9284). (ICAO 18. pielikuma 2. nodaļas 2.2.1. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka avārijas situācijā lidojuma laikā gaisa kuģa kapteiņa pienākums ir informēt ATC par bīstamu izstrādājumu transportēšanu. (ICAO 18. pielikuma 9. nodaļas 9.5. punkts)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 12 02
	Tehniskās instrukcijas (ICAO dok. Nr. 9284)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot savietojamības un nošķiršanas principu. (ICAO dok. Nr. 9284)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot īpašās prasības, ko piemēro radioaktīvu materiālu iekraušanai. (ICAO dok. Nr. 9284)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā jālieto bīstamo izstrādājumu saraksts. (ICAO dok. Nr. 9284)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt marķējuma zīmes. (ICAO dok. Nr. 9284)
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 12 03
	Bīstamu izstrādājumu pārvadāšana pa gaisu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka bīstamo izstrādājumu transportēšanai ir jāsaņem ekspluatanta atļauja.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt izstrādājumus un vielas, kurus pretējā gadījumā varētu klasificēt kā bīstamus izstrādājumus, kuriem nepiemēro noteikumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka dažiem izstrādājumiem un vielām var piemērot aizliegumu pārvadāšanai pa gaisu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka iepakojumam ir jāatbilst tehnisko instrukciju specifikācijām.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt etiķešu un marķējumu prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt bīstamo izstrādājumu pārvadājuma dokumentu prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt bīstamo izstrādājumu pieņemšanas prasības.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc ir nepieciešama pārbaude pirms iekraušanas gaisa kuģī.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka daži bīstamie izstrādājumi ir paredzēti pārvadāšanai tikai ar kravas gaisa kuģi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka ir jāsniedz ziņojums par nelaimes gadījumiem vai incidentiem ar bīstamiem izstrādājumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka ir jāsniedz ziņojums par nepareizi deklarētiem vai nedeklarētiem bīstamiem izstrādājumiem, kas atrasti bagāžā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	071 02 13 00
	Piesārņoti skrejceļi
	
	
	
	
	
	

	071 02 13 01
	Piesārņojuma veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “piesārņots skrejceļš”, “mitrs skrejceļš”, “slapjš skrejceļš” un “sauss skrejceļš”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādu veidu piesārņojumu: mitri, slapji laukumi vai ūdens peļķes, apsarmojums vai sala virskārta, sauss sniegs, slapjš sniegs, šķīdonis, ledus, sablietēts sniegs vai sniega veltņi, sasalušas grambas vai vagas. (ICAO 15. pielikuma 2. papildinājums)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Sniegt dažādu sniega veidu definīcijas. (ICAO 15. pielikuma 2. papildinājums)
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 13 02
	Provizoriskā virsmas saķere, berzes koeficients
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt berzes koeficienta un provizoriskās virsmas saķeres atšķirību. (ICAO 15. pielikuma 2. papildinājums)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka gadījumos, kad berzes koeficients ir 0,40 vai lielāks, sagaidāms, ka bremzēšana noritēs sekmīgi. (ICAO 15. pielikuma 2. papildinājums)
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 13 03
	Akvaplanēšanas principi un sekas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt dažādus akvaplanēšanas veidus.
(NASA TM-85652/riepu berzes spēja/6.–9. lpp.)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Aprēķināt divus akvaplanēšanas dinamiskos ātrumus, izmantojot šādas formulas:
rotācijas ātruma samazināšanās (riepas rotē) (kt) = 9 kvadrātsakne (spiediens PSI);
rotācijas ātruma palielināšanās (riepas nerotē) (kt) = 7,7 kvadrātsakne (spiediens PSI).
(NASA TM-85652/riepu berzes spēja/8. lpp.)
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka gaisa kuģim saskaroties ar zemi uz appludināta skrejceļa, faktiski riepu rotācijas ātrums palielinās, nevis samazinās.
(NASA TM-85652/riepu berzes spēja/8. lpp.) 
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 13 04
	Procedūras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka piesārņota skrejceļa gadījumā var piemērot noteiktus vēja ierobežojumus. Šie ierobežojumi ir sniegti ekspluatācijas rokasgrāmatas B daļā “Ierobežojumi”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka procedūras saistībā ar pacelšanos un nosēšanos uz piesārņota skrejceļa ir sniegtas ekspluatācijas rokasgrāmatas B daļā “Standarta procedūras”.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka veiktspējas rādītāji, kas attiecas uz piesārņotu skrejceļu, ir sniegti ekspluatācijas rokasgrāmatas B daļā “Veiktspēja”.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 13 05
	SNOWTAM
	
	
	
	
	
	

	LO
	No SNOWTAM interpretēt piesārņojumu un bremzēšanu uz skrejceļa.
	x
	x
	
	
	
	

	071 02 14 00
	Rotora lejupejošā plūsma
	
	
	
	
	
	

	071 02 14 01
	Raksturot lejupejošo plūsmu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot lejupejošo plūsmu.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 02 14 02
	Ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā tā ietekmē: augsnes eroziju, ūdens izkliedi un strūklu, recirkulāciju, īpašuma bojāšanos, nenostiprinātus izstrādājumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 02 15 00
	Kā lidojumu ietekmē meteoroloģiskie apstākļi (helikopters)
	
	
	
	
	
	

	071 02 15 01
	Balta migla/smiltis/putekļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “balta migla”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot telpiskās orientācijas zudumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pacelšanās un nosēšanās metodes.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 02 15 02
	Spēcīgi vēji
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot rotora lāpstiņu liekšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vēja darbības diapazonu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vertikālā ātruma problēmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 02 15 03
	Kalnu vide
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ar kalnu vidi saistītos ierobežojumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 00 00
	AVĀRIJAS PROCEDŪRAS (HELIKOPTERS)
	
	
	
	
	
	

	071 03 01 00
	Tehnisko problēmu ietekme
	
	
	
	
	
	

	071 03 01 01
	Dzinēja atteice
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot metodes, ja atteices dēļ nevar veikt šādas darbības – karāties, uzņemt augstumu, kreisēt, veikt pieeju.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 02
	Salona/pilotu kabīnes/dzinēja aizdegšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot galvenās darbības, kas veicamas, ja konstatēta salona, pilotu kabīnes vai dzinēja aizdegšanās.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 03
	Astes/rotora/virziena vadības atteice
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot galvenās darbības pēc astes propellera zaudēšanas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot galvenās darbības pēc virziena vadības zuduma.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 04
	Zemes rezonanse
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot korektīvās darbības.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 05
	Rotora lāpstas iekrišana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot atpakaļejošo lāpstiņu iekrišanas cēloni un korektīvās darbības.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 06
	“Smaga” nosēšanās (virpuļgredzens)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot priekšnosacījumus un korektīvās darbības.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 07
	Gareniskā pārsvēršanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot korektīvās darbības.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 08
	Ātruma pārsniegšana: rotors/dzinējs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ātruma pārsniegšanas kontroli.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 09
	Dinamiska sagāšanās uz sāna
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot iespējamos nosacījumus un korektīvās darbības.
	
	
	x
	x
	x
	

	071 03 01 10
	Rumbas sišanās pret mastu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot nosacījumus, kas “sekmē” un kas “novērš” sišanos pret mastu.
	
	
	x
	x
	x
	


M. TĒMA 081 – LIDOJUMA PRINCIPI (LIDMAŠĪNAS)
1) Turpmāk izmantoti daži turpmāk norādītie vispārpieņemtie matemātiskie simboli.

*
reizināšana
≥
vienāds vai lielāks par
≤
vienāds vai mazāks par
SQRT( )
funkcijas, simbola vai skaitļa apaļās iekavās kvadrātsakne
2) Parasti būtu jāpieņem, ka skatītā mainīgā lieluma ietekme ir vienīgās izmaiņas, kas jāskata, ja vien nav norādīts citādi.
3) Kandidātiem vienkāršos aprēķinos ir jāspēj pārveidot mezglus (kt) metros/sekundē (m/s) un no galvas jāzina attiecīgie pārrēķināšanas koeficienti.
4) Zemskaņas diapazonā, kas aplūkots tēmā 081 01, parasti netiek izvērtēta saspiežamības ietekme, ja vien tas nav konkrēti norādīts.
5) Attiecībā uz jautājumiem, kas saistīti ar propelleriem (tēma 081 07), fiziskās realitātes vienkāršošanas nolūkā pieņem, ka ieplūdes ātrums propellera plaknē ir lidmašīnas TAS. Turklāt, runājot par propellera griešanās virzienu, vienmēr pieņem, ka skats ir no propellera plaknes aizmugures.
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	080 00 00 00
	LIDOJUMA PRINCIPI
	
	
	
	
	
	

	081 00 00 00
	LIDOJUMA PRINCIPI – LIDMAŠĪNA
	
	
	
	
	
	

	081 01 00 00
	ZEMSKAŅAS AERODINAMIKA
	
	
	
	
	
	

	081 01 01 00
	Pamati, likumi un definīcijas
	
	
	
	
	
	

	081 01 01 01
	Likumi un definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Uzskaitīt masas, paātrinājuma, svara, ātruma, blīvuma, temperatūras, spiediena, spēka, spārnu slodzes un jaudas mērīšanas SI mērvienības.
– Definēt terminus “masa”, “spēks”, “paātrinājums” un “svars”.
– Norādīt un paskaidrot Ņūtona likumus.
– Norādīt un paskaidrot Ņūtona 1. likumu.
– Norādīt un paskaidrot Ņūtona 2. likumu.
– Norādīt un paskaidrot Ņūtona 3. likumu.
– Izskaidrot gaisa blīvumu.

– Uzskaitīt atmosfēras īpašības, kas ietekmē gaisa blīvumu.
– Izskaidrot, kā temperatūras un spiediena izmaiņas ietekmē blīvumu.
– Definēt jēdzienu “statiskais spiediens”.
– Definēt jēdzienu “dinamiskais spiediens”.
– Definēt jēdzienu “dinamiskā spiediena formula”.
– Piemērot formulu konkrētajam absolūtajam augstumam un ātrumam.
– Norādīt Bernulli vienādojumu.
– Definēt jēdzienu “kopējais spiediens”.
– Piemērot vienādojumu Venturi caurulei.
– Raksturot, kā tiek iegūts IAS no pito/statiskās sistēmas.
– Raksturot gaisa blīvuma, temperatūras un spiediena savstarpējo saikni.
– Raksturot nepārtrauktības vienādojumu.
– Definēt “IAS”, “CAS”, “EAS”, “TAS”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 01 02
	Gaisa plūsmas pamati
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot vienmērīgu un nevienmērīgu gaisa plūsmu.
– Izskaidrot plūsmas līnijas jēdzienu.
– Raksturot un izskaidrot gaisa plūsmu cauri plūsmas caurulei.
– Izskaidrot divdimensiju un trīsdimensiju gaisa plūsmas atšķirību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 01 03
	Aerodinamiskie spēki un momenti, kas iedarbojas uz aerodinamiskām virsmām
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot spēku, ko rada spiediena izkliede pa aerodinamisko virsmu.
– Sadalīt rezultējošo spēku “cēlējspēka” un “pretestības” komponentos.
– Raksturot celējspēka un pretestības virzienu.
– Definēt jēdzienu “aerodinamiskais moments”.
– Uzskaitīt faktorus, kas ietekmē aerodinamisko momentu.
– Raksturot simetriskas aerodinamiskās virsmas aerodinamisko momentu.
– Raksturot pozitīvi un negatīvi izliektas aerodinamiskās virsmas aerodinamisko momentu.
– Spēki un spēku līdzsvars

(sk. 081 08 00 00).
– Definēt jēdzienu “uzplūdes leņķis”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 01 04
	Aerodinamiskās virsmas griezuma forma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus aerodinamiskās virsmas griezuma parametrus:
– priekšējā mala;
– aizmugurējā mala;
– hordas līnija;
– biezums attiecībā pret hordas koeficientu jeb relatīvais biezums;
– maksimālā biezuma atrašanās vieta;
– izliekuma līnija;
– izliekums;
– priekšgala rādiuss.
Raksturot simetriskas un asimetriskas aerodinamiskās virsmas griezumu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 01 05
	Spārnu forma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus spārna parametrus:
– vēziens;
– spārna gala un pamatnes horda;
– spārna sašaurinājums;
– spārna laukums;
– spārna forma plānā;
– vidējā ģeometriskā horda;
– vidējā aerodinamiskā horda (MAC);
– spārnu samērs;
– dihedrālais leņķis;
– bultveidīguma leņķis;
– spārnu vērpe;
– ģeometriskie parametri;
– aerodinamiskie parametri;
– krišanas leņķis.
Piezīme. Dažās mācību grāmatās krišanas leņķis tiek izmantots kā uzplūdes leņķis. FCL daļas teorētisko zināšanu eksāmena vajadzībām šis izmantojums vairs netiek turpināts, un krišanas leņķis tiek definēts kā lidmašīnas garenvirziena ass un spārna pamatnes hordas līnijas leņķis.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 00
	Divdimensiju gaisa plūsma ap aerodinamisko virsmu
	
	
	
	
	
	

	081 01 02 01
	Plūsmas līnijas apveids
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot plūsmas līnijas apveidu ap aerodinamisko virsmu.
– Raksturot plūsmas līnijas, kas saplūst un kas attālinās, un to, kā tās ietekmē statisko spiedienu un kustības ātrumu.
– Raksturot augšupejošas plūsmas un lejupejošas plūsmas.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 02
	Stagnācijas punkts
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot stagnācijas punktu.
– Izskaidrot, kā uzplūdes leņķa izmaiņas ietekmē stagnācijas punktu.
– Izskaidrot lokāla spiediena izmaiņas.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 03
	Spiediena sadale
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot spiediena sadali un lokālos ātrumus ap aerodinamisko virsmu, tostarp izliekuma un uzplūdes leņķa ietekmi.
– Raksturot, kurā vietā uz aerodinamiskās virsmas parasti ir minimālais lokālais statiskais spiediens.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 04
	Spiediena centrs un aerodinamiskais centrs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kas ir spiediena centrs un aerodinamiskais centrs.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 05
	Cēlējspēks un lejupejoša plūsma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot saistību starp cēlējspēku un lejupejošu plūsmu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 06
	Pretestība un pēcstrūkla
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Uzskaitīt divas fizikālas parādības, kas rada pretestību.
– Raksturot virsmas berzes pretestību.
– Raksturot spiediena (formas) pretestību.
– Izskaidrot, kāpēc pretestība un pēcstrūkla rada enerģijas zudumus (kinētiskā enerģija).
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 07
	Uzplūdes leņķa ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā uzplūdes leņķis ietekmē cēlējspēku.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 08
	Plūsmas nošķiršana, ja ir augstas uzplūdes leņķa vērtības
	
	
	
	
	
	

	LO
	Sk. 081 01 08 01.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 02 09
	Cēlējspēka – ( grafiks
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot cēlējspēka un uzplūdes leņķa grafiku.
– Izskaidrot grafika nozīmīgos punktus.
– Raksturot cēlējspēku attiecībā pret ( grafiku simetriskai aerodinamiskai virsmai.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 03 00
	Koeficienti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc kopumā tiek izmantoti koeficienti.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 03 01
	Celtspējas koeficients Cl
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot celtspējas formulu un veikt vienkāršus aprēķinus.
– Raksturot Cl – ( grafiku (simetriskas un pozitīvi/negatīvi izliektas aerodinamiskās virsmas).
– Raksturot Cl – ( grafika parastās atšķirības ātras un lēnas aerodinamiskās virsmas konstrukcijai.
– Definēt “ClMAX” un “(stall” uz grafika.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 03 02
	Pretestības koeficients (Cd)
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot pretestības formulu un veikt vienkāršus aprēķinus.
– Apspriest, kā korpusa forma ietekmē pretestības koeficientu.
– Raksturot Cl – Cd grafiku (polāra aerodinamiskā virsma).
– Norādīt minimālo pretestību uz grafika.
– Izskaidrot, kāpēc Cl–Cd attiecība ir svarīgs veiktspējas mērs.
– Norādīt Cl–Cd normālās vērtības.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 04 00
	Trīsdimensionāla gaisa plūsma ap lidmašīnu
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Definēt jēdzienu “uzplūdes leņķis”.
Piezīme. Teorētisko zināšanu eksāmena vajadzībām uzplūdes leņķa noteikšanai ir nepieciešama atskaites līnija. Trīsdimensiju telpā šī atskaites līnija ir garenvirziena ass un divdimensiju plaknē – hordas līnija.
– Izskaidrot, ar ko atšķiras uzplūdes leņķis no lidmašīnas telpiskā stāvokļa.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 04 01
	Plūsmas līnijas apveids
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot vispārējos plūsmas līnijas apveidus ap spārniem, astes daļu un fizelāžu.
– Izskaidrot un raksturot cēloņus plūsmai vēziena virzienā pāri augšējai un apakšējai virsmai.
– Raksturot virpuļus spārna galos un lokālo (.
– Izskaidrot, kā mainās virpuļi spārna galos atkarībā no uzplūdes leņķa.
– Izskaidrot augšupejošo plūsmu un lejupejošo plūsmu atkarībā no virpuļiem spārna galos.
– Raksturot celtspējas izkliedi vēziena virzienā, tostarp spārnu formas plānā ietekmi.
– Raksturot aiz lidmašīnas veidojošās pēcstrūklas turbulences cēloņus, izkliedi un ilgumu.
– Raksturot, kā aizspārna izliece ietekmē virpuli spārna galos.
– Uzskaitīt, kādi parametri ietekmē pēcstrūklas turbulenci.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 04 02
	Inducētā pretestība
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Izskaidrot inducētās pretestības cēloņus.
– Raksturot inducētās pretestības koeficienta tuvināto formulu.
– Norādīt, kādi faktori ietekmē inducēto pretestību.
– Raksturot inducētās pretestības un kopējās pretestības savstarpējo saikni kreisēšanas lidojumā.
– Raksturot, kā masa ietekmē inducēto pretestību konkrētā IAS.
– Raksturot inducētās pretestības mazināšanas līdzekļus:
· spārnu samēru;
· vingletus;

· gala tvertnes;
· spārnu vērpi;
· izliekuma maiņu.
– Raksturot, kā celtspējas izkliede ietekmē inducēto pretestību.
– Raksturot, kā virpuļi spārna galos ietekmē uzplūdes leņķi.
– Izskaidrot inducēto un efektīvo lokālo uzplūdes leņķi.
– Izskaidrot, kā inducētais uzplūdes leņķis ietekmē celtspējas vektora virzienu.
– Izskaidrot inducētās pretestības saikni ar:
· ātrumu;
· spārnu samēru;
· spārna formu plānā;
· sānsveres leņķi horizontālā saskaņotā pagriezienā.
– Izskaidrot inducētās pretestības koeficientu.
– Izskaidrot inducētās pretestības koeficienta saikni ar uzplūdes leņķi vai celtspējas koeficientu.
– Izskaidrot, kā inducētā pretestība ietekmē:
· CL – uzplūdes leņķa grafiku, kā tā ietekmē grafiku, kad salīdzina spārnus ar augstu un zemu spārnu samēru;
· CL–CD (polāra lidmašīna), parādīt, kā ietekmē grafiku, kad salīdzina spārnus ar augstu un zemu spārnu samēru;
· parabolisko polāro lidmašīnu grafikā un kā formulu (CD = CDp + kCL2).
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 05 00
	Kopējā pretestība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, ka kopējā pretestība sastāv no parazītpretestības un inducētās pretestības.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 05 01
	Parazītpretestība
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Uzskaitīt, kādu veidu pretestības ir parazītpretestības.
– Raksturot formas (spiediena) pretestību.
– Raksturot mijietekmes pretestību.
– Raksturot berzes pretestību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 05 02
	Parazītpretestība un ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot parazītpretestības un ātruma savstarpējo saikni.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 05 03
	Inducētā pretestība un ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Sk. 081 01 04 02.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 05 04
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 01 05 05
	Kopējā pretestība un ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Izskaidrot kopējās pretestības un ātruma grafiku un to veidojošos pretestības komponentus.
– Norādīt ātrumu pie minimālās pretestības.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 05 06
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 01 05 07
	Kopējās pretestības un ātruma grafiks
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot lidmašīnas bruto masas ietekmi uz grafiku.
– Raksturot, kā spiediena augstums ietekmē:
· pretestības–IAS grafiku;
· pretestības–TAS grafiku.
– Raksturot no grafika ātruma stabilitāti.
– Raksturot nestabilus, neitrālus un stabilus IAS apgabalus.
– Izskaidrot, kas notiek ar IAS un pretestību nestabilā apgabalā, ja pēkšņi samazinās ātrums.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 06 00
	Zemes ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kas notiek ar virpuļiem spārna galos, lejupejošo plūsmu, gaisa plūsmas apveidu, celtspēju un pretestību zemes ietekmē.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 06 01
	Ietekme uz CDi
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot zemes ietekmi uz CDi un inducēto uzplūdes leņķi.
– Izskaidrot sekas, ieejot zemes ietekmes zonā un izejot no tās.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 06 02
	Ietekme uz (stall
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā zeme ietekmē (stall.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 06 03
	Ietekme uz CL
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot zemes ietekmi uz  CL.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 06 04
	Ietekme uz lidmašīnas pacelšanās un nosēšanās rādītājiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot zemes ietekmi uz lidmašīnas pacelšanās un nosēšanās rādītājiem un lidmašīnas veiktspēju.
– Raksturot atšķirību starp:
· augstu un zemu spārnu raksturojumiem;
· augstas un zemas astes raksturojumiem.
– Izskaidrot, kā ieiešana zemes ietekmes zonā un iziešana no tās ietekmē statiskā spiediena mērījumus statiskajās pieslēgvietās.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 07 00
	Celtspējas koeficienta un ātruma attiecība vienmērīgā, taisnā un horizontālā lidojumā
	
	
	
	
	
	

	081 01 07 01
	Attēlo ar vienādojumu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot ietekmi uz CL ātruma palielināšanas/samazināšanas laikā vienmērīgā, taisnā un horizontālā lidojumā un veikt vienkāršus aprēķinus.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 07 02
	Attēlo ar grafiku
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantojot grafiku, izskaidrot, kā pie dotā svara CL izmaiņas ietekmē ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 08 00
	Iekrišana
	
	
	
	
	
	

	081 01 08 01
	Plūsmas nošķiršana, palielinoties uzplūdes leņķa vērtībai
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Definēt jēdzienu “robežslānis”.
– Raksturot tipiska robežslāņa biezumu.
	x
	x
	
	
	
	

	
	– Uzskaitīt faktorus, kas ietekmē biezumu.
– Raksturot lamināro slāni.
– Raksturot turbulento slāni.
– Definēt jēdzienu “pārejas punkts”.
– Uzskaitīt laminārā un turbulentā robežslāņa atšķirības.
– Izskaidrot, kāpēc laminārais robežslānis atdalās vieglāk nekā turbulentais slānis.
– Uzskaitīt, kādi faktori palēnina gaisa plūsmu pāri aerodinamiskās virsmas pakaļgalam, palielinoties uzplūdes leņķim.
– Definēt jēdzienu “atdalīšanas punkts” un raksturot tā atrašanās vietu kā uzplūdes leņķa funkciju.
– Definēt jēdzienu “uzplūdes leņķis, kas izraisa iekrišanu”.
– Raksturot, kā uzplūdes leņķa palielināšanās ietekmē:
· priekšējo stagnācijas punktu;
· spiediena izkliedi;
· spiediena centra atrašanās vietu (taisnu un bultveida spārnu lidaparāts);
· CL un L;
· CD un D; 
· garensveres momentu (taisnu un bultveida spārnu lidaparāts);
· lejupejošo plūsmu pie horizontālā stabilizatora.
– Izskaidrot, kas izraisa iespējamu dabisku vadības ierīču vibrāciju pirmsiekrišanas stāvoklī.
– Raksturot lidojuma vadības ierīču efektivitāti pirmsiekrišanas stāvoklī.
– Raksturot un izskaidrot spārna/lidmašīnas parasto reakciju pēc iekrišanas.
– Raksturot, kāpēc ir bīstami izmantot vadības ierīces, ja tuvojas iekrišana.
	
	
	
	
	
	

	081 01 08 02
	Iekrišanas ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Izskaidrot VS0, VS1, VSR, VS1g.
– Atrisināt 1G iekrišanas ātrumu, izmantojot cēlējspēka formulu.
– Raksturot un izskaidrot, kā minētie parametri ietekmē iekrišanas ātrumu:

· smaguma centrs;
· vilces komponents;
· aizpropellera gaisa strūkla;
· spārna slogošana;
· masa;
· spārna piesārņojums;
· bultveidīguma leņķis;
· absolūtais augstums (attiecībā uz saspiežamības sekām sk. 081 02 03 02).
– Definēt jēdzienu “slodzes koeficients n”.
– Izskaidrot, kāpēc pagriezienā pieaug slodzes koeficients.
– Izskaidrot, kāpēc slodzes koeficients pieaug augstuma uzņemšanas manevra laikā un samazinās, pārejot horizontāla lidojuma režīmā.
– Raksturot un izskaidrot, kā “slodzes koeficients n” ietekmē iekrišanas ātrumu.
– Izskaidrot frāzi “paātrināta iekrišana”.
Piezīme. Dažkārt paātrinātu iekrišanu kļūdaini norāda kā iekrišanu ar lielu ātrumu. Šis pēdējais minētais formulējums netiks izmantots priekšmetam 081.

– Aprēķināt iekrišanas ātruma izmaiņas kā slodzes koeficienta funkciju.
– Aprēķināt iekrišanas ātruma pieaugumu horizontālā saskaņotā pagriezienā kā sānsveres leņķa funkciju.
– Aprēķināt iekrišanas ātruma izmaiņas kā bruto masas funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 08 03
	Sākotnējā iekrišana spārna vēziena virzienā
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Izskaidrot sākotnējās iekrišanas secību uz šādām platformām:
· eliptisku;
· taisnstūra;
· ar vidēju vai augstu sašaurinājumu;
· bultveidīgu vai deltas.
– Izskaidrot ģeometriskas vērpes (negatīva spārnu savērpes) un aerodinamiskās vērpes ietekmi.
– Izskaidrot izliektu eleronu ietekmi.
– Izskaidrot norobežojumu, vortilonu, zāģa zobu, virpuļģeneratoru ietekmi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 08 04
	Iekrišanas brīdinājums
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Izskaidrot, kāpēc ir nepieciešams brīdināt par iekrišanu.
– Izskaidrot, kad izmanto aerodinamiskās un mākslīgās iekrišanas brīdinājumus.
– Izskaidrot, kāpēc CS-23 un CS-25 nepieciešama iekrišanas ātruma robeža.
– Raksturot:
· vibrāciju;
· iekrišanas plāksnītes;
· vārstuļa slēdzi (iekrišanas brīdināšanas stabilizators uz priekšējās malas);
· uzplūdes leņķa stabilizatoru;
· uzplūdes leņķa zondi;
· vadības sviras vibratoru.
– Raksturot korekcijas darbības pēc:
· iekrišanas brīdinājuma;
· iekrišanas;
· stūres ierobežotāja iedarbināšanas.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 08 05
	Īpaša iekrišanas parādība
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot transporta kategorijas lidmašīnām piemērojamās iekrišanas pamatprasības.
– Izskaidrot, ar ko atšķiras iekrišana ar izslēgtu jaudu un ieslēgtu jaudu, un koriģējošās darbības.
– Raksturot iekrišanu un koriģējošās darbības, uzņemot augstumu pagriezienā un nolaižoties pagriezienā.
– Raksturot, kā iekrišanu un tās korekcijas raksturojumus ietekmē:
· bultveidīgums (izvērtēt gan bultveida, gan žākļveida spārnus);
· lidmašīna ar T-veida asti;
· priekšējie stabilizatori.
– Raksturot dziļo iekrišanu.
– Raksturot stūres ierobežotāja sistēmas nozīmi.
– Izskaidrot, kā ledus, sarma vai sniegs ietekmē stagnācijas punktu.
– Izskaidrot situāciju, ja nav iekrišanas brīdināšanas.
– Izskaidrot iekrišanas anomālo reakciju.
– Raksturot un izskaidrot stabilizatora iekrišanas cēloņus un sekas (negatīva astes iekrišana).
– Raksturot, kad ir gaidāms apledojums lidojuma laikā.
– Izskaidrot, kā šī ietekme mainās, ievelkot/izbīdot cēlējspēka palielināšanas ierīces.
– Raksturot, kā normalizēt stāvokli pēc iekrišanas, kad ir mainīta konfigurācija lidojuma laikā notikuša apledojuma dēļ.
– Izskaidrot piesārņota spārna sekas.
– Izskaidrot, kas ir apledojums “uz zemes”.
– Raksturot atledošanas/pretapledošanas šķidruma aerodinamisko ietekmi, kad ir sasniegts aizsargājošās darbības laiks.
– Raksturot intensīva tropiskā lietus aerodinamisko ietekmi uz iekrišanas ātrumu un pretestību.
– Izskaidrot, kā izvairīties no grīstes.
– Uzskaitīt, kādu faktoru ietekmē attīstās grīste.
– Raksturot grīstes veidošanos, tās atpazīšanu un korektīvās darbības.
– Raksturot, kā atšķiras korektīvie paņēmieni lidmašīnām, kurām ir atšķirīgs masas sadalījums starp spārniem un fizelāžu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 09 00
	CLMAX pastiprināšana
	
	
	
	
	
	

	081 01 09 01
	Aizspārni un to lietošanas iemesli pacelšanās un nosēšanās laikā
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot aizspārnus un to lietošanas iemeslus pacelšanās un nosēšanās laikā.
– Norādīt dažādu veidu aizspārnus, kas norādīti attiecīgajā diagrammā:
· šķelti aizspārni;
· gludi aizspārni;
· rievoti aizspārni;
· izbīdāmi aizspārni.
– Raksturot, kā tie ietekmē spārna ģeometriju.
– Raksturot, kā palielinās spārnu efektīvais izliekums.

– Raksturot, kā efektīvā hordas līnija atšķiras no normālās hordas līnijas.
– Raksturot, kā tie ietekmē:
· spiediena centra atrašanās vietu;
· garensveres momentus;
· iekrišanas ātrumu.
– Salīdzināt, kā tie ietekmē CL–( grafiku:
· norādīt CL izmaiņas jebkurā konkrētajā uzplūdes leņķī;
· norādīt CD izmaiņas jebkurā konkrētajā uzplūdes leņķī;
· norādīt, kā tie ietekmē CLMAX;
· norādīt, kā tie ietekmē iekrišanu vai kritisko uzplūdes leņķi;
· norādīt, kā tie ietekmē uzplūdes leņķi konkrētajā CL.
– Salīdzināt, kā tie ietekmē CL– CD grafiku:
· norādīt, kā (CL/CD)MAX atšķiras no spārna ar mehanizācijas sistēmām neitrālā pozīcijā (CL/CD)MAX.
– Izskaidrot, kā aizspārna izliece ietekmē glisādes leņķi.
– Raksturot aizspārna asimetriju:
· izskaidrot, kā tas ietekmē lidmašīnas vadāmību.
– Raksturot, kā aizspārns ietekmē pacelšanos un nosēšanos:
· izskaidrot, kādas priekšrocības sniedz tas, ka priekšgals atrodas zemākā telpiskā stāvoklī;
· izskaidrot, kāpēc ir samazināts pacelšanās/nosēšanās ātrums/attālums.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 09 02
	Priekšējās malas ierīces un to lietošanas iemesli pacelšanās un nosēšanās laikā
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot priekšējās malas cēlējspēka palielināšanas ierīces.
– Norādīt dažādu veidu priekšējās malas cēlējspēka palielināšanas ierīces, kas sniegtas attiecīgajā diagrammā:
· Krīgera [Krueger] aizspārni;
· mainīga izliekuma aizspārni;
· priekšspārni.

– Norādīt, kā tie ietekmē spārna ģeometriju.
– Raksturot gropes funkciju.
– Raksturot, kā palielinās spārnu efektīvais izliekums.
– Raksturot, kā efektīvā hordas līnija atšķiras no normālās hordas līnijas.
– Norādīt to ietekmi uz iekrišanas ātrumu arī salīdzinājumā ar aizspārniem.
– Salīdzināt, kā tie ietekmē CL–( grafiku, salīdzinājumā ar aizspārniem un spārnu ar mehanizācijas sistēmām neitrālā pozīcijā:
· norādīt, kā priekšējās malas ierīces ietekmē CLMAX;
· izskaidrot, kā CL atšķiras no spārna ar mehanizācijas sistēmām neitrālā pozīcijā CL;
· norādīt, kā priekšējās malas ierīces ietekmē iekrišanu jeb kritisko uzplūdes leņķi.
– Salīdzināt, kā tie ietekmē CL–CD grafiku;
– Raksturot priekšspārna asimetriju:
· raksturot, kā tas ietekmē lidmašīnas vadāmību.
– Izskaidrot, kādu iemeslu dēļ izmanto priekšējās malas cēlējspēka palielināšanas ierīces pacelšanās un nosēšanās laikā:
· izskaidrot, kādi trūkumi ir tam, ja priekšgals ir paceltā telpas stāvoklī;
· izskaidrot, kāpēc ir samazināts pacelšanās/nosēšanās ātrums/attālums.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 09 03
	Virpuļģeneratori
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Izskaidrot virpuļģeneratoru nozīmi.
– Raksturot to darbības pamatprincipu.
– Norādīt to priekšrocības un trūkumus.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 10 00
	CL–CD attiecības samazināšanas līdzekļi
	
	
	
	
	
	

	081 01 10 01
	Spoileri un to lietošanas iemesli lidojuma dažādās fāzēs
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot šādu spoileru aerodinamisko darbību:
· sānsveres spoileri;

· lidojuma spoileri (aerodinamiskās bremzes);
· zemes spoileri (cēlējspēka dzēsēji).
– Raksturot, kā spoileri ietekmē CL–( grafiku un iekrišanas ātrumu.
– Raksturot, kā spoileri ietekmē CL–CD grafiku un cēlējspēka un pretestības attiecību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 10 02
	Aerodinamiskās bremzes un to lietošanas iemesli dažādās lidojuma fāzēs
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot aerodinamiskās bremzes un to lietošanas iemeslus dažādās lidojuma fāzēs.
– Norādīt, kā tās ietekmē CL–CD grafiku un cēlējspēka un pretestības attiecību.
– Izskaidrot, kā aerodinamiskās bremzes palielina parazītpretestību.
– Raksturot, kā aerodinamiskās bremzes ietekmē minimālas pretestības ātrumu.
– Raksturot, kā tās ietekmē augstuma samazināšanas ātrumu un leņķi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 11 00
	Robežslānis
	
	
	
	
	
	

	081 01 11 01
	Dažādi veidi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Sk. 081 01 08 01.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 11 02
	Pozitīvā un negatīvā ietekme uz spiediena pretestību un berzes pretestību
	
	
	
	
	
	

	081 01 12 00
	Aerodinamiskā pasliktināšanās
	
	
	
	
	
	

	081 01 12 01
	Ledus un citi svešķermeņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot, kurās vietās uz lidmašīnas lidojuma laikā uzkrājas ledus.
– Izskaidrot, kāda ir ledus un citu svešķermeņu aerodinamiskā ietekme uz:
· celtspēju (maksimālās celtspējas koeficients);
· pretestību;
· iekrišanas ātrumu;
· iekrišanas uzplūdes leņķi;
· stabilitāti un vadāmību.
– Izskaidrot apledošanas aerodinamisko ietekmi dažādās fāzēs pacelšanās laikā.
	x
	x
	
	
	
	

	081 01 12 02
	Gaisa kuģa korpusa deformācija un pārveidojums, lidmašīnu novecošanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Raksturot, kā līdz ar gaisa kuģa novecošanos tā korpusa deformācija un pārveidojums ietekmē lidmašīnas veiktspēju.
– Izskaidrot ietekmi uz novecojošas lidmašīnas robežslāņa stāvokli.
	x
	x
	
	
	
	

	081 02 00 00
	ĀTRGAITAS AERODINAMIKA
	
	
	
	
	
	

	081 02 01 00
	Ātrums
	
	
	
	
	
	

	081 02 01 01
	Skaņas ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Definēt jēdzienu “skaņas ātrums”.
– Izskaidrot skaņas ātruma izmaiņas atkarībā no absolūtā augstuma.
– Raksturot temperatūras ietekmi uz skaņas ātrumu.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 01 02
	Maha skaitlis
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Definēt jēdzienu “Maha skaitlis kā TAS un skaņas ātruma funkcija”.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 01 03
	Temperatūras un absolūtā augstuma ietekme uz Maha skaitli
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Izskaidrot, kāpēc, mainoties temperatūrai, nemainās Maha skaitlis konstanta lidojuma līmenī un kalibrētā gaisa ātrumā.
– Atsaucoties uz tematiem 081 08 01 02 un 081 08 01 03, izskaidrot Maha skaitļa, TAS un IAS attiecību, kad notiek augstuma uzņemšana un augstuma samazināšana ar nemainīgu Maha skaitli un IAS, un izskaidrot celtspējas koeficienta, uzplūdes leņķa, garensveres un lidojuma trajektorijas leņķa izmaiņas.
– Atsaucoties uz 081 06 01 04 un 081 06 01 05, izskaidrot, ka, samazinot augstumu ar nemainīgu Maha skaitli, var tikt pārsniegts VMO, un, uzņemot augstumu ar nemainīgu IAS, var tikt pārsniegts MMO.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 01 04
	Saspiežamība
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Norādīt, ka saspiežamība nozīmē, ka plūsmas līnijā blīvums var mainīties.

– Raksturot, kā saspiežamības dēļ mainās plūsmas līnijas apveids.
– Norādīt, ka saspiežamības mērs ir Maha skaitlis.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 01 05
	Aerodinamiskās plūsmas sadalījums
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Uzskaitīt aerodinamiskās plūsmas sadalījumu:
· zemskaņas plūsma;
· līdzskaņas plūsma;
· virsskaņas plūsma.
– Raksturot uzskaitīto plūsmas režīmu raksturojumus.
– Norādīt, ka transporta lidmašīnas parasti kreisē ar Maha skaitli virs kritiskā Maha skaitļa (Mcrit).
	x
	
	
	
	
	

	081 02 02 00
	Triecienviļņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	– Definēt jēdzienu “triecienvilnis”.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 02 01
	Parastie triecienviļņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot parasto triecienvilni attiecībā uz turpmāk norādīto rādītāju izmaiņām:
– statiskā temperatūra;
– statiskais un kopējais spiediens;
– ātrums;
– skaņas lokālais ātrums;
– Maha skaitlis;
– blīvums.
Raksturot parasto triecienvilni attiecībā uz orientāciju pret spārna virsmu.
Izskaidrot, kā Maha skaitļa palielināšanās ietekmē parasto triecienvilni pie pozitīvas celtspējas attiecībā uz:
– stiprību;
– garumu;
– novietojumu attiecībā pret spārnu;
– otro triecienvilni uz zemākas virsmas.
Izskaidrot, kā uzplūdes leņķis ietekmē triecienviļņa intensitāti pie nemainīga Maha skaitļa.

Apspriest priekšgala vilni.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 02 02
	Ieslīpi triecienviļņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot ieslīpo triecienvilni attiecībā uz turpmāk norādīto rādītāju izmaiņām:
– statiskā temperatūra;
– statiskais un kopējais spiediens;
– ātrums;
– skaņas lokālais ātrums;
– Maha skaitlis;
– blīvums.
Salīdzināt parastā un ieslīpā triecienviļņa raksturlielumus.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 02 03
	Maha konuss
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “Maha leņķis (” ar formulu un veikt vienkāršus aprēķinus.
Noteikt lidmašīnas klātbūtnes dēļ radītās spiediena izkliedes ietekmes zonas Maha konusu.
Izskaidrot jēdzienu “skaņas trieciens”.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 03 00
	Mcrit pārsniegšanas sekas
	
	
	
	
	
	

	081 02 03 01
	Mcrit
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt Mcrit.
Izskaidrot, kā uzplūdes leņķa izmaiņas ietekmē Mcrit.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 03 02
	Ietekme uz celtspēju
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot celtspējas koeficienta (CL) reakciju salīdzinājumā ar Maha skaitli pie konstanta uzplūdes leņķa.
Izskaidrot triecienviļņa izraisītu sadalīšanu, triecienviļņu izraisītu iekrišanu un norādīt tās saikni ar Maha vibrāciju.
Definēt jēdzienu “triecienviļņu izraisīta iekrišana”.
Piezīme. Teorētisko zināšanu eksāmenu vajadzībām izmanto šādu triecienviļņu izraisītas iekrišanas aprakstu: triecienviļņu izraisīta iekrišana rodas tad, kad celtspējas koeficients, kas ir Maha skaitļa funkcija, sasniedz savu maksimālo vērtību (konkrētajam uzplūdes leņķim).

Raksturot Mcrit pārsniegšanas sekas attiecībā uz:
— CL–( grafika gradientu;
— CLMAX (iekrišanas ātrumu).
Izskaidrot, kā mainās iekrišanas ātrums (IAS) atkarībā no absolūtā augstuma.
Apspriest ietekmi uz kritisko vai iekrišanas uzplūdes leņķi.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 03 03
	Ietekme uz pretestību
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot viļņa pretestību.
Raksturot pretestības koeficienta CD reakciju salīdzinājumā ar Maha skaitli pie konstanta uzplūdes leņķa.
Izskaidrot, kā Maha skaitlis ietekmē CL–CD grafiku.
Definēt jēdzienu “Maha skaitlis, pie kura rodas pretestības diverģence” un izskaidrot saikni ar Mcrit.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 03 04
	Ietekme uz garensveres momentu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Apspriest, kā Maha skaitlis ietekmē spiediena centra un aerodinamiskā centra atrašanās vietu.
Izskaidrot “priekšgala nosvēršanās” sekas.
Uzskaitīt priekšgala nosvēršanās seku kompensēšanas metodes.
Apspriest Maha balansēšanas sistēmas aerodinamisko darbību.
Apspriest korektīvos pasākumus, kas veicami Maha balansēšanas sistēmas atteices gadījumā.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 03 05
	Ietekme uz vadības efektivitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Apspriest ietekmi uz vadības virsmu darbību.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 04 00
	Vibrācijas iestāšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot jēdzienu “vibrācijas robeža” un raksturot turpmāk norādīto parametru ietekmi:
– uzplūdes leņķa;
– Maha skaitļa;
– augstuma spiediena;
– masas;
– slodzes koeficienta;
– sānsveres leņķa;
– smaguma centra atrašanās vietas.
Izskaidrot, kā var izmantot vibrācijas iestāšanās robežas diagrammu, lai noteiktu manevrētspēju.
Raksturot, kā ātruma pārsniegšana ietekmē vibrācijas rašanos.
Izskaidrot, kas ir aerodinamiskie griesti un “galēji bīstams lidojuma režīms”.
Izskaidrot “1,3 G” absolūtā augstuma jēdzienu. Atrast (izmantojot grafika piemēru):
– diapazonu, kurā nav vibrācijas;
– aerodinamiskos griestus pie konkrētās masas;
– slodzes koeficientu un sānsveres leņķi, kas rada vibrāciju pie konkrētas masas, Maha skaitļa un spiediena augstuma.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 05 00
	Mcrit ietekmēšanas līdzekļi
	
	
	
	
	
	

	081 02 05 01
	Bultveidīgums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā bultveidīguma leņķis ietekmē:
– Mcrit;
– efektīvās biezuma/hordas izmaiņas vai ātruma komponenti, kas ir perpendikulāri hordas līnijas ceturtdaļai.
Raksturot, kā bultveidīguma leņķis zemskaņas ātrumā ietekmē:

– CLMAX;
– cēlējspēka palielināšanas ierīču efektivitāti;
– iekrišanu kabrēšanas laikā.
Apspriest, kā bultveidīgums ietekmē pretestību.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 05 02
	Aerodinamiskās virsmas forma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc lieto plānas aerodinamiskās virsmas, kurām ir samazināts izliekums.
Izskaidrot virskritisko aerodinamisko virsmu galveno nolūku.
Norādīt virskritiskas aerodinamiskās virsmas formas raksturlielumus.
Izskaidrot virskritisko aerodinamisko virsmu priekšrocības un trūkumus attiecībā uz spārnu konstrukciju.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 05 03
	Virpuļģeneratori
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot virpuļģeneratoru izmantošanu kā līdzekli, lai novērstu vai ierobežotu plūsmas nošķiršanu.
	x
	
	
	
	
	

	081 02 05 04
	Vitkomba laukuma likums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot Vitkomba laukuma likumu saistībā ar lidmašīnu konstrukciju.
	x
	
	
	
	
	

	081 03 00 00
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 04 00 00
	STABILITĀTE
	
	
	
	
	
	

	081 04 01 00
	Statiskā un dinamiskā stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	081 04 01 01
	Pamati un definīcijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “statiskā stabilitāte”:
– norādīt statiski stabilu, neitrālu un nestabilu stāvokli (pozitīva, neitrāla un negatīva statiskā stabilitāte).
Izskaidrot manevrējamību.
Izskaidrot, kāpēc statiskā stabilitāte ir pretstats manevrējamībai.
Definēt jēdzienu “dinamiskā stabilitāte”:
– norādīt dinamiski stabilu, neitrālu un nestabilu kustību (pozitīva, neitrāla un negatīva dinamiskā stabilitāte);
– norādīt periodisku un neperiodisku kustību.
Izskaidrot, kādas statiskās un dinamiskās stabilitātes kombinācijas atgriezīs lidmašīnu līdzsvara stāvoklī pēc traucējumiem.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 01 02
	Statiskas stabilitātes priekšnosacījums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot spēku un momentu līdzsvaru kā statiskās stabilitātes nosacījumu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 01 03
	Spēku summa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādi spēki tiek aplūkoti, lai panāktu spēku līdzsvaru.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 01 04
	Momentu summa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādi momenti ap visām trim asīm tiek aplūkoti, lai panāktu momentu līdzsvaru.
Apspriest sekas, ja momentu summa nav nulle.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 02 00
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 04 03 00
	Statiskā un dinamiskā garenvirziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	081 04 03 01
	Līdzsvara panākšanas metodes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, ka stabilizators un priekšējais stabilizators ir līdzekļi, ar kuriem izpilda nosacījumu, ka ap šķērsasi veidojošos momentu kopējā summa ir nulle.
Izskaidrot, kā spārna spiediena centra atrašanās vieta attiecībā pret smaguma centru ietekmē stabilizatora un priekšējā stabilizatora līdzsvarojošā spēka stiprumu un virzienu.
Izskaidrot, kā instrumentālais gaisa ātrums ietekmē stabilizatora un priekšējā stabilizatora līdzsvarojošā spēka stiprumu un virzienu.
Izskaidrot, kā līdzsvarojošais spēks ietekmē spārnu/fizelāžas cēlējspēka stiprumu.
Izskaidrot, kā izmanto augstumstūres izlieci vai stabilizatora leņķi līdzsvarojošā spēka ģenerēšanai.
Izskaidrot augstumstūres izlieci, kas nepieciešama vilces izmaiņu līdzsvarošanai.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 02
	Statiskā garenvirziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā statiski garenvirzienā stabilai lidmašīnai mainās aerodinamiskie spēki, mainoties uzplūdes leņķim.
Apspriest, kā GC atrašanās vieta ietekmē garensveres manevrējamību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 03
	Neitrālais punkts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “neitrālais punkts”.
Izskaidrot, kāpēc neitrālā punkta atrašanās vieta ir atkarīga vienīgi no lidmašīnas aerodinamiskās konstrukcijas.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 04
	Faktori, kas ietekmē neitrālo punktu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt neitrālā punkta atrašanās vietu attiecībā pret spārna un astes/priekšējā stabilizatora aerodinamisko centru atrašanās vietām.
Izskaidrot, kā lejupejošās plūsmas izmaiņas līdz ar uzplūdes leņķa izmaiņām ietekmē neitrālā punkta atrašanās vietu.
Izskaidrot dzinēja gondolu ietekmi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 05
	Smaguma centra atrašanās vieta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā GC atrašanās vieta ietekmē lidmašīnas statisko garenvirziena stabilitāti.

Izskaidrot GC priekšgala un pakaļgala ierobežojumus attiecībā uz:
– garenvirziena vadāmajiem spēkiem;
– augstumstūres efektivitāti;
– stabilitāti.
Definēt jēdzienu “statiskā robeža”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 06
	Cm–( grafiks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “aerodinamiskais garensveres momenta koeficients (Cm)”.
Raksturot Cm–( grafiku attiecībā uz:
– pozitīvo un negatīvo zīmi;
– lineāro attiecību;
– uzplūdes leņķi līdzsvara stāvoklim;
– grafika slīpuma un statiskās stabilitātes savstarpējo saikni.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 07
	Faktori, kas ietekmē Cm–( grafiku
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot:
– kā Cm–( grafiku ietekmē CG pārbīde virzienā uz priekšgalu un pakaļgalu;
– kā Cm–( grafiku ietekmē tas, ka augstumstūre tiek virzīta uz augšu vai uz leju;
– kā Cm–( grafiku ietekmē trimera bīdīšana;
– spārnu ietekmi un kā to ietekmē CG atrašanās vieta;
– fizelāžas ietekmi un kā to ietekmē CG atrašanās vieta;
– astes ietekmi;
– aerodinamiskās virsmas izliekuma izmaiņu ietekmi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 08
	Augstumstūres stāvokļa–ātruma grafiks (IAS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot augstumstūres stāvokļa–ātruma grafiku.
Izskaidrot:
– augstumstūres stāvokļa gradienta un ātruma grafiku;
– kā gaisa ātrums ietekmē vadības stūres novietojuma stabilitāti.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 09
	Faktori, kas ietekmē augstumstūres stāvokļa–ātruma grafiku
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā augstumstūres stāvokļa–ātruma grafiku ietekmē:
– smaguma centra atrašanās vieta;
– trimeri (trimeris un stabilizatora trimeris);
– cēlējspēka palielināšanas ierīces.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 10
	Stūres vadīšanas spēka un ātruma grafiks (IAS)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “stūres vadīšanas spēka–ātruma grafiks”.
Raksturot, kāds minimālais stūres vadīšanas spēka–ātruma gradients ir nepieciešams sertifikācijai saskaņā ar CS-23 un CS-25.
Izskaidrot stūres vadīšanas spēka gradienta nozīmi lidmašīnas labu lidīpašību nodrošināšanai.
Stūres vadīšanas spēka spēka–ātruma grafikā norādīt ātrumu līdzsvarotā stāvoklī.
Izskaidrot, kā pilots uztver stabila statiskā garenvirziena stūres vadīšanas spēka stabilitāti.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 11
	Faktori, kas ietekmē stūres vadīšanas spēka–ātruma grafiku
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot šādu elementu ietekmi:
– smaguma centra atrašanās vietas;
– trimera (trimera un stabilizatora trimera);
– [augstumstūres] nolaišanas atsperes;
– pretsvara;
– berzes.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot Maha skaitļa ietekmi.
– Sk. 081 02 03 04.
	x
	
	
	
	
	

	081 04 03 12
	Manevrēšanas stabilitāte/stūres vadīšanas spēks paātrinājuma ietekmē
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “stūres vadīšanas spēks paātrinājuma ietekmē”.

Izskaidrot, kāpēc:
– stūres vadīšanas spēkam paātrinājuma ietekmē ir noteikta minimālā un maksimālā vērtība;
– stūres vadīšanas spēks paātrinājuma ietekmē samazinās līdz ar spiediena augstumu pie viena instrumentālā gaisa ātruma.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 13
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 04 03 14
	Faktori, kas ietekmē manevrēšanas stabilitāti/stūres vadīšanas spēku paātrinājuma ietekmē
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā stūres vadīšanas spēku paātrinājuma iedarbībā ietekmē:
– smaguma centra atrašanās vieta;
– trimera iestatījums;
– [augstumstūres] nolaišanas atspere vadības sistēmā;
– pretsvars vadības sistēmā.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 15
	Stūres vadīšanas spēks paātrinājuma ietekmē un robežslodzes koeficients
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc stūres vadīšanas spēka paātrinājuma ietekmē noteiktās minimālās un maksimālās vērtības ir atkarīgas no robežslodzes koeficienta.
Aprēķināt stūres vadīšanas spēku, kas nepieciešams, lai sasniegtu noteiktu slodzes koeficientu konkrētas manevrēšanas stabilitātes apstākļos.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 03 16
	Dinamiskā garenvirziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot lēno garensvārstību un īso svārstību periodu, rimšanu, izmaiņas (attiecīgā gadījumā) atkarībā no ātruma, absolūtā augstuma un uzplūdes leņķa.
Izskaidrot, kāpēc īsa perioda svārstības ir svarīgākas lidīpašību nodrošināšanai nekā lēnās garensvārstības.
Definēt un raksturot jēdzienu “pilota inducētas svārstības”.
Izskaidrot, kā liels augstums ietekmē dinamisko stabilitāti.
Raksturot, kā GC atrašanās vieta ietekmē lidmašīnas dinamisko garenvirziena stabilitāti.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 04 00
	Statiskā virziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “statiskā virziena stabilitāte”.
Izskaidrot, kādas ir sekas, ja statiskā virziena stabilitāte ir pārāk vāja vai pārāk spēcīga.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 04 01
	Sānslīdes leņķis (β)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “sānslīdes leņķis”.
Norādīt, ka sānslīdes leņķi apzīmē ar simbolu β.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 04 02
	Orpēšanas momenta koeficients (Cn)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “orpēšanas momenta koeficients (Cm)”.
Definēt Cn un β attiecību lidmašīnai, kas atrodas statiskas virziena stabilitātes stāvoklī.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 04 03
	Cn–β grafiks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc:
– Cn ir atkarīgs no sānslīdes leņķa;
– Cn ir vienāds ar nulli, kad sānslīdes leņķis nodrošina statisko līdzsvaru ap lidmašīnas normālasi;
– ja nedominē asimetriska dzinēja vilce, lidojuma vadība vai slodzes režīmi, sānslīdes leņķa līdzsvars ir vienāds ar nulli.
Norādīt, kā Cn–β grafika slīpums ir statiskās virziena stabilitātes mērs.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 04 04
	Faktori, kas ietekmē statisko virziena stabilitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā turpmāk minētie lidmašīnas komponenti veicina statisko virziena stabilitāti:
– spārni;
– spura;

– muguras spura;
– vēdera spura;
– spārna bultveidīguma leņķis;
– spuras bultveidīguma leņķis;
– fizelāža, ja ir augstas uzplūdes leņķa vērtības;
– [astes strēles] spuras.
Izskaidrot, kāpēc fizelāžas un spuras ietekmē samazinās statiskā virziena stabilitāte, kad GC virzās uz pakaļgalu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 05 00
	Statiskā sāniskā stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “statiskā sāniskā stabilitāte”.
Izskaidrot, kādas ir sekas, ja statiskā sāniskā stabilitāte ir pārāk vāja vai pārāk spēcīga.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 05 01
	Sānsveres leņķis (Ø)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “sānsveres leņķis (Ø)”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 05 02
	Sasvērējmomenta koeficients (Cl)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “sasvērējmomenta koeficients (Cl)”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 05 03
	Sānslīdes leņķa (β) ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā sānsveres leņķis bez saskaņošanas rada sānslīdes leņķi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 05 04
	Cl–β grafiks
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot Cl–( grafiku.
Norādīt, kā Cl–( grafika slīpums ir statiskās sāniskās stabilitātes mērs.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 05 05
	Faktori, kas ietekmē statisko sānisko stabilitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā statisko sānisko stabilitāti ietekmē:
– dihedrāls/anhedrāls spārns;
– augstplāksnis, zemplāksnis;
– spārna bultveidīguma leņķis;
– vēdera spura;
– vertikāla aste. Definēt jēdzienu “dihedrāla spārna efekts”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 05 06
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 04 06 00
	Dinamiska sāniskā/virziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	081 04 06 01
	Asimetriskas propellera gaisa strūklas ietekme
	
	
	
	
	
	

	081 04 06 02
	Spirālveida pikēšanas tendence
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot sāniskās stabilitātes un virziena stabilitātes salāgojumu.
Izskaidrot, kā augsta statiskā virziena stabilitāte un zema statiskā sāniskā stabilitāte var izraisīt spirālveida pikēšanu (nestabilu spirālveida pikēšanu), un kādos apstākļos spirālveida pikēšanas režīms ir neitrāls vai stabils.
Raksturot nestabilu spirālveida pikēšanas režīmu attiecībā uz ātruma atkāpēm, sānsveres leņķi, “priekšgals uz leju” garensveres stāvokli un absolūtā augstuma samazināšanos.
	x
	x
	
	
	
	

	081 04 06 03
	Holandiešu sānsvere
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot holandiešu sānsveri. Izskaidrot:
– kāpēc rodas holandiešu sānsvere, kad statiskā sāniskā stabilitāte ir liela salīdzinājumā ar statisko virziena stabilitāti;
– kādi ir stabilas, neitrālas vai nestabilas holandiešu sānsveres kustības nosacījumi;
– virziena demfera darbību;
– kādi pasākumi jāveic, ja nav pieejams virziena demfers.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kā Maha skaitlis ietekmē holandiešu sānsveri.
	x
	
	
	
	
	

	081 04 06 04
	Absolūtā augstuma ietekme uz dinamisko stabilitāti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, ka spiediena augstuma palielināšanās samazina dinamisko sānisko/virziena stabilitāti.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 00 00
	VADĪBA
	
	
	
	
	
	

	081 05 01 00
	Vispārīgie noteikumi
	
	
	
	
	
	

	081 05 01 01
	Pamati, trīs plaknes un trīs asis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt:
– šķērsasi;
– garenvirziena asi;
– normālasi. Definēt:
– garensveres leņķi;
– sānsveres leņķi;
– orpēšanas leņķi.
Raksturot kustību ap trim asīm.
Nosaukt un raksturot ierīces, kas kontrolē šīs kustības.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 01 02
	Izliekuma izmaiņas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā mainās izliekums līdz ar vadības virsmas kustību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 01 03
	Uzplūdes leņķa izmaiņas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot ietekmi, ko rada vadības virsmas kustības izraisītas lokāla uzplūdes leņķa izmaiņas.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 02 00
	Garensveres (garenvirziena) kontrole
	
	
	
	
	
	

	081 05 02 01
	Augstumstūre/kustīgais stabilizators
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot augstumstūres/kustīgā stabilizatora darbības principu un raksturot to darbību.
Raksturot astes stabilizatora slodzes visā ātruma diapazonā.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 02 02
	Lejupejošas plūsmas ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā lejupejoša plūsma ietekmē astes stabilizatora uzplūdes leņķi.
Šajā saistībā izskaidrot T-veida astes vai stabilizatora trimera izmantošanu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 02 03
	Ledus uz astes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā ledus var mainīt astes stabilizatora aerodinamiskās īpašības.
Izskaidrot, kā tas var ietekmēt astes pareizu darbību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 02 04
	Smaguma centra atrašanās vieta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot augstumstūres izlieces un CG atrašanās vietas attiecību, lai nodrošinātu konkrētu lidmašīnas reakciju.
Izskaidrot, kā CG ierobežojums priekšgalā ietekmē garensveres kontroli.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 02 05
	Dzinēja vilces izraisīti momenti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā dzinēja vilce ietekmē garensveres momentus atkarībā no dzinēju atrašanās vietas.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 03 00
	Orpēšanas (virziena) kontrole
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot virzienstūres darbības principu un raksturot tās darbību.
– Norādīt virzienstūres izliekuma un momenta ap normālasi attiecību.
– Raksturot, kā sānslīde ietekmē momentu ap normālasi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 03 01
	Virzienstūres ierobežojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc un kā tiek ierobežots virzienstūres izliekums transporta lidmašīnām.
	x
	
	
	
	
	

	081 05 04 00
	Sānsveres (laterālā) vadība
	
	
	
	
	
	

	081 05 04 01
	Eleroni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot eleronu darbību.
Raksturot eleronu kaitīgo ietekmi. (Sk. 081 05 04 04 un 081 06 01 02)
Šajā saistībā izskaidrot gaisa kuģa iekšpusē un ārpusē uzstādītos eleronus.
Izskaidrot ārpusē uzstādīto eleronu bloķēšanu un kādos apstākļos šo funkciju izmanto.
Raksturot, kā izmanto eleronu izlieci normālā lidojumā, lidojumā ar sānslīdi, nosēžoties sānvējā, horizontālos pagriezienos, lidojumā, kad nedarbojas viens dzinējs.
Definēt jēdzienu “sānsveres ātrums”.
Uzskaitīt faktorus, kas ietekmē sānsveres ātrumu. Apvienotie aizspārni-eleroni, eleronu pārkare.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 04 02
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 05 04 03
	Spoileri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā var izmantot spoilerus, lai apvienojumā ar eleroniem vai eleronu vietā kontrolētu sānsveres kustību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 04 04
	Kaitīgā orpēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā eleronu izmantošana izraisa kaitīgo orpēšanu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 04 05
	Kaitīgās orpēšanas novēršanas līdzekļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā turpmāk minētie elementi mazina kaitīgo orpēšanu:
– Fraiza [Frise] eleroni;
– diferenciālā elerona izliece;
– virzienstūres elerona šķērssavienojums;
– sānsveres spoileri.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 05 00
	Sānsveres/orpēšanas mijiedarbība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot sānsveres sekundāro iedarbību.
Izskaidrot orpēšanas sekundāro iedarbību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 06 00
	Vadāmo spēku samazināšanas līdzekļi
	
	
	
	
	
	

	081 05 06 01
	Aerodinamiskais līdzsvars
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot aerodinamiskā līdzsvara nozīmi.
Raksturot priekšgala un raga līdzsvara darbības principu.
Raksturot iekšējā līdzsvara darbības principu.
Raksturot šādu minēto ierīču izmantošanas darbības principu:
– servokompensatora;
– vadošā kompensatora;
– atsperu trimera;
– servo trimera.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 06 02
	Mākslīgi līdzekļi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot neatgriezeniskās vadības ierīces. Raksturot vadības ierīces ar pastiprinātājiem. Izskaidrot, kāpēc ir nepieciešami mākslīgie noslogotāji.
Izskaidrot, kādi ir mākslīgo noslogotāju sistēmas ievaddati.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 07 00
	Masas līdzsvars
	
	
	
	
	
	

	LO
	Sk. 081 06 01 01 attiecībā uz masas līdzsvaru.
Sk. 081 04 03 11 un 081 04 03 14 attiecībā uz pretsvaru.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 08 00
	Trimeru vadība
	
	
	
	
	
	

	081 05 08 01
	Trimeru vadīšanas iemesli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt, kādu iemeslu dēļ nepieciešamas trimera ierīces.
Izskaidrot, ar ko atšķiras trimeris no dažādiem servokompensatoriem.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 08 02
	Trimeri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot trimera darbības principu, tostarp rādījumus pilotu kabīnē.
	x
	x
	
	
	
	

	081 05 08 03
	Stabilizatora trimeris
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot stabilizatora trimera priekšrocības un trūkumus salīdzinājumā ar trimeri.
Izskaidrot augstumstūres izlieci lidmašīnas stabilizēšanas laikā gadījumā, ja garensveres vadībai izmanto neatgriezeniskās vadības ierīces un vadības ierīces ar pastiprinātājiem.

Izskaidrot, kādi faktori ietekmē stabilizatora iestatījumus.
Izskaidrot, kā pacelšanās stabilizatora trimera iestatījumi ietekmē rotācijas raksturlielumus un stūres vadīšanas spēku pacelšanās rotācijas laikā pie galējām CG novietojuma vērtībām.
Apspriest, kādas sekas rada iesprūdis un pazaudēts stabilizators.
Izskaidrot apsvērumus, kas jāņem vērā, nosēžoties ar iesprūdušu stabilizatoru.
	x
	x
	
	
	
	

	081 06 00 00
	IEROBEŽOJUMI
	
	
	
	
	
	

	081 06 01 00
	Ekspluatācijas ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	081 06 01 01
	Flaters
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kas ir flaters, un uzskaitīt šādus faktorus:
– elastība;
– brīvkustība;
– aeroelastīgā sakabe;
– masas sadalījums;
– konstruktīvās īpašības;
– IAS.
Uzskaitīt lidmašīnas flatera režīmus:
– spārni;
– astes stabilizators;
– spura;
– vadības virsmas, tostarp trimeri.
Raksturot, kā izmantot masas līdzsvaru, lai mazinātu flatera problēmu, pielāgojot masas sadalījumu:
– uz spārna uzstādīti piloni;
– vadības virsmas masas līdzsvars.
Uzskaitīt iespējamās darbības, kas veicamas, ja lidojuma laikā notiek flaters.
	x
	x
	
	
	
	

	081 06 01 02
	Elerona apvērse
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot elerona apvērsi:
– mazā ātrumā;
– lielā ātrumā.
Raksturot elerona apvērses ātrumu attiecībā pret VNE un VNO.
	x
	x
	
	
	
	

	081 06 01 03
	Šasijas/aizspārna darbība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot aizspārna/šasijas ierobežojumu iemeslu.
– definēt “VLO”;
– definēt “VLE”.
Izskaidrot, kāpēc dažu tipu lidmašīnām VLO un VLE atšķiras.
Definēt “VFE”.
Raksturot aizspārnu konstruktīvās īpatnības pārslodzes novēršanai.
	x
	x
	
	
	
	

	081 06 01 04
	VMO, VNO, VNE
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt “VMO”, “VNO”, “VNE”.
Raksturot VMO, VNO un VNE atšķirības.
Izskaidrot, kāpēc ir bīstami lidot ar ātrumu, kas tuvinās VNE.
	x
	x
	
	
	
	

	081 06 01 05
	MMO
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt “MMO” un norādīt to ierobežojošos faktorus.
	x
	
	
	
	
	

	081 06 02 00
	Manevrēšanas diapazons
	
	
	
	
	
	

	081 06 02 01
	Manevrēšanas slodzes diagramma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot manevrēšanas slodzes diagrammu.
Definēt robežvērtības un maksimālās slodzes koeficientu un izskaidrot, kas notiek, ja šīs vērtības tiek pārsniegtas.
Definēt “VA”, “VC”, “VD”.

Norādīt mainīgos parametrus diagrammā:
– slodzes koeficients “n”;
– ātruma skala, ekvivalentais gaisa ātrums, EAS;
– CLMAX robeža;
– paātrinātas iekrišanas ātrums (sk. 081 01 08 02).
Raksturot VMO un VC attiecību.
Norādīt visus manevrēšanas robežas slodzes koeficientus, kas piemērojami CS-23 un CS-25 lidmašīnām.
Izskaidrot VA un VS attiecību formulā.
Izskaidrot nelabvēlīgas sekas, ko rada VA pārsniegšana.
	x
	x
	
	
	
	

	081 06 02 02
	Faktori, kas ietekmē manevrēšanas slodzes diagrammu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt masas attiecību pret:
– slodzes koeficientu robežvērtībām;
– paātrinātas iekrišanas ātruma robežu;
– VA un VC.
Izskaidrot VA, lidmašīnas masas un absolūtā augstuma attiecību.
Aprēķināt VA izmaiņas, mainoties masai.
	x
	x
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā absolūtais augstums ietekmē Maha skaitli attiecībā uz ierobežojumiem.
Izskaidrot, kāpēc VA zaudē nozīmi lielākā augstumā, kur rodas saspiežamības sekas.
Definēt “MC” un “MD” un to saikni ar VC un VD.
	x
	
	
	
	
	

	081 06 03 00
	Brāzmas diapazons
	
	
	
	
	
	

	081 06 03 01
	Brāzmas slodzes diagramma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Atpazīt tipisku brāzmas slodzes diagrammu.

Norādīt dažādus parametrus, kas parādīti diagrammā:
– brāzmas slodzes koeficients “n”;
– ātruma skala, ekvivalentais gaisa ātrums un EAS;
– CLMAX robeža;
– vertikālās brāzmas ātrumi;
– VB attiecība pret VC un VD;
– brāzmas robežslodzes koeficients. Definēt “VRA”, “VB”.
Apspriest šā ātruma izvēles apsvērumus.
Izskaidrot kaitīgo ietekmi uz lidmašīnu, lidojot turbulencē.
	x
	x
	
	
	
	

	081 06 03 02
	Faktori, kas ietekmē brāzmas slodzes diagrammu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot brāzmas slodzes koeficienta, cēlējspēka līknes slīpuma, blīvuma attiecības, spārna slogošanas, EAS un ekvivalentā vertikālā straujas brāzmas ātruma attiecību un veikt attiecīgos aprēķinus.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 00 00
	PROPELLERI
	
	
	
	
	
	

	081 07 01 00
	Dzinēja griezes momenta pārveidošana vilcē
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā propellera lāpstiņas elementa inducētais aerodinamiskais spēks sadalās cēlējspēkā un pretestībā vai vilcē un griezes momentā.
Raksturot propellera vilci un griezes momentu un abu šo rādītāju izmaiņas atkarībā no IAS.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 01 01
	Attiecīgie propellera parametri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot tipiskas propellera lāpstiņas elementa ģeometriju atskaites griezumā:
– lāpstiņas hordas līnija;
– propellera rotācijas ātruma vektors;
– faktiskā gaisa ātruma vektors;
– lāpstiņas uzplūdes leņķis;
– garensveres vai lāpstiņas leņķis;
– vītnes gājiena leņķis;

– definēt jēdzienus “ģeometriskā garensvere”, “efektīvā garensvere” un “propellera slīdēšana”.
Piezīme. Teorētisko zināšanu pārbaudes vajadzībām izmanto šādu ģeometriskās garensveres definīciju – teorētiskais attālums, kas iegūts, propelleram veicot vienu apgriezienu, ja lāpstiņas uzplūdes leņķis ir nulle.

Definēt jēdzienu “lēzens un stāvs garensveres leņķis”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 01 02
	Lāpstiņas vērpums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “lāpstiņas vērpums”.
Izskaidrot, kāpēc ir nepieciešams lāpstiņas vērpums.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 01 03
	Nemainīga garensvere un mainīga garensvere/nemainīgs ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt dažādu veidu propellerus:
– nemainīga garensvere;
– regulējama garensvere vai mainīga garensvere (nevadāma);
– mainīga garensvere (vadāma)/nemainīgs ātrums.
Apspriest nemainīgas garensveres un nemainīga ātruma propelleru priekšrocības un trūkumus.
Apspriest augstuma uzņemšanas un kreisēšanas propellerus.
Izskaidrot lāpstiņas leņķa, lāpstiņas uzplūdes leņķa un gaisa ātruma attiecību nemainīgas garensveres un mainīgas garensveres propelleriem.
Izmantojot diagrammu, izskaidrot spēkus, kas darbojas uz rotējošu lāpstiņas elementu normālā, plūdiestatījuma, vējgriezes un atpakaļgaitas darbības operācijā.
Izskaidrot, kādas ir sekas, mainot propellera garensveri nemainīgā IAS.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 01 04
	Propellera efektivitāte pretstatā ātrumam
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “propellera efektivitāte”.
Izskaidrot propellera efektivitātes un ātruma saikni (TAS).
Attēlot propellera efektivitāti atkarībā no ātruma dažādu veidu propelleriem, kas uzskaitīti tematā 081 07 01 03.
Izskaidrot lāpstiņas leņķa un vilces attiecību.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 01 05
	Ledus ietekme uz propelleri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā ledus ietekmē propelleri.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 02 00
	Dzinēja atteice
	
	
	
	
	
	

	081 07 02 01
	Vējgriezes pretestība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kā nestrādājošs dzinējs ietekmē lidmašīnas veiktspēju un vadāmību:
– vilces zudums/pretestības pieaugums;
– ietekme uz orpēšanas momentu asimetriskas jaudas laikā.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 02 02
	Plūdiestatīšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot plūdiestatīšanas iemeslus un kā tā ietekmē veiktspēju un vadāmību.
Ietekme uz orpēšanas momentu asimetriskas jaudas laikā.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 03 00
	Konstruktīvās īpatnības jaudas absorbcijai
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot propellera konstrukcijas faktorus, kas palielina jaudas absorbciju.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 03 01
	Lāpstiņas spārnu samērs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “lāpstiņas spārnu samērs”.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 03 02
	Propellera diametrs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot propellera diametra ierobežošanas iemeslus.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 03 03
	Lāpstiņu skaits
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “stiprība”.
Raksturot lāpstiņu skaita palielināšanas priekšrocības un trūkumus.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 03 04
	Propellera troksnis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā var mazināt propellera troksni.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 04 00
	Propelleru sekundārā iedarbība
	
	
	
	
	
	

	081 07 04 01
	Griezes momenta reakcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot dzinēja/propellera griezes momenta ietekmi.
Raksturot šādas dzinēja/propellera griezes momenta pretdarbības metodes:
– atsevišķi pretēji rotējoši propelleri;
– vienass pretēji rotējoši propelleri.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 04 02
	Žiroskopiskā precesija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kas rada žiroskopisko precesiju.
Raksturot, kā žiroskopiskais efekts ietekmē lidmašīnu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 04 03
	Asimetriskas aizpropellera gaisa strūklas efekts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot rotējoša propellera gaisa strūklas iespējamos asimetriskos efektus.
	x
	x
	
	
	
	

	081 07 04 04
	Asimetrisku lāpstiņu efekts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot asimetrisku lāpstiņu efektu (sauktu arī par P faktoru).
Izskaidrot, kā rotācijas virziens ietekmē kritisko dzinēju divu dzinēju lidmašīnās.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 00 00
	LIDOJUMA MEHĀNIKA
	
	
	
	
	
	

	081 08 01 00
	Spēki, kas iedarbojas uz lidmašīnu
	
	
	
	
	
	

	081 08 01 01
	Taisns horizontāls vienmērīgs lidojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādi spēki iedarbojas uz lidmašīnu taisna horizontāla vienmērīga lidojuma laikā.

Uzskaitīt četrus spēkus un norādīt, kur tie iedarbojas.
Izskaidrot, kā šie četri spēki tiek līdzsvaroti. Raksturot astes stabilizatora funkciju.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 01 02
	Taisna vienmērīga augstuma uzņemšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “( lidojuma trajektorijas leņķis”.
Raksturot garensveres stāvokļa, lidojuma trajektorijas leņķa un uzplūdes leņķa attiecību bezvēja apstākļos, apstākļos bez sānsveres un sānslīdes apstākļos.
Raksturot, kādi spēki iedarbojas uz lidmašīnu taisnas vienmērīgas augstuma uzņemšanas laikā.
Nosaukt spēkus, kas ir paralēli un perpendikulāri lidojuma virzienam.
– Piemērot formulu, kas attiecas uz paralēliem spēkiem (T = D + W sin ().
– Piemērot formulu, kas attiecas uz perpendikulāriem spēkiem (L = W cos ().
Izskaidrot, kāpēc vilce ir lielāka nekā pretestība. Izskaidrot, kāpēc cēlējspēks ir mazāks nekā svars.
Izskaidrot formulu (maziem leņķiem), norādot, kāda saikne ir starp lidojuma trajektorijas leņķi, vilci, svaru un cēlējspēka–pretestības attiecību, un izmantot šo formulu vienkāršiem aprēķiniem.
Izskaidrot, kā IAS, uzplūdes leņķis un lidojuma trajektorijas leņķis mainās augstuma uzņemšanas laikā, kas tiek veikta ar konstantu garensveres stāvokli un normālu vilces rimšanu līdz ar augstuma uzņemšanu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 01 03
	Taisna vienmērīga augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādi spēki iedarbojas uz lidmašīnu taisnas vienmērīgas augstuma samazināšanas laikā.
Nosaukt spēkus, kas ir paralēli un perpendikulāri lidojuma virzienam.
– Piemērot formulu paralēli lidojuma virzienam (T = D – W sin ().
– Piemērot formulu, kas attiecas uz perpendikulāriem spēkiem (L = W cos ().
Izskaidrot, kāpēc cēlējspēks ir mazāks nekā svars. Izskaidrot, kāpēc vilce ir mazāka nekā pretestība.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 01 04
	Taisna vienmērīga planēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādi spēki iedarbojas uz lidmašīnu taisnas vienmērīgas planēšanas laikā.
Nosaukt spēkus, kas ir paralēli un perpendikulāri lidojuma virzienam.
– Piemērot formulu spēkiem, kas ir paralēli lidojuma virzienam (D = W sin ().
– Piemērot formulu spēkiem, kas ir perpendikulāri lidojuma virzienam (L = W cos ().
Raksturot planēšanas leņķa un cēlējspēka–pretestības attiecības saikni.
Raksturot uzplūdes leņķa un labākās cēlējspēka–pretestības attiecības saikni.
Izskaidrot, kā vēja komponents ietekmē planēšanas leņķi, ilgumu un attālumu.
Izskaidrot, kā masas izmaiņas ietekmē planēšanas leņķi, ilgumu un attālumu.

Izskaidrot, kā konfigurācijas maiņa ietekmē planēšanas leņķi, ilgumu un attālumu.

Raksturot TAS un augstuma samazināšanas ātruma attiecību, tostarp minimālo planēšanas leņķi un minimālo augstuma samazināšanas ātrumu.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 01 05
	Vienmērīgs saskaņots pagrieziens
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kādi spēki iedarbojas uz lidmašīnu vienmērīga saskaņota pagrieziena laikā.
Atrisināt spēkus, kas iedarbojas horizontāli un vertikāli saskaņota pagrieziena laikā.
[image: image3.emf]
Raksturot saskaņota un nesaskaņota pagrieziena atšķirības un izskaidrot, kā izlabot nesaskaņotu pagriezienu, izmantojot pagrieziena un slīdēšanas indikatoru.
Izskaidrot, kāpēc sānsveres leņķis nav atkarīgs no masas un ir atkarīgs vienīgi no TAS un pagrieziena rādiusa.
Atrisināt spēkus, lai parādītu, ka konkrētā sānsveres leņķī pagrieziena rādiusu nosaka vienīgi gaisa ātrums.

[image: image4.emf]
Aprēķināt pagrieziena rādiusu, slodzes koeficientu un pagrieziena pabeigšanas laiku attiecīgajiem parametriem, kas doti vienmērīgam pagriezienam.
Apspriest, kā sānsveres leņķis ietekmē:
– slodzes koeficientu;
– uzplūdes leņķi;
– vilci;
– pretestību.
Definēt jēdzienu “leņķiskais ātrums”.
Definēt jēdzienus “pagriešanās ātrums” un “1. ātruma pagrieziens”. Izskaidrot, kā TAS ietekmē pagriešanās ātrumu konkrētā sānsveres leņķī.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 00
	Asimetriska vilce
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā lidmašīnu – gan reaktīvo lidmašīnu, gan propelleru lidmašīnu – ietekmē lidošana ar asimetrisku vilci.
Apspriest kritisko dzinēju, tostarp sānvēja ietekmi uz zemes.
Izskaidrot, kā vienmērīgs asimetrisks lidojums ietekmē konvencionālo (lodes) slīdēšanas indikatoru.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 01
	Momenti ap normālasi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot momentus ap normālasi.
Izskaidrot orpēšanas momentus ap CG.
Raksturot, kā mainās orpēšanas moments jaudas izmaiņu dēļ.
Raksturot, kā mainās orpēšanas moments atkarībā no dzinēja attāluma līdz GC.
Raksturot līdzsvara panākšanas metodes.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 02
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 08 02 03
	Šķērsasij paralēli spēki
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot:
– spēkus, kas iedarbojas uz vertikālo spuru;
– fizelāžas puses spēku, ko rada sānslīde;
– sānsveres leņķa izmantošanu, lai noliektu cēlējspēka vektoru.
Izskaidrot, kā sānsveres leņķis un sānslīde ir saistīti vienmērīgā asimetriskā lidojumā.
Izskaidrot, kāpēc sānsveres leņķis ir jāierobežo.
Izskaidrot ietekmi uz spuras uzplūdes leņķi sānslīdes dēļ.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 04
	Lidmašīnas masas ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc apstākļos, kad viens dzinējs nedarbojas, vadāmība ir tipiska problēma, kas rodas, ja lidmašīnai ir zema masa.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 05
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 08 02 06
	Sekundārie propellera efekti
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot šādus propellera efektus:
– aizpropellera gaisa strūkla;
– griezes momenta reakcija;

– asimetrisku lāpstiņu efekts.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 07
	Nav aizpildīts ar nolūku.
	
	
	
	
	
	

	081 08 02 08
	VMCA
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt “VMCA”.
Raksturot, kā nosaka VMCA. Izskaidrot CG atrašanās vietas ietekmi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 09
	VMCL
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt “VMCL”.
Raksturot, kā nosaka VMCL. Izskaidrot CG atrašanās vietas ietekmi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 10
	VMCG
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt “VMCG”.
Raksturot, kā nosaka VMCG. Izskaidrot CG atrašanās vietas ietekmi.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 02 11
	Blīvuma ietekme
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot blīvuma ietekmi.
Izskaidrot, kāpēc VMCA, VMCL un VMCG samazinās, palielinoties absolūtajam augstumam un temperatūrai.
	x
	x
	
	
	
	

	081 08 03 00
	Konkrēti punkti uz polārās līknes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt konkrētus punktus uz polārās līknes un izskaidrot to nozīmi, pieņemot parabolisku tuvinājumu.
	x
	x
	
	
	
	


M. TĒMA 082 – LIDOJUMA PRINCIPI (HELIKOPTERI)
1) MEHĀNIKAS TERMINU VĀRDNĪCA
Ātrums (speed) ir lineārs mērs, tam ir tikai lielums.
Kustības ātrums (velocity) ir vektoriāls mērs, tam ir lielums un virziens.
Aerodinamiskas virsmas punkta rotācijas kustības ātrums (ātrums) ap savu asi ir “lineārs” jeb “tangenciāls” kustības ātrums (ātrums).
Ķermeņa rotācijas kustības ātrums (ātrums) ap asi ir leņķisks kustības ātrums (ātrums), kas izteikts apgriezienos minūtē (RMP) vai grādos sekundē (deg/s), vai radiānos sekundē (rad/s).
Blīvums ir šķidruma masa tilpuma vienībā, SI vienībās kg/m3.
2) AERONAUTIKAS DEFINĪCIJAS
Lāpstiņa ir aerodinamiskā virsma no pamatnes rādiusa līdz smailes rādiusam (R), kas piestiprināta pie rumbas ar šarnīriem vai elastīgiem elementiem.
Lāpstas šķērsgriezums perpendikulāri plūdiestatīšanas asij, lāpstiņas griezums attālumā (rādiusā) no rumbas centra rāda aerodinamiskās virsmas formu.
Šo griezumu raksturo kontūrs, priekšējā un aizmugurējā mala, hordas līnija, horda, izliekuma līnija, maksimālais biezums vai dziļums, biezuma un hordas attiecība.
Lāpstiņas elements ir lāpstiņas vēziena detaļa. Tiek pieņemts, ka tā radiālais pagarinājums ir tik mazs, ka aerodinamiskie spēki nemainās atkarībā no radiālā attāluma. Aerodinamiskie spēki, iedarbojoties uz lāpstiņas elementu, rada cēlējspēku, pretestību un garensveres momentu.
Spiediena centrs ir punkts uz hordas, kur visu aerodinamisko spēku rezultējošais spēks darbojas tā, ka garensveres moments ap šo punktu ir nulle.
Lāpstiņas forma plānā ir lāpstiņas forma skatā no augšas.
Griezuma garensveres leņķis ir hordas līnijas un atskaites plaknes leņķis. (Atskaites plakne tiks definēta turpmāk šajā dokumentā.)
Lāpstiņa ir bez vērpuma, ja garensveres leņķis ir nemainīgs visā garumā no tā pamatnes līdz galam.
Lāpstiņa ir vērpta, ja griezumu garensveres leņķis mainās atkarībā no radiālā attāluma (hordas līnijas nav paralēlas). Ja garensveres leņķis samazinās virzienā uz lāpstiņas galu, to sauc par negatīvo spārnu savērpi.
Netraucētas augšupplūsmas kustības ātruma un vilces inducēta kustības ātruma vektoru summa ir relatīvais kustības ātrums.
Helikopteru teorijā izmanto šādas terminu “uzplūdes leņķis”, “cēlējspēks” un “pretestība” definīcijas:
· leņķis starp relatīvo kustības ātrumu un hordas līniju ir uzplūdes leņķis ( jeb AoA, saukts par efektīvo uzplūdes leņķi. Ģeometriskais uzplūdes leņķis ir netraucētas augšupplūsmas kustības ātruma un hordas līnijas leņķis;
· cēlējspēks ir uz lāpstiņas elementu perpendikulāri relatīvajam kustības ātrumam pieliktā aerodinamiskā spēka komponents;
· profila pretestība ir uz lāpstiņas elementu paralēli relatīvajam kustības ātrumam pieliktā aerodinamiskā spēka komponents.
Profila pretestību rada spiediena spēki un virsmas berzes spēki, kas darbojas uz lāpstiņas elementa virsmu.
Spiediena spēku radītā pretestības spēka komponents ir spiediena jeb formas pretestība.
Aerodinamiskai virsmai pielikto bīdes spēku radītā pretestības spēka komponents tiek saukts par virsmas berzes pretestību. Spiediena pretestības un virsmas berzes pretestības summa ir profila pretestība.
3) HELIKOPTERA RAKSTUROJUMI
Slodze uz disku pēc definīcijas ir helikoptera masas (M) vai svara (W) dalījums ar diska laukumu. (Diska laukums ir (R2, kur R ir lāpstiņas gala rādiuss).
Slodze uz disku ir M/((R2) vai W/((R2).
Slodze uz lāpstiņu pēc definīcijas ir masa (svars) dalīta ar lāpstiņas formas plānā kopējo laukumu.
Taisnstūra lāpstiņas laukums ir hordas un lāpstiņas gala rādiusa reizinājums. Sašaurinātām lāpstiņām kā aptuveno hordas ekvivalentu ņem vidējo ģeometrisko hordu.
Slodze uz lāpstiņu pēc definīcijas ir helikoptera masa vai svars dalīts ar visu lāpstiņu kopējo laukumu.
Rotora stiprība ir lāpstiņu kopējā laukuma attiecība pret diska laukumu.
4) PLAKNES, ASIS, ROTORA ATSKAITES SISTĒMAS
· Vārpstas ass: rotora vārpstas (masta) ass.
· Rumbas plakne: plakne perpendikulāri vārpstas asij cauri rumbas centram.
· Gala trajektorijas plakne: plakne, pa kuru iet lāpstiņu gali. Šī plakne ir arī plakne, kurā nav [lāpstiņu] vertikālās liekšanās.
· Virtuāla rotācijas ass: ass, kas iet cauri rumbas centram un ir perpendikulāra gala trajektorijas plaknei. Šo asi sauc arī par asi, kurā nav [lāpstiņu] vertikālās liekšanās.
· Rotora diska plakne: vēl viens gala trajektorijas plaknes nosaukums.
· Rotora disks: disks, ko veido lāpstiņu galu trajektorija tās plaknē.
· Rotācijas plakne: plakne paralēli gala trajektorijas plaknei, kas iet caur rumbas centru.
· Plakne, kurā nemainās lāpstiņu uzplūdes leņķis: tiek saukta arī par vadības plakni. Tā ir atskaites plakne, attiecībā pret kuru, rotējošai lāpstiņai veicot pilnu apgriezienu, garensveres leņķis nemainās. Vienkāršā plūdiestatīšanas mehānismā vadības plakne ir paralēla kustīgajai plāksnei (nav [lāpstiņu] vertikālās liekšanās un plūdiestatīšanas savienojuma).
· Vadības ass jeb nemainīga uzplūdes leņķa ass. Ass, kas iet caur rumbas centru un ir perpendikulāra plaknei, kurā nemainās lāpstiņu uzplūdes leņķis, jeb vadības plaknei.
· Lāpstiņas azimuta leņķis ir leņķis rotora diska plaknē, kas noteikts rotācijā helikoptera kustības ātrumam pretējā virzienā.
5) ATSKAITES SISTĒMAS (dažkārt sauktas par modeļiem)
Lāpstiņu kustību var pētīt vai novērot trīs dažādās atskaites sistēmās:
· lāpstiņas gala trajektorijas plakne ar virtuālu rotācijas asi: šajās sistēmā novērotājs neredz [lāpstiņas] vertikālo liekšanos, tikai ciklisku plūdiestatīšanu;
· plakne, kurā nemainās lāpstiņu uzplūdes leņķis, (jeb vadības plakne) ar vadības asi: šajā sistēmā novērotājs neredz plūdiestatīšanu, tikai ciklisku [lāpstiņas] vertikālo liekšanos;
· rumbas plakne un vārpstas ass: šajā sistēmā novērotājs redz gan ciklisku plūdiestatīšanu, gan ciklisku [lāpstiņas] vertikālo liekšanos.
6) LĀPSTIŅAS LEŅĶI, INDUCĒTAIS KUSTĪBAS ĀTRUMS
· Lāpstiņas griezuma garensveres leņķis: leņķis starp griezuma hordas līniju un rumbas plakni (atskaites plakni), ko sauc arī par lokālo garensveres leņķi.
· Lāpstiņas garensveres leņķis: garensveres leņķis attālumā, kas ir 75 % no lāpstiņas gala rādiusa.
· [Lāpstiņas] vertikālā liekuma leņķis: leņķis starp lāpstiņas garenvirziena asi un rumbas plakni.
· Konusa leņķis: leņķis starp lāpstiņas garenvirziena asi un lāpstiņas gala trajektorijas plakni.
· Vītnes gājiena leņķis: azimuta leņķis starp [lāpstiņas] vertikālā liekuma asi un punktu, kurā lāpstiņu stāvokļa regulēšanas stiepnis ir savienots ar kustīgo plāksni (nejaukt ar fāzes aizturi, ko rada uzplūdes leņķa maiņa uz [lāpstiņu] vertikālo liekšanos).
Inducētais kustības ātrums ir kustības ātrums, ko ierosinājusi rotora vilce rotora diska plaknē (vieglajiem helikopteriem karāšanās manevrā tas ir aptuveni 10 m/s). Aizpropellera gaisa strūklas kustības ātrums turpina palielināties lejpus rotora plūsmai. Karājoties ārpus zemes ietekmes zonas (HOGE), galīgās pēcstrūklas kustības ātrums ir vienāds ar divkāršu inducēto kustības ātrumu.
Aerodinamiskie spēki, kas iedarbojas uz LĀPSTIŅĀM un ROTORU.
Gaisa plūsma ap lāpstiņas elementu rada aerodinamisko spēku, kas sadalās divos komponentos – cēlējspēkā un pretestībā. Cēlējspēks ir perpendikulārs relatīvajam gaisa kustības ātrumam, un pretestība ir paralēla relatīvajam gaisa kustības ātrumam.
Aerodinamiskais spēks var sadalīties vilcē perpendikulāri gala trajektorijas plaknei (jeb rotācijas plaknei) un pretestībā paralēli gala trajektorijas plaknei. Šī pretestība ir profila pretestības un inducētās pretestības summa.
Tā kā leņķis starp cēlējspēka vektoru un vilces vektoru ir ļoti mazs, var pieņemt, ka abu šo vektoru lielums ir vienāds.
Lāpstiņas vilce ir visu lāpstiņas elementu pa lāpstiņas rādiusu vilces summa.
Visu lāpstiņu vilces summa ir rotora (kopējā) vilce, kas darbojas perpendikulāri gala trajektorijas plaknei virtuālās rotācijas ass virzienā.
Inducētās pretestības spēki, kas iedarbojas uz visu lāpstiņu lāpstiņas elementiem, rada griezes momentu uz vārpstu, kuru reizinot ar rotora leņķisko ātrumu, iegūst prasīto inducēto jaudu.
Visu profila pretestību rezultāts ir griezes moments uz vārpstu, kuru reizinot ar rotora leņķisko ātrumu, iegūst prasīto profila jaudu.
7) ROTORA RUMBAS VEIDI
Pamatā izmanto četru veidu rotora rumbas.
1. Svārstīgais rotors jeb svārstveida rotors. Divas kopā savienotas lāpstas, šarnīrs ir uz vārpstas ass. Variācija ir kardāna rumba; lāpstiņas un rumba ir piestiprinātas pie rotora vārpstas ar kardānu jeb šarnīrsajūgu.
2. Trīsšarnīru rotors. Rotoram ir vismaz divas lāpstiņas. Katrai lāpstiņai ir vertikālās liekšanās šarnīrs, lāpstiņas virzītājšarnīrs un plūdiestatīšanas gultnis.
3. Bezšarnīru rotors. Tam nav vertikālās liekšanās šarnīru un lāpstiņas virzītājšarnīru. To vietā pie lāpstiņas pamatnes ir elastīgi elementi, kam ir vertikālās liekšanās un lāpstiņas virzīšanas funkcijas. Plūdiestatīšanas gultnis nodrošina lāpstiņas plūdiestatīšanu.
4. Bezgultņu rotors. Tam nav šarnīru vai gultņu. [Lāpstiņu] vertikālu liekšanos vai lāpstiņas virzīšanu nodrošina ar elastīgiem elementiem, sauktiem par elastomēra šarnīriem, un plūdiestatījumus iegūst, šo elementu vērpjot.
Divas piezīmes.

1. Šarnīra novirze un ekvivalentā šarnīra novirze
Šarnīra novirze ir attālums starp vārpstas asi un šarnīra asi. Bezšarnīru un bezgultņu rotoram definē ekvivalento šarnīra novirzi.
2. Elastomēra šarnīri
Šis gultnis sastāv no pamīšus saliktiem elastomēra un metāla slāņiem. Elastomēra elastīgums ļauj nodrošināt [lāpstiņu] vertikālu liekšanos, lāpstiņas virzīšanu un plūdiestatīšanu.
8) PRETESTĪBA UN JAUDA
Inducētā jauda ir jauda, ko rada inducētais kustības ātrums rotora diskā, lai ģenerētu cēlējspēku. Attiecībā uz jebkuru doto vilci inducētā jauda ir minimāla, kad inducētais kustības ātrums virs rotora diska ir viendabīgs. Šādu kustības ātruma sadali var tuvināti iegūt, izmantojot lāpstiņas savērpumu (pilnīgi viendabīgu kustības ātrumu nevar iegūt).
Rotora profila pretestību iegūst no komponenta, kas ir pretējs visu lāpstiņas lāpstiņu elementu profila pretestības lāpstiņu kustības ātrumam.
Rezultējošā jauda ir rotora profila jauda jeb profila–pretestības jauda (summārā jauda, kas nepieciešama griezes momenta pārvarēšanai).
Parazītpretestība ir helikoptera fizelāžas pretestība, tostarp rotora rumbas pretestība un visa ārējā aprīkojuma, piemēram, riteņu, vinču, pretestība. Parazītpretestību veido arī astes propellera pretestība. Jauda, kas nepieciešama šīs parazītpretestības pārvarēšanai, ir parazītjauda.
Horizontāli lidojot ar konstantu ātrumu, galvenā rotora inducētā jauda, rotora profila jauda un parazītjauda tiek summēta, iegūstot kopējo jaudu, kas nepieciešama galvenā rotora darbināšanai.
Summējot astes propellera inducēto jaudu un astes propellera profila jaudu, iegūst jaudu, kas nepieciešama astes propellera darbināšanai.
Palīgiekārtu, piemēram, eļļas sūkņu un elektroģeneratoru, darbināšanai nepieciešamā jauda ir palīgjauda. Palīgjaudā ietilpst arī jauda, kas nepieciešama mehāniskās berzes pārvarēšanai pārvados.
Kopējā jauda, kas nepieciešama, horizontāli lidojot ar konstantu ātrumu, ir galvenā rotora, astes propellera un palīgiekārtu darbināšanai nepieciešamās kopējās jaudas un palīgjaudas summa.
Zema ātruma diapazonā nepieciešamā jauda taisnā un horizontālā lidojumā samazinās, palielinoties ātrumam. Šo parādību sauc par virzes kustības cēlējspēku.
Termins ierobežota jauda nozīmē, ka kopējā jauda, kas nepieciešama, lai karātos ārpus zemes ietekmes zonas (OGE), ir lielāka nekā pieejamā jauda.
9) FĀZES LEŅĶIS LĀPSTIŅAS VERTIKĀLĀS LIEKŠANĀS KUSTĪBĀ
Cikliskās kustības noliec rotora disku paredzētajā helikoptera kustības ātruma virzienā.
[Lāpstiņas] vertikālās liekšanās reakcija ir apmēram par 90° vēlāka nekā piemērotā cikliskā garensvere (bezšarnīru rotoriem nedaudz mazāka par 90°).
Garensveres mehānisms sastāv no kustīgās plāksnes, pie kuras ir piestiprināts lāpstiņu stāvokļa regulēšanas stiepnis katrai lāpstiņai un pie lāpstiņas piestiprināts lāpstiņu stāvokļa regulēšanas kronšteins.
10) CAUR HELIKOPTERA CENTRU EJOŠĀS ASIS
Garenvirziena ass jeb sānsveres ass: taisne, kas iet cauri helikoptera smaguma centram no priekšgala līdz astei un ap kuru helikopters var sasvērties pa labi vai pa kreisi.
Šķērsass, transversālā ass jeb garensveres ass: taisne, kas iet cauri helikoptera smaguma centram un ap kuru helikopters var sasvērties ar priekšgalu uz augšu un uz leju. (Šī ass ir perpendikulāra gaisa kuģa atskaites plaknei.)
Normālass jeb orpēšanas ass: taisne perpendikulāri plaknei, kuru veido garenvirziena ass un šķērsass, ap kuru helikopters var orpēt.
Gaisa kuģa atskaites plakne: plakne, attiecībā pret kuru ir simetriski izvietota gaisa kuģa galveno komponentu apakškopa, skatoties no kreisās un labās puses.
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	080 00 00 00
	LIDOJUMA PRINCIPI
	
	
	
	
	
	

	082 00 00 00
	LIDOJUMA PRINCIPI (HELIKOPTERS)
	
	
	
	
	
	

	082 01 00 00
	ZEMSKAŅAS AERODINAMIKA
	
	
	
	
	
	

	082 01 01 00
	Pamatjēdzieni, likumi un definīcijas
	
	
	
	
	
	

	082 01 01 01
	SI vienības un vienību konvertācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt pamatlielumus un vienības SI sistēmā: masa (kg), garums (m), laiks (s).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt un izmantot konvertācijas tabulas angļu mērvienību konvertācijai SI vienībās, un otrādi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Fizisko lielumu vienības min, kad par tām tiek stāstīts.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 01 02
	Definīcijas un pamatjēdzieni par gaisu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa temperatūru un spiedienu kā augstuma funkciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot starptautiskās standartatmosfēras tabulu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt gaisa blīvumu; izskaidrot saistību starp blīvumu, spiedienu un temperatūru.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā mitruma saturs ietekmē blīvumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt terminus “augstuma spiediens” un “augstums pēc blīvuma”.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 01 03
	Ņūtona likumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot Ņūtona otro likumu – spēks ir vienāds ar masas un paātrinājuma reizinājumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Nošķirt masu un svaru, mērvienības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot citas otrā likuma formas, kas piemērojamas vilcei.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot Ņūtona trešo likumu – darbība un pretdarbība, spēks un griezes moments.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 01 04
	Gaisa plūsmas pamatjēdzieni
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot vienmērīgu un nevienmērīgu gaisa plūsmu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt jēdzienus “plūsmas līnija”un “plūsmas caurule”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Nepārtrauktības vienādojums vai masas saglabāšana.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Masas plūsmas ātrums cauri plūsmas caurules griezumam.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot saistību starp ārējiem spēkiem uz plūsmas cauruli un gaisa plūsmas kinētiskās enerģijas mainīgumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt Bernulli vienādojumu neviskozā gaisa plūsmā, izmantot šo vienādojumu, lai izskaidrotu un definētu statisko spiedienu, dinamisko spiedienu un kopējo spiedienu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt stagnācijas punktu plūsmā ap aerodinamisko virsmu un izskaidrot spiedienu, kas iegūts stagnācijas punktā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot pito sistēmu un izskaidrot gaisa ātruma mērījumu (nesaspiežamības efekti).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt TAS, IAS, CAS.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt divdimensiju gaisa plūsmu un bezgalīgu aerodinamisko virsmu. Izskaidrot divdimensiju un trīsdimensiju gaisa plūsmas atšķirību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, ka viskozitāte ir šķidruma (gāzes vai šķidrumu) raksturpazīme.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gaisa plūsmu pāri plakanai virsmai un izskaidrot gaisa un virsmas tangenciālo berzi un robežslāņa veidošanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt jēdzienus “laminārais robežslānis”, “turbulentais robežslānis” un pāreju no laminārā slāņa uz turbulento. Parādīt, kā virsmas raupjums ietekmē pārejas punkta atrašanās vietu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 02 00
	Divdimensiju gaisa plūsma
	
	
	
	
	
	

	082 01 02 01
	Aerodinamiskās virsmas griezuma ģeometrija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminus “aerodinamiskās virsmas griezums”, “aerodinamiskās virsmas elements”, “hordas līnija”, “horda”, “biezums”, “griezuma biezuma un hordas attiecība”, “izliekuma līnija”, “izliekums”, “priekšējās malas rādiuss”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādus aerodinamiskās virsmas griezumus – simetriskus un nesimetriskus.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 02 02
	Aerodinamiskie spēki, kas iedarbojas uz aerodinamiskās virsmas elementiem
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienu “uzplūdes leņķis”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot spiediena sadalījumu uz augšējās un apakšējās virsmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot robežslāņus uz augšējām un apakšējām virsmām maziem uzplūdes leņķiem (kas mazāki par iekrišanas iestāšanos).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot rezultējošo spēku spiediena sadales un elementa berzes dēļ, robežslāņus un kustības ātrumus pēcstrūklā, kinētiskās enerģijas zudumu berzes spēku dēļ.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Sadalīt rezultējošo spēku cēlējspēka un pretestības komponentos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt celtspējas koeficientu un pretestības koeficientu, vienādojumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, ka celtspējas koeficients ir uzplūdes leņķa funkcija, uzzīmēt grafiku.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā pretestību rada spiediena spēki uz virsmām un berzes spēki robežslāņos. Definēt terminu “profila pretestība”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzzīmēt cēlējspēka grafiku (vai celtspējas koeficienta grafiku) kā pretestības vai pretestības koeficienta funkciju un definēt cēlējspēka–pretestības attiecību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot cēlējspēka un pretestības vienādojumus, lai parādītu, kā ātrums un blīvums ietekmē cēlējspēku un pretestību konkrētā uzplūdes leņķī, un aprēķināt cēlējspēku un pretestību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt aerodinamiskā spēka iedarbības līniju, spiediena centru, garensveres momentu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Zināt, ka garensveres moments ap spiediena centru pēc definīcijas ir nulle.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Zināt, ka simetriskām aerodinamiskām virsmām spiediena centrs atrodas attālumā, kas ir viena ceturtdaļa hordas aiz priekšējās malas neatkarīgi no uzplūdes leņķa, kamēr uzplūdes leņķis ir mazāks par iekrišanas leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Ņemot asimetrisku aerodinamiskās virsmas griezumu ar dažādiem izliekumiem, zināt, ka spiediena centra atrašanās vieta, uzplūdes leņķa ietekme uz spiediena centru un garensveres moments ap līniju ir viena ceturtdaļa hordas aiz priekšējās malas.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 02 03
	Iekrišana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot robežslāņa sadalīšanu, kad uzplūdes leņķis palielinās, pārsniedzot iekrišanas iestāšanos, un cēlējspēka samazināšanos un pretestības pieaugumu. Definēt jēdzienu “sadalīšanas punkts un līnija”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzzīmēt cēlējspēka un pretestības koeficienta grafiku kā uzplūdes leņķa funkciju pirms un pēc iekrišanas iestāšanās.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā iekrišana pārvieto spiediena centru un kā parādās garensveres moments ap līniju, kas ir viena ceturtdaļa hordas aiz priekšējās malas.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 02 04
	Traucējumi profila piesārņojuma dēļ
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kas ir ledus piesārņojums, griezuma profila un virsmu izmaiņas ledus un sniega dēļ, kā tas ietekmē cēlējspēku un pretestību, L–D attiecību, uzplūdes leņķi iekrišanas iestāšanās brīdī, svara pieauguma sekas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot erozijas sekas, ko intensīvs lietus rada uz spārnu, un turpmāko profila pretestības pieaugumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 03 00
	Trīsdimensiju gaisa plūsma ap lāpstiņu (spārnu) un fizelāžu
	
	
	
	
	
	

	082 01 03 01
	Lāpstiņa
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot dažādas lāpstiņu formas plānā un raksturot nevērptas un vērptas lāpstiņas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt pamatnes hordu un gala hordu, vidējo hordu, spārnu samēru un lāpstiņas vērpumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 03 02
	Gaisa plūsmas apveids un tās ietekme uz cēlējspēku
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot plūsmu lāpstiņas vēziena virzienā un kāpēc lāpstiņas galos parādās virpuļi, kas ir enerģijas zudums.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, ka virpuļu stiprums palielinās, pieaugot uzplūdes leņķim un cēlējspēkam.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, ka lejupejoša plūsma izraisa virpuļus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt efektīvo gaisa kustības ātrumu kā netraucēta gaisa kustības ātruma un inducētā kustības ātruma rezultātu un definēt efektīvo uzplūdes leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot cēlējspēka sadali vēziena virzienā un kā to var mainīt ar vērpi.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 03 03
	Inducētā pretestība
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot vilces inducēto pretestību, uzplūdes leņķa un spārnu samēra ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 01 03 04
	Gaisa plūsma ap fizelāžu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa kuģa fizelāžu un ārējos komponentus, kas rada pretestību, gaisa plūsmu ap fizelāžu, fizelāžas garensveres leņķa ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt parazītpretestību kā spiediena pretestības un berzes pretestības summu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt jēdzienu “interferences pretestība”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot fizelāžas formas, kas mazina pretestību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Zināt parazītpretestības formulu un izskaidrot ātruma ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 02 00 00
	LĪDZSKAŅAS AERODINAMIKA UN SASPIEŽAMĪBAS EFEKTS
	
	
	
	
	
	

	082 02 01 00
	Gaisa plūsmas ātrumi un kustības ātrumi
	
	
	
	
	
	

	082 02 01 01
	Ātrumi un Maha skaitlis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt skaņas ātrumu gaisā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, ka skaņas ātrums ir proporcionāls absolūtās temperatūras (Kelvina skalā) kvadrātsaknei.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot skaņas ātruma izmaiņas atkarībā no absolūtā augstuma.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt Maha skaitli.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, ko nozīmē gaisa nesaspiežamība un saspiežamība; attiecināt to uz Maha skaitļa vērtību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt zemskaņas, augstas zemskaņas un virsskaņas plūsmas attiecībā uz Maha skaitļa vērtību.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 02 01 02
	Triecienviļņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot triecienvilni virsskaņas plūsmā un to, kā trieciens izmaina spiedienu un ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot lokālu virsskaņas plūsmu parādīšanos pie lāpstiņas griezuma augšējās virsmas un spiedi ar triecienu, kad griezums ir augšupplūsmas augstas zemskaņas plūsmā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā trieciens ietekmē cēlējspēku, pretestību, garensveres momentu un CL–CD attiecību, Maha skaitli, pie kura rodas pretestības diverģence.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 02 01 03
	Aerodinamiskās virsmas griezuma ietekme un lāpstiņas forma plānā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot dažādas formas, kas ļauj sasniegt augstāku augšupplūsmas Maha skaitli, neradot triecienvilni uz augšējās virsmas:
– griezuma biezuma–hordas attiecības samazināšana;
– īpaši aerodinamiskās virsmas griezumi kā īpaši kritiskas formas;
– pozitīva, negatīva bultveidīguma leņķa forma plānā.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 03 00 00
	ROTORPLĀNA TIPI
	
	
	
	
	
	

	082 03 01 00
	Rotorplāni
	
	
	
	
	
	

	082 03 01 01
	Rotorplānu tipi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt jēdzienus “autožīrs” un “helikopters”.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot sasvērējmomentu autožīram ar fiksētām lāpstiņām, vajadzību izmantot vertikālās liekšanās šarnīrus un tādējādi momenta pleca samazināšanu, lāpstiņu atliekšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 03 02 00
	Helikopteri
	
	
	
	
	
	

	082 03 02 01
	Helikoptera konfigurācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot helikopteru ar vienu galveno rotoru un citas konfigurācijas – helikopteru ar rotoru tandēmu, helikopteru ar koaksiālo rotoru sistēmu, helikopteru ar blakus novietotiem rotoriem, sinhrokopteru (lāpstiņas savstarpēji pārklājas), hibrīdhelikopteru, helikopteru ar noliektu spārnu un ar noliektu rotoru.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 03 02 02
	Helikopters, raksturojumi un saistītā terminoloģija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot helikoptera ar vienu galveno rotoru ģenerālā plāna shēmu, fizelāžu, dzinēju(-iem), galveno pārnesumkārbu, galveno rotora vārpstu un rotora rumbu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Pieminēt astes propelleru fizelāžas aizmugurē, Fenestron astes propelleru un NOTOR (nav astes propellera).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt rotora diska laukumu un lāpstiņas laukumu, lāpstiņu rotāciju rumbas plaknē.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot svārstīgo rotoru, kam šarnīra ass atrodas uz vārpstas ass, un rotoru, kam ir vairāk par divām lāpstiņām un ir novirzītas šarnīru asis.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt fizelāžas centra līniju un trīs asis: sānsveres, garensveres un normālasi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt bruto svaru un bruto masu (vienības), disku un slodzi uz lāpstiņu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 00 00
	GALVENĀ ROTORA AERODINAMIKA
	
	
	
	
	
	

	082 04 01 00
	Karāšanās lidojums ārpus zemes ietekmes zonas (OGE)
	
	
	
	
	
	

	082 04 01 01
	Gaisa plūsma cauri rotora diskam un ap lāpstiņām
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt lāpstiņas griezumu aploces (tangenciālo) kustības ātrumu, kas ir vienāds ar rotora leņķiskā kustības ātruma reizinājumu ar griezuma rādiusu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Turēt lāpstiņu fiksētā stāvoklī un definēt netraucētas augšupplūsmas gaisa kustības ātrumu attiecībā pret lāpstiņu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Pamatojoties uz Ņūtona otro likumu (kinētiskā enerģija), izskaidrot, ka vertikālais spēks, kas pielikts diskam, rotora vilce, rada vertikālu lejupejošu kustības ātrumu rotora diska plaknē. Šīs vilces inducētā kustības ātruma vērtības palielinās līdz ar vilces pieaugumu un samazinās līdz ar rotora diametra pieaugumu. Jāzina, ka kustības ātrums kādā attālumā lejpus ir diska plaknē inducētā ātruma divkārša vērtība.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc inducētas plūsmas iegūšanai ir nepieciešama jauda uz vārpstu, inducētā jauda. Inducētā jauda ir vismazākā, ja inducētā kustības ātruma vērtība ir vienāda visam diskam (plūsma ir viendabīga pāri diskam).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot viendabīgu un tipisku neviendabīgu kustības ātrumu cauri rotora diskam.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc vertikālai rotora vilcei ir jābūt kaut cik augstākai par svaru fizelāžas vertikālās pretestības dēļ.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot vertikālo gaisa kustības ātrumu attiecībā pret rotora disku kā augšupejoša gaisa kustības ātruma un inducētā kustības ātruma summu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt lāpstiņas elementa garensveres leņķi un uzplūdes leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot lāpstiņas elementa cēlējspēku un profila pretestību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot lāpstiņai pielikto rezultējošo cēlējspēku un vilci, definēt rezultējošo rotora vilci.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc ir nepieciešamas kopīgas garensveres leņķa izmaiņas, kā tas ietekmē uzplūdes leņķus un rotora vilci un kāpēc ir nepieciešama lāpstiņu plūdiestatīšana.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc ir nepieciešama lāpstiņas vērpe, lai iegūtu vienmērīgāku inducēto gaisa ātrumu pāri diskam.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot dažādu formu lāpstiņas (skatā no augšas).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā lāpstiņas elementiem pieliktā profila pretestība rada griezes momentu uz galveno vārpstu un definēt rezultējošo rotora profila jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā gaisa blīvums ietekmē nepieciešamo jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt gaisa plūsmas efektu lāpstiņas galos.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 01 02
	Pretdarbības griezes spēks un astes propellers
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pamatojoties uz Ņūtona trešo likumu, izskaidrot, kāpēc ir nepieciešama astes propellera vilce, kāpēc ir nepieciešams, lai tās vērtība būtu proporcionāla galvenā rotora griezes momentam. Parādīt, ka astes propellera jauda ir proporcionāla astes propellera vilcei.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc astes rotora lāpstiņām nepieciešama lāpstiņas plūdiestatīšana un regulēšana ar orpēšanas pedāļiem, kādas ir lāpstiņas garensveres leņķu maksimālās un minimālās vērtības.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 01 03
	Kopējā nepieciešamā jauda un karāšanās augstums ārpus zemes ietekmes zonas (OGE)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt palīgaprīkojumu un tā jaudas prasības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt kopējo nepieciešamo jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā atmosfēras spiediens, temperatūra un mitrums ietekmē prasīto jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 02 00
	Vertikāla augstuma uzņemšana
	
	
	
	
	
	

	082 04 02 01
	Relatīvā gaisa plūsma un uzplūdes leņķis
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot augstuma uzņemšanas ātrumu un tam pretējo vertikālās gaisa kustības ātrumu attiecībā pret rotora disku.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot lāpstiņas elementu relatīvo gaisa kustības ātrumu un uzplūdes leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā uzplūdes leņķi regulē ar kopīgo garensveres leņķa regulēšanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 02 02
	Jauda un vertikālais ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt galvenā rotora kopējo jaudu kā parazītjaudas, inducētās jaudas, augstuma uzņemšanas jaudas un rotora profila jaudas summu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc galvenā rotora kopējā jauda palielinās līdz ar augstuma uzņemšanas ātruma pieaugumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt kopējo prasīto jaudu vertikāla lidojuma veikšanai.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 03 00
	Lidojums uz priekšu
	
	
	
	
	
	

	082 04 03 01
	Gaisa plūsma un spēki vienmērīgā ienākošās plūsmas sadalē
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot pieņēmumu, kas ir vienmērīga ienākošās plūsmas sadale uz rotora diska.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt lāpstiņas azimuta leņķi, uz priekšu ejošās lāpstiņas leņķu diapazonu, kura centrs ir 90°, un atpakaļejošās lāpstiņas diapazonu, kura centrs ir 270°.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt augšupplūsmas gaisa kustības ātrumus attiecībā pret lāpstiņas elementiem un kā tie ietekmē uz priekšu ejošo un atpakaļejošo lāpstiņu. Definēt pretplūsmas laukumu. Izskaidrot, kā priekšgaitas ātrums ietekmē aploces ātrumu lāpstiņas galos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Pieņemot, ka garensveres leņķis ir konstants un lāpstiņas stiprinājumi ir nekustīgi, izskaidrot milzīgo sasvērējmomentu, ko rada asimetriska cēlējspēka sadale.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, ka ar ciklisku plūdiestatīšanu šo disbalansu varētu novērst ar zemu uzplūdes leņķi (kopā ar zemu garensveres leņķi) uz priekšu ejošajā lāpstiņā un ar augstu uzplūdes leņķi (kopā ar augstu garensveres leņķi) uz atpakaļejošās lāpstiņas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot augstu gaisa kustības ātrumu uz priekšu ejošās lāpstiņas galā un saspiežamības efektu, kas ierobežo helikoptera maksimālo ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot zemu gaisa kustības ātrumu atpakaļejošās lāpstiņas galā, ko rada aploces ātrums un priekšgaitas ātrums, augsta uzplūdes leņķa nepieciešamību un iekrišanas iestāšanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt lāpstiņas gala–ātruma attiecību un parādīt robežvērtības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, ka rotora vilce ir perpendikulāra rotora diskam un kāpēc vilces vektors ir jānoliec uz priekšu. (Īstenošana tiks izskaidrota tematā 082 05 00 00.)
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot līdzsvara nosacījumus vienmērīgā taisnā un horizontālā lidojumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 03 02
	Izlīdzināšana (lidojums ar iedarbinātiem dzinējiem)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot izlīdzināšanu lidojumā ar iedarbinātiem dzinējiem, rotora diska un vilces vektora noliekumu virzienā uz aizmuguri. Parādīt, ka horizontālās vilces komponents ir pretējs ātrumam.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt vilces palielināšanos augšupejošas ienākošās plūsmas dēļ un parādīt uzplūdes leņķa izmaiņas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot rotora RMP pieaugumu nevadāma rotora gadījumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kādas darbības ir jāveic pilotam.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 03 03
	Neviendabīgas ienākošās plūsmas sadale attiecībā pret ienākošās plūsmas sānsveri
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc kā pieņēmumu izmanto viendabīgas ienākošās plūsmas sadali, lai vienkāršotu teoriju, un raksturot reālās ienākošās plūsmas sadali, kas maina uzplūdes leņķi un cēlējspēku, jo īpaši uz priekšu ejošām un atpakaļejošām lāpstiņām.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 03 04
	Jauda un maksimālais ātrums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, ka inducētais kustības ātrums un inducētā jauda samazinās, pieaugot helikoptera ātrumam.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt profila pretestību un profila jaudu un abu pieaugumu līdz ar helikoptera ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt fizelāžas pretestību un parazītjaudu un abu pieaugumu līdz ar helikoptera ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt kopējo pretestību un tās pieaugumu līdz ar helikoptera ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot astes propellera jaudu un palīgiekārtām nepieciešamo jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt kopējo nepieciešamo jaudu kā parciālo jaudu summu un izskaidrot, kāpēc šī kopējā jauda mainās līdz ar helikoptera ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā helikoptera masa, gaisa blīvums un papildu ārējais aprīkojums ietekmē parciālās jaudas un kopējo nepieciešamo jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot virzes kustības cēlējspēku un parādīt, kā samazinās nepieciešamā kopējā jauda līdz ar helikoptera ātruma pieaugumu zema ātruma reģionā.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 04 00
	Karāšanās un lidojums uz priekšu zemes ietekmē (IGE)
	
	
	
	
	
	

	082 04 04 01
	Gaisa plūsma zemes ietekmē, lejupejoša plūsma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā zemes tuvums izmaina lejupejošas plūsmas apveidu un kā tas ietekmē cēlējspēku (vilci) pie konstantas rotora jaudas. Parādīt, ka zemes ietekme ir atkarīga no rotora augstuma virs zemes un rotora diametra. Parādīt nepieciešamo rotora jaudu pie konstanta AUM kā augstuma virs zemes funkciju. Raksturot priekšgaitas ātruma ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 05 00
	Vertikāla augstuma samazināšana
	
	
	
	
	
	

	082 04 05 01
	Vertikāla augstuma samazināšana, jauda ieslēgta
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot gaisa plūsmu uz rotora disku netraucētas vertikālas augstuma samazināšanas laikā ar ieslēgtu jaudu, gaisa plūsmu, kas ir pretēja helikoptera kustības ātrumam, relatīvo gaisa kustības ātrumu un uzplūdes leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot virpuļu gredzena stāvokli, “smagu” nosēšanos. Norādīt, kādas ir aptuvenās vertikālās augstuma samazināšanas ātruma vērtības, kuru ietekmē veidojas virpuļu gredzens attiecībā pret inducētā kustības ātruma vērtībām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gaisa plūsmu attiecībā pret lāpstiņām, plūsmas norāvumu pie lāpstiņas pamatnes, cēlējspēka zudumu lāpstiņas galā, turbulenci. Parādīt sviras celšanas ietekmi un apspriest, kā tas ietekmē vadību.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 05 02
	Pašrotācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt nepieciešamību agrīni atpazīt darbības traucējumus un ātri uzsākt korektīvās darbības. Raksturot korektīvās darbības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, ka kopējās vadības svira ir jānolaiž pietiekami ātri, lai nepieļautu strauju rotora RPM kritumu, izskaidrot, kā rotora rotācijas inerce ietekmē RPM krituma ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt inducēto plūsmu cauri rotora diskam, rotācijas kustības ātrumu un relatīvo gaisa plūsmu, ienākošo plūsmu un ienākošās plūsmas leņķus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, kā aerodinamiskie spēki, kas iedarbojas uz lāpstiņas elementiem, mainās no lāpstiņas pamatnes līdz tās galam, un raksturot trīs zonas – iekšējo iekrišanas gredzenu (iekrišanas zona), vidējo pašrotācijas gredzenu (vadīšanas zona) un ārējo pretpašrotācijas gredzenu (vadītā zona). Izskaidrot RPM stabilitāti konkrētā kopīgās garensveres stāvoklī.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot rotora RPM regulēšanu ar kopējās garensveres regulēšanas sviru.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, ka virziena kontrolei ir nepieciešama negatīva astes propellera vilce.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot rotora vilces galīgo pieaugumu, velkot uz sevi kopējās garensveres regulēšanas sviru, lai samazinātu vertikālās augstuma samazināšanas ātrumu un rotora RPM kritumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 06 00
	Lidojums uz priekšu – pašrotācija
	
	
	
	
	
	

	082 04 06 01
	Gaisa plūsma pie rotora diska
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kādi faktori ietekmē ienākošās plūsmas leņķi un uzplūdes leņķi, pašrotējošās jaudas sadali un asimetriju virs rotora diska lidojumā uz priekšu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 04 06 02
	Lidojums un nosēšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt, kā priekšgaitas ātrums ietekmē vertikālās augstuma samazināšanas ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā bruto svars, rotora RPM un absolūtais augstums (blīvums) ietekmē ilgizturību un darbības diapazonu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot pagriešanās un zemskares manevrus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot bīstamo lidojuma režīmu līkni.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 00 00
	GALVENĀ ROTORA MEHĀNIKA
	
	
	
	
	
	

	082 05 01 00
	Lāpstiņas vertikālā liekšanās karāšanās manevrā
	
	
	
	
	
	

	082 05 01 01
	Spēki un spriegumi, kas iedarbojas uz lāpstiņu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt centrbēdzes spēkus atkarībā no rotora apgriezienu skaita minūtē un lāpstiņas masas un ietekmi uz rumbas lāpstiņas stiprinājumu. Izmantot formulu piemērā. Pamatot rotora maksimālā apgriezienu skaita minūtē augšējās robežvērtības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Pieņemot, ka lāpstiņa ir nostiprināta nekustīgi, parādīt, kā vilce var radīt spēcīgas svārstības un lieces momentus, kas rada spriegumu lāpstiņas stiprinājumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kāpēc vertikālās liekšanās šarnīri nepārvada šādus momentus. Parādīt vertikālās liekšanās šarnīru novirzi trīsšarnīru rotoros un novirzes neesamību svārstīgajos rotoros.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt bezšarnīru rotora elastīgā elementa darbības principu un salīdzinājumam aprakstīt trīsšarnīru rotora atbilstošo vertikālās liekšanās šarnīra novirzi.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 01 02
	Centrbēdzes griešanās moments
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot, kā centrbēdzes spēki ietekmē lāpstiņas masas elementus ar pielikto garensveri, un šo spēku komponentus. Parādīt, kā šie spēki rada momentu, kas cenšas mazināt lāpstiņas garensveres leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot pretdarbības metodes, izmantojot hidrauliku, kompensējošās atsperes un pretsvaru.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 01 03
	Konusa leņķis karāšanās manevrā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt, kā ap cēlējspēka (vilces) vertikālās liekšanās šarnīru veidojošos momentu un centrbēdzes spēku līdzsvars nosaka lāpstiņas konusa leņķi (lāpstiņas svars ir niecīgs).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt gala trajektorijas plakni un konusa leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā rotora RPM un cēlējspēks ietekmē konusa leņķi, pamatot rotora RPM apakšējo robežvērtību, kā uz vienu lāpstiņu pieliktais cēlējspēks ir saistīts ar bruto svaru.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā lāpstiņas masa ietekmē lāpstiņas gala trajektoriju un lāpstiņu stāvokļa regulēšanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 02 00
	Lāpstiņas vertikālā liekuma leņķi lidojumā uz priekšu
	
	
	
	
	
	

	082 05 02 01
	Spēki, kas iedarbojas uz lāpstiņu lidojumā uz priekšu bez cikliskas plūdiestatīšanas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Pieņemt, ka lāpstiņa ir piestiprināta pie rumbas ar nekustīgiem stiprinājumiem, un parādīt, kā uz stiprinājumiem iedarbojas periodiskais cēlējspēks, moments un spriegumi, kas rada metāla nogurumu, sasvērējmomentu uz helikopteru, un pamatot, kāpēc ir nepieciešams vertikālās liekšanās šarnīrs.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Pieņemt, ka nav cikliskas garensveres, un raksturot, kā cēlējspēks iedarbojas uz atpakaļejošo un uz priekšu ejošo lāpstiņu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt azimuta fāzes nobīdi (90° vai mazāks) starp ievadi (pielikto garensveri) un izvadi ([lāpstiņas] vertikālā liekuma leņķi). Izskaidrot rotora lāpstiņu atliekšanos (lāpstiņas gala trajektorijas plaknes sasvēršana atpakaļvirzienā un rotora vilce).
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 02 02
	Cikliskā garensvere (plūdiestatīšana) helikoptera režīmā, lidojums uz priekšu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt, ka, lai pieņemtu un saglabātu lidojumu uz priekšu, rotora vilces vektoram ir jāiegūst virzes uz priekšu komponents, noliecot lāpstiņas gala trajektorijas plakni.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, kā pieliktā cikliskā garensvere maina cēlējspēku, kas iedarbojas uz atpakaļejošo un uz priekšu ejošo lāpstiņu, un rada nepieciešamo lāpstiņas gala trajektorijas plaknes noliekšanos uz priekšu un rotora vilci.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt lāpstiņu veidoto konusu un definēt virtuālo rotācijas asi (jeb asi, kurā nav [lāpstiņu] vertikālas liekšanās). Definēt rotācijas plakni.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt atskaites sistēmu, kurā mēs nosakām kustības – vārpstas ass un rumbas plakne.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot kustīgās plāksnes, lāpstiņu stāvokļa regulēšanas stiepni un lāpstiņu stāvokļa regulēšanas kronšteinu. Izskaidrot, kā kopējās vadības svira kustina nerotējošo kustīgo plāksni augšup un lejup pa vārpstas asi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot mehānismu, ar kuru var radīt vēlamo ciklisko lāpstiņas garensveri, ar cikliskās vadības sviru noliecot kustīgo plāksni.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt plakni, kurā nemainās lāpstiņu uzplūdes leņķis, jeb vadības plakni (vadības orbītu) un asi, kurā nemainās lāpstiņu uzplūdes leņķis, jeb vadības asi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot virzes kustības cēlējspēka efektu, kad palielinās ātrums.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Pamatot, kāpēc ir jāpalielina vilces vektora slīpuma leņķis un lāpstiņas gala trajektorijas plaknes disks, lai palielinātu ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 03 00
	Lāpstiņas atvirzīšana lidojumā uz priekšu
	
	
	
	
	
	

	082 05 03 01
	Spēki, kas iedarbojas uz lāpstiņu diska plaknē (lāpstiņas gala trajektorijas plaknē) lidojumā uz priekšu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot Koriolisa spēku, ko rada [lāpstiņas] vertikālā liekšanās, rezultējošos periodiskos momentus rumbas plaknē un rezultējošos spriegumus, kuru dēļ ir nepieciešami lāpstiņas virzītājšarnīri materiāla noguruma novēršanai.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot profila pretestības spēkus, kas iedarbojas uz lāpstiņas elementiem, un šo spēku periodiskās izmaiņas.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 03 02
	Pretestības vai aiztures šarnīrs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot trīsšarnīru rotora pretestības šarnīru un aiztures izlieci bezšarnīru rotorā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot vilces amortizatoru nepieciešamību.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 03 03
	Zemes rezonanse
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot ar vairākām lāpstiņām aprīkota rotora lāpstiņu smaguma centra pārvietošanos lāpstiņas virzīšanas kustību dēļ.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt, kā tas ietekmē fizelāžu un kādu apdraudējumu rada šī spēka un fizelāžas un šasijas rezonanse. Norādīt, kādos apstākļos, visticamāk, radīsies zemes rezonanse.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 04 00
	Rotora sistēmas
	
	
	
	
	
	

	082 05 04 01
	Svārstīgais rotors
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, ka svārstīgajam rotoram ir tieksme izraisīt rumbas sišanos pret mastu zema G situācijās, jo tam nav vertikālās liekšanās šarnīra novirzes.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 04 02
	Trīsšarnīru rotors
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt trīsšarnīru rotoru, kuram ir šarnīri un plūdiestatīšanas gultņi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot lodīšu un rullīšu gultņus un elastomēra gultņus, to priekšrocības un trūkumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 04 03
	Bezšarnīru rotors, bezgultņu rotors
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt spēkus, kas iedarbojas uz vertikālās liekšanās šarnīriem, kuriem ir liela novirze (virtuālais šarnīrs), un rezultējošos momentus, salīdzināt tos ar citām rotoru sistēmām.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 05 00
	Rotora lāpstiņu liekšanās
	
	
	
	
	
	

	082 05 05 01
	Rotora lāpstiņu liekšanās un tās iemesli
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt, kas ir rotora lāpstiņu liekšanās, kā to ietekmē zemi rotora RPM un pretvējš.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 05 02
	Apdraudējuma mazināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot veicamās darbības, lai mazinātu apdraudējumu, un parādīt, kādā vēja diapazonā rotors iedarbojas un apstājas.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 05 03
	Vertikālās nokares ierobežotājs
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot vertikālās nokares ierobežotāju lietderību, ierobežotāju ievilkšanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 06 00
	Galvenā rotora izraisītas vibrācijas
	
	
	
	
	
	

	082 05 06 01
	Vertikālās vibrācijas cēloņi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot cēlējspēka (vilces) izmaiņas lāpstiņas apgriezienā un izrietošās rotora vilces vertikālās izmaiņas rotoram ar pilnīgi identiskām lāpstiņām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt radušās frekvences un amplitūdas kā funkciju no lāpstiņu skaita.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot vilces izmaiņas, ja lāpstiņa ieņem nepareizu stāvokli, cēloņus un frekvences (viena uz apgriezienu).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāda nozīme ir šarnīru novirzei attiecībā uz vibrāciju ietekmi uz fizelāžu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 05 06 02
	Sānu vibrācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot lāpstiņas līdzsvara trūkumu, cēloņus un sekas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot frekvences, kas ir laterālas vienai vibrācijai apgriezienā.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 00 00
	ASTES PROPELLERI
	
	
	
	
	
	

	082 06 01 00
	Konvencionālais astes propellers
	
	
	
	
	
	

	082 06 01 01
	Astes propellera apraksts
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt divlāpstiņu rotoru ar svārstīgo šarnīru un rotorus ar vairāk nekā divām lāpstiņām.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Parādīt vertikālās liekšanās šarnīrus un plūdiestatīšanas gultni.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt apdraudējumu veidus zemes personālam, rotora lāpstiņām un kā šos apdraudējumus samazināt.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 01 02
	Astes propellera aerodinamika
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot gaisa plūsmu ap lāpstiņām karāšanās manevrā un lidojumā uz priekšu, aploces ātrumu ietekmi uz trokšņa radīšanu un saspiežamību, robežvērtības.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot karāšanās manevrā vēja iedarbību uz astes propellera aerodinamiku un vilci, problēmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot astes propellera vilci un vadību ar garensveres vadības ierīci (plūdiestatīšana).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot astes propellera atliekšanos un delta 3 šarnīru ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot sasvērējmomentu un dreifu kā astes propellera blakus iedarbību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kādas sekas rada astes propellera atteice.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot astes propellera efektivitātes zudumu, virpuļu gredzena stāvokli, cēloņus, sānvēju un novirzes no kursa ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 01 03
	Astes strēles spuras
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot astes strēles spuru un izskaidrot šīs ierīces funkciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 02 00
	Fenestron astes propellers
	
	
	
	
	
	

	082 06 02 01
	Tehniskā shēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt Fenestron astes propellera tehnisko shēmu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 02 02
	Vadības koncepcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot Fenestron astes propellera vadības koncepciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 02 03
	Priekšrocības un trūkumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot priekšrocības un trūkumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 03 00
	NOTAR
	
	
	
	
	
	

	082 06 03 01
	Tehniskā shēma
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt tehnisko shēmu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 03 02
	Vadības koncepcija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot vadības koncepciju.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 03 03
	Priekšrocības un trūkumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot priekšrocības un trūkumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 04 00
	Vibrācija
	
	
	
	
	
	

	082 06 04 01
	Astes propellera vibrācija
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot astes propellera vibrācijas cēloņus un rezultātā veidojošās augstās frekvences.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 06 04 02
	Lāpstiņu stāvokļa līdzsvarošana un regulēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot astes propellera lāpstiņu stāvokļa līdzsvarošanu un regulēšanu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 00 00
	LĪDZSVARS, STABILITĀTE UN VADĪBA
	
	
	
	
	
	

	082 07 01 00
	Līdzsvars un helikoptera stāvoklis telpā
	
	
	
	
	
	

	082 07 01 01
	Karāšanās
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc spēku un momentu vektoru summai ir jābūt nullei visos gadījumos, kad nav paātrinājuma.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt spēkus un momentus ap šķērsasi stabilas karāšanās stāvoklī.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt spēkus un momentus ap garenvirziena asi stabilas karāšanās stāvoklī.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izsecināt, kā sānsveres leņķis stabilas karāšanās stāvoklī bezvējā rodas no momentiem ap garenvirziena asi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā tiek izmantots cikliskums, lai radītu momentu līdzsvaru ap šķērsasi stabilas karāšanās stāvoklī.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kādas sekas rada tas, ka cikliskās vadības svira sasniedz galējo priekšējo vai aizmugurējo stāvokli, kad notiek mēģinājums pacelties, lai veiktu karāšanās manevru.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā blīvums atkarībā no augstuma ietekmē spēku un momentu līdzsvaru stabilas karāšanās stāvoklī.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 01 02
	Lidojums uz priekšu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc spēku un momentu vektoru summai ir jābūt nullei, lidojot bez paātrinājuma.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādi spēki un momenti ap šķērsasi iedarbojas uz helikopteru vienmērīga taisna horizontālā lidojuma laikā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā pilna pacelšanās masa (AUM) ietekmē spēkus un momentus ap šķērsasi, lidojot uz priekšu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā smaguma centra novietojums ietekmē spēkus un momentus ap šķērsasi, lidojot uz priekšu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā ar cikliskās vadības sviras stāvokli līdzsvaro spēkus un momentus ap šķērsasi, lidojot uz priekšu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā priekšgaitas ātrums ietekmē fizelāžas stāvokli telpā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot un izskaidrot ienākošās plūsmas sānsveres efektu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 02 00
	Noturība
	
	
	
	
	
	

	082 07 02 01
	Statiskā garenvirziena, sānsveres un virziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt statisko stabilitāti; sniegt statiskās stabilitātes un statiskās nestabilitātes piemērus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā galvenais rotors ietekmē ātruma stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā horizontālais stabilizators ietekmē statisko garenvirziena stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā šarnīra novirze ietekmē statisko stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā astes propellers ietekmē statisko virziena stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā vertikālais stabilizators ietekmē statisko virziena stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā galvenais rotors ietekmē statisko sānsveres stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā smaguma centra garenvirziena novietojums ietekmē statisko garenvirziena stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 02 02
	Statiskā stabilitāte karāšanās manevrā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot karāšanās stāvoklī esoša helikoptera sākotnējās kustības pēc horizontālas brāzmas.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 02 03
	Dinamiskā stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt dinamisko stabilitāti; sniegt dinamiskās stabilitātes un dinamiskās nestabilitātes piemērus.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kāpēc dinamiskās stabilitātes priekšnosacījums ir statiskā stabilitāte.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 02 04
	Garenvirziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot, kā uzplūdes leņķis un ātruma stabilitāte kopā ar stabilizatoru un fizelāžu individuāli ietekmē dinamisko garenvirziena stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot stabilitātes palielināšanas sistēmu principu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt lēno garensvārstību raksturojumus.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 02 05
	Sānsveres stabilitāte un virziena stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot dihedrāla leņķa ietekmi uz helikopteru.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot, kā dihedrāls leņķis ietekmē statisko sānsveres stabilitāti.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Jāzina, ka liela statiskā sānsveres stabilitāte un maza virziena stabilitāte var izraisīt holandiešu sānsveri.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kuras stabilitātes īpašības, ņemtas kopā, var izraisīt spirālveida pikēšanu un kāpēc.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot tandēma rotora tipa helikoptera statiskās virziena stabilitātes īpašības.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 03 00
	Kontrole
	
	
	
	
	
	

	082 07 03 01
	Manevra stabilitāte
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt sviras vadīšanas spēka stabilitātes nozīmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt sviras novietojuma stabilitātes nozīmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot sviras vadīšanas spēka diagrammas un ātruma līdzsvarotā stāvoklī nozīmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, ko nozīmē sviras vadīšanas spēks paātrinājuma ietekmē.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā pretsvars ietekmē sviras vadīšanas spēku paātrinājuma ietekmē.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā var ierobežot helikoptera vadību pieejamā sviras gājiena dēļ.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā smaguma centra novietojums ietekmē atlikušo sviras gājienu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 03 02
	Vadīšanas jauda
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot vadīšanas momenta nozīmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot smaguma centra novietojuma nozīmi attiecībā uz vadīšanas momentu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā helikoptera rotora vilces stipruma izmaiņas manevru laikā ietekmē vadīšanas momentu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kurš vadīšanas moments nodrošina tāda helikoptera rotora vadību, kuram šarnīra novirze ir nulle (centrālais vertikālās liekšanās šarnīrs).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot dažādu veidu rotoru vadīšanas momentus, kuri kopā nodrošina bezšarnīru rotora veida vai trīsšarnīru rotora veida helikopteru vadību.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā šarnīra novirze ietekmē vadāmību.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 07 03 03
	Statiskā un dinamiskā sagāšanās uz sāna
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot mehānismu, kas izraisa dinamisko sagāšanos uz sāna.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kas jādara pilotam, kad sāk veidoties dinamiskā sagāšanās uz sāna.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 08 00 00
	HELIKOPTERA LIDOJUMA MEHĀNIKA
	
	
	
	
	
	

	082 08 01 00
	Lidojuma ierobežojumi
	
	
	
	
	
	

	082 08 01 01
	Karāšanās un vertikālais lidojums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Parādīt OGE un IGE nepieciešamo jaudu un pieejamo jaudu, OGE un IGE maksimālo karāšanās augstumu (sk. tēmu 020 “Virzuļdzinēji un turbodzinēji”).
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot pilnas pacelšanās masas (AUM), apkārtējās temperatūras un spiediena, augstuma pēc blīvuma un mitruma ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Apspriest augstuma uzņemšanas ātrumu vertikālā lidojumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 08 01 02
	Lidojums uz priekšu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Salīdzināt nepieciešamo jaudu un pieejamo jaudu kā ātruma funkciju taisnā un horizontālā lidojumā.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt maksimālo ātrumu, ko ierobežo jauda, un vērtību attiecībā pret VNE un VNO.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot grafiku, lai noteiktu maksimālo augstuma uzņemšanas ātrumu un maksimālo augstuma uzņemšanas leņķi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot grafiku, lai noteiktu TAS attiecībā uz maksimālo diapazonu un maksimālo ilgizturību, aplūkot virzuļdzinēju un turbodzinēju. Izskaidrot, kā ceļavējš vai pretvējš ietekmē ātrumu attiecībā uz maksimālo diapazonu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot AUM, spiediena un temperatūras, augstuma pēc blīvuma, mitruma ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 08 01 03
	Manevrēšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt slodzes koeficientu, pagrieziena rādiusu un pagriešanās ātrumu.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot sānsveres leņķa, gaisa ātruma un pagrieziena rādiusa savstarpējo saikni un sānsveres leņķa un slodzes koeficienta savstarpējo saikni.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot pilnas pacelšanās masas (AUM), spiediena un temperatūras, augstuma pēc blīvuma, mitruma ietekmi.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt robežslodzes koeficientus un sertifikācijas kategorijas.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 08 02 00
	Īpaši nosacījumi
	
	
	
	
	
	

	082 08 02 01
	Ekspluatācija ar ierobežotu jaudu
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izskaidrot ekspluatāciju ar ierobežotu jaudu, izmantot grafikus, lai parādītu vertikālā lidojuma un horizontālā lidojuma ierobežojumus, apspriest jaudas pārbaudes un pacelšanās un nosēšanās procedūras.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot manevrus ar ierobežotu jaudu.
	
	
	x
	x
	x
	

	082 08 02 02
	Pārsvēršanās, griezes momenta pārsniegšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Raksturot pārsvēršanos un parādīt sekas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot situācijas, kas var izraisīt pārsvēršanos.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot griezes momenta pārsniegšanu un parādīt sekas.
	
	
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot situācijas, kas var izraisīt griezes momenta pārsniegšanu.
	
	
	x
	x
	x
	


O. TĒMA 091 – VFR SAKARI
	Mācību programmas norāde
	Informācija par mācību programmu un saistītie mācību mērķi
	Lidmašīna
	Helikopters
	IR

	
	
	ATPL
	CPL
	ATPL/IR
	ATPL
	CPL
	

	090 00 00 00
	SAKARI
	
	
	
	
	
	

	091 00 00 00
	VFR SAKARI
	
	
	
	
	
	

	091 01 00 00
	DEFINĪCIJAS
	
	
	
	
	
	

	091 01 01 00
	Saistīto terminu nozīme un būtiskums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Stacijas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Sakaru veidi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 01 02 00
	Gaisa satiksmes vadības terminu saīsinājumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt parasti izmantotos gaisa satiksmes vadības terminu saīsinājumus:
– lidojuma apstākļi;
– gaisa telpa;
– dienesti;
– laiks;
– dažādi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 01 03 00
	Q-koda grupas, kuras parasti lieto RTF sakaros “gaiss – zeme”
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt Q-koda grupas, kuras parasti lieto RTF sakaros “gaiss – zeme”:
– spiediena iestatījumi;
– virzieni un peilējumi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt procedūru peilējuma informācijas saņemšanai lidojumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 01 04 00
	Ziņojumu kategorijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt ziņojumu kategorijas prioritārā secībā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt ziņojumu tipus atbilstoši katrai kategorijai.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Uzskaitīt ziņojuma prioritāti (salīdzinot dotus ziņojumu piemērus).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 00 00
	VISPĀRĒJĀS EKSPLUATĀCIJAS PROCEDŪRAS
	
	
	
	
	
	

	091 02 01 00
	Burtu pārraide
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt fonētisko alfabētu, kuru izmanto radiotelefonam.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt gadījumus, kad vārds ir jānosauc pa burtiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 02 00
	Skaitļu pārraide (tostarp informācija par līmeni)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt skaitļu pārraides metodi:
– izruna;
– viens cipars, veseli simti un veseli tūkstoši.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 03 00
	Laika pārraide
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt laika pārraides veidus:
– standarta laikatskaite (UTC);
– minūtes, minūtes un stundas, ja nepieciešams.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 04 00
	Pārraides metode
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot metodi, ko izmanto, lai veiktu labu R/T pārraidi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 05 00
	Standarta vārdi un frāzes (tostarp attiecīgās RTF frāzes)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “standarta vārdi un frāzes”.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izmantot pareizās standartfrāzes katrai VFR lidojuma fāzei.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Lidlauka procedūras:
– izlidošanas informācija;
– manevrēšanas instrukcijas;
– lidlauka satiksme un shēmas;
– pieejas pēdējais posms un nosēšanās;
– pēc nosēšanās;
– svarīga lidlauka informācija.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	VFR izlidošana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	VFR ielidošana.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 06 00
	Aeronavigācijas stacijām adresēti radiotelefona izsaukuma signāli, tostarp saīsinātu izsaukuma signālu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt aeronavigācijas stacijas izsaukuma signālu abas daļas.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt aeronavigācijas stacijām adresētu izsaukuma signālu piedēkļus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Paskaidrot, kādos gadījumos var izmantot saīsinātu izsaukuma signālu, proti, tikai tā piedēkli, vai šo signālu izlaist.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 07 00
	Gaisa kuģim adresēti radiotelefona izsaukuma signāli, tostarp saīsinātu izsaukuma signālu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kādos trijos veidos var sastādīt gaisa kuģa izsaukuma signālu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Raksturot gaisa kuģa izsaukuma signālu saīsinājumus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kad drīkst saīsināt gaisa kuģa izsaukuma signālus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 08 00
	Sakaru nodošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt sakaru nodošanas procedūru:
– ja to īsteno zemes stacija;
– ja to īsteno lidmašīna.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 09 00
	Testa procedūras, tostarp gatavības skala
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā var testēt radio raidīšanu un uztveršanu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Noteikt salasāmības skalu un izskaidrot tās nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 10 00
	Ziņojuma atkārtojums un prasību apstiprinājums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasību atkārtot ATC maršruta atļaujas ziņojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasību atkārtot atļaujas ziņojumu saistībā ar skrejceļu, kas tiek izmantots.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasību atkārtot citus atļauju ziņojumus, tostarp atļaujas ar nosacījumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt prasību atkārtot citus datus, piemēram, par skrejceļu, SSR kodiem utt.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 02 11 00
	Radiolokatora procesuālās frāzes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantot atbilstošās frāzes attiecībā uz gaisa kuģi, kas izmanto radiolokācijas pakalpojumus:
– radiolokatora identifikāciju;
– radiolokācijas vektorēšanu;
– informāciju par satiksmi un izvairīšanos;
– SSR procedūras.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 03 00 00
	SVARĪGIE METEOROLOĢISKĀS INFORMĀCIJAS TERMINI (VFR)
	
	
	
	
	
	

	091 03 01 00
	Laikapstākļi lidlaukā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt lidlauka laikapstākļu ziņojumu saturu un norādīt mērvienības, kas tiek lietotas katrai pozīcijai:
– vēja virziens un ātrums;
– vēja virziena un ātruma mainīgums;
– redzamība;
– pašreizējie laikapstākļi;
– mākoņu daudzums un veids (tostarp CAVOK nozīme);
– gaisa temperatūra un rasas punkts;
– gaisa spiediena vērtības (QNH, QFE);
– papildu informācija (lidlauka brīdinājumi, nosēšanās skrejceļš, skrejceļa apstākļi, ierobežojumi, šķēršļi, vēja nobīdes brīdinājumi utt.).
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 03 02 00
	Laikapstākļu prognozes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, no kādiem avotiem gaisa kuģis lidojumā var saņemt laikapstākļu informāciju.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot akronīmu “ATIS”, “VOLMET” nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 04 00 00
	RĪCĪBA SAKARU ZAUDĒŠANAS GADĪJUMĀ
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama sakaru zaudēšanas gadījumā kontrolēta VFR lidojuma laikā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kādas frekvences jāizmanto, cenšoties nodibināt sakarus.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kāda papildu informācija būtu jānorāda uztvērēja bojājuma gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt SSR kodu, ko var izmantot, lai norādītu sakaru atteici.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Izskaidrot, kā pilotam jārīkojas sakaru atteices gadījumā lidlauka satiksmē kontrolējamos lidlaukos.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 05 00 00
	BRIESMU UN STEIDZAMĪBAS PROCEDŪRAS
	
	
	
	
	
	

	091 05 01 00
	Briesmas (definīcija, frekvence, briesmu frekvences sardze, briesmu signāls, briesmu ziņojums)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt BRIESMU procedūras.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir BRIESMAS.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt frekvences, kas gaisa kuģim jāizmanto BRIESMU gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Precizēt ārkārtas SSR kodus, kurus gaisa kuģis var izmantot, kā arī precizēt šo kodu nozīmi.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama stacijai, kura saņem BRIESMU ziņojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama visām pārējām stacijām, ja tiek īstenota BRIESMU procedūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt BRIESMU signāla/ziņojuma saturu pareizā secībā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 05 02 00
	Steidzamība (definīcija, frekvence, steidzamības signāls, steidzams ziņojums)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt STEIDZAMĪBAS procedūras.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Definēt, kas ir STEIDZAMĪBA.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt frekvences, kas gaisa kuģim jāizmanto STEIDZAMĪBAS gadījumā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama stacijai, kura saņem STEIDZAMU ziņojumu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama visām pārējām stacijām, ja tiek īstenota STEIDZAMĪBAS procedūra.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt STEIDZAMĪBAS signāla/STEIDZAMA ziņojuma saturu pareizā secībā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	091 06 00 00
	VHF VIĻŅU IZPLATĪŠANĀS UN FREKVENČU PIEŠĶIRŠANAS VISPĀRĒJIE PRINCIPI
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt radiofrekvenču diapazonu ar īpašu norādi uz VHF.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt radiofrekvenču spektra joslas, kurās iedala radiofrekvenču diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Identificēt VHF joslas frekvenču diapazonu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Nosaukt joslu, ko parasti izmanto aviācijas mobilā dienesta balss paziņojumiem.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt frekvenču atdalīšanu, ko piešķir starp secīgām VHF frekvencēm.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt radio pārraižu izplatīšanās iezīmes VHF joslā.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprakstīt faktorus, kuri samazina radio pārraižu faktisko diapazonu un kvalitāti.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Norādīt, kuri no šiem faktoriem attiecas uz VHF joslu.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	LO
	Aprēķināt VHF pārraižu faktisko diapazonu, pieņemot, ka nav nekādu vājinošo faktoru.
	x
	x
	x
	x
	x
	

	090 00 00 00
	SAKARI
	
	
	
	
	
	

	092 00 00 00
	IFR SAKARI
	
	
	
	
	
	

	092 01 00 00
	DEFINĪCIJAS
	
	
	
	
	
	

	092 01 01 00
	Saistīto terminu nozīme un būtiskums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Stacijas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Sakaru veidi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Termini, kurus lieto saistībā ar pieejas un gaidīšanas procedūrām.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 01 02 00
	Saīsinājumi attiecībā uz gaisa satiksmes vadību
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt parasti izmantotos gaisa satiksmes vadības terminu saīsinājumus:
– lidojuma apstākļi;
– gaisa telpa;
– dienesti;
– laiks;
– dažādi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Ar IFR saistītie papildu termini.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 01 03 00
	Q-koda grupas, kuras parasti lieto RTF sakaros “gaiss – zeme”
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt Q-koda grupas, kuras parasti lieto RTF sakaros “gaiss – zeme”:
– spiediena iestatījumi;
– virzieni un peilējumi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt procedūru peilējuma informācijas saņemšanai lidojumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 01 04 00
	Ziņojumu kategorijas
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt ziņojumu kategorijas prioritārā secībā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt ziņojumu tipus atbilstoši katrai kategorijai.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Uzskaitīt ziņojuma prioritāti (salīdzinot doto ziņojumu piemērus).
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 00 00
	VISPĀRĒJĀS EKSPLUATĀCIJAS PROCEDŪRAS
	
	
	
	
	
	

	092 02 01 00
	Burtu pārraide
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt fonētisko alfabētu, kuru izmanto radiotelefonam.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt gadījumus, kad vārds ir jānosauc pa burtiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 02 00
	Skaitļu pārraide (tostarp informācija par līmeni)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt skaitļu pārraides metodi:
– izruna;
– viens cipars, veseli simti un veseli tūkstoši.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 03 00
	Laika pārraide
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt laika pārraides veidus:
– standarta laikatskaite (UTC);
– minūtes, minūtes un stundas, ja nepieciešams.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 04 00
	Pārraides metode
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot metodi, ko izmanto, lai veiktu labu R/T pārraidi.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 05 00
	Standarta vārdi un frāzes (tostarp attiecīgās RTF frāzes)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Definēt terminu “standarta vārdi un frāzes”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izmantot pareizās standartfrāzes katrai IFR lidojuma fāzei:
– atpakaļstumšana;
– IFR izlidošana;
– gaisa trašu atļaujas;
– ziņošana par atrašanās vietu;
– pieejas procedūras;
– IFR ielidošana.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 06 00
	Aeronavigācijas stacijām adresēti radiotelefona izsaukuma signāli, tostarp saīsinātu izsaukuma signālu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Nosaukt aeronavigācijas stacijas izsaukuma signālu abas daļas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt aeronavigācijas stacijām adresētu izsaukuma signālu piedēkļus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kādos gadījumos var izmantot saīsinātu izsaukuma signālu, proti, tikai tā piedēkli, vai šo signālu izlaist.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt aeronavigācijas stacijas izsaukuma signālu abas daļas.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt aeronavigācijas stacijām adresētu izsaukuma signālu piedēkļus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kādos gadījumos var izmantot saīsinātu izsaukuma signālu, proti, tikai tā piedēkli.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 07 00
	Gaisa kuģim adresēti radiotelefona izsaukuma signāli, tostarp saīsinātu izsaukuma signālu izmantošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, kādos trijos veidos var sastādīt gaisa kuģa izsaukuma signālu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Raksturot gaisa kuģa izsaukuma signālu saīsinājumus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izskaidrot, kad drīkst saīsināt gaisa kuģa izsaukuma signālus.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kādos gadījumos gaisa kuģa izsaukuma signālam būtu jāizmanto piedēklis “HEAVY”.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot frāzes “Change your call sign to …” (Mainiet izsaukuma signālu uz (..)) pielietojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot frāzes “Revert to flight plan call sign” (Atgriezties pie lidojuma plāna izsaukuma signāla) pielietojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 08 00
	Sakaru nodošana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt sakaru nodošanas procedūru:
– ja to īsteno zemes stacija;
– ja to īsteno lidmašīna.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 09 00
	Testa procedūras, tostarp salasāmības skala; RTF sakaru nodibināšana
	
	
	
	
	
	

	LO
	Paskaidrot, kā var testēt radio raidīšanu un uztveršanu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Noteikt salasāmības skalu un izskaidrot tās nozīmi.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 10 00
	Ziņojuma atkārtojums un prasību apstiprinājums
	
	
	
	
	
	

	LO
	Norādīt prasību atkārtot ATC maršruta atļaujas ziņojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt prasību atkārtot atļaujas ziņojumu saistībā ar skrejceļu, kas tiek izmantots.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt prasību atkārtot citus atļauju ziņojumus, tostarp atļaujas ar nosacījumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt prasību atkārtot datus, piemēram, par skrejceļu, SSR kodiem utt.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 11 00
	Radiolokatora procesuālās frāzes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantot atbilstošās frāzes attiecībā uz gaisa kuģi, kas izmanto šādus radiolokācijas pakalpojumus:
– radiolokatora identifikāciju;
– radiolokācijas vektorēšanu;
– informāciju par satiksmi un izvairīšanos;
– SSR procedūras.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 02 12 00
	Līmeņa izmaiņas un ziņojumi
	
	
	
	
	
	

	LO
	Izmantot atbilstošu terminu, lai aprakstītu atrašanās vietu vertikālajā plaknē:
– attiecībā pret lidojuma līmeni (standartspiediena iestatījums);
– attiecībā pret absolūto augstumu (metri/pēdas QNH);
– attiecībā pret relatīvo augstumu (metri/pēdas QFE).
	x
	
	x
	
	
	x

	092 03 00 00
	RĪCĪBA SAKARU ZAUDĒŠANAS GADĪJUMĀ
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama sakaru zaudēšanas gadījumā IFR lidojuma laikā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama sakaru zaudēšanas gadījumā IFR lidojuma laikā, ja lidojumu veic VMC apstākļos un lidojums tiks pabeigts VMC apstākļos.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama sakaru zaudēšanas gadījumā IFR lidojuma laikā, ja lidojumu veic IMC apstākļos.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 04 00 00
	BRIESMU UN STEIDZAMĪBAS PROCEDŪRAS
	
	
	
	
	
	

	092 04 01 00
	PAN MEDICĪNISKAIS ZIŅOJUMS
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt lidojumu veidus, uz kuriem attiecas PAN medicīniskais ziņojums.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt PAN medicīniskā ziņojuma saturu pareizā secībā.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 04 02 00
	Briesmas (definīcija, frekvence, briesmu frekvences sardze, briesmu signāls, briesmu ziņojums)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt BRIESMU procedūras.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Definēt, kas ir BRIESMAS.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt frekvences, kas gaisa kuģim jāizmanto BRIESMU gadījumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Precizēt ārkārtas SSR kodus, kurus gaisa kuģis var izmantot, kā arī precizēt šo kodu nozīmi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama stacijai, kura saņem BRIESMU ziņojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama visām pārējām stacijām, ja tiek īstenota BRIESMU procedūra.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt BRIESMU ziņojuma saturu.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 04 03 00
	Steidzamība (definīcija, frekvence, steidzamības signāls, steidzams ziņojums)
	
	
	
	
	
	

	LO
	Noteikt STEIDZAMĪBAS procedūras.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Definēt, kas ir STEIDZAMĪBA.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt frekvences, kas gaisa kuģim jāizmanto STEIDZAMĪBAS gadījumā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama stacijai, kura saņem STEIDZAMU ziņojumu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt rīcību, kas veicama visām pārējām stacijām, ja tiek īstenota BRIESMU procedūra.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt STEIDZAMĪBAS signāla/STEIDZAMA ziņojuma saturu pareizā secībā.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 05 00 00
	SVARĪGIE METEOROLOĢISKĀS INFORMĀCIJAS TERMINI
	
	
	
	
	
	

	092 05 01 00
	Laikapstākļi lidlaukā
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt lidlauka laikapstākļu ziņojuma saturu un norādīt mērvienības, kas tiek lietotas katrai pozīcijai:
– vēja virziens un ātrums;
– vēja virziena un ātruma mainīgums;
– redzamība;
– pašreizējie laikapstākļi;
– mākoņu daudzums un veids (tostarp CAVOK nozīme);
– gaisa temperatūra un rasas punkts;
– gaisa spiediena vērtības (QNH, QFE);
– papildu informācija (lidlauka brīdinājumi, nosēšanās skrejceļš, skrejceļa apstākļi, ierobežojumi, šķēršļi, vēja nobīdes brīdinājumi utt.).
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt mērvienības, ko izmanto redzamībai uz skrejceļa.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt mērvienības, ko izmanto bremzēšanai (berzes koeficients).
	x
	
	x
	
	
	x

	092 05 02 00
	Laikapstākļu prognozes
	
	
	
	
	
	

	LO
	Uzskaitīt, no kādiem avotiem gaisa kuģis lidojumā var saņemt laikapstākļu informāciju.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Izskaidrot akronīmu “ATIS”, “VOLMET” nozīmi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kad gaisa kuģim ir jāveic regulāri meteoroloģiskie novērojumi.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Paskaidrot, kad gaisa kuģim ir jāveic īpaši meteoroloģiskie novērojumi.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 06 00 00
	VHF VIĻŅU IZPLATĪŠANĀS UN FREKVENČU PIEŠĶIRŠANAS VISPĀRĒJIE PRINCIPI
	
	
	
	
	
	

	LO
	Aprakstīt radiofrekvenču diapazonu ar īpašu norādi uz VHF.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt joslas, kurās iedala radiofrekvenču diapazonu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Identificēt VHF joslas frekvenču diapazonu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Nosaukt joslu, ko parasti izmanto aviācijas mobilā dienesta balss paziņojumiem.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt frekvenču atdalīšanu, ko piešķir starp secīgām VHF frekvencēm.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt radio pārraižu izplatīšanās iezīmes VHF joslā.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprakstīt faktorus, kuri samazina radio pārraižu faktisko diapazonu un kvalitāti.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Norādīt, kuri no šiem faktoriem attiecas uz VHF joslu.
	x
	
	x
	
	
	x

	LO
	Aprēķināt VHF pārraižu faktisko diapazonu, pieņemot, ka nav nekādu vājinošo faktoru.
	x
	
	x
	
	
	x

	092 07 00 00
	MORZES ĀBECE
	
	
	
	
	
	

	LO
	Identificēt navigācijas radiolīdzekļus (VOR, DME, NDB, ILS), ņemot vērā to Morzes ābeces identifikatorus.
	x
	x
	x
	x
	x
	x

	LO
	SELCAL, TCAS, ACARS frāzes un procedūras.
	x
	x
	x
	x
	x
	x


b) Dirižablis
TEORĒTISKO ZINĀŠANU APGUVES PROGRAMMA CPL UN IR IEGŪŠANAI
Tēmas, kas attiecas uz konkrēto apliecības veidu vai kvalifikācijas atzīmi, ir atzīmētas ar simbolu “x”. Ja ar “x” ir atzīmēts galvenās tēmas nosaukums, tas attiecas uz visām apakštēmām.”
Tulkojums Ó Valsts valodas centrs, 2019
Tulkojums Ó Valsts valodas centrs, 2019
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